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El Estatuéo vigente sobre Propiedad Industrial, de
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 30
de Abril de 1930, establece los caracteres de patentabili-
dad de las invenciones de tipo industrial que tienen por

objeto obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitjendo

por consiguiente como patentables, las nuevas mlquinas, a-
paratos, instrumentos, procesos de fabricacién, etcf La an
plitud de conceptos previstos como patentables, ha iié;ado
al legislador a aclarar (Art2. 46) que la enumeracidn con-

tenida en dicho cuerpo legal es puramente enunciativa y no

limitativa, haciéndola extensiva incluso a los desa@%rimieg

tos de tipo cientifico (Arte., 47). . et

E1l Decreto de 26 de Diciembre de 1947, recoéiéndo
la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirms el criterio
legal de que también serdn patentables los instrumentos, ob
Jetos, o partes de los mismos, que &porten a la funcidn a
que son destinadoa, un beneficlio o efecto nuevo, y en defi
nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre lo ante
riormente conocido.

Pues bien, & tenor de lo expuesto, y en base al ar
ticulado que recoge los conceptos exbresados, debe conside-
rarse, que la invencidn a que se refiere la presente mewo-
ria, constituye una novedad industrial, con caracteristicas
y ventajas que la hacen merecedora del privilegio de explo=-
te.cidn exclusiva que por ella se solicita, premiando asi
lcs méritos de quien aporta a la industria del pais una me-
jora efectiva y precisamente comprendida entre las enuncia=-
das por la Ley como patentables, (Arts. 46 y 47 en relacién

con el 171, en su nueva redaccién afectada por la Orden de

| 18 de Noviembre de 1,935).
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E1 objeto de la presente invencibén, tal como
se expresa en el enunciado de esta memoria descriptiva, con
siste en un controlador de alimentacidén para comederos avi-
colas. coese

Para 1a cria de ponedoras en sistemas dé.séelo
y especialmente en el mantenimiento de reproductoras, es ab-
solutamente necesaria una alimentacidn controlada y’lé@itada
La alimentacién controladda significa que una cantidad de
pienso predeterminada se distribuye a una o, si se degea,
varias cargas del tolva, a determinadas horas del‘dﬁa;“en ra

ciones de igual cantidad. Seee

. L
aete

La alimentacidén controlada puede establecerse
mediante una limitacidn en la cantidad de pienso diéééibui-
da en una séla vez al dia o bien mediante raciones de pienso
limitada a una cantidad especifica para cada ciclo individual

Generalmente, ¢l control de la alimentacidén en
instalaciones avicolas y similares, suele realizarse volu-
métricamente, es decir, cuando el pienso alcanza un nivel
deterninado en el dosificador, se accionan unas coupuertas
y/0 se desactivan los elementos transferidores. El princi-
pal problema planteado por este tipo de control radica en lag
posibles diferencias de peso especifico del propio pienso,
lo cual determina que para un nismo’volumen de alimento, el
peso proporcionado a los animales puede ser mayor o menor,
existiendo en consecuencia diferencias en la alimentacidn
que perjudica considerablemente a la produccién,

Para resolver de un modo definitivo tales incon-
venientes, resulta evidente que la solucidn ideal consiste

en efectuar el control Jdel peso, prescindiendo del control

de volumen y para que el sistema sea eficaz debe haber t anbidl
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[lun reparto bmogéneo en toda la instalacibén, obteniendo asi

un desarrollo igual para todos los animales y, en consecuen-—
cia, un mismo aumento de peso y una optima produccibén con i-
déntico principio y final del periodo de puesta.

-
Soes o

Con ello se proporciona un aumento mixiwp de 1la

...

produccidén y por tanto un méximo rendimiento de la instala-

¢idn. . .« .

° - -
*

e

A tal fin el controlador de alimentacién para
ponederos avicolas en cuestibén estl constituido por una bis-

cula, sobre la cual se dispone un colector de pienso _en el
. e o
gque se ha previsto un distribuidor convencional que;ﬁfans—

- *

fiere el pienso a un transportador sin fin de cadend, &n si

conocido. see T

El colector estid dispuesto en transferencia con
un silo, siendo los medios dé transferencia de activacidn
temporizada preferenteménte, en tanto que los medios de de-
sactivacidn estéﬁ accionados a través de unos contactos e-
léctricos que se cierran por el brazo de'palanca de la bis-
cula.

Dicho brazo de palanca de la béscula estd dotado
de pesos fijos y de un cursor convencional,de modo que se
estabiliza cuando la cantidad de pienso del colector ofre-
ce un peso igual al preestablecido e£n. la bascula.

Coq‘el objeto de ilustrar convenientemente cuan-
to hasta ahora hemos expuesto, se acompaila a la presente me-
morié descriptiva y formando parte integrante de ella, una
hoja de dibujos en la que de un modo simplificado y esquemh-
tico se ha representado un ejemplo puramente ilustrativo, no
limitativo de las posibilidades préicticas de la realizacién

material del conjunto.
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En la figura se representa una vista en perspec
tiva del conjunto, en la que se pueden apreciar los princi-
pales elementos que le integran.

En base a la citada figura, referenciamos: 1 bis
cula, 2 co%ector de pienso, 3 distribuidor, 4 transportador
sin fin, 5 silo, 6 medios de transferencia, 7 tempobig%dor,
8 contactos eléctricos, 9 brazo de palanca de la bascula,

10 pesos fijos, 1l cursor y 12 conducto. E_;}

El controlador esti formado por la bésculg 1 so-

bre cuya plataforma descansa el colector de pienso 2.Dicho

colector incorpora el distribuidor 5 que transfiere. e}, pien-
L 2K )
®ee

so al transportador sin fin 4 que es preferentementp.de ca-

e o
aste

dena de tipo convencional. .

El colector 2 recibe el pienso a partir del silo
5, con la colaboracidén de los medios de transferencias 6 cu-
ya activacidén se realiza con la intervencidén del temporiza-
dor 7, de modo que aquellos medios de tranferencia 6 recogerq
el pienso del fondo del silo 5 y lo vierten en el colector2 a
través del conducto l2.

La desactivacién de los medios de transferencia
6 estin determinados por los contactos eléctricos 8, los cua
les son accionados por el brazo de palanca 9 perteneciente
a la bascula 1, estando calibrado el cierre de dichos contac+4
tos eléctricos 8 mediante los pesos fijos 10 y el cursor 1li,
de modo que cuando la cantidad de pienso depositado en el
colector 2 alcanza el peso preestablecido, se desactivan los
referidos medios de transferencia 6, cesando entonces la a-
portacién de pienso. .

De acuerdo con cuanto hemos expuesto en la pre-

sente memoria descriptiva y representado en los dibujos gque
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le acompaian, se deduce claramente que la ventaja fundamen-

\

tal aportada por la invencidén, como consecuencia alas carac-
teristicas constitutivas del conjunto y a la distribucidn

de los dlementos que le componen, radica en proporcionar-el

ses @

control de la alimentacién en una instalacidén avicolés a,par
tir del peso de la carga de pienso a transferir a los conte-

nedores, obteniendo tal control a partir de elementés® jen-

cillos y econdémicos, lo cual determina la posibilidad de o-

frecer al mercado del sector un conjuanto altamente compgti-

“ere

tivo y especialmente eficaz de cara a la misidn encowmeadada.
®* @ .

®on
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Hecha la descripcidén a que se refiere la memoria
que antecede, es preciso insistir en que los detalles de
realizacibén de la idea expuesta, pueden variar, es decir,
que pueden sufrir pequenias alteraciones, basadas siempqp

en los principios fundamentales de la idea, que son eén psen
cia los gque quedan reflejados en los pArrafos de la dééérig,
cién hecha. En efecto, el Articulo 48 del Estatuto vigente
sobre Propiedad Industrial, establece como no patentéﬂT;s,
en su apartado tércero, "los cambios de forma, dimensiones,
proporciones y materias de un objeto ya patentado" {?iéido
asf{ el criterio del legislador en el sentido de que ?éﬁ?n—
tada una idea que pueda dar lugar a una realidad prdbéﬁba

e industrializable, nadie podré apoyarse en ella pané;°a
pretexto de haber introducido ligeras modificaciones, pre-
sentarla como nueva y propia.

Este principio, en cuanto al alcance de la protec~
cién del objeto patentado se refiere, se halla confirmado
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y entre yk
ellas, como més terminantes, en las de fechas 16 de octubre
de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

Establecido el concepto expresado, en cuanto & la
amplitud que debe darse & la proteccidn solicitada, se re-
dacta a continuacidn la Nota de Re#?indicaciones, de acuer
do con lo que se establece en el ltimo pArrafo del apar-
tado tercero del Articulo 100 de la Ley, sintetizando asi
las novedades que se desean reivindicar:

NOTA DE REIVINDICACIONES

En restimen, el privilegio de explotacibén exclusi-

va que se solicita, recaerd sobre las reivindicaciones si-

guientes:
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12,- "CONTROLADOR DE ALIMENTACION PARA COMEDE~-

ROS AVICOLASY, caracterizado esencialmente porque esté cons
tituido por una bAscula sobre la que se dispone un colector
de pienso en el que se ha previsto un distribuidor de.plenso
convencional hacia un transportador sin fin de cadené'qé si
conocido, estando el colector dispuesto en transferencia con
un silo cuyos medios de transferencia son de activaciég}tem-
porizada preferentemente, en tanto que los medios de desac-
tivacibén estén accionados a través de contactos eléctrigoes
que se cierran por el brazo de palanca de la béscula;afg -
cual dotado de pesos fijos y un cursor convencional $ézqsta-

biliza cuando la cantidad de pienso del colector iguala en

L X I J

peso al preestablecido en la bascula.

22,~ Se reivindica por dltimo como objeto sobre
el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita -
"CONTROLADOR DE ALIMENTACION PARA COMEDEROS AVICOLAS"

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de ocho pAginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Lo

Madrid, 15 Noviembre 1983
NARDO UNGRIA
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ESCALA VARIABLE
Madrid, 45 de Moviembre de 1983




B QUEROL CRUSET

'd

2 vose

,/KICU’/O I/G'f/‘a’zéze




Corrstz at =1 //0/!74’ A
FEoja ne £

, T /
Eaf‘c‘é/é/?a ,7% ﬁ/ﬂé(ﬂ N 984

-,
2

7 L
SIL LY LS
Y %irid7.49 78

A md,u’
vy FErs =7 /74 2, ..




D Jose’ B QUEROL CRUSET

4‘{’ Cantr vizrrezbole




Corstes ae 3 6(;/'0._/;
Foja pe 2

3

Ay, )
.A‘¢:” <
W H
o GSelarnse |
N N
- 2
4o, 7
Hh

ad
f~3




D osd B, puERaL_CRUSET

,/f_,;(c-a /ﬂ Md/‘/d é 2 (=3




 Cormter o 3 bcjasr
Fo D fez 172 <

]




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



