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El invento se refiere a una junta giratoria heme- 
cinética con un cuerpo de junta exterior en cuyo espacio in 
terior está dispuesto un cuerpo de junta interior, presen­
tando los cuerpos de junta interior y exterior una estría o 
rebajo respectivo para recibir una bola transmisora del mo­
mento de giro.

Se conocen juntas semejantes (por ejemplo, mesiorihí * *
de la patente alemana 26 34 531) en las que los cuerpos* He
rodadura están recibidos también en rebajos del cuerpo de

. * *

junta interior, pero segdn este principio se pueden Rgp+ica* 
solamente juntas con pequeño diámetro exterior. En construí 
ciones con una gran capacidad de momentos de giro, que^nece^
sitan también un gran diámetro exterior, este principio.en*.*

* *el sentido de que las bolas se sustenten mutuamente s$.cued:* w * w
materializar solo con bolas grandes y, por tanto, car&.s*. Ade

* * *más, la compresión de Hertz, es decir, la carga puntú^l* en­
tre las bolas individuales, resultaría demasiado grande.

Partiendo de esto, el cometido del invento consis 
te en crear una junta giratoria homocinética en la que es 
necesario un diámetro exterior grande debido a la alta capa 
cidad de momentos de giro, sin que se originen por ello in­
convenientes para el funcionamiento de la junta. Además, la 
junta deberá estar constituida, de forma sencilla y favora­
ble en cuanto a costes, a base de pocos componentes.

Para la solución de este problema, se ha previsto 
que el cuerpo de junta que presenta los rebajos tenga al me 
nos un anillo elástico sobre el cual se apoyen las bolas.

En esta ejecución es ventajoso que las bolas se 
puedan apoyar sobre el anillo elásticamente deformable, de 
modo que se satisfacen las condiciones de marcha homocinéti

30122



81.943 \ ) !o jM  nw n t 2

5

\r

10

15

20
t

25

30

ca de una junta. Debido a la utilización de este anillo elés 
tico, los cuerpos de rodadura s3 encuentran, con la junta 
extendida, sobre un círculo que por flexión de la junta se 
transforma en una elipse. Por tanto, se satisfacen las con­
diciones cinemáticas para una marcha homocinética.

Asimismo, es ventajoso que el anillo este recibi­
do libremente entre las bolas, pudiendo eliminarse así .en 
,parte el movimiento excéntrico del sistema de bolas,*6e'mo­
do que la deformación elástica del anillo originada por el 
ángulo de flexión se hace más pequeña. Además, el amiíio 
elástico puede girar en torno a su eje de rotación, de modo
que se presenta una rodadura de las bolas y, por tanto, exis***** ***
te un buen rendimiento. . ...

Según otras característica esencial, se ha'jñrevis 
to que en caso de que estén dispuestos los rebajos en*el
cuerpo de junta interior esté prevista otra cavidad for 
ma un espacio interior anular, que discurre por toda la pe­
riferia y que penetra en los rebajos, y en la que está dis­
puesto el anillo elásticamente deformable.

En esta forma de ejecución es ventajoso el hecho 
de que el anillo elástico se puede mover además axialmente 
en el caso de una ejecución cilindrica, de modo que se fa­
vorece el movimiento de rodadura de las bolas en el caso de 
un desplazamiento de la junta, con lo que se presentan pe­
queñas fuerzas axiales de desplazamiento. El anillo elásti­
co se mueve entonces en dirección axial aproximadamente en 
la mitad del recorrido de desplazamiento.

Según otras característica esencial, se ha previs 
to que la cavidad esté dispuesta en el cuerpo de junta intj 
rior y discurra axialmente, estando prevista la abertura er

*30122
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uno de los lados frontales del cuerpo de junta'interior o 
discurriendo radialmente y desembocando la abertura al mis­
mo tiempo en rebajos destinados a recibir las bolas. .

Es ventajoso siempre que el anillo elástico esté 
sustentado por las propias bolas y se pueda mover libremen­
te en la cavidad. Carece de importancia a este respecto que 
la cavidad discurra en dirección radial o axial. Cuando..se 
emplea la cavidad en dirección radial, en la que la alábî tu-
ra desemboca en rebajos destinados a recibir las bolas, es. * *posible fabricar en dos piezas este cuerpo de junta 
de modo que no son necesarios gastos especiales para la fa­
bricación del rebajo propiamente dicho. .. *

Asimismo, se ha previsto que en el caso de.que es-.* . *. * .  * .te dispuesto el rebajo en el cuerpo de junta exterior.^1 ant.
a * .

lio elástico pueda ser un componente del dispositivo*S.e* cbtu
* a a

ración de la junta.
Se trata en este caso de la inversión del princi­

pio aplicado a las formas de ejecución anteriormente citada 
Ejemplos de ejecución preferidos según el invento 

se han representado esquemáticamente en los dibujos. Mues­
tran:

La figura 1, una junta giratoria homocinética con 
un anillo elástico en sección longitudinal,

La figura 2, una sección transversal de la junta 
mostrada en la figura 1,

La figura 3, otra forma de ejecución de una junta; 
en sección longitudinal, idéntica en principio a la repre­
sentada en la figura 1,

La figura 4, una sección transversal de la junta 
representada en la figura 3..

*s.
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*La figura 5. una junta giratoria homocinética en 
sección, en la que el anillo elástico se encuentra en el 
cuerpo de junta exterior,

La figura 6, una sección transversal de la junta 
representada en la figura 5. y

La figura 7$ una sección transversal de otro ani­
llo dotado de elasticidad de muelle. ....I * *La junta representada en la figura 1 está cclf^ti-
tuida sustancialmente por el cuerpo de junta exterior en cu -
ya cavidad 2 esta alojado el cuerpo de junta interion;^, El
cuerpo de junta interior 1 está unido de manera solidaria
en rotación con el árbol de accionamiento 4 a través de. un
dentado longitudinal 5. Las bolas 6 sirven oara transmitir

*los momentos de giro. Las bolas 6 están alojadas, poy.un la
w * w

do, en estrías 7 del cuerpo de junta exterior 1 y, p6r**otro** *
lado, en taladros 8 del cuerpo de junta interior 3. ta­
ladros 8 del cuerpo de junta interior 3 presentan una secciói 
transversal de abertura correspondiente a las bolas 6. Las 
bolas 6 están retenidas en estos taladros 8 mediante el ani 
lio elástico 9 de modo que pueden desplazarse en dirección 
radial. El anillo elástico 9 está alojado en un rebajo 10 
que se extiende axialmente en el cuerpo de junta interior 3. 
El anillo elástico 9 ejerce sobre las bolas 6 una fuerza di 
rígida hacia fuera, de modo que estas bolas están retenidas 
constantemente en las estrías 7 del cuerpo de junta exterior 
1. Para la obturación del espacio interior de la junta se hr 
previsto un fuelle 11.

La figura 2 muestra una sección transversal de la 
junta mostrada en la figura 1, la cual consiste sustancial­
mente en el cuerpo de junta exterior 1 y el cuerpo de junta

A
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interior 3t en cuyos taladros 8 están alojadas las bolas 6. 
El árbol de accionamiento 4 está unido con el cuerpo de jun 
ta interior 3 a través del dentado longitudinal 5. y en el 
rebajo 10 que se extiende axialmente está dispuesto el ani­
llo elástico 9. el cual sirve para sustentar las bolas 6.

Por el contrario, en la figura 3 se muestra una 
forma de ejecución en la que el rebajo 10 del cuerpo
ta interior .3 discurre en dirección radial, de modo qú*e*los
taladros 8 destinados a recibir las bolas 6 penetran en el

.  * *rebajo 10. El anillo elástico 9 se inserta en el rebajp. 10
antes del montaje de las bolas 6, de modo que, después de
montar las bolas, la unidad completa puede introducirse en
el cuerpo de junta exterior 1. El cuerpo de junta imt&yj.or

* *, ***3 esta constituido por dos partes 3a y 3b, estando ra&qnida
* + *

nuevamente ambas partes de manera solidaria en rotación con
el árbol de accionamiento 4 por medio del dentado lohgü?tuói 
nal 5.

En la figura 4 sé ha representado una sección trai 
versal de la junta mostrada en la figura 3. en la que el ár 
bol de accionamiento 4 está unido con el cuerpo de junta in 
terior 3 a través del dentado longitudinal 5. Las bolas 6 
están guiadas también en esta forma de ejecución en unas es 
trías 7 del cuerpo de junta exterior 1 y en unos taladros 8 
del cuerpo de junta interior 3 y están sustentadas por el 
anillo 9.

s

En cambio, en la figura 5 se ha instalado el ani­
llo elástico 9 sobre el lado exterior del cuerpo de junta 
exterior 1. El cuerpo de junta interior 3 está realizado en 
una sola pieza junto con el árbol de accionamiento 4 y en 
su superficie exterior están practicadas unas estrías 12 pa

30122
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ra recibir las bolas 6. El cuerpo de junta exterior 1 posee 
unos taladros 8 en los que están guiadas las bolas 6. El fu<¡

- lie 11 sirve nuevamente para obturar la junta. En la zona 
del anillo elástico 9 el fuelle 11 está provisto de una con 
formación correspondiente 13, de modo que el anillo elásti­
co 9 encuentra espacio suficiente en una escotadura 14.

La figura 6 muestra una sección transversal de la 
junta representada en la figura 5, en la que se ilustre ̂ sus 
tancialmente el cuerpo de junta interior 3 con las estrías
12. Los taladros 8 son un componente del cuerpo de jún^a ex

*  -  *  *  * * *

terior 1. En estos taladros 8 del cuerpo de junta exterior !-
están recibidas las bolas 6. El anillo elástico se encuentra

* * ^

en el lado exterior de la junta y ejerce sobre las bolgs 6* +
una presión dirigida radialmente hacia dentro. En conjMntc,* * +
la junta está rodeada como un todo por el fuelle 11.******

* *
En la figura 7 se muestra un anillo elásti&6**S QUM 

puede ser de una sola pieza o bien de dos piezas. El anillo 
elástico 9 de dos piezas está circundado por un anillo de 
apoyo 15, de modo que existe una retención suficiente.
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30
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como característica de novedad se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Kodelo
de Utilidad en España, por VEINTE años, son los que se rece.
gen en las reivindicaciones siguientes:

13:- Dispositivo dt. junta giratoria homocinética
con un cuerpo de junta exterior en cuyo espacio inteni-C?' es
tá dispuesto un cuerpo de junta interior, presentando cada
uno de los cuerpos de junta interior y exterior una^e.stría
o un rebajo para recibir una bola transmisora del momento
de giro, caracterizado porque el cuerpo de junta que presen
ta los rebajos lleva asociado con.él al menos un anillo elas* \
tico sobre el cual se apoyan las bolas. -*

28.- Dispositivo según la reivindicación 1§*, ca­
racterizado corque, en caso de estar dispuestos los\reíajo!* +
en el cuerpo de junta interior, está prevista otra cavidad 
que forma un espacio- interior anular, que discurre por toón 
la periferia y que penetra en los rebajos, y en la cual es 
tá dispuesto el anillo elásticamente deformable.

38.- Dispositivo según la reivindicación 18, ca­
racterizado porque la cavidad está dispuesta en el cuerpo 
de junta interior y discurre axialmente, estando prevista 
la abertura en uno de los lados frontales del cuerpo de jur 
ta interior o bien discurriendo dicha abertura en dirección 
radial, y sirviendo la abertura al mismo tiempo como rebaje 
para recibir las bolas.

48.- Dispositivo según la reivindicación 18, ca­
racterizado porque, en caso de estar dispuesto el rebajo en 
el cuerpo de junta exterior, el anillo elástico es un ccmpj_



81.943 ) toja msm81.943

5

Xojttrmm g

nente del dispositivo de obturación de la junta.
5^.- Dispositivo de junta giratoria homocinética. 
Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante­

cede, representado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de OCHO hojas escritas a má­
quina por una sola cara.

Madrid, G 5.5b. 1983 h
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