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- MEMORIA DESCRIFTIVA - 2

La invencidn se encuadra en el campo técnico
de los equipos nauticos y, en particular, tiene aor
¢bjeto un dispositivo para la recuperaciﬁn de cuerpos
sumergidos, especialmente ancfés.

El problema técnico a resolver es cémo
realizar un dispositivo el cual, ademids de poseer
una egtructura extremadamente sencilla y acoplable
a embarcaciones de pequefias dimensiones, permita
una recuperacidén inmediata y sin esfuerzos de las
anclas en particular y de los cuerpos sumergidos en
Zeneral. | |

La soluzién del problems se ha obtenido con

un dispositivo que comprende: un flotador con un

volumern. proporcional al peso del cuerpo sumergido

a recuperar; un elemento a polea colgado de dicho

flotador y que recibe deslizantemente un tirante

de unién entre el cuerpo a recuperar y una embarcaciodn;
S e .

¥ ﬁﬂwﬁ?gano de bloqueo del tirante que permita el

deslizamiento del mismo en un solo sentido por el

susodicho elemento a polea.

El objeto del presente modelo de utilidad
se refiere a un digpositivo para la recuperacién de
cuerpos sumergidos, espébialmente anclas.

£z sabido que, una de las operaciones menos
agradables en el deporte ndutico y con respecto a em-
barcaciones de pequefias o minimas dimensiones, es la

tfase de recuperacién del ancla. Ello es debido a que,



en general, estas embarcaciones van desprovistas
de cabrestantes automiaticos y de otros dispositivos
similares para leQar el ancila, y por lo tanto dicha
fase de recuperacibén debe efectuarse manualmente.

La operacién resulta particularmente

fatigosa por cuanto las anclas tienen un peso rela-
tivamente notable y descienden en muchos casos, a
decenas de metros de profundidad. Es necesario por
lo tanto, recuperar g¢gradualmente y con un esfuerzo
10 éonstante muchos metros del tirante o cabo que une
el ancla a su correspondiente embarcacidén, mientras

que el ancla sigue gravando constantemente sobre el

tirante.

Los cabrestantes automdticos no se aplican

15 a las embarcaciones de pequefias o minimas dimensiones

porque resultan costosos y estorban, y, por lo tanto,

son inadecuados a las caracteristicas de dichas

embarcaciones.

Ocurre adems, en muchos casos, que el

20 levantamiento del ancla es arduo en cuanto &sta
tiende a encallarse cuando es arrastrada en sentido
transversal respecto a la direccidén vertical. Es
necesario entonces, llevar la embarcacidén hacia un
punto en el que se pueda predispocner la misma sobre
la verticai respecto del ancla o intentar después
ia recuperacién de ésta con wn e¢sfuerzo manual con-
. siderable.

Esta situacidn e3s evidentemente negativa y
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afecta precisamente a las embarcaciones mas conocidas,

0 seza, a las ya citadas de pequeflas o minimas dimen-

siones,

L)
IR R X

Surge, por lo tanto, el problema técnico

l.”'

de la realizacién de un dispositivo para la recuperacién
de anclas, y en general de cuerpos sumergidos, el

cual, ademids de permitir un levantamiento automatico '

PIRICR Y

¥y sin esfuerzos manuales de las anclas o de los cuerpos

sumergidos, puedus ser también eficazmente empleado

en embarcaciones de pequefias o minimas dimensiones.

El ~ometido técnico primordial del presente

- -t

modelo es, por lo tanto, resolver el citado problema’...:

N L NP
técnico. A

- s

Dentro de este cometido técnico, constituyé}uf
tbjetivo fundamental del presence modelo el idear un
dispositivo no solamente econdbmico y de poco estorbo,
sino también facilmente realizable, con mate_iales
cgrr?entemente usados en €l comercio y con unas carac-
teristicas tales como para no neceqitér ;peraciones

de mantenimiento.

Otro importante objetivo del presente modelo
es un digposillvs o =e pueda adaptar facilmente a
las-més diversas situaciones, y acoplaﬁle sobre todo
a los distintos tipos de anclas utilizadas en el campo
nautico.

£l mencionado cometido tdécnico y los objetivos
especificados se han alcanzado, segin el presente modelo,

con un dispositivo para la recuperacidn de cuerpos’ )
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descripcidn de una forma de ejecuci én preferente del

sumergidos, especialmente anclas, el cual se
Caracteriza por el hecho de comprender: un flotador

con un volumen proporcional al peso de un cuerpo :

sumergido que se debe recuperar; un elemento a polea - "',

»

colgado de dicho flotador y que reciba deslizante-

mente un tironte de unién entre el susodicho cuerpo

“e zav

que se debe recuperar y una embarcacidén; y un érgano
de bloqueo de dicho tirante que permita el desliza- "'’

miento del mismo en un solo sentidoc por el citado

elemento a polea.

*a e

Ulteriores carac*eristicas y ventajas del T

LI

presente modelo se apreciaran mayormente en la siguiente.

« s *

PO
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mismo, haciendo referencia a los dibujos adjuntecs, y
dada a titulo ilustrativo pero no iimitativo, en los
cuales:

) ~ la figura 1 representa esquematicamente
el diSpgsitiVo segiGn el presente modelo, ~aplicado a
la recuperacidén de un ancla;

-~ la figura 2 ilustra una vista frontal'y
parcialmente seccionada de una parte del dispositivo
ya mencionado en la figura 1, atravesado por un tirante
o cabo. |

- la figura 3 es una vista lateral de la fig. 2,
sin tirante o cabo.

Con referencia a dichas figuras, el dispositivo
segin el presente modélo ha sido indicado en conjunto

con ~1- y esta fundamentalmente compuesto por un



flotador -2- y por un elemento a polea -3~ colgado

del flotadcr ~2- y que recibe deslizantemente

un t¢ rante o cabo -4- enganchado,

por ejemplo,

por una pérte a un ancla ~-5- y por la parte opuesta

a una embarcaciébn ~6-.

El flotador -2- es,

por ejemplo,

una boya

con volumen proporcional al peso del ancla -5-.

El flotador -2- puede realizarse de

todas maneras con recipientes sencillos vacios o

con elementos hinchables en el momento del uso.

"E1 e1emento a polea -3 que se representa

en las fig. 2 y 3, ésti constituido por un par de .

‘placas ~-7- enfrentadas paralelamente entre si

solidarizadas en correspondencia por un extremo.

Las placas -7- sostienen una rueda

acanalada en la cual se inserta el cabo

La colocacidén del cabo -4- entre las pla-

cas se ha ohtenido realizando una abertura en una

de las placés -7~

Esta abertura, gue comporta todo el ancho

de 12 respectiva placa, puede abrirse o poseer una

portezuela -7a- articulada en torno a una bisagra

~7b~ blogueable por medio de una aldaba -7c- dispuesta

an la parte opuesta ‘de la bis sagra -7h-.

LLas dos placas -7~
-3- estan unidas al flotador .

por medio de un mosquetdn -9-.

elemento a polea

por ejemplo,

Una caracteristica importante del dispositivo
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. del érgano de bloqueo -10-.

tituido por un sector dentado oscilante en torno

segﬁn’el presente modelo reside en el hecho de

que el mismo esta dotado, en la parte interior

del elemento a polea -3-~, de un,érggno de bloqueo

que permite el deslizamiento del tirante -4- en rewee
un 3010 sentido. ' Y

Las fig. 2 y 3 ilustran la estructura

Dicho érgano esta sustancialmente cons-

PR X

a un perno -il- y dotado de una superficie activa

.

~12~, la cual presiona el cabo -4-, con un movimientd "’

arqueado o parabdélico. = = : ' S w T

* e

»

El sector dentado u drgano de bloqueo -10- . "

“eoc o

se desconecta automiaticamente del cabo -4- cuando g

éste se solicita en el sentido de la flecha -A-
de movimiento del sector, indicada en la fig. 2.
Por el contrario, el sector dentado pre-

siona con fuerza al cabo -~4-, a través de su super-

A

'fiéie-éctiva'112~, cuando dicho cabol—4j se desplaza

en sentido contrario.

E1 funcionamiento del dispositivo segin el
presente modelo es particularménte evidente.

| Girando la aldaba -7c-, a la que se ha aco-

plado un pomo, se puede abrir la portezuela -7a-
y descubrir una amplia porcidén interior del elemento
A poiea -3-. ’

Hecho gsto, se gira el sector -~-10-, levan-
tandolo, y en el espacio libre que se ha formado entre

dicho sector y la rueda -8- se inserta el cabo -4-.
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-lanzado al agua.

A continuacidn, se suelta el sector y la

portezuela -7a- se cierra de nuevo.

El elemento a polea ~3- se asocia luego

L]

por medio del mosquetén -9- a un flotador ~2- y es ***

El sucesivo remolque del cabo -4- provoca,

debido a la resistencia que opone el flotador ~2-

al desplazamiento del dispositivo a polea -3-, un

P

deslizamiento de dicho cabo -4- sobre la rueda -8-.

Este deslizamiento es libre cuando se veri-

» v

s

fica en el sentido que indica la flecha A, mientras '**°°

que resulta obstaculizado inmediatamente por la accién -
del sector dentadc cuando se verifica en sentido S

contrario.

Sa

El dispositivo antes descrito se aplica

ventajosamente a la recuperacidon de cuerpos sumergidos

segin se ilustra en la fig. 1 y que consiste, sustan-

cialmente, en disponer sobre un tirante tendido entre

. un cuerpo sumergido y una embarcacion un soporte desli-

zante mantenido a flote por medio de un flotador, y
en haéer avanzaﬁ la embarcacién en sentido opuesto
respeéto a dicho soporte deslizante.

En la préctica, con esta disposicidn es 1la

embarcacidén misma la que realiza el levantamiento del

cuerpo sumergido remolcando el tirante que la une al

dicho cuerpo sumerygido.

Esta operacidn no provoca el arrastre del

cuerpo sumergido por el fondb, y por lo tanto, el

5 ®

e

a -
-

.

-5

-
-
.
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encallamiento del mismo, dado gue el soporte deslizable

obliga al tirante a una desviacidén angular que conduce

al-,

* a9

el Gltimo trecho del mismo en una direccién sustanci
mente préxima a la vertical.

El cuerpo Sumebgido esta, por lo tanto, et
obligado.a levantarée con regularidad independientemente

s a

a2 la inclinacién del tirante cercano a la embarcacibn--

que lo remoclca.

'El dispositivo alcanza el objetivo gque se

s -

»

propone.
- De hecho, se ha ideado un dispositivo de Lol
extrema sencillez y economia gracias a los cuales la R
. ) + ¢t 30
recuperacién, por ejemplo, de un ancla, no supone. e
ningin problema © esfuerzo manaal. - s

Ademds, las operaciones de recuperacién son
extremamente rapidas y de una ejecucidn intuitiva:
basta aplicar el dispositivo a un cabo y remolcar a
continuacidén diche cabo con la.embarcapiép.

El ancla se elevard y sera recuperada cuando

el cabo arrastre en su movimiento al dispositivo dotado

de flotador: esto significa que dicha éncla se encuentra
en posicidn de oposicidén respecto al dispositivo segﬁn
el presente modelo.

Es necesario éntonces, llevar la embarcacidn
eh correspondencia con el dispositivo y agarrar el
ancla o la boya.

De todo lo descrito, resulta evidente que el

drgano de bloqueo ~10- impide, en esta iltima fase
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cuando todas ellas se mantengan en el Aambito del

de recuperacidén, el regreso del ancla hacia el fondo.
Se subraya ademas que, gracias a la direccién

sustancialmente vertical del levantamiento del anéla, ,

LR R

se evita generalmente el encallamiento de dicha ancla.-.

-
.

Por altimo, es importante destacar que el
flotador puede también seb‘realizado con medios senci-
llisimos a bordb de toda embarcacién: utilizando por"‘L
ejemplo, un recipiente vacio de gasolina. ceeas

El dispositivo asi concebido es susceptible

de numerosas modificaciones y variantes, siempre y

concepto del presente modelo. : . :"'
‘Ademéis, todos los detelles pueden sustituirse *

por elementos técnicamente equivalentes y los materiales.,

las formas y las dimensiones pueden ser cualesquiera,

segiun las necesidades.
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" de utilidad, haciendo constar que a todos los efectos """’

REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto del presente modelo

*

» e

- -

pertinentes se invoca prioridad de 17.12.1982 corres-

[
»

pondiente a la Patente Italiana n2? 3524 A/82.
1.- Dispositivo para la recuperacién de cuerpos

sumergidos, especialmente anclas, caracterizado esencial-

mente por el hecho de comprender: un flotador con volumen
proporciocnal al peso del cuerpo sumergido que se debe

.

recuperar; un elemento a polea colgado de dicho flotador ™’
y que recibe deslizantemente un tirante de unidn entrelgxz
el cuerpo que se debe recuperar y una embarcacién; y . .°
un érgano de blogueo de dicho tirante que permita el

deslizamiento del mismo, en un solo sentido, por el

"svsodicho elemento a polea, todo ello operativamente

dispuesto para que, haciendo avanzar la embarcacidn en
sentido opuesto al soporte, se va levantando vertical-
mente el ancla que es impedida dectsCenae;rpop el érgano
de bloquec. |

2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho de que dicho elemento a polea
esta constituido por un par de placas, enfrentadas y
solidarias entre si, las.cuales sostienen una rueda
acanalada y el citado érgano de bloqueo, estando este

4ltimo dispuesto en correspondencia con un borde de
dicha rueda.
3.- Dispositivo segin la reivindicacién 2,

caracterizado por el hecho de que dicho tirante se
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inserta entre dichas placas por medio de una abertura

realizada en una de ellas y que ocupa todo el

‘desarrollo transversal de la misma placa.

T

4.~ Dispositivo segiin la reivindicacidn 3;-'i
cafacterizado por el hecho de que dicha abertura -
posee una portezuela mbévil en tornoc. a uné bisagra!
bloqueable, en posicién cerrada, por medios adecuados;:‘
estando situados dichos medios en la parte opuesta e
a dicha bisagra, fofmando parte dicha portezuela,
en posicidén cerrada, de la plxa citada.

5.~ Dispositi?o segin la reivindicacién
precedente, caracterizado por el hecho de que dichosf"
medios estan constituidos por una aldaba accionable --°
por un pomo. e

6.~ Dispositivo, segin la reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho de que dicho érgano de
bloqueo esta constituido por un sector dentado oscilante
sobre dicho tirante.

| 7.- DISPOSITIVO PARA LA RECUPERACION DE
CUERPOS SUMERGIDOS, ESPECIALMENTE ANCLAS.V

Consta la presente memoria descriptiva de doce

paginas mecanografiadas y una 1%§§qa de dibujos-
by STV I

50 Nov. 19

GIUSEPPE IBBA -

Madrid, a
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