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perfeccionado paruculammte de auxilio para el iaz‘to de dmiea. )
-clﬁd

El partodeanmalescuadrupedescmpatasmy

provistas de cascos, como 1os bovinos, equinos, etc, puede

»
*Eeomn

presentar serias dificultades a causa de las dimensiones de] animal

- .G'

madre. En el caso que el parto sea dificil, diversas prrsonas Geben
intervenir sosteniendo separadsiente una de las patas anterigres o
posteriores del animal que esta para nacer, dando 'qﬂ: :éstas

movimientos de traccidn {imitados, o consintiendo retracicitnes
limitadas de ~—ada pata, o directamente la retraccidn cmté;ﬁétiérma
de las dos patas. Todo esto tiene por objeto evitar danos al animal
que estd para nacer reduciendo el dolor del animal madre.
Normalmente el animal que estd para hacer se presenta
con las patas anteriores o ¢con las patas posteriores. Las patau que
se aferrazn al mamento del parto constituyen el par anterior o
posterior scbre el cual =25 necesario ejercitar la accidn de
traccidn mencionada. Dichas operaciores de traccidn durante el
parto zecfuieren notables esfuerzos del pavrsonal encargado y por lo
tanto aparece claramente la convénienza de recorrer a dispositivos

mecanicos o newndticos que reducen los esfuerzoc de traccicn del
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personal mas que también consienten el desempefio alternativo de
cuda pata.

Algunos dispositivos que se conocen preven el eppleo de

- e

un vastago © barra oportunamente perfilado proviste de sostenes

e B

para apoyar al cuerpo del animal madre, que resultan de conforma-

cidn anatdmica, mas extremadamente toscos. También el medio de

empefic cui. las sogas de traccidn se maniobra con dificult?.yetodo

el dispcsitivo no puede ser usado por una sola persona sind que con

»
L LN ]

extremada dificultad, Ademas la fuerza de traccion resulta siempre

A . . N .' d
igqual v no puede ser diferenciada segun las exigencias <=1 m_.:‘ to.

.
" a

Objeto, por lo tanto, de la presente invencidn as el de

a v

»
vs®

realizar un dispositivo que sea de comodo y practico empleo tan'lbién
por parte de una sola persona, que produzca la minima molestia
tanto al animal madre cano al animal que estd para nacer y que al
mismo f.empo estorbe poco.

Un objeto mds es el de realizar un dispositivo de coste
contenido y de posicionamento mas seguro.

Otro objeto es el de hacer posible el ajuste de 1la
fuerza de traccidn ejercitada sobre las patas del animal que esta
para nacer.

El objeto se alcanza prevendo que el dispositivo,

constituido por un vastago oportunamente perfilado, terminante en
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un sostén de apoyo al cuerpo del animal madre y presentante sobre

las superficies longitudinales opuestas, almenos una

mallera,

esté provisto -de un sostén de apoyo que lleva espernadp por 19

i
» @

wenos un elemento w..tdmico, es decir esté provisto de ahmsma

superficie anatdmica de apoyo y cuya posicidn se puede hacer variar
segin la conformacion del animal madre al que debe ser gplicado.

Una realizacidn particular prevé que la sx:atsqxiﬁcie
anatémica de apoyo presente almenos una superficie convexa de

manera que pueda bascular y hacer asumir la posicidén mas “&dhoda,

-
. - .

sea para el animal, como para el encargado del parto caaedebe

LR I
EY » -

maniobrar el dispositivo. et

. L

oz
ae®*

Mas particularmente se preven dos elementos anatdmicos
empernados al sostén, independientes uno del otro, cuya reciproca
distancia se puede variar.

Un perfeccionamiento prevé que el sostén del elemento
anatdmico y 1 vastago estén empefiados en modo que consientan una
rotacion de 360° entre los dos.

Una forma de ejecucidn preferida prevé que cada
corredera o cursor este provista de almenos un elemento de empefio
terminante con almenos un extremo de enganche a diente de modo que
se empefie con almenos una de las cremalleras previstas scbre el

vastago.

Una variacidn prevé que dicho elemento de empefio esté
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atraido elasticamente contra la cremallera.
Una solucidn preferida prevé che dicho elamento de
corredera o cursor esté emperado con el extremo de una palan, . dé

accionamiento mediante la cual se ejercita la fuerza de traccién
Una realizacidn preferida prevé que, en correspondencia
con el pernc, el extremo de la palanca esté proviste.dk una

abertura perfilada que consiente un movimiento 1igeramente1'csci1an—

te de la palanca, paralelamente con el vastago, cuando se deban

.
*®r 0

desplazar alternativamente 1las correderas a 1lo largo de 1la

» L

®ae
cremallera,

+t 3t

Una forma de ejecucidn particular, prevé que la palanca

PR
g .

de accionamiento tenga una longitud variable y sea por ejemplo de
tipo telescdpico para diferenciar la potencia de traccidn modifi-
cando el brazo del momento de traccidn ejercitado por el personal
que asiste al parto. Esto puede resultar particularmente Util en el
caso que el animal presente un torax particulammente voluminoso que
corre el riesgo de quedar comprimido en el animal madre con gran
dafio para el animal que estd para nacer.

Una realizacidn preferida prevé que el vastago esté
conformado con una escanaladura de guia a cuyos lados estan
dispuestas dos cremalleras para el empefio con una de las correde-

ras Una particular realizacidn prevé que la escanaladura de
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empefio con cada corredera © cursor sea a forma de T volcada dentro

éelamalseiﬂtmdmeahmsunacomedemmnelgerﬁilde

» *

empefioc acoplado al de la escanaladura.

»
ra e

Una particular solucidn prevé que, para desbloquear el

extremo de enganche de 1la sede en la cremallera, dicho elemento de

LXK ]

empefio cclabore con un elemento de cama Conexo <on mi:w:éjento
scbresaliente externamente, desplazable camo se desea y de manera

que se contraponga a la accidn de dicho elemento elastico. En

» ~r

particular dicho elemento sobresaliente externamente fwréiona

también camo empunadura para guiar el desplazamiento “4e’ las
- »

.
“, "
. .

correderas a 1o largo del vastago.
La invencidn sera ulteriormente descrita, con referencia
a los dibujos anexos, en los cuales:
Fig. 1 muestra una vista en conjunto de una realizacion
del dispositivo objeto de la invencidn;

Fig. 2 muestra un particular de la seccidn a io largo de

la linea 2-2 de la figura 1;

Fig. 3 muestra la seccion tomada a lo largo de la linea

3-3 de la figura 1;

Fig. 4 es una vista desde el alto parcialmente truncada

del dispousitivo de la figura 1;
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Fig. 5 muestra una vista en perticular de la corredera |
30 de la realizacidm de la figura 1; ‘ R

Fig. 6 es una vista en seccidn tomada a 1o Jargp del

plano 6-6 de la figura 1;

L]
» 4 & "

Fig. 7 nmuestra una segunda realizacion del dispositivo

objeto de la invencidnm; .

Fig. 8 representa la seccidn tamada a lo largo del plano

8-8 de la figura 7; ¥

Fig. 9 es una vista lateral, parcialmente truncada del

- e
" [

» 0 . . , .'.‘ 'i
dispositivo de figura 7. _ ) "

En las diversas figuras han sido adoptados lqs mlsmos
riumeros de referencia para indicar partes correspmdientes:‘

Una primera realizacion estd representada con referencia
a las figuras de 1 a 6. E1 dispositivo 10 representado camprende un
vistago 11 con 1las dos superficies longitudinales opuestas
provistas cada una de ellas de dos elementos a cremallera. Para
semplificar, los dos elementos a cremallera 12a y 12b con los
cuales se empefla una sola corredera estan indicados con 30a y 30b
respectivamente. Dicho dispositivo termina con un sostén de apoyo
13 contr= el cuerpo del animal madre.

Dicho sostén de apoyo 13 lleva fijos en 15a y en 15b dos

elementos anatdmicos 14a y 14b respectivamente. Puesto que los
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elementos anaidmicos 14a y 14b
simplemente el elenento anatimico 148 empediad

partes iguales del elemento anatdmico 14b se indicardn con los

« *.

mismos nimeros de referencia, pero con agregada la letra b\. - se
puede notar, el sostén 13 estd provisto de diversas aberturas 16
que consienten la fijacidn al elemento anatdmico 14a en.gjyersas
posiciones para que pueda regular la distancia recipmcé'ngfp los
elementos. E1 elemento anatdmico 14a presenta una superficie

-

anatimica 5a para apoyar contra el animal madre mientras la otra
superficie opuesta 17a es ligeramente convexa para que el éiemento
pueda bascular y adaptarse a la posicidn del animal madre Se
facilita asl la intervencidn del personal. El1 medio de F13ac16n que
consiente la basculacidn puede ser del tipo noto. Un ejemplo no
limitativo estd ilustrado con referencia a la figura 2 que 1o
muestra en seccidn., Como se puede notar se adopta un elemento a
rerno 18 ‘que empefia tanto el elemento anatdmico 14 camo el sostén
13 y terminante en un extremo con una tuerca 20 y en el otro
extremo con una cabeza de atornillado 21. Se puede adoptar también
cualquier sistema ya conocido.

El sostén para los elementos anatdmicos esta fijado

giratorio sobre el vastago. Esto esta mostrado con particular

referencia a la figura 1 donde se representa como el sostén 13 estad
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empefiadc con el vastage nmediante un tormillo 25 dejando, no
chstante, libertad para una rotacion campleta de 360°,

En esta realizacidn, se ha prestado mayor esmero.a la
proyectacidn del perfil del vastago para acoger los elmtos
cursores expresamente estudiados. Dicho perfil estd ilustrado con
particular referencia a la figura 3. La misma nuestra que’.cada
superficie de empefio con el cursor o corredera presenta esc:énaladu—
ras de guia, respectivamente 24a y 24b con forma de T volcada. En
cada una de éstas se empefian corredizos 1o0s cursores 30a y 30b

t

mostrados en las figuras 1 y 4 y en perspectiva en la flgufé"S En
esta sede se describira simplemente el cursor o correde‘;‘a'_ 30a
porque 1los elamentos andlogos del cursor o corredera 30b S0n
iguales, mas solanente con el pendiente medificado. Dicho cursor
presenta una superficie 31a (Fig. %) de empefio con la esca aladura
24a también ésta con forma de T volcada. El cursor presenta un
elemento a gancho 24a para la conexidn al extremo de una soga (no
representada) cuyo extremo opuesto se fijara a una pata del animal
que esta para nacer. En 35a estad empernado el elemento a horquilla
36a cuyos dos extremos a diente 37a se empefian-cada uno can una
Cremallera 172a sobre los dos lados de 1la escanaladura 24a. Dicho

horquilla 36a estad atralda por un elemento eldsticc 38a que se

apoya contra el elanento sobresaliente 48a que constituye un
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pulsador d¢ desenganche para los extremos a diente 37a de la
norquilla.

Cano se puede notar esta especial confarmacida del
vastago provisto de una escanaladura en correspondencia ccn cada
uno de los lados de empefio con el cursor, resulta particularmente
ventajosa en cuantc el cursor que tiene un extremo de .perfil
acoplado al de la escanaladura presente scbre el vastago, se
desliza dentro de esta Ultima. Resulta pues una realizacidn
extremadamente liviana y econdmica. Puede ser también prevista
cualquier forma para la escanaladura de guia, siempre que ei;étjrsor
tenga el perfil acoplado de modo que se deslice en dicha
escanaladura.

La palanca de accionamiento 41 estd empefiada con los dos
cursores 30a y 30b mediante un extremo a anillo 49 conexa a dos
pernos dispuestos sobre cada uno de los lados de los bloques 40a y
40b. Este _mpefio estd mostrado con particular referencia a 1la
figura 5 que representa para mayor claridad, solamente el cursor
30a. Una de estas aberturas de empefic (en esta solucidn la 39b)
esta conformada a ojal, mientras la otra (3%9a) es circular. la
palanca 41 puede estar también empefiada en correspondencia con 1os
pernos- 3%a y 35Sb.

La palanca de accionamiento 41 solidaria con 1la

"
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empufiadura 42 estd particularmente realizada de tipe a telescopio

para poder variar su largo y por consiguiente el brazo de la fuerza

aplicada por el personal encargado del parto. Una particular -

s G

realizacidn para obtener la palanca telescdpica esta ilustrada con
referencia a las figuras 1 y 6. En ella se ncta un elemento externo
46, solidario con ia empunadura 42, dentro del cual se desliza un
elemento interno 44. Entre ellos esta dispuesto un ‘e»lx;mento
elastico 88. En el elemento interno estdn previstas sedes 45, de
manera que el elemento elastico se pueda alargar al interio; del
misme y luego bloquear la palanca en la posicion déseada.‘.'rDeIeste
modo se puede regular el largo y por lo tanto el brazo de ief’Puerza

ek S,

de tracciodn.

Otra empufiadura 50 estd montada corrediza sobre el
vdstago de manera que pueda ser llevada a 1la posicidn deseada.
Dicha empufiadura 50 presenta un extremo de empefio 51 con una de las
acanaladuras 24, cano se muestra en le figura 3. El extremo de la
empufiadura 50 presenta una superficie de choque 50a che se enfrenta
contra la superficie de choque 43 del bloque 40. De este modo en el
manento que se mueve el cursor de la derecha hacia la izquierda, se
desplaza también hacia la izquierda la empufiadura 50, sin la
intervencion del personal.

Dada la particular conformacion a diente de la horquilla

LY ‘.
IS
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oo respecto a la confoamacion de la cremallera 123, s ve

claramente ea la figura 1 que el cursor 30a oon el extremo a

empefiade con la cremallera podrd desplazarse solamente hamala
izquierda, es decir en el sentido de 12 flecha A, Para desplﬁ;;é;z; ‘;1
cursor 30a en e! sentido opuesto, es decir, hacia 1a devecha, serf..
necesario desampotor los dos extremos a diente Z7a, obrando .sr;:bc‘e
el elemento sobre .atiente 48a y aprerandole hacia ab2jo ue manera

Jue se contraponga a la accidn del elewente elastico ‘38a:

Naturalmente las mismas consideraciores valen para el curscr 30b:.°

1™
[

21 funciona.us to Gel dispositivo ahora descritc é:‘;"é}
siguiente: ;

Primeramente se d.spone el gruoc de los dos cursores 30a
y 300 en posicidn gproximada al sostén de apovo 13 que, dada la
presencia de los elementos ane “micos, se adaptard bien al cuerpo
del animal madie. Esto se consiente impartiendc manuzlmente una
fuerza para hacer correr hacia la derccha el cursor, Jerpds de
haber desempefiadn 10s respectivos extremos a diente 57a y 37b,
apretando haciz abajo el elemento scbresal =nte 48%a y 48b. Se apoya
luego el sosten con los dos elementos anatémicos contra el cuerpo
del anlma} madre y se Ffijen 1os extremos de lax sogas O cordones a
las patas del animal qQue estd para nacer. Las i .iz3 podrén ser las

anteriores o posteriores, seglin como se presenta el . mal que esta
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para nacer. Dando un desplazamiento oscilatc™ o a la empufiadura 42
de 1la palanna. se @ un desplazamiento gradual hacia la nqmerda
al cursar “"u y a} cuesor 30b, altermativamente, gracias a .la
conformacidn de las particulares aberturas 39, Por lo tanto, se
tira la rospactiva cordezuela y la correspondiente pata del amml

que esta para nacer, R

Tn efecto, suando se hace oscilar la empufiaduca 42 hacia
la devecha, en el sentid: de la flecha D de la figura 1, el bloque
40a rueda alrededor del pernc dando al cursor 30a un desplazamiehto
hacia la izquierda. (racias a la confarmacidn de la abertur'a 3%
(Figura 5), el perno en correspondencia con el hloaue 40b ira a
apoyarse conplra o oextrensy <el oial 39b constituyendo un choque
para tal mevimiento, Cuandoe la empufiadura se desplaza hacia la
izquierda, es decir en ¢l sgentido de la flecha S, sucederd el
centrario y por 10 tante sera el cursor 30b que se desplazard hacia
la izguierda mientias que el cursor 3Ca quedara firme. De este modo
se imparten alternamente fuerzas de traccidn a las natas del animal
que estd para nacer facilitando asi el parto. Si. por ejemplo,
fuera necesario aflojar una o las Jdos patas del animal dque esta
para racer, basiard apretar el elementr. sobresaliente 48a © 46k
desempefiarido el respectivo disnte de la horquilia 362 O 36b,

consintisndo el desplazamiento hacia la derecha del correspondiente



Jde. R Surserr s0l0 © de los deos cwrsores:

ejemento a horquilla por vez ¢ tembién

elementos a horquilla contempordneamente. En este Sitimo cash: -

podran ser desplazados hacia 13 derecha, aflojando las cordeziunias,

los dos cursores para una Carrers cualquiern, si se desep; o biem,

1z fuerza de traccidn sjercitada puedr ser modificada disminuyendo

o aumentando el largo de la palanca 41. Es claro que, efectivamen~
te, do este modo se modifica el momento ejercitado. " e

Una segunda realizacion dei dispositivo se ilustra <on
referencia a ias figuras 7-9. Estc muestra particvlarmente un
vistago 61 de perfil diferente al de la primera realizacidn,
mosTcado en la figura 8. Los cursores 602 y 60b estin también
realizados en modo diversc, mientras que el sosten 13 de apoyo
cotra el animal madre, 14 palance tvlescopica 41 y el medio para
consentii la rotacidn completa del sostén 13 con respectc al
vastago 61, son idénticos a los ae la primera realizacidn y por le
tanto no serdn descritos.

Como se puede notar, el vastago nrevé una cremallera 62a
y 62t para cada cursor 60a y 60b. También agil se describira
snlamente el cursor 60a. K1 cursor 60a estd constituido por un

elementoc a canal 66a presentante, hacia el sostén 13, un elemento a

SR

Vs
-
¥

i
i
i

g X
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gancho 67a para el ewpefio con la soga (no mstmda) Eﬁm&é
i pestillo &% on extnmadmni;%?! i
solamente en un sentido. Dicho pestillo esté manterddo
cremallera por un muelle de ballesta 70a.

Como se puede notar en esta solucidn el vést@%a

desliza dentro del cursor, mientras que en ia primera reallzacién |
ilustrada, sin dudas preferible, es el cursor mucho mAs Yiviano; Y
que se desliza dentro de las acanaladuras particularnaehte pmdi;- ' §
puestas en el vastago.

Particularmente interesante resulta el medio de des~
empeno para desplazar el conjunto de cursores 60a y 60b hacia el
sostén 13. Este estd constituido por un elemento de cama 73a
empernado en 74a y conectedo a una empufiadura 75a lateral (en la

figura 9 se nota solamente la 75b). En el mamento que se desee-

desempefiar el diente 71a de la cremallera, es necesario hacer rotar
la empufiadura 75a de modo que ruede contemporaneamente el elemento
de cama 73a oponiéndose a la accidn del muelle 70a. La empufiadura

75a consiente también la guia manual de los cursores hasta el punto

de la cremallera 62a en el cual se desea blogquearlos nuevamente.
También en este caso el desplazamiento gradual hacia la izquiera se

realiza haciendo oscilar la palanca de mciami@ntaﬂ dlterna




varente hacia la derecha y hacia la izquierda de manera totalmente ani-

loga a la realizacidn prevista.

Es evidente que en tal modo se pueden satisfacer todas lag »,
exigencias sin peligro de hacer mal al animal madre o al animal que ’

esté pare nacer. .
Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique 1a esen-

cia del cispositivo descrito serd variable a los efectos del actual |
Mocelo. )

. LN )




5.

10.

1s.

20.

25,

- animales, en particular bovinos, que compr

NOTA.

Se reivindica como cbjetc de este registro por Modelo de
Mtilicdad:

1.~ Dispositive perfeccicnado de auxilio para el parte de,

ende un vastage que termina, ...

con un sostén de apoyo al cuerpo del animal madre; dicho vastago pres
senta scbre los lados longitudinales opuestos, al menos una cremalle-

S erane

ra, cada una de ellas se puede empefiar mediante medios de una sola

-
-

*
v
- .

direccidn con al mencs una corredera asociada a la extremidad de una

soga cuya extremidad opuesta se fija a una de las patas (anterier o

"o ke

posterior) del animal que estd para nacer y una palanca que tiene un. ..,

LR 4

* 4o

extremo fijade a las correderas, caracterizado por el hecho de que di-, .

.

cho sostén de apoyo lleva empernado al menos un elemento anatfmico,

-

provisto de una superficie anattmica de apoyo contra el cuerpo del
animal macre.

¢.- Dispositivce segin la reivindicacién 1, caracterizado por
el hechc de que camprerrle dos elementos anatémicos, cade uro de ellos
empernado scbre el sostén de apoyo, cuya reciproca distancia es varia-

ble.

] 3.- Dispositive segin la reivindicacién 1, caracterizado
por el hechc de que la superficie opuesta a la superficie anatémica
de apwrc contra el cuerpc del arimal madre, presenta al menos una par-
te convexa de manera gque pueda bascular adapténdose contra el cuerpo
del arimal madre.

4.- Dispositivo segin la reivindicacifn 1, caracterizado
por el hechc de que el empefic entre el sostér de apoyo al cuerpe del

arimal madre y el vlstage consiente ura libre rotacidn entre los dos.

.- Dispositive segin la reivindicacidr 1, caracterizado

v e o"

L I
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etamerte de empefio, que tiene como medio unidireccionzl, al menos un
diente de enganche, respectivamente para cada una de las cremalleras

6.~ Dispositive segln la reivindicacidn 5, caracterizado per .

EERY T

el hecho de que dicho elemento de empefic presente sobre la corredera, |,

estd atraldo eldsticamente contra cada una de las cremalleras.

]
N W

7.- Dispositivo segin la reivindicacidén 1, caracterizado por: -,

va

el hecho de que dichas correderas estén empernadas en la excremidad de
la palanca de accionamientc que se mueve para ejercitar una fuerza de
traccidn, altermativamente sobre cada una de las patas del animal que
estd pare nacer. ‘

8.- Dispositivo segin la reivindicacidn 7, caracterizado por - .

.
» »

el hecho de que dicha extremidac de la palanca empernada a la corvede-
ra presenta una abertura perfilade para consentir el movimiento oscilan-

te longitudinal que permite trasladar alternativamente una de las corre-
deras a lo large de la cremallera.

9.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracterizado por
el hecho de que dicha palanca de accionamiento tiene una longitud varia-
ble realizada por ejemplo, a telescopio, de modo que modifica el brazo
y-luégc la potencia de traccidn ejercitada por el perscnal sobre la soga
de traccidn. |

10.- Dispositivo seglrn la reivimdicacidr. 1, caracterizadc por
el hechc de que presenta también una empufiadura cor'rediia sobre el vas-
tago en 2] menos ura de lac acanzladuras dentro de la cual se desliza
una de las correderas, de manera que se puede colocar en el puntc desea-

4o.

11.- Dispositivo seglr la reivindicacién 1, caracterizado por
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‘éllmehedequedidnvéstagopmsmtaporlommsdosacanaladumspar—'

ticularmente conformadas dentro de las cuales se empefia la extremidad de

un elementc de cursor, con perfil acoplado a dichas acanaladuras, de ma-

‘Dera que se desliza den.ro de estas dltimas; cada acanaladura delimita

dos distirtos perfiles a cremallere.

12.- Dispositivo segin la reivindicacidn 11, caracterizado por
el hecho de que dicha acanaladura esti confcrmadaen T.

13.- Dispositivo segiin la reivindicacién 6, caracterizado por
el hecho de que dicho elemento de empefic colabora con un elemento a ca-
ma conexc con un elemento sobresaliente externamente que se traslada co-
mc se desea y de manera que se contraponga a la accidn del elemento elis-
tico.

14.- Dispositivo segin la reivindicacidn 13, caracterizado por
el hecho de que dicho elemento scbresaliente sirve también como em;;uﬁa-
dura para guiar el traslado de las correderas a 1c largo del véstage.

Sear. cuales fueren las circunstancias que concurran en la esen-
cialidad del Modelo de U‘til:idad definido en las anteriores reivindicacio-
nes, cuyo objetc es:

15.~ "DISPOSITIVO PERFECCIONADC DE AUXILIC PARA EL PARTO DE
ANTMALES, EN PARTICULAR BOVINCS'.

. Consta la presente memoria de dieciocho hojas fcliadas meca-
nografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos a la misma.

Barcelcna, 2 1 DIC. 1983

P.A. de Dhia. Franca REGATTIEFI.

ALFONSO DURAN




-
s
(L

v

»
%
O

g

e
»
-

S
i)

aTed 8

a
»

x
o

.
0

0

O3]
a7t

DOCOEON
OGO
cetete et




17a—¥ /

[

16

‘,/A 3

-’

WANALA RN ANRANY

4%

BAR

P.A.
AL




R TR

17a g

ML

sty

XY

Cr P e,

D
NS

“yhedie b te

37b

. — o & — ——— — — .

21

16

N

BARCELONA, 21 DiC. 1383

P.A.
ALFONSO DURAN

0.: iz A, Durdn Moya

.




ESCALA VARIABLE




~J

un

o
N

BARCELONA, 21 DIC. 1383

P.A. 7
ALFONSO DURADMN

{
Fdo.: wis A. Durdn Moyo




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



