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MEMORTI & DESCRIPTIVA

’

PARA UNA PATENTE DE INVENCION POR VEINTE afog, EN BsPafa,
A FAVOR DI DON GECRGES LESTOUQUET, DE NACIONALIDAD FRAN-
CESA, DOMICILIADO ZIN LYON (FRANCIA) 35, rue Gilibert

s OPbre:

» DISPOSITIVO ORIENTADOR AUTCOMATICO DE HUBVOS »

La invencidén se refiere,en forme gensral, a procedi--
mientOs para orientar ouerpos. de foméi- ov.oide',', vy, en particu
ler, a huevos. Principalmente se refiere a procadimientos pa
ra recibir huevos que estédn colocados el azar, y & orientar-

10s automdticamente en posicidn comin & todps ellos. Todls -



los huevos se llevan a una posiciém fijada de antemeno, hacién
doles girar, a partir de les ofieﬁtaciones di ferentes que hen
tomado al azar.

Bl dispositivo orientador conforme a la invencidn, com

g, prende varios rodilles espaciados parglelamente, méviles en u
na direccidén perpendicular a sus ajesi pare dirigir los hue--
vos a través del orilen'tador‘.

La lnvenoidn tembién comprende procedimientos para ha-
cer girer a 10s rodillos sobre sus ejes, tan gélo durante pex

10, te de sus desplazamientos a ‘brgve’g del orientador, Estos rodi
lios 1llevan cade uno una entallaqura en un extremo, destinada
al alojamiento de 10s huevds, cuando éstos se encusntran en u
na posiciln finel predeterminada, impidiendo as{ su desplaza-

‘ mient© ulterior 10ngitudinal sobre 10s rodillos. ‘

15. La invencién se oomprenderd mejor e ayuda de la des-
oripci.én que se expone & continuacidén, asi{ como del & buje --
que se adjunte, en el que:

- la figure 1 representa une proyeooidn horizontal de
le invencifm; N |

20, - la figura 2 es un aspecto parcisl aumentado, confor-
me al eje II-II de la figure 1, ’

- la figura 3 muestra otro aspecto aumentado, confomme.
al eje IXI-IT de 1a i gure l, y -

- la ﬁgura 4 es un 41 timo aepeoto parcisl aumen tado,

25. conforme el eje IV-1IV de la figura 1.

El dispositivo comprende: un bq:st'idbr dg scporte 5‘, pro
visto de unas superficies 1a'beralea'rré, 'qu‘o se prolongen cade
una a 10 largo de las paredes longitudinales del citado basti
dor. A 10 largo de cada pared longitudinal del bastidor, se -

30. extiende una cadena de Gelle 10, Bstas cadenas ven sustentadas
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en uno de sus extremos por unas ruedas de trinquetes 11, mon-
tadas en un drvol de transmisim 12, que a su vez va montado

en unos cojiﬁe-tes adacuadts, que se apoyen sobre las superfi-
cies laterales, Las cé.denas Se sustentan en el otro e:ﬁtremo -
de la mesa por medio de ruedas de trmciuete 13, ciue_van situa
das sobre el drbol de eocionamiento 141, montado en cojinetes

convenientes, llevados por las superficies laterales de la me
sa, Bl 4rbol de transmisidn 14 esté accionado con preferencia
por redio de un elemento adecuads (Que no éparece en la figu-
re), por intermedio de une oOrrea 15 y una polea 18 montada -
sobre el 4rbol.

Hey variovs rodillog de orientacidn 21, espaciades que
estén situedos entre las cadenas 10, y cada uno de ellos va -
montade & pivote sobre unos pivotes 20, orzen-tgdc»s hacia el -
interior y 1levados por las cadenas, en forma tal que ten s6-
lo puedan girar en un aentiao'. 8i so desea, 10s rodillos pue-
den estar recublertos por une meteria eldstioca oenveniente --
cualquiera, como el caucho., Los extremos de 10s rodillos del
lado interior del bastidor, llevan cada une una q-ntal;l.adura -
17, constitufda por una porcién de didmetro redusido 18. 4 oa
da lado de las superficies laterales 6 se encusntra una super
fiole desigual de rodemisnto de introduccién 22, sustentada -
por el bastidor 5‘. Cada una de estas superficies desigualesd -
se extiends sObre una poreitn de la longitud de la mese, y o8
t4n oolocadas en forma tel que los rodillos estén & su Voz -~
sustentados obre estas superficles Q:esigualegv de que tratemos,
& su paso® por encima de las mismas:rhaoiend@ as{ girar & 10s
rodilloes sobre los pivotes 25. Estas superficies desiguale-s,'
parten del extremo de entrada dé_ la‘me.sa, para ‘oermipar apro..

ximadamente en la posicifn ocupada por el rodillo 23 represen
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tado en la figura 1, ¥ las superflcies deSighales de'&escarga
25 espaciadas respecto a 1as.superfiaies desi guales de intro-
duccibn estdn aslineadas con éstas. Por consecuenpia, cuando -~
se desplazan de la posicidn ocupada por el rodille 23, haecia
ol extrem¢ de descarga del bastidor, Los rodillos no giran s0
bre su pivote, sino gque son aocionados al pr0pio tiempo gna
las cadenas de Galles, en forme fi ja, hasta que_alcanzan los
extremos‘ﬁe avance de las superfiocies desigu&les de qucarga.
0 hasta la pqsioidn‘ooupada pér el rodillo 24. En este mimen-
to, la rotacién de los rodilles se vuelve & iniciar, y conti-
nda hasta que alcanzan una posicién que es, sensiblemsnte, la
ocupada por el rodillo 26, A partir de la posicién ocupada -
por el roailio 264 108.104i110s se ven accionados haste el -~
fin de sus desplazamientos longitudinales, de una_manera'fija.
1.0s huevos que se trata de orientar, se introducen en
el orientador por medio de una ocorree de alimentacién 30, he-
cha de forma convenienﬁe; A pertir de la correa 30, 10s huevos
so depositan en su pOSIcién desordenada sobre 10s rodillos, en‘
forma tal que ocupan sensiblerente espaclOs entre éstos, Dobi
a que los huevos se envian sin discriminecién sobre 1los rodi-
llos, se alinean de forma que sus ejes principales estén para
lelos a 103 ejes de los rodillos, y los huevos que se‘deposi—
tan de forma que sus pqqneﬁas extremd8 queden hecia atrés,'gn
1e direcoién de le parte pogterior dgl bastidor, oamo por e-
Jjemplo el husvo 51 de la figura 1, S; desplazan a 10 largod® -
del espacio cOmprendido entre los rqdilloé adyacentes, hacia
la parte posterior, mientras Que 132 huevos colooados de for-
mé que sus pequefios extremoOs estén airigidos haoia el exte- -
rior, en la direocién de la parte anterior del orientader, ;-

poOr e jemplo el huevo 523 se desplazan hacia la parte anterior,
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Debido a que es necesari® oon el fin de continuar el tratamien
t9 de los husvos - que estos sa Orienten en una posicién o=
mﬁn,.aq;uellxo.e, que tengen una posicidn impropia deben dar la -
vuelta., Para efeotuar este movimiento de darles la vuelta, los
huevos om0 10s que egtén colocados en 31, se desplazen hacia
a*pré_s , ¥ s ponen en contact® con u'.na* placa de gufa 33. Bsta
va sobre el bastidor 5, exactamente por encima de los rodillos,
y su borde anterior estéd afilado, como se ve en la figura 5,
sirviend9 para moOver oon suavidad los huevos, en el momento -
en que su pequefio extremo se monte soObre el borde de la placa,
haste que se vuelven, quedendo su peg;ueﬁao extrem¢ dirigldo ha |
cia la parte anterior. En este momento, se desplazen axialmen
sobre 1l0s rodillos y llogan & las entalladuras, En el caso en
fi“ﬁ los huevos impropiasmente Orientados alcampzasen el extremo
de la placa de gufa 33, sin haberse vuelte conforme & su lem-
gitud, en la forma que se acaba de explicar, su posicism axial
se invertirfa al contecto con una correa de ret orx'zo 54-. Esta,
que ocon preferenc-ia es redonde, pase sobre una polea de grra_g
tre 35, y dos poleas locas 56 y 40, montadas sobre una placa
37, llevada por la placa de gufa 33, y es arrastrada sensible
mente & la misma velocidad que el movimisnto de alimentacibn
efectuado por 1los rodillos, Las poleas estdn situadas de for-
ma que el paso de la correa entre las poleas locas 36 y 40, -
se haga muy cerca de las superfi oies‘,superi.Ores de 1l0s rodi--
llos.. Cuando 19s huevos dispuestos de manera inadecuada alcan
zan la oorrea, sus pequefios extremoOs.se ven p,rograsivamente -
sacudidos haoia arriba, hasta que s6 encuentran en la posieibn
ocupada poOr el huevo 58 Bn este momento, el huevo sobrea sf -
mismo, hasta ocupar la poaiciéﬁ del huavo 42, LOs huevos que -

han efectuado este movimiento, stn accionados haocia la parte -



anteribr, sobre los rodillos fijos, en el espacio comprendide

entre los sxtremos adyacentes de las suparficies desiguales -
respectivas 22 y 25, hasta que 10s rodillos alcanzsn 103 ex--

tremos amteriores de las superficies degiguales 25, Bn este -

5. momento, reanudan su p@taeidn, 10 que origina qus 103 huevos
se desplacen en direccifn exial, hacia 10s extremos anterio--

res de los rodillos, para &lojarlos en lsas entalladursas 17, -

que 8ll{ estdn dispuestas, N
‘Segin aparece en la figura 1, une place de detencién 41,

10. que estd dispuesta a 10 largo de 1a parte anterior de la mé_-
quina, estd provista de uns parte &nch&.44 y de 0Otra estrecha
45, La parte ancha ve desde el extrem@ de entrads del orienta

dor hasta cerca de la posicifm ocupade por el rodillo 24 de -

| le figura 1. Le longitud de esta poreidn de la placa es tal -
15. que su bo;de coincide sansiblemenpa con el borde exterior de
las eptalladuras, peara que 108 huevOs no puedan caer em 1a§ -
entalladurag,.naata que hayan alcanzade }g parte estrecha 45

de la placs, sagin aparece en la figure 4. La perte principel

. de esta plada tiene proporciones tales que su borde inferior
20. coineide sensiblemente con los extremos superiores de 1los ro-
dilles, para qua los hueves que heyan slcenzedo este punto de

sus Gesplazamientos, caigan en las entalladuras, donde perme-

necen hesta que alcanzan el extremo de descarga del dlspositi

vo, Le correa de retorno estd dispuesta al ledo dal espacio -

25; comprendide entre 153 superficies dasiguales 22 y 25, en 1&5_
que los rodillos son accionados sin girar, A pertir del extrs

mo de las superficiaes desigusles de dascargg 25, los rqdillos

se ven nuevemente earrastradcs sin girar, y lqs:hueVOB Qe - ~
transportan son entonces traspasados\madiante transportadores

30, _ convenientes 43, a un eparato de tratamiento cualquisra (que
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no aparece en la Tigura), Une placa 46 que sirve de tapa, se -
extiende hacia la parte enterior, & partir del borde posterior
-del bastidor, de su extremo de descarga.

NOTA

BEn resumen: 12 invencién recaard sobre las siguientes
reivindicgcionosz 7 '

12,. Dispositivo orjentador sutomético de hueves, que
comprends une placa de sPporte, varios rodillos de soporte de
ast@"s cuerp@®s llevados por este bastidor, euyos rodillos aaﬁén
paralelos y espaciados; medios de desplazar 10s rodillos res-
pacto al eitado ba.stidor,perpendioularmanta g sus ejas, un pi-
vote sustentado por este elemento rgévil, ¥ que sirve pars mon-
tar los citedos rodillos, con oObjeto da permitir su movimiento
de rotacidn igzdiviéu&l en un so0lo sentide, superficles desigug
les de rodemiento, que sirven de intromccién y estdn sustente
das por el citado bastidor, superficies desiguales de rodamiag.
t0 que sirven para le descarga, alineadas, y sustentadas por -
el citado bastidor, y teniendo sus extremos adyacentes espacia
dos de las extremidedes de las citedas superficles desiguales
da 1ntrodu?cibn, estando los citados rodillos en contacto eon
las citadas superficies desigusles, en forms q;ue se origine su
rotacidn, y siendo arrestrados sin rotacién por el citade ele-
mento mévil, durente el desplazemiento gque sufre & través del
citado aspecid, teniendf ceda uno de los citedos rodillos un -
diémetro sansiblemente uniforme sobre t‘éda‘su IOpgitud, Y 8S--
tando provisto ceroa de su extremo, de una entalladurs formada
por una parte de didmetro redueido, espaciada del extremo extg
rior; medios para suministrar los cuarpos ovoides & 1os citva;-«‘-
dos rodillos, en posicién errdtica, de donde results qué los -

citados cuerpos se sitian en alojemientos comprendidos entre -
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1os citados rodilles giratorios, en pesicidn no orientads, y
medios dispueétos sobre el recorrido de 1os rodillos, paras in
tercepter & los citedos cuerpos, cuendo dstos se desplazen --
exialmente, saparéndose de les citadas entalladurss, para he-
cerlos volver, provocendo con elle su desplazemiento en la &
reccién opuests, para qﬁe g8 8lojen en las en‘talladuras cita-
das; los medios aitadds en W1timo luger, comprendiends una co
rrea ain fin, cuyo tiro de corres estd espacisdo por encima -
de los o:;'te,doa rod:ill@a, y empelmén el espacio cﬂmprendidg en
tre les cltadas superficies desiguales de introduceién y las
tembién citades superficies cIes:iguaJ.e# de descargas, estando -
dirigido este tiro de correa angularmenta respecto & la trayeg
torie linesl de estos rodillos, de forma que esté méds préximo
de las citadas entallsduras, en l& zong de las superficies de
sigusles de dascarge, para Obliger & girar sobra si mismos a
los cuerpos msl orientadeos, y Obtemer su disposicién final an
las citadas entalladuras; y medios de arrastre de estas ¢O--
rreas en la direcciém de los recorridos de 19s rodillos, v a
una velocidad que corresponde gensiblemente & le& veloeidad li-
neel de 10.; rpdillas'. , ‘ o ‘

28, Dispositivo, segin la reivindic&cién 14, en el que
el elament® mévil oomprende iguslmente una pleca da gufe, que
perte de une posicifm préxima al extremo de entreda del orien-
tador, y termina en la citada ecorrea sin fin, y teniendo un -~
borde interno que recubre el citado redillo, y esté dispuesto
angularmente respecto a sus recorridos linealea..'

38, - DISPOSITIVO ORIENTADOR AUTOMATICO DE HURVOS.

Segin se describe en esta memoria que conste de OchO ho
jas eseritas o méduim por uns sCla cara y dibujos.

13 R, 1967 /
Madrid, , 1962 \
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