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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

PARA UNA PATENTE DE INVENCM POR VEINTE AÑOS, EN ESPAÑA, 

A FAVOR DE DCN GE ORCES LESTOUQUET, DE NACIONALIDAD FRAN­

CESA, DOMICILIADO EN LYCN (FRANCIA) 35, rué G ilibert

s o b r e :

" DISPOSITIVO ORIENTADOR AUTOMATICO DE HUEVOS "

La invencián se re fiere,en  forma general, a procedí— 

mientes para orientar ouerpos de fogyna ovoide, y, en partí cu 

la r , a huevos. Principalmente se re fie re  a procedimientos pa 

ra rec ib ir  huevos que están colocados al azar, y a orientar­

lo s  automáticamente en posición cAnun a todos e llo s . Todos -
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lo s  huevos se llevan a una posición fijada  de antemano, hacién 

dolos &irar, a partir  de las orientaciones diferentes que han 

tomado al azar.

El dispositivo orientador conforme a la  invención,, com 

prende varios rod illo s  espaciados paralelamente, móviles en u 

na dirección perpendicular a sus e jes ¡ para d ir ig ir  loa hue— 

vos a travós del orientador.

La inven oí ón tamblón comprende procedimientos para ha­

cer girar a los ro d illo s  sobre sus e jes , tan sólo durante par 

te de sus desplazamientos a través del orientador. Estos rodi 

l ío s  llevan cada uno una entalladura en un extremo, destinada 

al alojamiento de los  huevos, cuando estos se encuentran en u 

na posición fina l predeterminada, impidiendo asi su desplaza­

miento u lte r io r  longitudinal sobre los  rod illo s .

La invención se comprenderá mejor con ayuda de la  des­

cripción que se expone a continuación, asi cono del dibujo — 

que se adjunta, en e l que:

-  la  figura 1 representa una proyeooión horizontal de 

la  invención;

-  la  figura 2 es un aspecto parcial aumentado, confor­

me a l e je  I I - I I  de la  figura 1;

-  la  figura 3 muestra otro aspecto aumentado, conforme 

a l e je  I IL -H  de la  figu ra  1; y

-  la  figura 4 es un último aspecto parcial aumentado, 

conforme al eje IV-IV de la  figura 1.

El dispositivo comprende un bastidor dp soporte 5, pro 

v is to  de unas superficies la te ra le s ^ , que se prolongan oada 

una a lo  largo de las paredes longitudinales del citado bastí 

AOr. A lo  largo de cada pared longitudinal del bastidor, se - 

extienda una cadena de Galle 10. Estas cadenas van sustentadas
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en uno de sus extremos por unas ruedas de trinquetes 11, mon­

tadas en un árbci de transmisión 12, que a su vez va montado 

en unos cojinetes adecúa dos, que se apoyan sobre las superfi­

cies la tera les . Las cadenas se sustentan en e l otro extremo - 

de la  mesa por medio de ruedas de trinquete 13, que van sitúa 

das sobre e l árbol de accionamiento 14, montado en cojinetes 

convenientes, llevados por las superficies la tera les de la  me 

sa. El árbol de transmisión 14 está accionado o en preferencia 

por medio de un elemento adeouado (que no aparece en la  figu ­

ra ), por intermedio da una oorrea 15 y una pelea 16 montada - 

sobre e l  árbol.

Hay varios rod illo s  de orientación 21, espaciados, que 

están situados entre las  cadenas 10, y cada uno de e llo s  va - 

montado a pivote sobre unos pivotes 20, orientados hacia e l  - 

in te r io r  y llevados por las cadenas, en forma ta l que tan só- . 

lo  puedan girar en un sentido. Si se desea, los rod illos  pue­

den estar re cubiertos por una materia elástica  conveniente — 

cualquiera, como e l  caucho. Los extremos de los rod illo s  del 

lado in ter io r del bastidor, llevan cada uno una entalladura - 

17, constituida por una porción de diámetro reducido 18. A ca 

da lado de las superficies la tera les 6 se encuentra una super 

f ic ie  desigual de rodamiento de introducción 22, sustentada - 

por e l bastidor 5. Cada una de estas superficies de si guale ó' - 

se extiende sobre una poroián de la  longitud de la  mesa, y eŝ  

tán oolocadas en forma ta l que los rod illo s  están a su w z  — 

sustentados obre estas superficies desiguale^ de que tratamos, 

a su paso por encima de las mismas, haciendo asi g irar a los  

rod illo s  sobra los  pivotes 20. Estas superficies desiguales, 

parten del extremo de entrada de la  mesa, para terminar apro­

ximadamente en la  posición ocupada por e l r o d il lo  23 represen
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tado en la  figura 1, y las superficies desiguales de descarga 

25 espaciadas respecto a las superficies desiguales de in tro­

ducción están alineadas con ástas. Por consecuencia, cuando - 

se desplazan de la  posición ocupada por e l  ro d illo  23, hacia 

e l  extremo de descarga del bastidor, Los rod illo s  no giran sj) 

bre su pivote, sino que sos accionados, al propio tiempo que 

las cadenas de Galles, en forma f i j a ,  hasta que alcanzan los  

extremos de avance de las superficies desiguales de descarga, 

o hasta la  posición ocupada por a l r o d il lo  24. En este momen­

to , la  rotación de los rod illo s  se vuelve a in ic ia r , y conti­

núa hasta que alcanzan una posición que es, sensiblemente, la  

ocupada por e l ro d illo  26. A pa rtir  de la  posición ooupada — 

por e l ro d illo  26, los  rod illo s  se ven aocionados hasta e l — 

fin  de sus desplazamientos longitudinales, de una manera f i j a .

Los huevos que se trata de orientar, se introducen en 

e l  orientador por medio de una oorrea de alimentación 30, he­

cha de forma conveniente. A pa rtir  de la  correa 30, ios  huevos 

se depositan en su posición desordenada sobre los ro d illo s , en 

forma ta l que ocupan sensiblemente espacios entre óstos. Debí 

a que los huevos se envían sin discriminación sobre los rod i­

l lo s ,  se alinean de forma que sus ejes principales están para 

le lo s  a los e jes de los rod illo s , y los huevos- que se deposi­

tan de forma que sus pequeños extremos queden hacia atrás, en 

la  direooión de la  parte posterior del bastidor, oQno por e- 

jemplo e l huevo 31 de la figura 1, se desplazan a lo  largo — 

del espacio comprendido entre los  rod illo s  adyacentes, hacia 

la  parte posterior, mientras que los huevos colocados de fo r ­

ma que sus pequeños extremos están d irigidos hacia e l exte----

r io r , en la  d ireociá i de la  parte anterior del orientador, — 

por ejemplo s i  huevo 32, se desplazan hacia la  parte anterior.



Debido a que es necesario con e l  f in  de continuar e l tratamien 

to  de los  huevos - que estos se orienten en una posición oo— 

mun, aquellos que tengan una posición impropia deben dar la  - 

vuelta. Para efeotuar este movimiento de darles la  vuelta, los  

huevos cano los que están colocados en 31, se desplazan hacia 

atrás, y se ponen en contacto con una'placa de guía 33. Esta 

va sobre e l bastidor 5, exactamente por encima de los rod illo s  

y su borde anterior está a filado, como se ve en la  figura 5, 

sirviendo para mover con suavidad los huevos, en e l momento - 

en que su pequeño extremo se monta sobre e l borde de la  placa, 

hasta que se vuelven, quedando su pequeño extremo d irig ido ha 

cia la  parte anterior. En este memento, se desplazan axialmen 

sobre los rod illo s  y llegan a las entalladuras. En e l caso en 

que los huevos impropiamente orientados alcanzasen e l extremo 

de la  plaoa de guía 33, sin haberse vuelto conforme a su lon­

gitud, en la  forma que se acaba de explicar, su posición axial 

se in vertir ía  a l contacto con una correa de retorno 34. Esta, 

que con preferencia es redonda, pasa sobre una polea de arras 

tre 35, y dos poleas locas 36 y 40, montadas sobre una plaoa 

57, llevada por la  placa de guía 35, y es arrastrada sensible, 

mente a la  misma velocidad que e l movimiento de alimentación 

efectuado por los rod illo s , la s  poleas están situadas de fo r ­

ma que e l paso de la  correa entre las poleas locas 36 y 40,' -  

se haga muy cerca da las superficies superiores de los rod i— 

lío s .  Cuando los huevos dispuestos de manera inadeouada alean 

zan la  oorrea, sus. pequeños extremos ..se ven progresivamente - 

sacudidos haoia arriba, hasta que se encuentran en la  posición 

ocupada por e l huevo 30. En este momento, e l  huevo sobra sí - 

mismo, hasta ocupar la  posición del huevo 42. Los hnevos que - 

han efectuado este movimiento, son accionados haoia la  parte -
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a n te r io r , sobre lo s  r o d il lo s  f i j a s ,  en e l  espacie comprendida 

entre lo s  extremos adyacentes de la s  su perfic ies  desiguales -  

respectivas 22 y 25, hasta que lo s  r o d il lo s  alcanzan lo s  ex­

tremos an terioras de la s  su perfic ies  desiguales 25. Bn este -  

momento, reanudan su rotación , l o  que orig in a  que los  huevos 

se desplacen en d irección  a x ia l,  hacia lo s  extremos a n terio—  

res de lo s  r o d il lo s ,  para a lo ja r lo s  en la s  entalladuras 17, -  

que a l l í  estén dispuestas.

Segdn aparece en la  figu ra  1, una placa de detención 41, 

que está  dispuesta a l o  la rgo  de la  parte an terio r de la  má­

quina, está  p rov is ta  da una parte ancha 44 y de otra estrecha 

45. La parte ancha va desde e l  extremo de entrada del orien ta  

dor hasta cerca de la  posición ocupada por e l  r o d i l lo  24 de -  

la  figu ra  1. La longitud de es ta  porción de l a  placa es t a l  -  

que su borde coincide sensiblemente con e l  borde e x te r io r  de 

la s  enta lladuras, para que lo s  huevos no puedan caer en la s  -  

en talladuras, hasta que hayan alcanzado la  parte estrecha 45 

de la  p laca, según aparece en la  fig u ra  4. La parte p rin c ipa l 

de esta  placa t ien e  proporciones ta le s  que au borde in fe r io r  

coincide sensiblemente con lo s  extremos superiores de lo s  ro ­

d i l lo s ,  para que lo s  huevos que hayan alcanzado este punto de 

sus desplazamientos, caigan en la s  entalladuras, donde perma­

necen hasta que alcanzan a i extremo de descarga del d isp o g it i 

vo. La correa de retorno es tá  dispuesta a l lado del espacio -  

comprendido entre la s  su perfic ies  desiguales 22 y 25, en la s  

que lo s  r o d il lo s  son accionados sin g ir a r . A p a r t ir  del ex tra  

mo de la s  su perfic ies  desiguales de descarga 25, lo s  ro d illo #  

se ven nuevamente arrastrados sin  g ir a r ,  y lo s  huevos que —  

transportan sen entonces traspasados mediante transportadores 

convenientes 43, a un aparato de tratam iento cualquiera (que
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no aparece en la  f ig u ra ).  Una placa 46 que s irv e  de tapa, se -  

extiende hacia la  parte a n te r io r , a p a r t ir  del horda p oster io r 

-del bastidor, de su extremo de descarga.

N O T A

Bn resumen: la  invención recaerá sobre la s  s igu ien tes 

re iv in d icac ion es :

1 * . -  D ispositivo  orientador automático da huevos, que 

comprenda una p laca  de soporta, va rios  r o d il lo s  de soporte de 

estos cuerpos llevados por este bastidor, cuyos ro d il lo s  están 

pa ra le los  y espaciados; medios de desplazar lo s  r o d il lo s  res ­

pecto a l c itado bastidor,perpendicularmente a sus e je s , un p i ­

vote sustentado por este elemento m ó v il, y  que s irv e  para mon­

ta r  lo s  citados r o d il lo s ,  con ob jeto de perm itir  su movimiento 

da rotación  ind iv idu a l en un so lo  sentido, su p erfic ies  desigug 

le s  de rodamiento, que sirven  de introducción y están sustenta 

das por e l  citado bastidor, su p er fic ie s  desiguales de rodamiea 

to  que s irven  para la  descarga, a lineadas, y sustentadas por -  

e l  c itado bastidor, y teniendo sus extremos adyacentes espacia 

dos de la s  extremidades de las  citadas su p erfic ies  desiguales 

de introducción, estando los citados r o d i l lo s  en contacto con 

la s  citadas su p erfic ies  desiguales, en forma que se o r ig in e  su 

rotac ión , y siendo arrastrados sin rotación  por e l  c itado e le ­

mento m óvil, durante e l  desplazamiento que su fre a través del 

c itado espacio , teniendo cada uno de lo s  citados r o d i l lo s  un -  

di órne t ro  sensiblemente uniforme sobre toda su long itu d , y es ­

tando p rov is to  ceros, de su extremo, de una entalladura formada 

por una parte de diámetro reducido, espaciada del extremo ext& 

r io r ;  medios para suministrar lo s  cuerpos ovoidea a lo s  c ita ­

dos r o d i l lo s ,  en posición  e r rá tic a , de donde resu lta  que lo s  -  

citados cuerpos se sitúan en alojam ientos cemprendídos entre -
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lo s  citados r o d il lo s  g ira to r io s , en posic ión  no orientada, y 

medios dispuestos sobre e l  recorrido  de lo s  r o d i l lo s ,  para in  

terceptar a lo s  citados cuerpos, cuando ástos se desplazan — 

axialmente, separándose de la s  citadas entalladuras, para ha­

cerlos  vo lv e r , provocando con e l l o  su desplazamiento en la  di 

rección  opuesta, para que se a lo jen  en la s  entalladuras c ita ­

das; lo s  medios s itados en último lugar, comprendiendo una co 

rrea  sin  f in ,  cuyo t i r o  de correa está  espaciado por encima - 

de lo s  oitados r o d il lo s , y empalman a l espacio comprendido en 

tra las  citadas su p erfic ies  desiguales de introducción y la s  

también citadas su perfic ies  desiguales de descarga, estando - 

d ir ig id o  es te  t i r o  de correa angularmente respecto a la  trayeo, 

to r ia  l in e a l de estos r o d il lo s ,  de forma que está  más próximo 

de la s  citadas entalladuras, en l a  zona de la s  su perfic ies  de 

siguales de descarga, para Obligar a g ira r  sobra s í mismos a 

lo s  cuerpos mal orientados, y obtener su d isposic ión  f in a l en 

la s  citadas entalladuras; y  medios de a rrastre  de estas co— 

rreas en la  d irecc ión  de loa  recorrid os  de lo s  r o d i l lo s ,  y a 

una ve locidad que corresponde sensiblemente a la  ve locidad l i ­

neal da lo s  r o d il lo s .

2&,- D isp os itivo , según la  re iv in d icac ión  1&, en e l  que 

e l  elemento m óvil o emprende igualmente una placa de guia, que 

parte de una posición  próxima al extremo de entrada del orien ­

tador, y termina en la  citada correa sin f in ,  y teniendo un — 

borde in terno que recubre e l  c itado r o d i l lo ,  y está  dispuesto 

angularmente respecto a sus recorridos lin e a le s .

3&.- DISPOSITIVO ORIENTADOR AUTOMATICO DE HUEVOS.

Según se describe en esta memoria que consta de echo he 

jas e s c r ita s  a máquina por una sola cara y dibujes.

Madrid 13 MR -as? '
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