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El objeto de la invención es un apoyo de arma para 
fusiles y similares, provisto de una parte que sostiene la 
caja del fusil y se prolonga en un cuerpo que, a su vez, se 
sostiene sobre el suelo mediante patas de apoyo.

La invención se impone la tarea de ofrecer un apoyo
*****

de arma tal que, con un reducido peso de transporte, constitu-* * * *
ye un pequeño y ligero apoyo de arma que, por ejemplo, Se.adap­
ta a cualquier estuche de armas, está hecho a la medida del 
fusil, que incluso puede ser llevado en la vestimenta ylqire 
a pesar de ello proporciona un excelente anclaje al suelo al 
fusil colocado sobre él. **

Para la solución de la tarea impuesta, la invención 
se caracteriza por el hecho de que el cuerpo presenta un.vacia­
do central con el que se intersectan oblicuamente varioJs*.orifi­
cios ciegos dispuestos radialmente hacia fuera y que forman 
un ángulo con la horizontal, y porque en cada orificio ciego 
es enchufable axialmente la cabeza de una pata de apoyo que es 
fijable, al menos contra desplazamiento axial, mediante un ce­
rrojo central ajustable y dispuesto en el vaciado central.

De acuerdo con ello, la característica esencial es 
el cerrojo central dispuesto en el cuerpo del apoyo de arma y 
que hace posible una conexión soltable entre las patas de apoyo 
y el cuerpo del mismo, de manera que las patas de apoyo pueden 
ser soltadas del cuerpo con el accionamiento exclusivo del ce­
rrojo central, y ser guardadas, por ejemplo separadas de dicho 
cuerpo, en el estuche del arma.

La conexión de la patas de apoyo con el cuerpo es 
extraordinariamente sencilla, para lo cual cada una de ellas
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es enchufada por su cabeza en un orificio ciego del cuerpo, 
y, cuando se ha réhlizado está operación de enchufe para to­
das las patas, el cerrojo central es accionado por un solo mo­
vimiento de giroy son lo que todas las patas de apoyo quedan
fijadas en el'cuéfpo'sin posibilidad de desplazamiento axial.******

Gomo consecuencia del empleo de un cerrojo central 
en el cuerpo se obtiene la ventaja de que las patas de ápeyo 
pueden ser extraídas Conjuntamente de dicho cuerpo, de manera 
que es posible un rápido montaje y desmontaje. *** *

El cerrojo central consiste en un tornillo de reten­
ción acoplable a rosca en el vaciado central y que se aplica 
por un canto en un reborde de diámetro reducido de la cabe.za 
de las patas de apoyo. Al atornillar el tornillo de retención 
en la rosca del vaciado central, el canto de la cara orienta­
da hacia el suelo del vaciado central es apretado contra un 
reborde de diámetro reducido de las patas de*apoyo, de modo 
que éstas son sostenidas sin posibilidad de desplazamiento 
axial.

Para realizar el giro del cerrojo central de modo 
sencillo y seguro se ha previsto un llamado "divisor de bola" 
consistente en una bola cargada mediante un resorte y que se 
ajusta, en la posición de cierre del cerrojo central, en una 
cavidad formada al efecto en el cuerpo. Con esta posición de 
fiador, el cerrojo central es llevado a posiciones de cierre 
y de apertura bien determinadas.

La disposición de los orificios longitudinales que 
se hallan formados radialmente, distribuidos en el contorno al 
rededor del vaciado central, es potestativa. Dentro del marco



de la presente invención se ha previsto un número de cinco ori­
ficios ciegos. Con ello se genera una pluralidad de posibilida­
des de combinación y se puede instalar un apoyo de arma con 
tres patas de apoyo, en el que éstas pueden ser repartidas y 

5 enchufadas del modo deseado en los cinco orificios ciegos. En
lugar de ello también es posible utilizar dos patas, o sea que 
la disposición de cinco orificios ciegos aún proporciona-más 
posibilidades de combinación.

Es preferible que el eje longitudinal de las.patos 
10 de apoyo, y por tanto de los orificios ciegos, forme un ángulo

de unos 50 grados con la horizontal, ya que con ello es-posi­
ble una especialmente favorable transferencia de cargas.dé' 
las patas de apoyo al suelo, pero es igualmente posible uñ án­
gulo comprendido entre 30 y 80 grados.

15 Con la disposición de más orificios ciegos también
es posible, por ejemplo, prever tres orificios con el mismo án­
gulo de su eje longitudinal respecto a la horizontal, mientras 
que el eje longitudinal de otros orificios puede formar otro 
ángulo con la horizontal.

20 Anteriormente se ha indicado que se origina una fa­
vorable transferencia de fuerzas del apoyo de arma al suelo. 
También contribuye a la solución de esta tarea la especial 
constitución del extremo del lado del suelo de las patas de 
apoyo, que, según la invención, ofrece una punta de acero a- 

25 justable longitudinalmente.
Es conveniente que la p-nta de acero esté revestida 

con un pie de goma amovible, y que la superficie de apoyo o-
puesta al suelo de este fie forme un ángulo con la horizon-
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tal.
Con las características mencionadas se origina la 

ventaja adicional de que se ofrece una fina nivelación ulte­
rior del trípode de arma con el arma y la mira óptica en la
horizontal, mediante las puntas de acero ajustables y provis-

*****
tas de pies de goma. Si es necesario los pies de goma pueden. * * .
ser retirados inmediatamente, por ejemplo al tirar sobre-te­
rreno muy duro y desligante.

Con este ajuste libre de los pies de goma, de Junes
10 5 grados, se obtiene el resultado de un efecto amortiguador

de choques y excelente adherencia, así como una elevada-es^ta-
* * *bilidad del trípode para arma con el arma de precisión,-.por 

ejemplo sobre superficies lisas como recubrimientos de-píásti-

15
co, también sobre mesas de despacho o antepechos de venjtajaa de 
aluminio con superficie eloxiada y más dura, o antepechos de 
ventana de acero, o de laca sintética resistente al arañado, o 
recubrimiento de polvo.

Los pies de goma también tienen la ventaja de que 
al tirar sobre mesas de escritorio no dejan ningún desperfecto

20 y no producen ningún ruido en las manipulaciones.
Al apoyar los pies de goma sobre el suelo, la super­

ficie de apoyo enfrentada a éste adopta un ángulo reducido, por 
ejemplo de 5 grados respecto a la horizontal. Al producirse 
el disparo se reduce el ángulo del eje longitudinal de las pa

25 tas de apoyo respecto a la horizontal, ya que estas patas son 
extendidas radialmente hacia fuera debido a la fuerza de retro­
ceso originada, con lo que al mismo tiempo dichas superficies 
de apoyo enfrentadas al suelo pasan a tocar éste totalmente
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de plano, generando así un efecto de frenado y de amortigua­
ción de golpes. De esta manera se evita una apertura inadmisi­
blemente importante de las patas de apoyo, y las fijaciones 
de las cabezas de las mismas en los orificios ciegos son soli- 

5 citadas a flexión de modo solamente reducido. Por ello el ce­
rrojo central puede ser construido especialmente ligero y sen­
cillo, ya que con la evitación de la indebida separacióñ'mütua 
de las patas de apoyo, por la disposición de pies de goma con 
una superficie de apoyo libre, se obtiene un efecto derretía­

lo do y amortiguación al producirse el disparo.
El objeto de la invención se desprende no sólcdia 

los objetos de cada una de las reivindicaciones, sino también 
de las diversas combinaciones entre éstas. *

Todas las indicaciones y características que eé-_dan 
15 a conocer en esta documentación, especialmente los desarrollos

geométricos representados en los dibujos, son reivindicadas co­
mo esenciales para la invención siempre que sean, individual­
mente o en combinación, nuevas frente al estado de la técnica.

Bn 2o que sigue la invención es demostrada más deta- 
20 fiadamente a la vista de los dibujos. Así se desprenden de los

dibujos y de su descripción ulteriores características esen­
ciales para la invención y ventajas de la misma.

En los dibujos: la figura 1 es una vista lateral al­
zada, representada esquemáticamente con sección parcial a tra­
vés del apoyo de arma según la invención; la figura 2 una 
vista inferior del cuerpo del apoyo de arma en el montaje de 
tres patas; la figura 3 es la misma representación de la fi­
gura 2, en el montaje de dos patas; ja figura 4 la misma re-

25
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presentación que antes, en un segundo montaje de tres patas; 
la figura 5 es la misma representación que antes en otro mon­
taje de tres patas; la figura 6 otra representación como an­
tes, en un cuanto montaje de tres patas, y la figura 7 una vis­
ta lateral alzada de una pata de apoyo con su apoyo del lado

*****
del suelo.

*  "  *

En la figura 1 la caja de un arma -13- se sostiene 
sobre un perno de apoyo que, a su vez, está soportado por una 
pieza oscilante -14- del apoyo de arma. El perno de apoye que 
lleva el arma -13- es ajustable axialmente en la pieza oscilan­
te -14-, mientras que esta última es giratoria radialmente* en 
el cuerpo -1- del apoyo de arma. . .* ^

En el lado inferior del cuerpo -1- se halla dispuesto 
un vaciado central -30- con el que se intersectan oblicuamente 
(por ejemplo formando un ángulo de 50 grados con la horizontal) 
unos orificios ciegos-23,28-. La periferia interior del lado 
orientado hacia el suelo del vaciado central -30-, presenta 
unas perforaciones que se producen por la intersección de los 
orificios del vaciado. Al enchufar la cabeza -24- de una pata 
de apoyo -7- en el orificio ciego -23- correspondiente, un re­
borde -20- de diámetro reducido llega a la región del vaciado 
central -30-,

El vaciado central -30- presenta una rosca interna 
-22- con la que se acopla la rosca externa de un tornillo de 
retención correspondiente -3-, y éste presenta en su cara fron­
tal un canto -21- que se atenaza rígidamente, al apretar el 
tornillo -3- en la rosca -22 , contra el reborde -20- de la 
cabeza de la pata de apoyo -7-.



Para evitar que el Lomillo de retención -3- tenga 
que ser desatornillado completamente, se ha previsto un fiador 
de bola -2-, consistente en una bola con carga elástica, bola 
que es apretada en la dirección axial por un resorte de com­
presión -4-. Basta aflojar tan sólo una vuelta el tornillo de*****
retención -3-, para que el canto -21- salga de acoplamiento 
con el reborde -20- de la cabeza -24- de la pata de apoyo* -7-, 
y que ésta pueda ser sacada en dirección axial del orificio 
-23-.

En la posición de cierre, cuando el canto -21- del 
tornillo de retención -3- se aplica contra el reborde -20^ de 
la pata de apoyo -7-, la bola del fiador -2 topa (ver*3üa.*figu- 
ra 1) y así queda definida la posición de cierre. .

Las otras patas de apoyo -5 y 6- son f i j a d a s . l a  
misma manera.

Al aflojar el tornillo de retención -3- pueden ser 
sacadas de una vez todas las patas de apoyo -5,6,7-, y vueltas 
a enchufar y fijar con una sola maniobra.

Las figuras 2 a 6 muestran diferentes posibilidades 
de montaje de las pacas de apoyo -5,7-.

La figura 2 muestra la posición de enchufe en un mon­
taje de tres patas de apoyo, mientras que la figura 3 la repre­
senta en el caso de dos patas. Las figuras 4 a 6 muestran di­
ferentes posiciones de enchufe asimétricas para tres patas 
de apoyo -5,6,7-, de manera que resulta evidente que a base 
de las diferentes posibilidades de enchufe de las patas de a- 
poyo, es posible adaptar el apoyo de arma a las más distintas 
condiciones de suelo y de tiro.



De las representaciones de las figuras 2 a 6 también 
es evidente que se garantiza un excelente asiento del apoyo de 
arma sobre el suelo respecto a la dirección de tiro -29-.

La figura 7 muestra el extremo correspondiente al 
suelo de una pata de apoyo -7- con una punta de acero -17- y 
un pie de goma enmangado sobre ella. La punta de acero -17- es­
tá dispuesta en un perno roscado -19- que se acopla con'&a*ros­
ca exterior en una rosca interna formada al efecto dentro del 
taladro central de la pata de apoyo -7-, de manera que'ia "pun­
ta de acero -17- puede ser ajustada con precisión en la direc­
ción axial. _ ****

,  * *

Para evitar el hundimiento de la punta de acerl?.*-17- 
en terreno blando, se halla ajustado a presión sobre ella'tfn 
disco cónico -16-. - *

El ángulo de cono del disco -16- es de unos 90 gra­
dos, así como el.ángulo de vértice del pie de goma -18-. La 
punta de acero -17— presenta un reborde de diámetro reducido, 
en el que se acopla un nervio que circunda el interior del 
pie de goma -18-, produciendo así una conexión de engavilla­
miento.

Al mismo tiempo se ha dispuesto, dentro del pie de 
goma -18- y delante de la punta de acero -17-, un orificio 
ciego -37-, de forma que al producirse el disparo, cuando se 
conduce una fuerza en dirección axial por la pata de apoyo -7- 
al pie de goma, la punta -17- entra a presión en el orificio 
ciego -37- y el pie de goma -18- es ensanchado radialmente.
Ello tiene por resultado que la superficie de apoyo -32- orien­
tada hacia el suelo, entre en contacto con este último y frene
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la apertura radial de las patas de apoyo -5,6,7- sobre el mis­
mo. En la posición de reposo, la superficie de apoyo -32- se 
encuentra formando un reducido ángulo -31- sobre el suelo, por 

ejemplo, de 5 grados.
5 El ángulo -33- del eje longitudinal de las patas de

apoyo -5,6,7- en dirección a la horizontal, es, ventajosamente, 
de 50 grados. Los pies de goma presentan una dureza de 60* a 

80 Shore.
Si es necesario, los pies de goma -18- pueden-se'r 

sacados inmediatamente.
10 Aún se ha de indicar que la rosca -25,35- del inte­

rior del vaciado central -30-, es una rosca de 3/4"Gas,'..l3,6- mo­
do que es muy fácil la obtención de piezas de recambio',.ya que 
una tal rosca y los cerrojos centrales correspondientes- *&.la 
misma pueden ser obtenidos fácilmente. En lugar de las roscas

15 indicadas, también se puede prever una rosca fina 26 x 1,5.
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. Apoyo de arma para fusiles y similares, con una 
pieza que lleva la caja del arma y se prolonga en un cuerpo 
que a su vez se asienta sobre el suelo mediante patas de apoyo, 
caracterizado por el hecho de que el cuerpo presenta un va.cia-

5 do central que es intersectado oblicuamente por varios orifi­
cios ciegos presentados radialmente hacia fuera y formando un 
ángulo con la horizontal, y porque en cada orificio ciego es 
enchufable axialmente la cabeza de una pata de apoyo que es 
fijable, al menos contra desplazamiento axial, mediante un ce-

10 rrojo central ajustable, dispuesto en el vaciado central-.-*
2. Apoyo de arma para fusiles y similares, según la 

reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que el. Acerrojo 
central está constituido por un tornillo de retención provisto 
de rosca y atornillable en el vaciado central, tornillo que se

15 aplica por un canto contra un reborde de diámetro reducido de
la cabeza de las patas de apoyo.

3. Apoyo de arma para fusiles y similares, según la 
reivindicación 2, caracterizado, por el hecho de que el giro 
del cerrojo central es ajustable mediante un dispositivo di-

20 visor de bolas.
4. Apoyo de arma para fusiles y similares, según una 

de las reivindicaciones 1 o 2, caracterizado por el hecho de 
que cinco orificios ciegos se hallan dispuestos radialmente y 
repartidos sobre el contorno del vaciado central.

25 5. Apoyo de arma para fusiles y similares, según la
reivindicación 4, caracterizado por el hecho de que uno o
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varios orificios ciegos forman respecto a la vertical ángulos 
distintos entre sí. ,

6. Apoyo de arma para fusiles y similares, según una 
de las precedentes reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por 
el hecho de que cada pata de apoyo presenta en su extremo co­
rrespondiente al suelo, una punta de acero ajustable lonoitu- 
dinalmente.

7. Apoyo de arma para fusiles y similares, según la
reivindicación 6, caracterizado por el hecho de que la punta
de acero está revestida por un pie de goma amovible,. y porque
la superficie de apoyo más cercana al suelo del pie de goma,
forma un ángulo con la horizontal.

8 . Apoyo de arma para fusiles y similares.
La presente memoria descriptiva consta de

escritas a máquina por una sola cara.
Barcelona, 6 de agosto de 1982

Louis K. GARBIN1
¡ ¡i yp. a.
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