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La presente memoria d escr itp iva  tra ta  de un Modelo de Uti;4g! 

lid a d  en exclusiva para España, que por:"DISPOSITIVO PERFECCIONADO PARA DESCENSO 

ELEVACION Y/0 INCLINACION DE SUPERFICIES" se s o l ic i t a  por ve in te  a favor de LAS- 

TER, S.A. de acuerdo con la s  le y es  vigen tes sobre Propiedad In d u s tr ia l, pudiéndo 

se de acuerdo con lo s  Convenios In ternacionales sobre la  m ateria, extender esta s 

s o lic itu d  a o tros  países reivindicando la  miaña prioridad . -  §

La presente invención tra ta  de un d isp o s it iv o  para e leva­

ción o descenso, a s i como para l a  in c lin ac ión  angular entre dos su p erfic ies , -  

constitu ido por estas dos su p e r fic ie s , una superior y la  o tra  in fe r io r  y  medios 

de elevación , descenso e in c lin ac ión  angulada de una su perfic ie  respecto a la  -  

o tra .

La su p erfic ie  in fe r io r  se ubica en un lugar f i j o ,  por ejem * 

p ío e l armazón de una mesa de o f ic in a .

La su p erfic ie  superior se constituye en soporte de un e le
I* *

mentó cualquiera por ejemplo, una pan ta lla  term inal de ordenador. . .

Los medios de e levación , descenso y/o in c lin ac ión  de super 

f i c i e s  son sendas t i je r a s  mecánicas que relacionan entre s i dichas su perfic ies  -  

superior e in fe r io r ,  siendo actuada cada una por un h u s illo  de modo que.pueden -  

ab rirse  o cerrarse simultáneamente (proporcionando, respectivamente, la  elevación  

y descenso de una superfic ie  respecto a la  o tra ) o exclusivamente una de e lla s  

(proporcionando en este caso la  in c lin ac ión  angulada de una su p erfic ie 'fá sp ec to  a 

la  o tra ).  *****

Con todo e l lo  se consigue: * *
*  .  *  *

a ) . -  va r ia r  la  a ltu ra  r e la t iv a  entre la s  dos su p erfic ies , y
* e s  a * *

t ) . -  va r ia r  la  in c linac ión  angular de una su perfic ie  respec 

to a la  o tra .

Según una ca ra c te r ís t ica  de la  invención, la  elevación  y/o 

descenso de la su p erfic ie  superior respecto a la  in fe r io r  se consigue actuando en 

g iro  simultáneo ambos h u sillos .

Según otra  ca ra c te r ís t ica  de la  invención, la  in c lin ac ión  -
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angular entre su p erfic ie s  se consigue actuando en g ir o ,  exclusivamente, uno de l p ^  

hu s illos*

Según o tra  ca ra c te r ís t ic a  de la  invención lo s  medios de -  

descenso, e levación  y/o in c lin ac ión  se ubican en d isposición  sim étrica respecto a  ^  

la s  citadas su perfic ies* 4

Tara comprender mejor e l  ob je to  de la  presente invención, -   ̂

se representa en lo s  planos una forma p re feren te  de rea liza c ión  p ráctica , suscep—¡yg] 

t ib ie  de cambios accesorios que no desvirtúen su fundamento.

la  figu ra  1 representa una sección en alzado de una ejecu 

ción práctica del d isp os it ivo  según la  invención, con todos sus elementos funda­

mentales esquemáticamente representados.

La figu ra  2 representa una sección en p e r f i l  de una ejecu

ción práctica  de l d isp os it ivo  representado en la  figu ra  1.

La figu ra  3 representa una sección en alzado de una ejecu
* *  * *

ción práctica del d isp os itivo  de la  figu ra  1 donde la s  guias (4a ) (4b).presentan 

una configuración a lte rn a tiva .

La figu ra  4 representa una sección en p e r f i l  de una ejecu 

ción práctica d e l d isp os it ivo  representado en la  figu ra  3.

El d isp os it iv o  perfeccionado para descenso elevación  y/o 

inc linac ión  de su perfic ies  ob jeto  de la  presente invención queda constitu ido por:

-  sendas su perfic ies  ( l a )  ( Ib )  ........

-  medios de e levación , descenso y/o in c lin ac ión .^ ? ).

Las su perfic ies  ( l a )  ( Ib )  son tab leros o placals'dq cara -
*  .  *  *

v is ta  l is a ,  la  in fe r io r  de e l la s  ( Ib )  se monta en un lugar f i j o  -no repnesentado- 

que es, por ejemplo, e l  armazón de una mesa de o f ic in a . La superior ( la )  puede, 

a su vez, montar en s i un elemento cualquiera -no representado- que es, por ejem 

p ío , una pan ¡ralla-term inal de ordenador.

Los medios de descenso-elevación y/o in c linac ión  angulada 

(2 ) se ubican entre ambas su p erfic ies  ( la )  ( Ib )  relacionándolas.

Bi un ejemplo de rea liza c ión  práctica que se corresponde —60

'i
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con la  representación de la s  figu ras  d e l plano lo s  medios de elevación-descenso -  g}

y/o in c linac ión  (2 ) lo s  constituyen sendas t i je r a s  mecánicas (21) (22 ) en d isposi §

ción sim étrica sobre lo s  que actúan unos h u s illos  (23) (32) a l  manipular en sus -  i

cabezas (231) (322) girándolas. . gj

Una de estas t i je r a s  mecánicas (21) es un par de brazos -  ?

(21a) (21b) articu ladas entre s i en .(2 1 l) y que lle va n  en sus extremos unas p iezas .á

(31a) (31b) (31c) (3 ld ) en la s  que se a rticu la . La p ieza  (31a) articu lada en (3 1 a ')

a l b ra zo (2 la ) se desplaza a lo  largo de una guia (4 a ). La pieza (31b) articu lada

en ( 31b ' )  a l brazo (21a) es f i j a  a la  superfic ie  ( l a )  y permite e l  paso a su través ¡

d e l h u s illo  (23)- la  pieza ( 31c ) articu lada en ( 31c ' )  a l brazo (21b) monta roscada ;

mente a l h u sillo  ( 23) que provoca e l desplazamiento roscado de dicha pieza ( 31c ) a -

lo  la rgo  del h u s illo  (23 ). La pieza (31d) articu lada en (3 ld ')a l  brazo (21b) es f i

ja  a la  su perfic ie  ( Ib )  y a la  guía (4 a ).

Análogamente la  otra t i je r a  mecánica (22) es un par de bra* % —
Z O S  (22a) (22b) articu lados cutre s í en (222) que llevan  en sus extremos*6nas p ie­

zas (33a) (33b) (33c.) (33d) en la s  que se articu lan . La p ieza (33a) articu lada en 

(3 3 a ') a l brazo (22a) es f i j a  a la  su perfic ie  ( Ib )  y guía (4b ). La pieza?. (33c) a r 

ticu lada en (3 3 C ) aJ brazo (22a) monta roscadamente a l h u s illo  (32 ) que .provoca -  

e l  desplazamiento roscado de dicha p ieza  (33c) a lo  largo del h u s illo  (32 ). La -  

p ieza  (33b)arti.cul.ada en (33b ') a l  brazo (22b) es f i j a  a la  su p erfic ie  ( la )  y permi 

te  e l  paso a su través del h u s illo  (32 ). La p ieza  (33d) articu lada  e n ' ^ d ' )  a l  -

brazo (22b) es f i j a  a la  su perfic ie  ( Ib )  y a la  guia (4b ). *. . *
* *.

Según la  representación de la s  figu ras 1 y 2, 'guias -
*  *  *  *

(4a ) (4b) en las que se desplazan las  piezas (31a) (33a) son unas cajepas-hembra 

por cuyo in te r io r  discurren las piezas ( 31a) (33a). *** *

Según representación de la s  figu ras 3 y 4, la s  guias (4a)

(4b) en las que se desplazan ¡as p iezas (31a) (33a) son unas barras-macho consti­

tu idas en r a i l  de la s  citadas p iezas ( 31a ) (33a).

Kh cualquier caso, con esta  constitución en e l  g iro  conjun 

to de ambos hu sillos  (23) (32) en un sentido, las  t i je r a s  mecánicas (21) (2 2 )-9 0
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* ̂elevad la  su p erfic ie  ( l a )  a. la  que van asociabas (p er permanecer la  o tra  su p e r fí^  

c ié  ( Ib )  anclada a un lugar f i j o )  en tanto que, girando a lo s  h u s illo s  (23)

en sentido con tra r io , se provocan de forma análoga e l  descenso de la  citada su

p e r f ic ie  ( l a ) .  Ambos movimientos de g iro  de lo s  h u s illo s  (23 ) (32) se logran

nipulando en g ir o  la s  respectivas cabezas (231) (322) que portan a l  e fec to .

En cualquier caso también, de acuerdo con lo s  ejemplos -  

de rea liza c ión  práctica  que se corresponden con la s  figu ras  de lo s  planos, ac—  

tuando en g iro  exclusivamente a uno de lo s  h u s illo s  (23) o (32 ) se logra  la  in ­

c lin ac ión  de la  su perfic ie  (la )h a c ia  e l  correspondiente lado.

Descrito suficientemente e l  ob jeto de la  invención solo 

cabe añadir que en su conjunto o partes con stitu tivas  pueden in troducirse cambios 

de forma, materia y d isposición  sin sa lirs e  d e l ámbito del invento y  basado siem 

pre en lo s  p r in c ip io s  generales re fle ja d o s  en la  presente memoria.
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1 .-  D ispositivo  perfeccionado para descenso-elevación y/o

in c lin ac ión  de su p er fic ie s , caracterizado porque se constituye en sendos tablero^ ?-rr 

o p lacas, la  superior de cara v is ta  l is a  y constitu ida en soporte de un elemento 4 ^  

cualquiera, por ejemplo una panta lla  -term inal de ordenador, y la  in fe r io r  f i j a  a s  

un lugar e s tá tic o , por ejemplo una mesa de o fic in a?  porque entre estos dos tablero^;; 

o placas se f i ja n  medios de elevación-descenso y/o inclinación  d e l tab lero  o placa 

superior respecto a l tab lero  o placa in fe r io r ;  de modo que se p o s ib i l i ta  tanto la  

e levación  o descenso como la  in c linac ión  angular d e l elemento montado en e l  tablero 3 

o placa superior.

2 . - D ispositivo  perfeccionado para descenso-elevación y/o -  ̂  

in c linac ión  de su p erfic ies , según re iv ind icac ión  primera, caracterizado porque lo s  

medios de elevación-descenso y/o inclinación  de la  placa o tab leros  superior respeci 

to  a la  placa o tab lero  in fe r io r  son unas t i je r a s  mecánicas en d ispos ic ión  sim étri- 

ca y constitu idas cada una por sendos brazos articu lados entre s í  y  donde uno de -  

lo s  brazos va también articu lado fijam ente a la  placa o tab lero  in fe r io r  desplazán- 

dose su otro extremo por roscado en un hu sillo  que g ir a  respecto a é l y* A**la placa

o tab lero  superior, en tanto que e l  o tro  brazo va articu lado fijam ente, a.Jla placa

o tab lero  superior permitiendo e l  paso a su través de l h u s illo  y  desplazándose su *-g

otro  extremo en una guia f i j a  a la  placa o tab lero  in fe r io r ;  de modo que, ^actuando :

conjuntamente ambos h u sillos  se consigue la  e levac ión  o descenso de la  su perfic ie
* * .

superior respecto a la  in fe r io r  en tanto que, actuando exclusivamente uhO'de los hu
* *. . ***

s i l l o s  se consigue la  inclinación  angular de la  c itada su perfic ie  supe&iáf^

3 . -  DISPOSITIVO PERFECCIONADO PARA DESCENSO-EL^ACION Y/O -  

INCLINACION DE SUPERFICIES.

Tal como se ha descrito  en la  presente memoria de se is  hojas

y sus pianos anexos.

^ 2  MOV. 1983
El Agente O fic ia l,,
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