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PATENTE DE INVENCION

que por veinte efiog, para Espafia y sus Posesionea; se solicita
a favor de la Firma: BRHARDT & LEIMER oHG, entidad alemans, -
residente en AUGSEURG (ALEMANIA), Leitershoferstrasse, 80, por:
"MEJORAS INTRODUCIDAS EN IOS APARATOS DE ALTMENTACION DE GENERO
PARA BASTIDORES TENSORES Y ANALOGO",

Memorie Descriptiva
I.- AICANCE ACTUAL DE LA TECNICA.

En la entrada de mequinas tensoras de tejidos en la -
industria textil es neeeaarib ajustar las paredes de entrada de
les cadenas para la orilla del género lo.més exacto pogible. En
las paredes de entraeda de las cadenas, también llemadas placas-
gula de alimentacién se encuentran, como ‘se sabe, cadenas de -
agujas o de mordazes en las que el tejido (banda) debe ser.fijan
do por sus bordes més extremos. En cadenas de agujes se efectia
la fijecibén de tel manera que se_introduee el tejido, apretiéndolo

con sus bordes més extremos (borde de. la banda)en una fila de -
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agujas situada sobre la cadena; en cadenas de mordazas cogen MOr-
dazas anchas la bands del género en su zons marginal mis extrema

sujeténdola. »
Para resolver el problema del reajuste de las paredes

.de entrade de las cadenas hacia el borde del genero, se ha hecho

ya un gran nimero de proposiclones. A
La forme de realizacién més sencilla dispone ocomo or-
gano sensitivo un tactor qub estd muy contiguo al borde del gene~
ro y gue, al desviarse este hacla el interior o exterior cierra
cada vez un contacto. Con ayuda de los contactos puede ponerse
en marcha un electromotor en'uné u otra direccién giratoria. El
motor a su vegz accioﬁa-un husillo sobre el que va montada una -
tueroa corredora. Diche tuerca corredora estd acoplada mediante
bielas oon el listén de gula. Por intermediacién de la tuerca
corredera es ahora posible desplazar la pared de edmisién lateral-
mente al conectarse el motor. En caso de tratarse de bordes de
generos ligeros o ralos que ya no admiten un contacto mecénico,
se utiliza en lugar del mecanismo de oontaotabién aooionado direc-
tamente por el borde del genero, un mando accionado por celulas
fotoesténicas y amplificadoreé adecuados. Pare aumentar la segu~
ridad de instalaciones de esta indole en su funcionamiento, se
creé una forma de realizacién en que el circuito de los mbdtores

es efeotuado por vdlvulas tiratrénicas. De este manera se puede

- eludir el ugo de los relés para los motores qus, debido a 1los -

nimeros de consxiones extraordinariamente elevedas son forzedos
demasiado y estan sometidos por tanto a itn desgaste relativamente .

elevado,.

v

Otra forma de realizecién utiii;a pare 1os tectores de
borde como dispositivo regulador dos embragues electromagnéticos
que en el lado de impulsidn son accionados en sentidos glratorios
contrarios y que en el lado impulsado Opéran sobre un arbol comin,
Segun venga excitado uno de los dos embragues electromegnéticos -

gira el arbol de salida en una u otra direccién giratoria. El
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arbol de salide estd acoplado con un husillo y puede desplazar
con éste las placas de gufa en una u otra direcoidn.

Las proposiciones antes descritas operan conforme el
cambio negro-blanco, 1o que quiere deolr que la velocidad de -
desplazamientos de las placas de gula es constente. De esto -
resulta uns operacibén de tales instalaoiogbs de uns forﬁa brug~-
ca, que por naturaleza conduce a un método operatorio defectuoso.
Por lo tanto se ha estudiado ya soluciones que tomen por base una
velocidad de desplazemiento variable.

Segin una proposicibn, hace variar le palanca que tenta
el.borde del genero, dos resistencies en sentido inverso. Las dos
resistencias se encuentran cede una en el circuito de su motor -
correspondiente. En correspondencia con la variecidén de su poten-
cie de resistencia varia el mimero de revoluciones de los motorss
igualmente en sentido inversc., Con uno de los motores es acoplado
ahore el husillo, accionando el segundo motor la tuerca corredora.
La direccién giratoria de los motores es tal que, cuando es igual
el nimero de revoluciones del husillo y de la tuerca, la Ultima
queda parada con respecto a la direcoidén exial del husillo y no
es desplazada. Al variarse uno de los numeros de revoluciones de
los motores, la tuerca experimente un desplazamiento en la direc-
cién del eje longitudinal del husillo. Debido a la unién mecénica
entre la tusercae y la placa-gula la Wltime puede ser desplaezada -
lateralmente.

Otra forma de realizacidén es en la que se emplea igual-
mente dos motores, de los cuales pbr lo mgnos uno es variable en
sus nimeros de revoluciones, utilizando un engransje diferencial.
Cuando es igual el nimero de revolucionéi'de los motores, el arbol
de salida del engranaje diferencial queda parado; cuando difieren
los nimeros de revoluciones se origina un movimiento giratorio del

4rbol de salida en una u otre direccién giratorie respectivamente,
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Como dispositivos de mando de los motores o elementos tentadores
respedtivamenfe ge proponen celulas luminosas.

Para la solucién del problema se dispone en otra propo-
sicién, dos reguledores centrifugos accionados separademente. lLos
menguitos de dichos reguladores centrifugos esten acoplados entre
si a través de una palenca montada girablg. Cuando se varfa el -
nimero de revoluciones de uno o de los dos motores en sentido -
opuesto, entonces se consigue con ello un gii'o de la palauca de
unién. Este movimiento giratorio se puede hacer contribuir al des-
plazamlento de las placas de admisién. Como elementos de mando -
pars los motores se disponen nuevamente contactos sénsitivos (o}
celulas. fotogréficas.

| Las instalaciones ultimemente mencionades tienden a -
evitar una inversibn en la dlreccibn giratoria de un motor, ya
que una inversidén en la direcciéﬁ glratoria hace suponer un mayor
£lujo de energia de movimiento en el a.rra.nqﬁe y el frenado,- o -
respectivemente, en las variaciones de 10s nimeros de revoluciones.
Un sencillo cdlculo demuestra sin embargo lo contrario.

Si se debe llevar, por ejemplo, un &rbol desde O a una
velocidad angular de 4 w, entonces se ha de reunir en un motor
que arranca desde 0; a una energia cinética de '

E_rot = % .J 4 w"‘z
en que representa I el momento de inercia. Cuando se emplea un
engranaje diferencial con dos motores, debe variarse la veloci~
dad angular de un motor por la magnitud de & W . ILa diferencia
de energfa entre uno y otro estado resul'&; con '
1) Erety-Eroty 543wk - 1.7 Wi enque 2) es Wy, W= dunet

Si se une las dltimes ecuaoi'o;es, se obtiene despues

de la correspondiente transformacién
A Erxob :ErotQ-El‘of{ = 1"2-'-3)' Aw? + 3’ u}‘1 - dw

Comparéndose la expresién obtenide ltimamente con la

indicada més arriba, que rige para el a.rranque‘de un motor desde
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la parada, se ve que surge oOtra expresidén, o sea

T wi dw
que quiere decir que con el nimero base de revoluciones wy ¥y sien-
do igual la variacidén de los alimeros de revoluciones, va en aumento
el flujo de energia.

Debido a que el comportamiento gbworable de disposiciones
de esta Indole depende en alto gradq de las energfas de impulso que
se han de dominar, se deberis mantener las dltimas lo més bajo posi~
ble. Egta necesidad es desatendida por los gistemas tGltimemente men—
clonados.

Con el fin de combinar las ventajas del mando continuo
oon la ventaja del gasto reducido en el mando negro-blsnco, se -
describié una instalacién en que la disposicién de ejuste esté en
le situacién de correr a distintes velocidades. El organo tactor
debe estar equipado en esto de un sistema de contactacidén que conec

ta en caso de una variacién reducida con el ambiente de nimeros de

revoluclones bhajos y en caso de mayores variaciones con el ambiente

de elevados nimeros de revoluciones. Esté previsto que con el paso
desde un smbiente de nimeros de'revoluéionas altos, al ambiente de
nimeros de revoluciones bajos, se impone al motor momentéheamente
el nimero bajo de revolucionss. Asi puede conseguirse un efecto
de frenado. Desgraciadamente estéd efectada esta disposicién de los
inconvenientes del mando negro-blenco, 0 see de la manerg de Ope-
rar en foirma brusca, ocaaionéndo un elevado desgaste de 1los elemen-
tos de distribucién.

. Con el fin de adeptar el m&todo operetorio de un aparato
de alimentacién e la velocidad de la méqu%na, es gonocido montar

entre el motor que acciona el husillo y*ﬁl husillo un mecanismo -

‘regulador que varfa automiticamente, al varierse la velocidad de la

mequina. La variacién de la velocidad de ajuste se realiza en ello

en el mismo sentido como une variacién de la velocidad de la maqui~-
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ng, que quiere decir que, al ser meyor la velocidad de la maguina
resulta meyor también la velocidad de ajuste de la placa-guia.
Para los casos en que aperece irrealizable situar el aparato tac-
tor en la cercanie inmediata del punto de clavemiento se ha pre~
visto uns disposiciép que transmite la sefial de ajuste que surge
del organo tactor de forma retardade en correspondencia con la
distancie entre el organo tactor y punto ;e clavamiento. Para
tener en cuenta la veloclidad variable del genero puede variarse
el tiempo de retardo. Por elementos de agople adecuados entre la
mequina y la disposicién antes citade el tiempo de retardo nece-
sario se regula automaticamente.

Las medidas Ultimamente mencionadas son demds en el
momento en que ge consigue crear un organo tactor cuyss dimen-
siones hacen posible un montaje directamente en el punto de clew
vemiento, y por segundo un gpareto de'ajuste con un tiempo de -
reacclén extreordinariamente reducido aesi como con ung velocidad
de ajuste grande.

Los aparatos y dispositiones oconocldos hasta el pre-
sente en la préctica, permiten una velocidad de ajuste médxima de
las places-gula de 60mm/segundos. E1l breve examen a continmacién
indice en que contraste pronuncia@o estd este velor en relacién
con la reales exigencias de la préctica.

Suponiéndose Que el borde del género se desvia & un
angulo de 10 gredos de su recorrido ideal, un valor, que se ori-
gine en la préctica en todo momento y que incluso es sobrepasado
frecuentemente, resulta, con respecto a i m de longitud de genero,
une desvigeién lateral de 174 mm a.proxime.damenteo Este metro de
la bande del genero es transourrido a bsse de una velooidad del
genero de 60 n/minutos en un segundo. Si se condujere en pos de
este canfo de genero que estd retrocediendo una parte de mequina,
entonces se necesitarfe para ello une velocidad de ajuste de 174

mm/segundos. Maguinas~tensorss modernas sin embargo no corren a
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une, velocidad de 60 m/minutos mdximo, sino con el triple valor

¥y més. Por esta cirounstancia se comprende que maguinas—tensoras
modernas de alto rendimiento pueden ser aprovechadas muchag veces
poco, ya que pariicularmente en ceso de bordes de generos muy -
variables la insuficiencig de los aparatos de guia ya no hacen
posible une cogida segure de los hordes ?el genero.

5i se aneliza los aparatos de gula empleados hoy en
le précticae con respecto a sus desventajas, viene siempre en
primer luger ls velocidad de éjuste demasiado pequefia. Un sumen-
to de la velocidad de ajuste no puede reali zarse prinecipalmente
por dos razones, O sea:
12 Debido a la aceleracidn repentina y de forma brusca en un
cambio negro-blanco log elementos de cvonstruccidn mecénicos son
cargados hesta més de su capacidad, origindndose ademés sacudidas
en tode forme de toda la maquina.
22 Debido a las grendes masas volantes que se han de acelerar y
frenar, todo el sistema llega a entrar a meyores velocidades de
ajuste en oscilaciongs, debido a que el frenedo existente de las
masas volantes ya no es suficiente.

II.- INVENCION

 La invenecidn conoierne une disposicidén que permite el

desplazamiento lateral de las paredes de admisién de las cadenas

a velocidad continuamente variable. Segun invencién no es apro=-
vechada gin embargo pars el funcionamiento del aparato de ajuste
solamente la megnitud de la desviacidén, O sea en caso de unse des-
viacién reducida una pequefia velocidad é; desplazamienfo yen -
caso de una desviacién grande una velocidad de Q9sp1azamiento
grende, sino tembidn la velocidad de d¥sviacién. Esto quiere -
decir que a la sefial para la desviacién, en el recorrido, esté
superpussta une sefial pars el impulso, lo gue represente uns me-
dida para la velocidaed de desviecién del borde del genero. Ambas
sefiales actian en ello en la misma direccién.: El procedimiento

rige del mismo modo tanto pasra la aceleracién como el retardo



205

210

215

220

225

230

235

del aparsto de ajuste. ﬁ} 1»7 5 @ ’

51 se traduce el proceso de soceleretién y retardo en
una formula matemética, entonces lé magnitud que influye en la
instalacién de desplazamiento depende del camino de la desvia-
cién y del cociente diferenciasl del camino de la desviacién con
arreglo al tiempo. ' ,

Ie eficacia de esia disposiciéﬁ se menifiesta parti-
cularmente al observar el proceso del retaerdo - y frenado. Cuan-
do se ha desviado el borde del genero, la placa-gulae corre a gran
velocidad al encuentro del borde del genero, el aparato de ajuste
no recibe antes de alcanzar el punto cero no solamente la orden
con respecto al niimero de revoluciones més bajo correspondiente
a la aproximacién al punto cero, sino otro impulso en el mismo
sentido que aumenta el efecto frenante. El impulso adicional -
frenante puede ser elegido incluso fan grande que el aparato de
desplazemiento recibe ya antes de alcanzar el punto cero lg orden
pera la direccidn giratoria a la inversa. Por esta medida puede
conseguirse un frenado extremadamente eficaz. '

El organo tactor debe tener ldgicamente un sisteme que
da en caso del desplazamiento del borde del genero una sefial con=-
tinusmente variasble; ejemplos para €110 gon una resistencia veria-
ble, potenciometro, disposicidén de celules fotogrédficas, un indi-
cador de camino inductivo y anélogo.

En el aparatd de ajuste o respectivamenfe en el accione~
miento para el desplazamiento de las placas-guias de alimentécidn
se suprime de todos modos el empleo de un husillo impulsado junto
won la tuerca. Mediante un simple cédlculo puede demostrarse que
un husillo de hierro de 40 m/m de a1 dmetro medio, y una longitud
de 1,5 m/m tiene acumulada a un nimero de revoluciones de 180 revo
luciones por minuto aprox. la doble energlfa volante que una placa-
gula de admisién de un peso de 300 kilos sobre los puntos de apoyo
y una velocidad de desplazemiento de 60 m/h/beg. Por consiguiente

deben aplicarse para el frenado del husillo ‘més medios que parg
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la parada del objeto que propismente se he de mover. Ademds del
husillo y la tuerca hay diferentes elementos para mover les placasf
guia de glimentacién, por ejemplo, cremallerss, tracciones de -
cables, tracciones por cedena y andlogo.

Otro efecto esencial de la presente invencidn es la
solucién del probleme que congiste en garéntizar oon pocos y sen-
cillos elementos mixima segurided posible de Ffuncionsmiento.

le invencién viene explicada més concretemente oon ayuda
de un ejemplo de realimcidn, mostrandos

Fig. 1 la estructura mecénica del aparato de alimen-
tacién pars une place~guis de admisidn;

Fig. 2 la conexidn eléctrica del aparato de alimentacién.

Fig., 3a hesta 30 en esquema la reaccién eléctrica en
caso de una desviacién de la banda del genero.

E1l tactor 1 en fig. 1 que se arrima al borde de la =
bande del genero 2 estd acoplado a través del eje 3 con el frota-
dor 4 del potenciometro 5, El muelle 6 que por un lado estéd sus-

pendido en la prolongacién 7 del tactor 1 y por otro lado en la

. varilla de sujecién 8, presiona el tactor siempre ligeramente con-

tra el borde del genero. Todo el organo tactor esté aoopladb a -

travéds del perno 9 y el brazo soporte 10 solidemente con la plaoa~

gufa de admisién 11 del bastidor-temsor. Ia place~guia de admisién
11 se apoya con los rodillos 12 sobre el carril soporte 13.

'Les conexiones no dibujadas del potenciometro 5 comuni -
can con el aparato de mando 14 a través de conductores que tampoco
vienen dibujados en la figs 1. E1l aparato de mando 14 suministra
corriente continua a los arrollamiento del campo del generador de
corriente contima 15. v

El motor trifasico 16 estd acoplado al generador de -
corriente continua 15, impulséndolo. El generador de corriente
continue 15 alimenta el arrollemiento de inducido del motor de

corrientes continua 17 en el aparato de desplaéamiento. ELl motor
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de corriente continua 17 el generador de corriente continue 15,

asf como el motor trifasico 16 oomunican entre g para formar un

grupo "Leonsrd". E1 motor devcorriente contiﬁua 17 accions a -

través del mecanismo 18 el pifién 19. E1 motor de corriente con-
tinue 17 junto con el mecanismo 18 esten fijados al brazo gire-
ble 20, que a su vez estd montado girable;sobre el pivote 21.
E1l pivote 21 estd montado sobre la placa-gula de admisién 11. El
pifién 19 engrana en la cremsllera 22 unida fijemente con el carril
goporte 13. E1l resorte 23 tendido entre el perno de apoyo 24 y el
brazo soporte 20 presiona el pifién 19 constantemente contra la -~
cremallera 22. La disposicién que ée acabg de describir, repre-
senta el dispositivo de ajuste del aparato de glimentacibn. Al -
girar el motor 17, la place-gufa de elimentacién 11 es movida en
una u otre direccién. ‘
El potenciometro 24 en fig. 2 es accionadb por el tactor
25, E1 mismo estd con sus conexiones temminales 26 y 27 en el polo
positivo 28, o respectivemente, el polo negativo 29. La tensién
cogida entre el polo positivo 28 y el frotador 64 del potenciome-
tro 24 llega 2l divisor de tensidn, constituido por las resisten-
cias 30 y 31. Ta tensidn’dividida en reduccién en la resistencia
31 llega al transistor 32. En el conductor colector del transistor
32 estd situado el arrollamiento del campo 33 del generador de =
corriente continue 34. La conexidén base 35 del transistor 36 comu-
nica a través de la resistencia 37 con la conexién colectora 38
del tramsistor 32. En la linea colectora del transistor 36 se en-
cuentre la bobina del campo 37 del generéﬁor de corriente continug
34 responseble pars la otra direccidén giratoria. los dos trensis=-
tores 32 y 36 estan congctadas eléctricﬁﬁente entre si de tal mane-
ra que su penstrabilidaed de corriente transcurre en el dispositivo
colector de emisién sn sentido contrario. Debido a gque la corrien-
te puede ser mandada por el translistor 32 mediante la tensién‘en

1s resistencla 31, es influlda tembién forzosamente la corriente
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por el trénsistor 35. A un valor de té;sién determiﬁado en la ~
resistencia 31 las corrientes que pasan por 1los transistores 32

¥y 36 son iguales; los campos en las bobinas de excitacidén 33 y
37 del generador de corriente continua 34 se anulen muluamente.

En este caso no se origina ninguna tensién en los bornes 38 y 39
del rotor del gemerador 34. Cuando sigue spbiendo la tensidn en
la resistencia 31, entonces es aumentada p;r ello la corriente

por el transistor 32 y disminuida la corriente por el transistor
36. Con ello predomina el campo de la bobina del campo 33, siendo
gonerado en el rotor 39 de la maguina generadora de corriente con~-
tinua 34 una tensibn, cuyas polaridad es caracteristica en los bor-
nes 38 y 39 pars la bobina de excitacién 33. Si baja la tensibn en

la resistencia 31, entonces lag corrientes de los transistores 32 y

36 se conducen a la inversa, originédndose en los bornbs 38 ¥y 39

de la maquine generadora de corriente continua 34 uns tensién con
le polaridad a la inversa. Los bornes de conexién 38 y 39 del rotor
del generaddr de corriente continua 34 comunican con 1los bornes de
conexién 40 y 41 del motor de corriente continua 42. Las bobinas de
excitacidén 43 y 44 del motor de corriente continua 42 esten conasc-
tedas en gerie y eqtan en la tgnsién entre los conductores 28 y 29.
El generador de corriente continua 34 es accionado mediante el motor
trifasico 45 a un nimero de revoluciones constante.

E1 motor de corriente continua 42 puede desplazar el
soporte 46 del sistema tactor a travéds de medios mecénicos adecue~
dos no dibujados més concretemente en la fig. 2, en ida y vuelta -
en direccién de la flecha 47. En caso de tn cambio de posicién del
borde del genero 48 se mueve el motor de corriente continua 42 de
tal modo que el tactor 25 con respecto a&5£orde déi genero vuelve
a tomar su posicién inicial. El condensador 49 ocesiona con la -
resistencia 31 una diferenciacién dela tensidén existente entre el
frotador 64 del potenciometro 24 y el polo positivo 28. Un repen~

tino cambio de tensidén entre los dos puntos no llega asl por lo



pronto a través del divisor de tensibn, constituido por le resis-
tencia 30 y la resistencla 31 a la base del tramsistor 32, sino
que llega en la forma de impulso e través del condensedor 49 in-
335 mediatamente en su plena magnitud e la conexidén base del transis-
tor 32. Conforme a la constante de tiempo que resulte del conden-
sador 49 y las resistencias 30 y 31, va extinguiéndose nuevamente
el impulso de la tensidn ocasionado por el condensador 49.
En figura 3& estd dibujado el prooeso de le conexién
340 durante el trenscurso del borde del genero. Sobre el borde del
genero 50 reposa el tvactor 51. Le flecha 52 indica el movimiento
relativo del tactor 51 en direccidn longitudinel de la hoja del
genero 53, Bl aparato de ajuste mueve el testigo en direccilén de
las flechas 54 y transversal con respecto a la banda del genero.
345 . Pig. 3b presenta el proceder de la tensién en le resis-
Yencia 31 en fige. 2, sin el condensador 49. La figuras 3¢ presenta
le tengibn distribuidora pare el transistor 32, lo que quiere -
decir, la tensidn en la resistencia 31 (fig.2), siendo activo
el condensador 49. Desde el punto 55 en fig. 3b el tactor 51 em-
350  pieza a moverse desde su posicién cero y hace que el motor de -
corriente continua sea conducido en la direccién de la flecha 54,
en pos'del borde del genero 50, Al alcanzar el punto 56 se igualan
la velocidad de desviacién del borde del genero 50 y la velocidad
de desplazamiento, con lo gque es desplazado el tactor 51 en sen-
355 tido vertical con réapecto a la bande del genero., Desde el punto
56 corre el tactor por lo tanto, como se ve.en figura 3b, a velo-
cidad constante en pos del borde del geﬁ;ro 50. Al alcanzar el |
punto 57 se repite el mismo proceso, pero en sucgsibn contraria.
Un desarrollo similar de la tensién sngigina, cuando el borde del
360 genero se mueve en direcoidén contraria, por ejemplo, desde el pun-
to 58. Una altura de le tensién seglin el punto 59 en fig. 3b cofreg

ponde a la posicibn cero de todo el éistema en que no ocurre nine-
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gun desplagamiento. Una disminucién de la tensién produce una
direccién de moviniento segin le flecha 54, fig.3a. Un aumen-
to de la tensién ocesions un movimiento de desplazemiento en ~
direccién de la flecha 65.

Fig. 3¢ muestra nuevemente la tensién en la resisw—

tencia 31 en fig. 2 e ilustra el efecto ﬁel condensador 49 en

£ig. 2.80n el comienzo del movimiento del taotor en punto 55

aumenta la tensién en le resistencia 31, contrario a lg ilus-
tracién en fig. 3b, mucho més que fuera preciso para alcanzaxr
la velocldad de desplezamiento necesaria. Con ello se congigue
un arranque del motor de desplazamiento mucho més rdpido y el
tiempo en que se alcanze la velocidad de desplazamiento necesa~
rig puede ser reducido por elvvalor 61. El proceder en punto 62
seg. fig. 3¢ muestra que la tensién.de mendo, a8l alcanzer el -
punto 62 no solo se reduce lentamente como en fig. 3b, volvien=
do a su valor en punto cero, sino que por poco tiempo baja inclu-
80 hasta debajo de su'valor de punto cero, mendando con ello la
direccidén giretoria contraria. Naturalmente debe elegirse la
constante de tiempo entre los elementos de construccién, con-
densador 49, resistenciss 30 y 31, de tal mahera que el impulso
63 en fige 3¢ va extiﬁguiéndOSe exactamente en el momento en -
que estd parado el motor de desplazemiento. Ante todo se ha de
elegir el tamafio del condensedor 49 de -tal menera que en cago
de haber ocurrido una averis el sistema se ajusta aperiodica-q
mente a la nueva situacién. .

En lugar de transistores puedéﬁ ubilizarse tembidn
otros elementos amplificadores, como vé;vulas, epplificadores
magnético y andlogo. v

REIVINDICACIONES

Se reivindica como de la propia y nueva invencién la propiedad
¥y explotacién exclusives de:

1.~ Mejoras introducidas en los apargtos de alimentacién de -
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395 genero pars bastidores-tensores y andlogo, con dontacto con el
canto de la banda del genero y el ajuste de las placas-guias de
admigién o andlogo y del grupo téctor mendado por el organo tace
tor,.caracterizadas por llevar medios que ocasionen uns influen-
cla, réapectivamente, un mando de lg velopidad de ajuste, tanto

400 por la magnitud de la desvigcidn del bordé del genero como por
la altura, respectivamente, la altura momenténes de la velocidad
de desviacidn de los bordes de ia banda del genero.

2o Mejoras introducidas en los aparatos de alimentacién de -
genero pare bastidores-tensores y andlogo, segin reivindicacién

405 18, caracterizaﬁas porque 1o0s medios gque han de influir, 0 res-
pectivamente que han de mendar, consisten en que es producide
una sefial por la desviacidn con respacto & su camino, 0 sea, por °
el grado de la desviacifn del camino a la que estd superpussta ‘
otra sefial o impulso, que es producido, respectivamente, por lsa

410 altura de la velocidad de des&iacidno
30~ Mejoras introducidas en los aparatos de mslimentacién de -
genero para bastidorss-tensores y andlogo, segin reivindicacién
28, caracterizadas porque la sefial, producida por el camino de
desviacibn, estd en proporcién con este camino de desviacién, y

415 que le sefial o el impulso que, respectivamente, es produéido por
la velocidad de desviacién, estd en proporcidén con esta velocidad
de desviacidns |
4.- Mejoras introducides en los aparstos de alimentacién de ~"

. genero para bastidores-tensores y andlogo, segin reivindicacién

420 wna O varias de la 18 hasta 32, caracterizadas porque la sefial
combinade (sefigl resiiltante, © respeot{gamente ifipulso resultante)
sirve indirectamente o directamente para el mendo de la direccién
y/o0 de la velocidad de los organos que se han de desplazar, tales
como le placa-guia de edmisién y el grupo tactor.

425 5.~ Mejoras introducides en l0s aparatos de alimentacién de -

genero parg bestidores-tensores y endlogo, segun une 0 varias de
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las reivindicaciones 12 hasta 48, caracterizedas porque el im-
pulso combinado, 0 respectivemente, resultante, © respeotivameﬁp
te, la seflal resuliante sirve para el mando de un grupo eiectrico
tipo Leonard, principalmente & través de un aparato de mando, en
que el generador del grupo Leonard comunica en el lado de salids
eléctricamente con un electromotor inversible en su direccidn.-
giratoria con uana tensidn que, correspondienfe e la poleridad,
llega desde el grupo eléctrico Ieonard y regulasble en su nﬁmero
de revoluciones en correspondencia con la altura de la citada -
tensi 6n.

6.~ "MEJORAS. INTRODUCIDAS EN IOS APARAIOS DE ALIMENTACION DE -
GENERO PARA BASTIDORES-TENSORES Y ANALOGO"

Consta la presente memoria descriptive de quince hojas
numerades y mecanografiadas en una sola cara a las que se acom—

pefian tres planos para su mejor comprensién.

. SEVILIA para MADRID, 21 de FEBRERO DE 1.962
@72%/91{/0 :klz {a gm*
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