
PATENTE DE INVENCION

que por veinte años, para España y sus Posesiones, se s o lic ita  
a favor de la  Firma: ERHARDT & LEIMER oHG, entidad alemana, -  
residente en AUGSHJRG (ALEMANIA), Leitershoferstrasse, 80, por: 
"MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS APARATOS DE ALIMENTACION DE GENERO 
PARA BASTIDORES TENSORES Y ANALOGO".

Memoria Descriptiva

I* - AIQANCE ACTUAL DE LA TECNICA.

En la  entrada de maquinas tensoras de tejidos en la  -  
industria te x t il es necesario ajustar las paredes de entrada de 
las cadenas para la  o r illa  del género lo,más exacto posible. En 

5 las paredes de entrada de las cadenas, también llamadas placas- 
guía de alimentación se encuentran, comp se sabe,^ cadenas de -  
agujas o de mordazas en las que e l tejido (banda) debe ser f i j a ­
do por sus bordes más extremos. En cadenas de agujas se efectúa 
la  fija c ió n  de ta l manera que se introduce e l tejido, apretándolo 

10 con sus bordes más extremos (borde de la  banda)en una f i l a  de -
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agujas situada sobre la  cadena; en cadenas de mordazas cogen mor­
dazas anchas la  banda del género en su zona marginal más extrema 
sujetándola.

Para resolver e l problema del reajuste de las paredes 
15 de entrada de las cadenas hacia e l borde del genero, se ha hecho 

ya un gran número de proposiciones. t
La forma de realización más sencilla  dispone como Or­

gano sensitivo un tactor que está muy contiguo al borde del gene­
ro y que, al desviarse este hacia e l interior o exterior cierra 

20 cada vez un contacto. Con ayuda de los contactos puede ponerse 
en marcha un electromotor en una u otra dirección giratoria. El 
motor a su vez acciona un husillo sobre e l que va montada una -  
tueroa oorredora. Dioha tuerca corredora está acoplada mediante 
bielas oon e l listón  de guía. Por intermediación de la  tuerca 

25 corredera es ahora posible desplazar la  pared de admisión lateral­
mente al conectarse e l motor. En caso de tratarse de bordes de 
géneros ligeros o ralos que ya no admiten un contacto mecánico, 
se u tiliza  en lugar del mecanismo de oontaotación aooionado direc­
tamente por e l borde del genero, un mando accionado por células 

30 fotoestánicas y amplificadores adecuados. Para aumentar la  segu­
ridad de instalaciones de esta índole en su funcionamiento, se 
creó una forma de realización en que e l circu ito  de los mátores 
es efectuado por válvulas t i  retrónicas. De esta manera se puede 
eludir e l uso de los relés para los motores que, debido a los -  

35 números de conexiones extraordinariamente elevadas son forzados
demasiado y están sometidos por tanto a un desgaste relativamente 
elevado.

Otra forma de realización utiáBÍza para los tactores de 
borde como dispositivo regulador dos embragues electromagnéticos 

40 que en e l lado de impulsión son accionados en sentidos giratorios 
contrarios y que en e l lado impulsado operan sobre un árbol oomún. 
Según venga excitado uno de los dos embragues electromagnéticos -  
gira e l árbol de salida en una u otra dirección giratoria. El
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árbol de salida está acoplado con un husillo y puede desplazar 
45 con éste las placas de guía en una u otra direcoión.

Las proposiciones antes desoritas operan conforme e l 
cambio negro-blanco, lo  que quiere deoir que la  velocidad de -  
desplazamientos de las plaoas de guía es constante. De esto -  
resulta una operación de tales instalaoionbs de una forma brus- 

50 ca, que por naturaleza conduce a un método operatorio defeotuoso. 
Por lo  tanto se ha estudiado ya soluciones que toman por base una 
velocidad de desplazamiento variable.

Según una proposición, hace variar la  palanca que tenta 
e l borde del genero, dos resistencias en sentido inverso. Las dos 

55 resistencias se encuentran oada una en e l c ircu ito  de su motor -  
correspondiente. En correspondencia con la  variación de su poten­
c ia  de resistencia varia e l número de revoluciones de los motores 
igualmente en sentido inverso. Con uno de loa motores es acoplado 
ahora e l husillo, accionando e l segundo motor la  tuerca corredora. 

60 La dirección giratoria  de los motores es ta l que, cuando es igual 
e l número de revoluciones del husillo y de la  tuerca, la  última 
queda parada con respecto a la  dirección axial del husillo y no 
es desplazada. Al variarse uno de los números de revoluciones de 
los  motores, la  tuerca experimenta un desplazamiento en la  direo- 

65 ción del eje longitudinal del husillo . Debido a la  unión mecánica 
entre la  tuerca y la  placa-guía la  última puede ser desplazada -  
lateralmente.

Otra forma de realización es en la  que se emplea igual­
mente dos motores, de los  cuales por lo  menos uno es variable en 

70 sus números de revoluciones, utilizando un engranaje d iferencial. 
Cuando es igual e l número de revolucioné de los  motores, e l árbol 
de salida del engranaje diferencial queda parado; cuando difieren 
los números de revoluciones se origina un movimiento giratorio del 
árbol de salida en una u otra dirección giratoria respectivamente.
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Como dispositivos de mando de los motores o elementos tentadores 
respectivamente se proponen células luminosas.

Para la  solución del problema se dispone en otra propo­
sición, dos reguladores centrífugos accionados separadamente. Los 
manguitos de dichos reguladores centrífugos están acoplados entre 
s í a través de una palanca montada girablp. Cuando se varía e l -  
número de revoluciones de uno o de los dos motores en sentido -  
opuesto, entonces se consigue con e llo  un giro de la  palanca de 
unión. Este movimiento giratorio se puede hacer contribuir al des­
plazamiento de las placas de admisión. Como elementos de mando -  
para los motores se disponen nuevamente oontactos sensitivos o 
células fotográficas.

Las instalaciones últimamente mencionadas tienden a -  
evitar una inversión en la  dirección giratoria de un motor, ya 
que una inversión en la  dirección giratoria  hace suponer un mayor 
f lu jo  de energía, de movimiento en e l arranque y e l frenado, o -  
respectivamente, en las variaciones de los números de revoluciones. 
Un sen cillo  cálculo demuestra sin embargo lo  contrario.

Si se debe llevar, por ejemplo, un árbol desde O a una 
velocidad angular de w , entonces se ha de reunir en un motor 
que arranca desde O, a una energía cinética  de

- J  <4
en que representa I e l momento de inercia. Cuando se emplea un 
engranaje diferencial con dos motores, debe variarse la  veloci­
dad angular de un motor por la  magnitud de ^  W* .L a  diferencia 
de energía entre uno y otro estado resulta con

Si se une las últimas ecuaciones, se obtiene después 
de la  correspondiente transformación

A Eroh = Erot̂  -  Erot-i = í  . $ .  Avf ̂  + 3 - - 4w*
Comparándose la  expresión obtenida últimamente con la  

indicada más arriba, que rige para e l arranque de un motor desde
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la  parada, se ve que surge otra expresión, o sea

- <4
que quiere decir que con e l número base de revoluciones y sien­
do igual la  variación de los números de revoluciones, va en aumento 
e l f lu jo  de energía.

Debido a que e l comportamiento favorable de disposiciones 
de esta índole depende en alto grado de las energías de impulso que 
se han de dominar, se debería mantener las últimas lo  más bajo posi­
ble. Esta necesidad es desatendida por los sistemas últimamente men­
cionados.

Con el f in  de oombinar las ventajas del mando continuo 
oon la  ventaja del gasto reducido en e l mando negro-blanco, se -  
describió una instalación en que la  disposición de ajuste está en 
la  situación de correr a distintas velocidades. El organo tactor 
debe estar equipado en esto de un sistema de contactación que conec 
ta en caso de una variación reducida con e l ambiente de números de 
revoluciones bajos y en caso de mayores variaciones con e l ambiente 
de elevados números de revoluciones. Está previsto que con e l paso 
desde un ambiente de números dé revoluciones altos, al ambiente de 
números de revoluciones bajos, se impone al motor momentáneamente 
e l número bajo de revoluciones. Así puede conseguirse un efecto 
de frenado. Desgraciadamente está afectada esta disposición de los 
inconvenientes del mando negro-blanoo, o sea de la  manera de ope­
rar en foxma brusca, ocasionando un elevado desgaste de los elemen­
tos de distribución.

Con e l f in  de adaptar e l método operatorio de un aparato 
de alimentación a la  velocidad de la  máquina, es conocido montar 
entre e l motor que acciona e l  husillo y*6l husillo  un mecanismo -  
regulador que varía automáticamente, al vallarse la  velocidad de la  
maquina. La variación de la  velocidad de ajuste se realiza en e llo  
en e l  mismo sentido como nía variación de la  velocidad de la  maqui-

-  5 -
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na) que quiere decir que, al ser mayor la  velocidad de la  maquina 
resulta mayor también la  velocidad de ajuste de la  placa-guia. 
Para loa casos en que aparece irrealizable situar e l aparato tac­
tor en la  cercanía inmediata del punto de clavamiento se ha pre­
visto una disposición que transmite la  señal de ajuste que surge
del organo tactor de forma retardada en correspondencia con lai
distancia entre e l organo tactor y punto de clavamiento. Para 
tener en cuenta la  velocidad variable del genero puede variarse 
e l tiempo de retardo. Por elementos de acople adecuados entre la  
maquina y la  disposición antes citada e l tiempo de retardo nece­
sario se regula automáticamente.

Las medidas últimamente mencionadas son demás en el 
momento en que se consigue crear un organo tactor cuyas dimen­
siones hacen posible un montaje directamente en e l punto de cla ­
vamiento, y por segundo un aparato de ajuste con un tiempo de -  
reacción extraordinariamente reducido así como con una velocidad 
de ajuste grande.

Los aparatos y disposiciones conocidos hasta e l pre­
sente en la  práctica, permiten una velocidad de ajuste máxima de 
las placas-guía de 60mm/segundos. El breve examen a continuación 
indica en que contraste pronunciado está este valor en relación 
con la  reales exigencias de la  práctica.

Suponiéndose que e l borde del género se desvía a un 
ángulo de 10 grados de su recorrido ideal, un valor, que se ori­
gina en la  práctica en todo momento y que incluso es sobrepasado 
frecuentemente, resulta, con respecto a i m de longitud de genero, 
una desviación lateral de 174 mm aproximadamente. Este metro de 
la  banda del genero es transcurrido a babe de una velooidad del 
genero de 60 m/nlnutos en un segundo. Si se condujera en pos de 
este canto de genero que está retrocediendo una parte de maquina, 
entonces se necesitaría para e llo  una velocidad de ajuste de 174 
mm/segundos. Maquinas-tenaoras modernas sin embargo no corren a
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^  ^
una velocidad de 60 m/mlnutos máximo, sino con e l triple valor 
y más. Por esta circunstancia se comprende que maquinas-tensores 
modernas de alto rendimiento pueden ser aprovechadas muchas veces 
poco, ya que particularmente en caso de bordea de géneros muy -  
variables la  insuficiencia de los aparatos de guía ya no hacen 
posible una cogida segura de los bordes del genero.t

Si se analiza los aparatos de guía empleados hoy en 
la  práotioa con respecto a sus desventajas, viene siempre en 
primer lugar la  velocidad de ajuste demasiado pequeña. Un aumen­
to de la  velocidad de ajuste no puede realizarse principalmente 
por dos razones, o sea:
1S Debido a la  aceleración repentina y de forma brusca en un 
cambio negro-blanco los  elementos de construcción mecánicos son 
cargados hasta más de su capacidad, originándose además sacudidas 
en toda forma de toda la  maquina.
2a Debido a las grandes masas volantes que se han de acelerar y 
frenar, todo el sistema llega  a entrar a mayores velocidades de 
ajuste en oscilaciones, debido a que e l frenado existente de las 
masas volantes ya no es suficiente.
I I . -  INVENCION

La invención conoieme una disposición que permite e l 
desplazamiento lateral de las paredes de admisión de las cadenas 
a velocidad continuamente variable. Según invención no es apro­
vechada sin embargo para e l funcionamiento del aparato de ajuste 
solamente la  magnitud de la  desviación, o sea en caso de una des­
viación reducida una pequeña velocidad de desplazamiento y en -  
caso d. una desviación grande una velocidad de desplazamiento 
grande, sino también la  velocidad de desviación. Esto quiere -  
decir que a la  señal para la  desviación, en e l recorrido, está 
superpuesta una señal para e l impulso, lo  que representa una me­
dida para la  velocidad de desviación del borde del genero. Ambas 
señales actúan en e llo  en la  misma dirección.-E l procedimiento 
rige del mismo modo tanto para la  aceleración como el retardo
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del aparato de ajuste. <y ^  ^
Si se traduce e l proceso de aceleración y retardo en 

una formula matemática, entonces la  magnitud que influye en la  
instalación de desplazamiento depende del camino de la  desvia­
ción y del cociente diferencial del camino de la  desviación con
arreglo al tiempo. .

!
La e fica cia  de esta disposición se manifiesta parti­

cularmente al observar e l proceso del retardo -  y frenado. Cuan­
do se ha desviado e l borde del genero, la  placa-guía corre a gran 
velocidad al encuentro del borde del genero, e l aparato de ajuste 
no recibe antes de alcanzar e l punto cero no solamente la  orden 
con respecto al número de revoluciones más bajo correspondiente 
a la  aproximación al punto cero, sino otro impulso en e l mismo 
sentido que aumenta e l efecto frenante. El impulso adicional -  
frenante puede ser elegido inoluso tan grande que e l aparato de 
desplazamiento recibe ya antes de alcanzar e l punto cero la  orden 
para la  dirección giratoria  a la  inversa. Por esta medida puede 
conseguirse un frenado extremadamente eficaz.

El Organo tactor debe tener lógicamente un sistema que 
da en caso del desplazamiento del borde del genero una señal con­
tinuamente variable; ejemplos para e llo  son una resistencia variar- 
ble, potenciómetro, disposición de células fotográficas, un indi­
cador de camino inductivo y análogo.

En el aparato de ajuste o respectivamente en e l acciona­
miento para e l desplazamiento de las placas-guías de alimentación 
se suprime de todos modos e l empleo de un husillo impulsado junto 
cvon la  tuerca. Mediante un simple cálculo puede demostrarse que 
un husillo de hierro de 40 m/m de diámetro medio, y una longitud 
de 1,5 m/m tiene acumulada a un número de revoluciones de 180 revo 
luciones por minuto aprox. la  doble energía volante que una placa- 
guía de admisión de un paso de 300 k ilos sobre los puntos de apoyo 
y una velocidad de desplazamiento de 60 m/ón/seg. Por consiguiente 
deben aplicarse para e l frenado del husillo más medios que para
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la  parada del objeto que propiamente se ha de mover. Además del 
husillo y la  tuerca hay diferentes elementos para mover las placas- 
guia de alimentación, por ejemplo, cremalleras, tracciones de -  
cables, tracciones por cadena y análogo.

Otro efecto esencial de la  presente invención es la  
solución del problema que consiste en garantizar oon pocos y sen­
c il lo s  elementos máxima seguridad posible de funcionamiento.

La invención viene explicada más concretamente oon ayuda 
de un ejemplo de realización, mostrando:

Fig. 1 la  estructura mecánica del aparato de alimen­
tación para una placa-guía de admisión;

Fig. 2 la  conexión eláctrioa del aparato de alimentación. 
Fig. 3a hasta 3c en esquema la  reacción eláctrioa en 

caso de una desviación de la  banda del genero.
El tactor 1 en f ig .  1 que se arrima al borde de la  -  

banda del genero 2 está acoplado a travós del eje 3 con e l frota­
dor 4 del potenciómetro 5. El muelle 6 que por un lado está sus­
pendido en la  prolongación 7 del tactor 1 y por otro lado en la  
varilla  de sujeción 8, presiona e l tactor siempre ligeramente con­
tra e l borde del genero. Todo e l organo tactor está aoopiado a -  
travás del perno 9 y e l brazo soporte 10 sólidamente con la  plaoa- 
guía de admisión 11 del bastidor-tensor. La placar-guía de admisión 
11 se apoya con los rod illos  12 sobre e l ca rril soporte 13*

Las conexiones no dibujadas del potenciómetro 5 comuni­
can con e l aparato de mando 14 a travás de conductores que tampoco 
vienen dibujados en la  f ig .  1. El aparato de mando 14 suministra 
corriente continua a los arrollamiento del campo -del generador de
corriente continua 15.

El motor tr ifá s ico  16 está acoplado al generador de -  
corriente continua 15, impulsándolo. El generador de corriente 
continua 15 alimenta e l arrollamiento de inducido del motor de 
corrientes continua 17 en e l aparato de desplazamiento. El motor
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de corriente continua 17 e l generador de corriente continua 15)
así como e l motor tr ifá s ico  16 oomunican entre s í para formar un 
grupo "Leonard". El motor de corriente continua 17 acciona a -  
través del meoanismo 18 e l piñón 19* El motor de oorrlente con­
tinua 17 junto con e l mecanismo 18 están fijados al brazo gira- 
ble 20, que a su vez está montado girabie .'sobre e l pivote 21.
El pivote 21 está montado sobre la  placa-guía de admisión 11. El 
piñón 19 engrana en la  cremallera 22 unida fijamente con e l carril 
soporte 13. El resorte 23 tendido entre e l perno de apoyo 24 y el 
brazo soporte 20 presiona el piñón 19 constantemente contra la  -  
cremallera 22. La disposición que se acaba de describir, repre­
senta el dispositivo de ajuste del aparato de alimentación. Al -  
girar e l motor 17? la  placa-guía de alimentación 11 es movida en 
una u otra dirección.

El potenciómetro 24 en f ig .  2 es accionado por e l tactor 
25. El mismo está con sus conexiones te mínales 26 y 27 en e l polo 
positivo 28, o respectivamente, e l polo negativo 29. La tensión 
cogida entre e l polo positivo 28 y e l frotador 64 del potencióme­
tro 24 llega al divisor de tensión, constituido por las resisten­
cias 30 y 31. La tensión dividida en reducción en la  resistencia
31 llega  al transistor 32. En e l conductor colector del transistor
32 está situado e l arrollamiento del campo 33 del generador de -  
corriente continua 34. La conexión base 35 del transistor 36 comu­
nica a través de la  resistencia 37 con la  conexión colectora 38' 
del transistor 32. En la  línea colectora del transistor 36 se en­
cuentra la  bobina del campo 37 del generador de corriente continua 
34 responsable para la  otra direoción giratoria, pos dos transis­
tores 32 y 36 están conectados eléctricamente entre s í de ta l mane­
ra que su penetrabllidad de corriente transcurre en e l dispositivo 
colector de emisión sn sentido contrario. Debido a que la  corrien­
te puede ser mandada por e l transistor 32 mediante la  tensión en 
la  resistencia 31) es influida también forzosamente la  corriente
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por e l transistor 36. A un valor de tensión determinado en la  -  
resistencia 31 las corrientes que pasan por los  transistores 32 
y 36 son iguales; los campos en las bobinas de excitación 33 y 
37 del generador de corriente continua 34 se anulan mutuamente.
En este caso no se origina ninguna tensión en los bornes 38 y 39 
del rotor del generador 34. Cuando sigue subiendo la  tensión en 
la  resistencia 31) entonces es aumentada per e llo  la  corriente 
por e l transistor 32 y disminuida la  corriente por e l transistor 
36. Con e llo  predomina e l campo de la  bobina del campo 33) siendo 
generado en e l rotor 39 de la  maquina generadora de corriente con­
tinua 34 una tensión, cuya polaridad es característica en los bor^ 
nes 38 y 39 para la  bobina de excitación 33. Si baja la  tensión en 
la  resistencia 31) entonces las corrientes de los transistores 32 y 
36 se conducen a la  inversa, originándose en los bornes 38 y 39 
de la  maquina generadora de corriente continua 34 una tensión con 
la  polaridad a la  inversa. Los bornes de conexión 38 y 39 del rotor 
del generador de corriente continua 34 comunican con los bornes de 
conexión 40 y 41 del motor de corriente continua 42. Las bobinas de 
excitación 43 y 44 del motor de corriente continua 42 están conec­
tadas en serie y están en la  tensión entre los conductores 28 y 29. 
El generador de corriente continua 34 es accionado mediante e l motor 
tr ifá s ico  45 a un número de revoluciones constante.

El motor de corriente continua 42 puede desplazar e l 
soporte 46 del sistema tactor a través de medios mecánicos adecuar- 
dos no dibujados más concretamente en la  f ig .  2, en ida y vuelta 
en dirección de la  fleaha 47. En caso de úh cambio de posición del 
borde del genero 48 se mueve e l motor de corriente continua 42 de 
ta l modo que e l tactor 25 con respecto a3r borde del genero vuelve 
a tomar su posición in ic ia l . El condensador 49 ocasiona con la  -  
resistencia 31 una diferenciación déla tensión existente entre e l 
frotador 64 del potenoiometro 24 y e l polo positivo 28. Un repen­
tino cambio de tensión entre los dos puntos no llega  así por lo
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pronto a través del divisor de tensión, constituido por la  resis­
tencia 30 y la  resistencia 31 a la  base del transistor 32, sino 
que llega en la  forma de impulso a través del condensador 49 in­
mediatamente en su plena magnitud a la  conexión base del transis­
tor 32. Conforme a la  constante de tiempo que resulta del conden­
sador 49 y las resistencias 30 y 31, va extinguiéndose nuevamente 
e l impulso de la  tensión ocasionado por e l condensador 49.

En figura 3a está dibujado el prooeso de la  conexión 
durante e l transcurso del borde del genero. Sobre e l borde del 
genero 50 reposa e l tactor 51. La flecha 52 indica e l movimiento 
relativo del tactor 51 en dirección longitudinal de la  hoja del 
genero 53. El aparato de ajuste mueve e l testigo en dirección de 
las flechas 54 y transversal con respecto a la  banda del genero.

Fig. 3b presenta el prooeder de la  tensión en la  resis­
tencia 31 en f ig .  2, sin e l condensador 49. La figura 3o presenta 
la  tensión distribuidora para e l transistor 32, lo  que quiere -  
decir, la  tensión en la  resistencia 31 ( f ig .2 ) ,  siendo activo 
e l condensador 49. Desde e l punto 55 en f ig .  3b e l tactor 51 em­
pieza a moverse desde su posición cero y hace que e l motor de -  
corriente continua sea conducido en la  dirección de la  flecha 54, 
en pos del borde del genero 50. Al alcanzar e l punto 56 se igualan 
la  velocidad de desviación del borde del genero 50 y la  velocidad 
de desplazamiento, con lo  que es desplazado e l  tactor 51 en sen­
tido vertical con respecto a la  banda del genero. Desde el punto 
56 corre e l tactor por lo  tanto, como se ve en figura 3b, a velo­
cidad constante en pos del borde del genero 50. Al alcanzar el 
punto 57 se repite al mismo proceso, pero en sucesión contraria.
Un desarrollo similar de la  tensión sa&rigina, cuando e l borde del 
genero se mueve en dirección contraria, por ejemplo, desde e l pun­
to 58. Una altura de la  tensión segdn e l punto 59 en f ig .  3b corres 
ponde a la  posición cero de todo e l sistema en que no ocurre nin-
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gún desplazamiento. Una disminución de la  tensión produce úna 
dirección de movimiento según la  flecha 54, fig .3 a . Un aumen­
to de la  tensión ocasiona un movimiento de desplazamiento en -  
dirección de la  flecha 65.

Fig. 3c muestra nuevamente la  tensión en la  resis­
tencia 31 en f ig .  2 e ilustra  e l efecto piel condensador 49 en 
f ig .  2 .don e l comienzo del movimiento del taotor en punto 55 
aumenta la  tensión en la  resistencia 31, contrario a la  ilu s­
tración en f ig .  3b, mucho más que fuera preciso para alcanzar 
la  velocidad de desplazamiento necesaria. Con e llo  se consigue 
un arranque del motor de desplazamiento mucho más rápido y el 
tiempo en que se alcanza la  velocidad de desplazamiento necesa- 
ria  puede ser reducido por el valor 61. El proceder en punto 62 
seg. f ig .  3c muestra que la  tensión de mando, al alcanzar e l -  
punto 62 no solo se reduce lentamente como en f ig .  3b, volvien­
do a su valor en punto cero, sino que por poco tiempo baja inclu­
so hasta debajo de su valor de punto cero, mandando con e llo  la  
dirección giratoria contraria. Naturalmente debe elegirse la  
constante de tiempo entre los elementos de construcción, con­
densador 49, resistencias 30 y 31, de ta l manera que el impulso 
63 en f ig .  3c va extinguiéndose exactamente en e l momento en -  
que está parado e l motor de desplazamiento. Ante todo se ha de 
e legir  e l tamaño del condensador 49 de ta l manera que en caso 
de haber ocurrido una averia e l sistema se ajusta aperiódica­
mente a la  nueva situación.

En lugar de transistores pueden utilizarse también 
otros elementos amplificadores, como válvulas, amplificadores 
magnético y análogo.

REIVINDICACIONES
Se reivindica como de la  propia y nueva invención la  propiedad 
y explotación exclusivas de:
1 .-  Mejoras introducidas en los aparatos de alimentación de -
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genero para bastidores-tensores y análogo, con contacto con e l 
canto de la  banda del genero y e l ajuste de las placas-guías de 
admisión o análogo y del grupo tactor mandado por e l Organo tac­
tor, caracterizadas por llevar medios que ocasionan una influen­
cia, respectivamente, un mando de la  velocidad de ajuste, tanto 
por la  magnitud de la  desviación del borde del genero como por 
la  altura, respectivamente, la  altura momentánea de la  velocidad 
de desviación de los bordes de la  banda del genero.
2. -  Mejoras introducidas en los aparatos de alimentación de -  
genero para bastidores-tensores y análogo, según reivindicación 
1§, caracterizadas porque los medios que han de in flu ir , o res­
pectivamente que han de mandar, consisten en que es producida
una señal por la  desviación con respecto a su camino, o sea, por * 
e l grado de la  desviación del camino a la  que está superpuesta 
otra señal o impulso, que es producido, respectivamente, por la  
altura de la  velocidad de desviación.
3. -  Mejoras introducidas en los aparatos de alimentación de -  
genero para bastidores-tensores y análogo, según reivindicación 
29, caracterizadas porque la  señal, producida por e l camino de 
desviación, está en proporción con este camino de desviación, y 
que la  señal o e l  impulso que, respectivamente, es producido por 
la  velocidad de desviación, está en proporción con esta velocidad 
de desviación.
4 . -  Mejoras introducidas en los aparatos de alimentación de -  
genero para bastidores-tensores y análogo, según reivindicación 
una o varias de la  19 hasta 39, caracterizadas porque la  señal 
combinada (señal resultante, o respectivamente iápulso resultante) 
sirve indirectamente o directamente para e l mando de la  dirección 
y/o de la  velocidad de los Organos que se han de desplazar, tales 
como la  placar-guía de admisión y e l grupo tactor.
5 . -  Mejoras introducidas en los aparatos de alimentación de -  
genero para bastidores-tensores y análogo, según una o varias de
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las reivindicaciones 1̂  hasta 4&, caracterizadas porque el im­
pulso combinado, o respectivamente, resultante, o respectivamen­
te, la  señal resultante sirve para e l mando de un grupo eléctrico  

430 tipo Leonard, principalmente a través de un aparato de mando, en 
que e l generador del grupo Leonard comunica en e l lado de salida 
eléctricamente con un electromotor invers^ble en su d irección .-  
giratoria con una tensión que, correspondiente a la  polaridad, 
llega desde el grupo e léctrico  Leonard y regulable en su número 

435 de revoluciones en correspondencia con la  altura de la  citada -  
tensi ón.
6 .-  "MEJORAS.INTRODUCIDAS EN LOS APARATOS DE ALIMENTACION DE -  
GENERO PARA BASTIDORES-TENSORES Y ANALOGO".

Consta la  presente memoria descriptiva de quince hojas 
numeradas y mecanografiadas en una sola cara a las que se acom­
pañan tres planos para su mejor comprensión.

SEVILLA para MADRID, 21 de FEBRERO DE 1.962
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