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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere, segiin se ex-
presa en el snunciado de esta memoria descriptiva, a8 un bu-
ceador de juguete, el cual esté animado por un motor eléc-
trico y propulssdo mediante el clésico movimiento de pier=-
nas.

Asi pues, se trata de un mufisco que adopta la
configuracidn de un buceador u hombre rana, cuyas caracte-
risticas estructurales le permiten avanzar entre dos aguas,
propulsado por el sistema clasico, es decir, por el movi-
miento alternativo de sus piernss, estando sus pies Lﬁq%pg
mente equipades con aletas flexibles. o

El juguete que se preconiza es autdnomo mer-

ced a la incorporacidn del motor eléctrico anteriormente,
citedo, alimentado por le correspondiente pila, y tal mo-
tor tiene como concreta y linice misién la de animar el mo

vimiento alternativo y acompasado de las piernas del EUEég

dor, a través del correspondiente juego de engranaje, yau°

que su movimiento de avance se debe, tal como sucede en-ia
realidad, &l movimiento de los piesﬂaquipados con alegaéé
natatorias,

Mersce especial mencién el hecho de que la eg
pecial .estructuracién y ;isposigién de los diferentes alg-
mentas integrantes del juguete, permiten que este flote, -
de forma equilibrada y estable, sobrasaliehdo ligeramenteg

y

del agua la parte superior de sus mecanismos, que se asemg

ja @ un equipo convencional de suministro de aire a base
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de botelles. Para sllo, con excepcidn de las cémeras de alg
jamientec de la pila y del motor, que son estancas, sl res-
to de los mecanismos de transmisién, alojados en el cuerpo
del juguete, se encuentran en comunicacién con el sguz e
inhundados por la misma, de manera que la densidad del copn
junto es sensiblemente superior a la del agua, evitandose
su hundimiento y consiguiendose su correcta posicidn, me-
diante la utilizacidn de las botellas de aire como autan-
ticos flotadores qus, con un volumen adecuado, establecen
la situascifn estable a que se ha hecho mencidén con antezio
ridad. :':5
Tambidn cebe destacar el hecho de que exist;
una perfecta simetria lateral respecto al plano longitudi

nal medio del mufieco, lo gue hace que su posicién de fler

tacidn sea tatalmente horizontal, realizando tan solo un
tenue balanceo durante la marcha, movimiento éste que le

da un aire de realismo que colabora a potenciar las carsg

terfsticas funcionales dal juguete. e

Precisamente debido a tasl simetria, su désb{g
zamianto en el aqua es precisamente rectilineo, siendé“ﬁég
tible que tel desplazamiento reciba una trayectoria circu=-
lar, pera lo cual bastaré con equipar sus pies con aletas
natatorias de superficie desigual,

Para complementar la descripcidén que seguida-
mente se va a realizar y con objeto de ayudar a una mejor

comprensidn de las caracteristicas del invento, se acompa-

fia a la presente memoris descriptiva, como perte integrents
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de la misma, un juego de dibujos en el que con cardcter
ilustrative y no limitativo, se ha representado lo siguien
ta:

La figura 1.~ Muestra una vista en alzado lg
teral de un buceador de juguete reaslizado de acuerdo con
sl objeto de la presente invencidn.

La figura 2.- Muestra una vista an planta del.
mismo objeto.

La figura 3.- Muestra una representacidn simi

lar a la de la figura 1, pero en la gue el juguste aparece

sgccionade longitudinalmente dejando ver claramente sy es-

..3 .'

tructura interior.

La figura 4.~ Muestra otra vista en planta -

se0ae

del juguete, también &sta en seccidén para dejsr ver sug.-

mecanismos interiores.

AR la viste de estas figuras, y mds concreta-

*
LI N

mente de la figura 1, puede observarse como el buceador de

juguete que lm invencidn propone adopte un aspecto muy*se-

mejante Bl de un buceador real, estando caepacitado paﬁaaf-
desplazarse sobrs el agua, sustancialmente sumergido f;éﬁqg
to al nivel 1 superficial de la misma, merced al reparto =-
de cargas Yy a la existencia de los flotadores a que se ha
hecho mencidén con anterioridad. El agua inhunda pues los =
mecanismos de transmisidn, y sustancialmente el cuerpo del
juguete, a través de diversas comunicaciones establecidas

en su cebeza y en diferentes zonass de articulacién, que -

han sido representadas sn las figuras con las flechas refg
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renciades con 2, 3 y 4; los mencionados flotadores se matg
rializan en la préctica como anteriormente se ha dicho, en
las botellas de oxigeno o de aire referenciadas con S y 6,
El sistema motriz se constituyse a partir de
un motor 7 alimentado mediante lea correspondiente pila 8,
estando estos elementos albergados en respectivas cé@maras
estancas, como se observa con todo detalle en la figura 3,

El interruptor de puesta en funcionamiento del juguete es-

"té constituido por la propia tapa 9 de la camara receptora

de la pila 8, tapa que estd montada a rosca y que permite
hacer elevar o descender el resorte 10 en orden a conﬁqqﬁir
la conexidn o desconexidn del mismo con el polo negativo -

de la pila. Esta diferencia en altura de la tapa-interrup-

tor 9, correspondiente a las situaciones de paro-marcha,.

es absorbida por una junta eldstica 11, con lo que No se -

rompe la estanqueidad de la camara 12 en la que se alberga
dicha pila.

Por su parte al motor eléctrico 7 incorpord

en su aje de salida un retén 13 que garantiza la esta&ﬁﬂé@
dad de la correspondiente cémara l4, R
El sistema motriz estéd alojado en la carcasa
14, que colabora en la configuracién externa del juguete y
que estd montada a su vez sobre la caja de engranes 15 so-
bre la que enca .a, psra su perfecto centrado, a través de
los pitones 1€, quedando fijada a esta (ltime, con carécter
inamovible, a través de los tornillos 17 establecidos en -

la zona pectorel del buceador que, atrsvesando la caja de
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engranajes, se insertan en el seno de la citada carcasa l4.
Colaboran también en la correcta fijacién de tales piezas,
las rasnuras referenciadas con 18 que reciben a las carte-
las de sustentacién de los mecanismos de transmisidn,

El eje motriz estd rematado en su extremidad
libre por un pifion de ataque 19 que actlia directamente so
bre el encrane axial 20. Mediante una serie de pifiones y
ruedas dentadas se anime el engrane terminal 21 y, en con
secuencia, su eje 22, el cual es portador en cada uno de
sus extremos de sendas bielas 23 que portan, s su vez,.by

lonas 24. .. L3N

Por otro lado la cajs de engranajes 15 incor

pora prolaongaciones posteriores 25, destinadas a susten-,

tar el eje 26 sobre el que basculan las palas 27, cuya.bgg

culacidn es producida mediante el giro da las biglas 25,

cuycs bulones 24 actlan deslizéndose por las ranures 28 -

existentes en dichas palas 27, ..

El mencionado eje 26 se constituye an equ@@
besculacion para las piernas del buceador, las cuales'r&i
pian" el movimiento de las palas 27, dadn gue estén e&&gﬁ
jadas en estas (ltimas, como se observa con todo detalle
en la figura 3, a través de las zonas referenciadas con 30,

También los pies del juguete estén unidos ar-
ticuladamente a las piernas del mismo y se ven sometidos a
movimiento, pero su basculacidn se produce merced a la opo
sicién del sgua y no a expensas del grupo moiriz. Concrete

mente a nivel de los tobillos 31 se establecen respectivos
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ejes de basculacidén 32, que permiten la ar?iculacién de los
pies, portador de sus correspondientes éiétas flexibles,
respecto de las piernas 29,

De este modo el movimiento de avance del ju=-
guete, come anteriormente se ha dicho, se rsaliza de un -
modo totalmente real, méxime tenjsndo en cuenta gue las -
eletas citedas tienen tambidn una cierta flexibilided en
sus extremos libres, tal como se representa en trazo dis-
continuo en la figura l.

Las aletes 33 pueden ofrecer idéntica superfi
cie operativa, ess decir, ser perfectamente simétricasiﬁqi
una respecto de la otra, con lo gue se consigue un avance
pare ol juguete totalmente rectilineo, o bien ser una de.

tales aletas de superficie operativa ligeramente superdivur,

..':l

que la otra con lo que la trayectoria serd ligeramente ar
queads, de curvetura proporcional al desequilibrio entre,

seese

superficies en las aletas, determinéndose para el buceagor
una trayectoria circular que permite;:aproximadamente,:iﬁ

recepcifén del buceador en el mismo lugar en el que esté'lﬁ
fue depositado en el agua. e
Obviamente, todas las partes del juguete ex-
puestas al contacto con el agua estarén obtenides en un -
material antioxidants, como por ejemplo pléstico, al obje
to de evitar su deterioro por oxidacién, mientras que, cg
mo anteriormente se ha dicho, el motor y la pila de alimen

tecidn se encuentren elbergados en respectivas cémaras per

fectamente estancas.



T

Los materiales, forma, tamafio y disposicidn de
los elementos serén susceptibles de variacidn, siempre que

ello no suponga une alteracidn en la esencialidad del in -

vento.

Los términos en que se ha redactado esta memg

rie deberén ser tomados siempre sn sentido amplio, no li-
mitativo,

PR
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REIVINDICACIONES

Se reivindica como propia y nueve invencidn,
a favor de D. Juan José Galarzé Amatriain y don F&lix Al-
varez Edo, domiciliados en Calle Pablo Gorosabel, 29, To-
losa (Guiplzcoa), lo especificado en las siguientes reivin
dicaciones:

l.- Buceador da juguete, esencialmente carac
terizado por incorporar un motor de accionamiento qus, asis
tido por la correspondiente pila eléctrica, y a través de
un juego de engranajes de transmisidn, suministrs un mowi
miento alternativa a sus piernas en orden =a consaguir:}y&
avance por efecto de la basculacién alternativa de aletas
asociadas a sus pies, habiéndose previsto que la disposie.

cidgn y naturaleza de los diferentes elementos integrants®

del mismo determinen para el buceador un cisrto grado de

flotabilidad en correcte posicidn horizontal.

[}
ss et

2,- Buceador de juguete, segln reivindicagidn

1, caracterizado porque el motor de accionamiantao y la,cps~

rrespondiente pila de elimentacidn se encuentran alojedos’

en respectivas cémaras estancas, miemtras que el grupo"

i
transmisién motriz se alberga en el cuerpo del juguete Y

queda abierto en el exterior, estableciéndose miltiples co
municaciones determinantes de entradas de agua para que @S
ta inhunde el cuerpo del mufieco con excepcién de las mencig
nadas cémaras estancas, todo ello en orden a conseguir que

el juguete en eu conjunto ofrezca una densidad sensiblemepn

te superior ala del agua, manteniéndose el grado de flota-
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bilidad previsto merced a la utilizacidn de flotadores, que
se materializan en las propias botellas de ox{geno situa-
das sobre su espalds.

3.~ Buceador de juguete, segln reivindicacio
nes anteriores, caracterizado porque el eje del elemento
motor, que emerge de su correspondiente cémara a través del
correspondiente reten, estd rematado en un pifidn gue ataca
a un engrane exial al cual, a travéds de la transmisidn ade
cuada, suministra el movimiento a un engrene terminal cuyo
eje es portador en sus extremos de sendas bielas provietas
de bulones que transmiten el movimiento a respectivas:pajas,
sobre las que est&n montadas las piernas del juguete, con -
la particularidad de que tales palas estén articuladas per

su zona media, al igual que las propiass piernas, a un sej&,

establecido entre prolongaciones posteriores de la caja de

engranajes, materializade en correspondencia con el cuerpp

del buceador, habiéndose previsto que sus pies estén upidgs

articuledemente & sus piernss, e travds de bulones de libre

giro, de manera que el movimiento de los pies se efectla

merced 2 la oposicidn del agua 8 su desplazamiento.,
4.~ Buceador de juguete, seglin reivindicacio-
nes anteriores, caracterizedo porque el interruptor de pues
ta en funcionamiento del elemento motor se materializa en
la propia tapa de la cémara receptora de la pila, la cual
se acopla a rosca en su correspondients esmbocadura, habién
dose previsto la existencia de una junta eléstica, que man

tiene la hermeticided de dicha cémara tanto en la situacidn
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de conexidn colmo en la de desconexidn.

S.- Buceador de juguete, segln reivindicacig
nes anteriores, caracterizado porque los diferentes elemen
tos integrantes del mismo determinan una perfecta simetria
coh respecto a su plano longitudinal medio, gue asegura su
correcto posicionamiento horizontal en flotacidn, habiéndg
se pfevisto que las aletas asociadas a sus pies, de riaturg
leza flexibla, sean perfectaments simétriéas la une respec
to de la otra, cuando se pretende que el movimiento de -
avance sea rectilfneo, o bien sean ligeramente asim&tricas
cuando se pretende que su trayectoria sea arqueada,,aqigéf
den a establecer un desplazamiento aproximadamente ciclico.

6.- "BUCEADOR DE JUGUETE". ‘ .

Y Y

Tal y como se deja descrito en ls memoria.pre

cedente, gue cansfa de diez hojas foliadas y mecsnografia-

das por une sola de sus carss Y planos de forma y tamafio -

agpeasds

reglementarios.

Madrid, 13 de Dctubre de 1983 e’

P.A. de Don Juey Jo9é Galerza Ametriein :"'
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