MO-Tigm-5262-AD

10.

PATENTE
| DE
INVENCION

e fevor de MANUFACTURAS INDUSTRIALES DE PUNTO, S. A.,
entidad espafiole, domiciliada en Bercelona, Calle Pra-
ga, 39~41, por "MECANISMO ALIMENTADOR DE ELASTICO PA-
RA MAQUINAS TRICOTADORASM.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Le presente invencidn se refiere a un nuevo
mecanismo alimentedor del hilo eldstico que se ha de in-
corporar en ciertos tejidos confeccionados con las mé-
guinas tricotadoras circulares.

La téonica moderne ha proporcionado diversos
tipos de mecanismos alimentedores de hilo eléastico pa-

re las mdquinas tricotadoras circuléres de diversos ti-

- pos mediantes las cuales se confecciona articulos que

debeh poseer una elevada elasticiagd. Si bien todas las

realizeciones conocidas responden perfectamente & las
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necesidades que se plantean en la menipulacionnde hi-
los de caucho o elastdéméros natursles o sintéticos si-
milares que se presentan en el mefcado en estedo recu~
bierto con un trenzado o enrollamiento de hilos texti-
les naturales o artificiales, resultsan totslmente in-
adecuados cuando- 1os mensionados hilbs elasticos se
presentan en forma desnuda, & causa de sus distintas
caracteristicas de rozamiento.

El mecanismo de la presente invencion ha si-
do especialmente estudiado para llenar este vacio que
se presenta en la gema de dispositivos alimentadores
de hilos elésticos disponibles en el mercado, y consis-
te ssencislmente en un par de c¢ilindros peralelos ac-
cionedos en rotacidn por intermedio de dispositivos va~-
riadores de velocidad, sobre los cuales se hace pasar
el hilo dando 2l menos una vuelta, llevando fijado el
drbol de uno de estos cilindros un rodillo estriado
contra cuya periferia se aplica un rodillo, asimismo
estriado y accionado en rotacidn a velocidad correspon-
diente; entre cuyos rodillos estriados se hace pasar el
hilo eldstico & su salida del par de cilindros girato-
rios.

La apliqaoién del segundo rodillo estriado,
contra el primero puede realizarse por distintos dis-
positivos de uso corriente, pero, dé acuerdo con la
invencidn, dicho segundo rodillo estéd montade loco so-
bre un eje fijo al extremo de un b;;zo pivotado sobre

un eje fijo de manera que las generatrices de contacto
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de dicho segundo rodillo son desplazables t;ansversal-
mente con respecto de la direccidén de desplazamiento
del hilo elédstico, estendo dicho brazo solicitado elds-
ticamente en el sentido de la aplicacidn.

El accionamiento del segundo rodillo estria~
do puede realizarse desde cualquier bunto adecuado de
la méquina, aunque es preferible hacerlo a partir del
propio arbol del primer cilindro estriado, para lo cual
ambos rodillos pueden ser provistos de gendos piﬁones.
que se mantienen engranados en la posicidn de funcione-
miento dél sistema y que guardan la misma relascion de
didmetros que las periferias estriadas de aquéllos.

" Tos dibujos adjuntos muestran, a titulo de
ejemplo, no limitativo del alcance de la invencidn, una
formae preferida de llevar a la prdactica la misma, en
representacidn esquematica.

En dichos dibujos, la figura 1 es una vista

lateral, parcislmente seccionada, de un mecanismo ten~

. sor que incorpora las caracteristicas de la invencidn;

la figura 2 es un detalle, en seccidn longitudinal; al-
zada y a mayor escala, del grupo de rodillos estriados,
y la figura 3 muestrae otro detalle,en vista en planta
correspondiente a la vista esnterior.

El mecanismo répresentado en las figuras com~
prénde una oaja -1-, formads por laé dos partes =2- y
-3~ acopladas por medios adecuados, entre lag cuales se
encuentran dos ejes fijos —4= y —ff; as{ como un érbol

-6-, todos ellos paralelos entre si, en los cueles se
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puede montar diversas combinaciones de ruedam denta-
das, como la formada por las -;-, -8~y =9~, =10- y<l-,
de las que la primera recibe el movimiento de una par-
te adecuada de la méquiqa y la Uktima estd enchavetada
sobre el &rbol -6-. Este dltimo tiene otras ruedas -12-
con la gue engrenen los pifiones -l3-fy ~l4~, fijos a
respectivos drboles -15- y -16-, giratorios en la par-
te superior -2- de la caja -l-.

Los tres érboles -6~, -15~ y -16-, sobresalen
por encima de le caja -l-. E1 primero de ellos pasa por
el interior de un cuerpo fijo —1%- y los otros dos lle-
ven unidos sendos cilindros paralelos -18~ y =19~ si-
tuados & lados respectivos del cuerpo -1%- y guiados su-
periormente por una placa ~20- fija al mismo, que repre-
senta una serie de aletas horizontales ~21- entre las
cuales se hace pasar el hilo -22- en sus varias vueltas
alrededor de los dos cilindros -18- y =19~-. En caso de-
seado se puede disponer, asimismo,,unas horquillas la~
terales ~23- que atraviesan verticalmente las aletas pa-
ra evitar la expansidn lateral de las vueltas de hilo
eldstico.

El grbol -6- se prolonga por encima de la pla-
cg -20- y termina en un cilindro estriado -24- cuya par—
te inferior presenta un dentado de engranaje -25-. Enci-
ma de la propia place -20- ge encueﬁfra fijado un sopor-
te -26-, provisto de un pivote vertical -27~,en el que
ge encuentra erticulado un brazo -éﬁ-, susceptible de

ogcilar en un plano horizontal y cuyo extremo libre pre-
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senta a su vez un eje fijo -29-, éobresélienie hacia
grriba. En este eje estd montado loco un cuerpo cilin-
drico -30- cuya parte superior presenta une zona es-
triada -31- correspondiente al estriado -24- del rodi-
1llo opuesto y en cuyo extremo inferior se ha formado
un dentado de engransje -®- que engrana constantemente
oon el -25-~ descrito anteriormente. Un resorte laminar
~-33- que se apoya contre el lado exterior del brazo
-28- y se halla ancledo en un tetdn =34~ fijo &l sopor-
te =-26~, tiende a hacer determinar el acoplemiento de
los dos juegos de dentados descritos.

El hilo que sale del paer de c¢ilindros -18-19-
es gulado por medios iddneos y hecho pésar entre los
dos rodillos estriados -24~ y -31-, de modo que es arras-
trado positivemente y de acuerdo oon la velocidad deter-
minada por la seleccidén de las ruedas de transmisidn
~7=11~.

En caso deseado, se puede prescindir del em~
pleo del par de c¢ilindros 1isos ~18~ y =19~ haciendo en-
trar el hilo eldstico directamente entre los rodillos
estriados -2i- y =31-. " |

Se comprende, de lo descrito, que el arrastre
aplicado>por los rodillos estriados al hilo que pase en-
tre ellos, ss totalmente posgitivo y determinado exclu-
gsivamente por la velocidad final qué-se comunique al &r--
bol -6-, sin que sea necesario tener en cuenfa ningin
posible resbalamiento o prever medfaas especiéles pare

mantener una tensidn oonstante del hile eldstico a la
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entrada del mecanismo alimentedor, de forma que Te—

sulta posible trabajar con hilos elasticos desnudos
con la misme precisidn que se obtiene normalmente con
hilos de marcha més regular.

Serdn independientes del objeto de la presen~
te invencidn, los detalles y caractéristicas accesorias
del mecanismo, por quédar todo ello comprendido dentro

del espiritu de las siguientes reivindicaciones.

NOTA

Se reiYindica como objeto de la presente pa-
tente de invencidn:

1. Mecenismo alimentador de eldstico. para
méquinas tricotadoras, caracterizado por el hecho de
comprender un par de cilindros accionados en rotacidn
por intermedio de dispositivos varisdores de velocidad
y montados en disposicidn paralela y espaciada lateral~
mente, sobre los cuales se hace pasar el hilo dando al
menos une vuelta, estando el &érbol de uno de estos ci-
lindros conectado con un rodillo estriesdo, contra cuya

periferig se aplica un rosillo asimismo estriado y ac-

cionado en rotacidn a velocidad correspondiente, entre

cuyos rodillos estriados se hace paser el hilo elésti-
co a su salida de los cilindros g;;atorios.(

2. lMecenismo alimentador de eldstico para
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miquinas tricotadoras, segin la reivindicacién 1, ca~
racterizado porque el segundo rodillo estriado se en-
cuentra montado loco sobre un eje fijo al extremo de
un brazo pivotado sobre un eje fijo con respecto del
mecanismo, de maners que las generaqriees de contacto
de este segundo rodillo son de3plazébles transversal-
mente con respecto de la direccidén de mercha del hilo
eléstico, estando dicho brazo solicitado elésticamente
en el sentido de la aplicacidn.

3. lMecanismo alimentador de elastico para
méquinas tricotadoras, segin le reivindicacidén 1, oce-
racterizado porque los dos rodillos estriados tienen
sendes porciones provistas de dentados de engraenaje que
ge mantienen acoplados en le posicidn de funcionamien—
to del sistema y que guardan entre si la misma relacidn
de didmetros que las periferias estriadas de aquéllos.

4. MNecanismo alimentador de eldstico pera
médquinas tricotadoras.

La presente memoria descriptiva consta de sie-
te hojas foliadas, escritas a médquina por una sola cara.

Barcelons, a 10 de febrero de 1962
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