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La presente invencidn se relaciona con une méquina peinadora péf
pida para ribras textiles, particularmente lana y fibras sintéticas.

Las méquinas peinadoras de este tipo, ademds de responder a las
caracteristicas de produccion tecndlogica desde el punto de vigta de
le calidad de produccion, asi como de la cantidad de produccién; buge
can la consecucidén de un Funcionamiento sewvro y una facil supervisidn
mientras que se reducen al minimo las masas dotadas de un movimiento
alternativo y el movimiento resistente de tales méquinas, siendo dicho
movimiento resistente también uniforme y ajustable en el maximo grado.

Esta méquina peinadora tiene unas pingas oscilentes que sostie—
nen el extremo del haz de fibras durante la accion peinadora llevada
a cabo por un peine segmentado y se dispone un cilindfo destinado a
captar el extremo de la ointa de fibras produciendo.su estiramiento ¥y
el avance de la nisma, mientras las fibras son peinadas por un peine
rectilinec.

En las méquinas peinadoras conocidas, el movimiento relativo enw—
tre las pinzas y los cilindros de tiro y los de alimentacidn se consi-
gue de diversas maneras, a sabers “

a) Las pinzas son estacionarias (es decir, so6lo se mueven para
retener la cinta de fibras), en tanto que los cilindros de giro, que
estan ajustados & un brazo oscilante, son acercados periddicamente o
gseparados del extremo de las pinzas. ‘ \

b) Los cilindros de tiro son estaciounarios, en tanto que las pin
zas y los cilirdros de alimentacidn se desplazan alternativamente res—
pecto & dichos cilindros de tiro.

q) Se comunica un movimiénto rela%i&o a logs cilindros de tiro ¥y
a las pinzas con el fin de reducir el desplazamiente de éstas Ultimas

o
respecto a los cilindros de tiro, de menera tal que cada una de dichas

pertes lleve a cabo practicamente la mitad del movimiento completo que

tiene lugar entré el par de cilindros de tiro y las pinzase
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Egstas tres versiones musstran algunos inconvenientes y, en pri-—
mer lugar, la limitacidn de la velocidad de la méguina peinadora, pues
estas méquinas conocidas estén provistas de nasas excéntricas que pro-
ducen algunas perturbaciones en el seguro funcionamiento de la méqui-
na peinadora.

Bstos y otros inconvenientes yuedan eliminados por la presente
iﬁvencién, gue proporciona, entre oitras cosas, el funcionamiento de
las pinzas para la cinta de fibras por medio de un solo movimientoy du
rante este movimiento tisne lugar el funcionamiento de las pinzas, pri
mero pars retener a la cinta de fibras y luego, siempreé en relacién ~
con el cierre de las mismas, se desplazan respecto a los cilindros de
tiro, que se mantienen estacionarioes.

La maquine peinadora segﬁn la yresente invencion, provista de
peines segmentados y rectilineos asociudos a unas pinzas dispuestas so
bre una unidad de cilindros de tiro, se caracteriza porque los dos -
miembros de dichas pinzas estan conectadas a charnela a manera de ti~-
jeras a un solo pivote ajustado al armazoh de la mdquina, disponiéndo
se medios para accionar a diferente velocidad los dos miembros de di-
chas pinzas, cuyos medios comunican & los dos citados miembros un res—

pectivo movimiento oscilante a diferente velocidad, de tal manera que

el miembro superior me acopla durante la Ultima fraccidn de su oscila-

cidn al miembro inferior para agarrar y retener a la cinta de fibras
de modo tal que ésta sea peinada durante el movimiento oscilante sin~
cronizado de los miembros de las pinzas.

Se disponen unos resortes que permiten los requeridos movimieri- ‘
tos diferencisles entre los medios accionadores de los miembros de las
pinzas y éstos Ultimos, cuyos resortes se hallan endre estas dos par—
tes éon el fin de conseguir, de acuerdo‘gbn la invencion, una composie

cion de dichos movimientos diferenciazles.

La presidn intermitente o periddica aplicade & los cilindros de
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tiro es generada por un dispositivo concéntrico accionade por el pei
ne segmentado y que actua sobre los miembros que sostienen en tension
a los resortes, operando sobre los cilindros de tiro para alterar pe—
riddicamente y de manera sincronizads con la accion peinadora, la pre
8idn aplicada a dichos cilindros de +tiro.

Estas y otras caracteristicas de la linvencidn serdn explicadas
nés adelante, sélo a titulo de ejemplo, con referencia a los adjuntos
dibujos, que muestren une versidn preferida de la presente invencion,
¥y en los gues

Las Tiguras 1 y 2 son vistas esquematicas de una seccion transe
versal del dispositivo accionador de lss pinzas, en posicidn peinado-
ra de los extremos enterior y posterior de la cinta de fibras, respsgc
tivamente.

La figura 3 es una representacidn esquemitica andloge a la fi-
gura 1 y que muestra con mayor detulle el presente digpositivo y aso-—
ciados miembros acclonadores.

La figura 4 es analoga a la 1 e ilustra las pinzas y asociados
miembros accionadores.

la figura 5 muestra a mayor escala y en vista lateral el extre=-
mo anterior de las pinzas y partes asociadas a las mismase.

la figura 6 es un detalle de la conexidn entre uno de los miem-
bros de las pinzas y asociados miembros accionadores.

La figura 7 es una vista lateral esgquética del dispositivo deg
tinado a suprimir la presidn de los cilindros de tiro en la posicién
en que dichos cilindros no se hallan bajo.presién.

Ia figura 8 es una vista en proyeccidén horizontal de la figura T

La figura 9 es una vista lateral de la méguing peinadora de —

o
acuerdo con la presente invencidn, con el carro en posicidn superior

para permitir la limpieza de las partes.

Los dispositivos, gue seran descritos més adelante con referen
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risticas generales y estructura de la maguina peinadora en cuestidn.

Con referencia a las figuras 1 a 6, 8l dispositivo ilustrado ag
ciona a las piamas y paries asociadas a las mismas. Un brazo superior
12 y un brazo inferior 14 que terminan en sus extremos con miembros
complementarios de retencion 16 y 18, respdctivamente, para agarrer y
retener a la cinta de fibras, estdn articulados a un &rbol 10, que es—
t4 sostenido transversalmente por un armazon B. Estos miembros de re-
tencion se diswonen en la entrada de un par de cilindros C, que forman
los cilindros de tiro sostenidos en forma bien conocida por el carro
F de la méguina y entre los cuales se desliza un menguito D en forma
bien conocidas

Un peine segmentado G fijado & un &rbol H cuyo eje es paralelo
al eje del arbol 10, se dispone en los extremos de los miembros de re-
tencidn 16 y 18, pars llevar & cabo el peinado de las fibras en forma
bien conocida. Un peine rectilineo K y una rejilla (figuras 3 y 5) pro
vista de un soporie 20, respectivamente; estan asociados en forma cong|
cida con las pinzas 12 y 14+ Bl soporte 20 estd conectado a una, palan
ca acodada 22, articulada por medio de un pasador 24 (tigura 5) al ar
mazdén B de la méquina peinadora y cooiera a través de un rodillo 26
con una leva 28 sogtenida por un brazo 30 conectado a charnela al ar-
bol 10 y asociado a una palanca scodada 22 por medio de un saliente
32. Una barra de snlace se halla conectada al brago libre de ia palan
ca acodada a través de une ranura de forma argueada sitgada sobre la
palanca 38, que estd artioulada por medio de un pasador 40 al armazdn
B de la maquina peinadora.

La palanca 38 presenta en su otro exiremo un wpar de rodillos 42,
cada uno de los cuales se acopla al perf?i complementario de una leva

anular fijada a un érbol 46 paralelo al arbol 10 y ajustado al armazdn

B de la méquina peinadora, Bl dispositivo de resorte actua sobre los
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" rodillos 42 7 acoplan dichos rodillos con el perfil inierno y exter-

riores del peine K y de la rejilla L realizan un movimiento rectilineo

h de |
! PN AP

no de la leva 44, respectivamente, impidiéndose asl los inconvenientes
derivedos del desgaste de dichag partes.

11 soporte 20, junto con el peine rectilineo K y la rejilla L,
estén animados de un movimiento oscilante durante la rotacidn del bra
zo 44, siendo dicho movimiento oscilante subtancialmente igual al de

las pinzas 12 y 14, como mas adelante se explica. Los extremos ante—

respecto a los extremos de retencion 16 y 18 de las vinzas, debido a 1£s;
particulares caracteristicas de los controles que terminan en la barra '
de conexidn 34 y a la conexion entre la palanca 22 y el brazo 30, al
terando de tal menere le distancia reciproca entre loé cilindros de
tiro C y los extremos anteriores del peine K y la rejilla L.

El oiro extremo 52 del brazo 12 de las pinzas esti conectado por
medio de un.enlace regulable 54 a un brazo 56 fijado a un arbol 58 sogi
tenido por el srmazén B de la miquina y que es paralelo al &rbol 10
anteriormente referido.

Bn fornma anéloga, el dtro,extremo 60 del brazo inferior 14, gque
es doble, termina con unas cabezas 62 en forma de horquilla, acoplan—
dose un pasador 64 a dichas cabezas de manera que se efectie un movi-
miento ogcilante, estando taladradc dicho pasador en su parte media pa
ra acoplarse en forma deslizable a un pasador poligonal 66 sobre el
extremo de un pasador 68 fileteado, que puede fijarse mediante tuercas
asociadas y contratuercas a un buje TC provisto lateralmente_de sa=-
lientes taladrados dentro de los cuales encaja un pasador de articula-
cidn 72, para realizar una conexidn articulada entre dicho buje 70 y
el extremo de un brezo, que esta también fijado al #rbol 58.

o
Es de sefialar que la longitud del brazo 56 es superior a la del

brazo 74 y ello debido a las siguientes razones: un muelle va fijado

por sus exitremos por una parte al extremo 60 del brazo 14 y por otra
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~ parte a dicho brazo T4 y su accidn mentiene & lahorquilla 62 acopla-

" los extremos de retencion 16 y 18 de las pinzas 12 y 14 y el extremo

plando la parte de la ointa de fibras que se proyecta desde ellos al

274871
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da al pasador 64.

Un brazo acodado 78 va consctado a un extfemo del arbol 58 y
termina con un rodillo 80, que coopera con la periferia de una leva
§2 fijada al arbol 46 anteriormente referido.

El rodillo 80 estd asociado & un contrarrodillo §4 en forma and
loga al par de rodillos 42 y coopera con el perfil interno de dicha
leva 82; el rodillo 84 y el 80 son presionados contra el perfil de
dicha leva por la accidn de un dispositivo de resarte (no mostrado).

La magquina peinadora segun la invencion funciona como sigue.

La cinta de fibras es fijada por los cilindros de tiro C entre

libre de la citada cinta. Si el dispositivo se encuentra en la posi~-
¢idén ilustrada par la figura 2, cuando se acciona el arbol 46, éste
produce un movimiento de rotacidén del arbol 58 alrededor de su eje,
con lo que también los brazos 56 y 74 giran en direocidn contraria a
la de las agujas del reloj, quedando en la posicion gue sé muestrs en
la figura 1. El brazo superior 12 de las pingas recibe una mayor ve-
locidad debido a la diferente longiitud de dichos brazos 56 y T4, efec
tuando por consiguiente un mayor desplazamiento angular gue el brazo
inferior 14 bajo el control del brazo T4. Bl movimiento de rotacidn
de los brazos 56 y 74 determina una rotacidn en el sentido de las agu
jas del reloj en los brazos 12 y 14, de tal manerae que el extremo 16
del brazo 12, después de un determinado movimiento angular, se acopla
al extremo 18 del brazo inferior 14 reteniendo de tal manera & la cin
ta de fibres. .

Al continuesr el movimiento de los brazos 12 y-14, sus'ektremos

o
16 y 18 cooperan entre si y realizan un movimiento sincronizado aco-

peine segmentado G, siendo peinads asi dicha cinta de fibras y estire-

dae




10

15

20

30

- P
LA

-

E1l movimiento ulterior comunicado por los brazos 56 ¥y 74 a les
pinzas completa el movimiento oscilante de estas pinzas, llevandolas
a la posicion final gue se muestra en la figura 1. Durante el acopla-—
miento reciproco de los brazos 12 y 14, el primero de ellos (que rea-
liza un movimienmto .iayor) se arrastra a lo largo del brazo subyacien
e 14, yue acelera su movimiento (figura 6) respecto al movimiento
del pasador 64, con lo que éste Ultimo se separa del fondo de la hor-
gquilla 62 contra la accidn del muelle 76, de manera que se compense
asi el moviniento menor del brazo 74

La cinta de fibras quedara retenida por consiguiente por las
pinzas con una accion fijadors préacticamente uniforme y en forma in-
dependiente de la posicion angular adoptada por las pinzas. Cuando lad
pinzas 12 y 14 alcanzan su posicidn inferior (figuras 1 y 3), los bra
zos 56 y T4 realizan un movimiento inverso y determinan la apertura
de las pinzas, mientras el peine rectilineo.se acopla al extremo de
la cinta de fibras peinando a éstas, momento en gque la citadé cinta
es arrastrada por los cilindros de tiro Ce El peine rectilineo K, Jun
to con la rejilla L, son controlados por la leva 44 en forma determi-
nade para obtener ua completo estirado de las fibras en tratamiento,
consiguiendose asi una lamina més compacta después del estirado.

Como se muestra en la figura 5, cuando se abren las pinzgs 12 y
14 y dejan la cinta de fibras arrastradea por los cilindros de tiro C,
la rejilla L y el peine K realisan un movimiento rectilineo en el sen-
tido de la flecha X hasta alcanzar la posicidn indicada por la linea
I-I de la figura 5. Cuéndo, por el contrario, las pinzas se encuentrah
en posicidn cerrada y alcanzar la posicidn limite mostrada en las fi-
guras 1 & 3, entonces la rejilla L y el‘feine K alcBnzan por sus extrg
mos anterioreslla posicion indicada por la linea II-II de la figura 5.

Cuando las pinzas empiezan su movimiento de apertura y antes de accig

narse los cilindros de tiro C para llevar a cabo el estirado de las
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™ fibras, el peine rectilineo K y la rejilla L se desplazan hadia atras
desde la posicidén II-II de la figura 5 hasta alcanzaer la posicion III-
III de dicha figure. Bsta Ultima posicion es la més retrasada de toda
y tiene la finalidaed de estirar y alinear los exiremos de la cinta de
fibras después del peinado realizado por e% peine rectilineo K, deter
mimando la alinezcidn y entradas de dichos bxtremos en los cilindros
de tiro sin incurvarse.

Durante la operacidn de estirado anteriormente refeirda, el pei
ne K y la rejilla L se desplazan desde la posicion III-III a ia posi-
cion I-I, repitiéndose asi el ciclo de funcionamiento antes explicado,

Los restantes dispositivos contenidos en la méguina peinadora
ge hallan adecuadamsente modificados de acuerdo ocon laé caracteristi~
cas estructurales y funcionales de la citada maguina.

Las figuras T y 8 representan una version preferida del disposi-
tivo que aplica periddicamente una carga eldstica & los cilindros de
tiro C. Dicho dispositivo estd constituido por dos partes anadlogas
dispuestés en los extremos de esos cilindros y cada una de ellas tie-—
ne un muelle 90 ensartado sobre una barrg_92, recibiendo un extremo
fileteado de dicha barra a una tuerca de fijacidn 94 que sostiene a
uno de los extremos del muelle. El otro extremo del muelle 90 se aco-
pla a un buje 96, deslizable sobre la barra 92 y conectado a una palan
ca 98, que se encuentra articuladamente conectado a un soporte 100,
asegurado al armazoén B de la maguina. E1 otro extremo de la barra 92
termina en un ojal 102, en el que se dispone un pasador de srticula-
cidn 104, al que estéd oonectado el extremo de una palanca acodada 106,'
articulada al armazdn B de la maquina por medio de un pasador de arti
culacidn 108 y termina con un miembro presionador MO que actie en
forma bien conocida sobre uno de los co}gnetes de los cilindros de ti

ro. Resultado de ello es que el muelle 90 impulse al rodillo superior

contra el inferior, puee la fuerza presionadora de dicho muelle 90
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lunca 106 gobre el miembro presionador 115 ¥ el oilindre superior C
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determina el movimiento de la barra 92 en la direccidn de la fecha Y.

Ll pasador de artibulacién 104, al gque se articula la palanca
106, tiene una proyecciép hueca 112 por la gue se desliza una contra—
barra 114 solidarie por uno de sus extremos con un collar 116 gue coo
pera con una excéntrica 118 fijade al érbol H al que esté ajustado el
peine segmentado G. ‘

La contrabarra 114 presenta en su extremo una rosca para una
tuerca 120, que coopers con la proyeccion hueca 112.

La excéntrica 118 estd fijada al arbol H de tal manera que du-

rante el estirado dicha excéntrica desacopla a la tuerca 120 de la

proyeceidn hueca 112, con lo que sl muelle 90 actia & través de la pa—

por medio de este Ultimo miembro.

Al cesar el estirado, la excéntrica recupera la posicién indi-
cade en la figura 7 y la tueros 120 se acopla a la proyecoidn husca
112 arrestrando al pasador de articulacidn 104 en una direoéién con—
traris a la flecha Y y eliminando de tal meanera la accidn del muélle
90 pobre el brazo 106, teniéndo lugar as{ la descarga de los cilin-
dros de tiro C, los cuales son cargados y descargados asi periddice~
mente.

Siempre en relacidn con lag caracteristicas constructivas de la
méquina peinadora y con referencia a la figura 9, el carro F que sos= |
tiene a los cilindros de tiro C no se desplaza alternativamente, Dicho
carro se dispone de aocuerdo con esta invencidn sobre una placa 122,
conectada al extremo anterior del armazdén B de le méquina por medio
de una conexidn erticulada 124. Hg por consiguiente posiblé retirar
de cualquier menera facil y rapida el ogrro F de 1és partes restantes
de la méquina peinadora, para dar acceso a dichas partes y espécial—

mente & las pinzaes y al peine segmentado G.

Pueden llevarse e oabo otras modificaciones y cumbios Tespeoto
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to de la invencidn, gue abarca evidentemente la méquina peinadore in
cluyendo por lo menos uno o més de los dispositivos en cuestidn.

REIVINDICACIONES

En resumen, la Patente de Invencién aue se solicita, recaera
: 3
sobre las reivindicaciones siguientes:

1%,~ Méquina peinadora rdpida para Tibras textiles, partiocular-
mente lana y fibras artiiicizles, que oomprende‘peines rectilineos y
veines segmentados aspciados a pinzas digpuestas en un grupo o conjun
to de cilindros de +tiro, caracterizade porque los dos miembros de di-
chas pinzsas estin articuledamente copectados en forma de tijeras a un
solo pasador fijudo &l armazdn de la maguina, disponiéndose medios pa-
ra acclonar a diferenies velocidades los dos miembros de las citadas
pinzas, comuaicando dichos medios a uno de los dos miembros citados
un movimiento de mayor amplitud y velocidad que al otro, de tal mane~
ra gue el primer wiembro de las pinzas se acople al otro mie&bro de
les mismas durente la oscilacidn de les pinzas agarrando y ietéhiendo
a la cinta de fibras, despues de lo cual los citados:miembroé de'las
pinzas sizuen su movimiento oscilante en forma sincronizada pafa lle—-
var a cavo el peinado de dicha cinta.

c#,~ haguina peinadora rapida segun la reivindicacidn 1,;carac-
terizada por uncs medios de resorte dispuesios en la cadeﬁa funcional
del segundo miembro de las pinzas peara contrgrrestur el mayor &espla—
zamiento realizado por el reierido segundo miembro cuando enira en cou
tacto con el pyimer miembro de las pinzas.

38, Méquina peinadora rdpida segun las reivindicaciones 1 y 2,
carscteritada porcue comprende un bruzqﬂgCodado fifsdo a un &rbol y
yue coopera a Lrivés de su extremo libre con una leva adecuadamente
accionada, un primer brezo solidario de dicho &rbol y asociado por me f

dio de una barre de conexidn sl brazo superior de lasg pinzas, un se=—
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gundo Lrazo sclidario a su vez de dicho érboi ¥y de una longitud in- ]
farior a luw del yrimer brezo, estando dicho segundo Lrazzo asociado
al sesundo 5razo de las pinzas a través de una berrs de conexidn y un
pasador acoplado & una horguilla sobre el extiemo del sezundo brazo
referido ﬁe las pinzas, estando taladrado dicho pasador a lo largo de
un diémetro y helléndose conectado en forma deslizable a una proyec—
cidn del extremo libre de la barra de conexidny dispositivo de resor—
te aseguradc vpor un extremo al citado segundo brazo de las pinzas pa
ra establecer uia cooperacion enire dichos dos brazos y permitir un
movimiento oscilante sincronizado del segundo brazo de las pinzas res
pecto al primer bLrazo.

48, liguine peinadora répida.segﬁn las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizada vorgue comyrende medios de apoyo del peine rectilineo
y una rejilla usooiada al citedo peine rectiliieo, medios accionado-
res destinados a producir un movimiento alternsiivo rectilineo de las
dos partes citadas desds una posicidn, con le mayor extension hasta
una posicidn retraide media, retrayéndose dichas dos partes més eun
durante la apertura de las pinzas pera producir el estirado y alinee~
miento del extremo de le cita de Tibras, gue se iniroduce sucesiva-
mente aﬁ la zons de presion de los cilindros de tiro.

58,~ Maquina peinadora répida segun la reivindicacion 4, carsc
terizada porgue compiende un soporte para el rpeine rectilineo.& la re
jilla, estendo constituido dicho soporte por una palanca acodada, ar-
ticulada por un extremo al ermazon de la mééuina, cooperzndo un rodi
1lo situado sobre dicha palanca oonvuﬁa }efa sifuada sobre un miembro
de las pinzas, una barra de enlace que conecta el otro extremo de di
cha palanca acodada & una palanca deslizable bajo €l control de una

- :

leva fijada al mismo arbol de leva que acciona a las pinzas para pro-
ducir tal desplacamiento alternativo del peine rectilineo y la reji-

1lla asociada, cue los extremos de los miembros en cuestion adopten
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al rrincipio vna josicidn avemnwads, cuunde se abren las pinteg,; en
tanto rue dichog mienmbios son retraidos y sostenidos en una posicidn
media dursaie ci osiirado, hesta -ue dichas ploges inician su apertu
ra, desyués de 1o cual el peine rectilineo y la rejilla son retraides
még aun produciendo el estirado del extremo de la cinta de fibras,

68,~ Miguina peinadoras rapida segun las reivindicaciones 1 a 5,
caracterizada porgue los miembros presionadores que actuan sobre los
cilindros de tire son periédicamente accionados por los miembros que
controlan al peine segmentado.

Te.~ Haquina peinadora rdpida segin la reivindicacion 6, cerac—
terizada porque comprende una exeénirica fijada al drbol del peine
segmentado, una burra bajo el comtroel de dicha ezcénfrica ¥y en aco-
plamiento deslizmable con un pasador de ariiculacién, una palenca arti
culada al armazon de 1z wécuina y conectada ariiculadamente a dicho
pasador v cue actia sobre dichos cilindros de tiro, una segunda barra
articulada vor uno de sus extremos & dicho pasador de artioulacién v
acoplada deslizablemente a un manguito asepurado al armszdn de la mé-
cuina pare mantener un extremo de un resorte, cuyo otro exiremg es rg
tenido wor la citazde barre a traves de unos miembros stornillados.

8,~ Miquina peinadora rapids segun las reivindicaciones 1 a T,
caracterizada porgue el carro gue sostiene a los cilindros de tiro y
otras partes asociadas se digpone sobre una placa, articulada én el ey
treme enterior de la maguina para permitir, mediante volcamiento de
dicho carro, la necesaria operacidn de prueba o similar.

9&,~ Se reivindica por ultimo como objeto sobre el uue ha de
recaer le Patente de Invencion gue se solicitas "MAQUINA FRINADORA
RAPIDA TnRi FIBRAS TEXTILES". : -

. LY ‘

Todo tal ¥ como se reivindica en la presente memoris cue cons-—

ta de trece pégines escritas a maquina y dibujos que se acompaiian,
Vadrid, 10 de Febrero de 1962

ALFONSO UNGRIA
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