JC~Ar-23262~AD.

) s £ N I
gE ? R
b 4 4 PDRCE

PATENTE !
DE
INVENCION

o favor de Don Raul RAMIREZ REINA, de nacionalidad espa-
fiola, residente en Barcelona, Calle Marques de la Mina,

23 y 24, por "MECANISHO CONTADOR DE TIEMPOS".

MEMORIA DESCRIPTIVA

Le presente invencion se refiere a un mecanismo

contador de tiempos, destinado a todos aquellos aparatos
0 méquinas que hen de dejar de funcionar en un momento
determinado, preestablecido a #oluntad por el propio

5 usuario merced a un gistema indicador del que dependen
los elementos activos del citado mecanismo, el cual ha
encontrado mﬁltiples eplicaciones doméstices e indus-
triales.

-

El referido mecanismo c¥ntador se caracterize

10. por su simplicidad de constitucion y funcionamiento, es-~
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tando compuesto en esencia, por une place de base en la
gue van montados tres érboles, uno de ellos portador de
un dispositivo de acoplamiento receptor de la extremidad
de una transmision flexible susceptible de conectarse al
6rgano giratorio cuyo movimiento sirve de base pars la
cuenta del tiempo. El citado primer drbol es solidario
de un husillo que constituye el primer elemento de una
transmision helicoidal cuyo husillo final engrana con
una rueda correspondiente, fija al segundo arbol y que
posee una ufla trinquete loca, articulada excentricamen—
te sobre agquélla y soliciteda elasticamente contra la pe-
riferia de una rueda de trinquete, asoclada con un trin-
quete de retencion y montada sobre el tercer arbol, do-
tado de un mando de acclonamiento con medios indicadores

de tiempos y unido a un tambor de mando sobre éuyé peri-

feria descansa eldsticemente el miembro de accionamiento

de un sistema de maniobra eléctrica, enlazado con log ele=
mento8 de paro de la méquina o aparato correspondiente,
Este dispositivo eléctrico comporta una ldmina eldstica
¥y conductore, con extremidades dobladas en gancho, una de
ellas fijada a un soporte solidario de la placa y dotada
la otra de un contacto mdvil enfrentado con otro fijo,
estando la porcién de diche ldamine comprendide entre

los dobleces aludidos provista de una inflexion sobre-
saliente, que se apoya sobre el tambor y es susceptible
de penetrar en uha escotadﬁra periférica del mismo pare
el accionamiento del interruptor.=

Pgra la mejor comprension de la presente memoria
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descriptiva, se acompafia un dibujo en el que, tan solo
g titulo de ejemplo, se representa un ceso practico de
ejecucién de un mecanismo de acuerdo con lo expuesgto.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en
elzado frontal del conjunto de elementos que integran
el objeto de la demanda; y la figura;Z corresponde & un
alzado lateral de la figura anterior.

Este mecanismo comporta ung placa de base —A-
de material, forma y dimensiones apropiados, sobre ls
cuel se hallan montados tres arboles -B-, ~C-~ y -D- pa-
ralelos, de los cuales el primero ests soportado por un
puente -E~ y ve unido a un husillo -F-, cuya extremidad
libre posee los medios adecuados para acoplamiento de una
tranemisidn flexible -G-, que se conecta al drgano movil
gue sirvea de bage pars establecer el tiempo de funciona-
miento.

Con este husillo -F- engrans un pifion helicoi%
dal ~He, solidario de un husillo -I-, el cual, por uns .
parte, queda sostenido por el puente =E-, mientras que,
por otre, lo estd por la sleta ~J-, fija, al igual que
~-E-, & la placa de base -A-, como se aprecia en las fi-
guras.

Con este husillo -I- engrena el piﬁén O
solidario del segundo arbol -C- y portedor excéntrica-
mente de una ufia trinquete loca -L-, cuya punta se adap-
ta a los dientes de una rueda de trinquete ~ll~ por la
accidon de un resorte no representado, cuya éheda se halls

unida al tercer 8rbol -D-, el cual se acople & un mendo
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adecuado (no visibie), poseedor de uh {ndice o similar
para seflalamiento sobre una esfera en la que figuran
los valores de tiempos para preestablecer el momento
exacto en la actuacion del mecanismo en cuestidn.

Sobre este mismo &rbol -D- figura un tambor
o disco =N-, con una muesca =0O- en sﬁ[llanta. Coptra
esto misma llanta de -N- 96 apoya un fleje -P-, con dos
inflexiones extremas en gancho,.una de las cuales se
inmoviliza sobre un borne eldetrico -Q-, en tanto que
la otra es portadora de un contacto -R- que actia en
conjuncién con el segundo contacto fijo -S~-, el cual,
el igual que el -Q-, se halle conectado a su respectivo
conductor eléectrico dependiente de un determinado cir-
cuito eléctrico. |

Este fleje -P-, que, por propia reaccion, se

mentiene constantemente presionado sobre la llanta del

.disco-leva ~N-, presenta un diente o saliente -T-, que

cooperg con la muesca -O-? pers determinar, en el ins-
tanfe oportuno, la apertura del par contactor -R-3-,
que forma un perfecto interruptor.

Para evitar el rétroceso de la rueda -M- se

ha montado una ufia trinquéte =U-, giratoria sobre su

~ respectivo eje -V- y tensado también por un medio elds~

tico (no visible), que garantiza el contacto entre dicha

"ufia y los dientes de escape de aquella rueda -M-.

El funcionamiento de este mecanismo es muy
oxi r'd
gimple, pudiendo reducirse a lo siguiente:

Mediante el mendo ascoplado &l arbol -D- se

ajusta, sobre la correspondiente esfera de tiempos, el
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instante en que ha de producirse la apértura del circui-

to eléctrico del aparato o méquina controlada; con este
mando ge hace girar la rueda -M- en él gentido sefialado
por la flecha en la figura 1. El cambio de posicidn de
-l determina necesariamente el del tambor «lim,

Dado que el aparato oorre&éondienﬁe va enlaza-
do con el mecanismo & través de la transmisidon flexible
~G=-, la getuacion del primero provoca el giro del grupo
“Fey —H- e ~I-.

La wtacidn del husillo -I- determina el giro

del pifidn K- en el sentido que sefiala su flecha, con lo

‘cual la ufla trinquete -L~- impele unc a uno los dientes de

la rueda -l-, gue gira en forme sincronizeda, avanzando
pare aproximar la muesce =0- a la inflexidn saliente -T=-.
Mientras tal saliente -T- circula por la llanta normal
del tembor -N-, el contacto entre -R- y -S— se mantiene

cerrado, lo que hace que el aparato o maquina dependien-

. 14 .
tes sean alimentados electricamente. Mas tan pronto como

aquel saliente ~T=, en virtud de ls penetracién de -T-
dentro de —O—; provoca la apertura o separacién entre

~R= y <5=, el gludido circuito se abre, con el consi-
guiente paro, que se'realiza exactamente en el momento
previsto, condicionado por el ajuste inicial del mendo,
grecias al cusl ha quedado establecido el instante en

que tendra efecto la coincidencia entre —0- y -T-.

Serén independientes del objeto de la invencion

los materisles, formas y dimensioffes de los distintos

elementos que integran el mecanismo descrito, siempre
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que las variaciones que se introduzcan no afecten a su

egenclalided.

NOTA !

Se reivindica como objeto de la presente paten—
te de invencion:

1. Mecanismo contador de tiempos, caracterizado
por comprender una plana base en lalque estan montados
giratorios tres érboles, uno de ellos portador de un dis-
positivo de acoplamiento receptor del extremo de una trans-
misidn flexible susceptible de ser conectada al 6rgano gi~
ratorio cuyo movimiento sirve de base para la cuentea del
tiempo, y un husillo que constitgye el primer elemento de
une trensmisidn helicoidal cuyo husillo final engrane con
una ruede correspondiente, fija al segundo érbol, cuya
rueda lleva conectado excéntricamente un tringuete loco
y solicitado elédsticamente contra la periferis de uns
rueda de trinquete, asociada con un trinquete de reten-—
cidn conectada con el tercer érbol, provisto de un mando
de accionamiento, y dotado de un tambor de mando sobre
cuya periferia descansa elésticamente el miembro de ac-
cionamiento de un dispositivo de maniobra eléctrica.

2., lMecanismo contador de tiempos, pegﬁn la rei-
vindicacidn 1, caracterizado porngAla placa comprende dos

orejas salientes, una de las cuales presenta una porcion
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paralela g la placa y que sostilene giratorio al primer
érbol, entre cuyas orejas esta montado giratorio un ar-
bol intermediario portador de una rueda helicoidal que
engrana con el husillo del primer &rbol y un husillo he-~
licoidal que engrana con la rueda del segundo arbol.

3. liecanismo contador de thiempos, segun la
reivindicacion 1, caracterizado porque el dispositivo de
maniobra eléctrica consiste en une ldmina eldstica y con-
ductora cuyos extremos esten doblados en gancho y uné de
ellos esta fijado a‘un soporte solidario de la placa y el
otro presenta un contacto movil de interruptor, enfrenta-
do al correspondiente contacto fijo, estando la porciéuﬂe
lémina comprendide entre ambos dobleces provista de una
inflexidn gque se apoys sobre el tambor y es susceptible
de penetrar en una escotadura periférica del mismo para
el accionamiento del interruptor.

4., Mecanismo contador de tiempos.

La presente memoria consta de siete hojas folia-
ias, escrites a maquina por una sola carsa.
| | Barcelona, & 3 de febrero de 1962

Rawl RAMIREZ REINA
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