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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de utilidad concierne a un 

mecanismo elevador para plataformas de carga, principalmente 

de carga de vehículos, instaladas en unidades de tracción o en 

5 remolques, si bien el mecanismo en cuestión puede ser aplica­

do con plataformas destinadas a la carga de otros productos,
**.*

cuyo mecanismo es ventajoso en cualquier caso porque facilita en

forma considerable la carga y la descarga de la mercancía y,

en definitiva, facilita su transporte, ello con una solución

10 técnica constructivamente sencilla, teniendo en cuenta los

complejos medios tradicionalmente empleados para la eleva-
* *

ción de plataformas de carga. ***
* ' * *

En líneas generales, el mecanismo de que se'tra­

ta se caracteriza porque en dos puntos lateralmente opuestos 

15 preferentemente de uno de los extremos del chasis de un vehí­

culo de transporte comporta sendos montantes que alojan r e s ­

pectivos perfiles de guía en C horizontal en los que juegan p a t i ­

nes solida, zadoscon placas en horquilla prtadoras de ejes a 

los que se articulan por medio de orejas de soporte los la- 

20 terales de la plataforma de carga, cuyas placas en horqui­

lla alojan tuercas ensartadas sobre sendos husillos girato­

rios simultáneamente en el interior de los perfiles de guía 

para provocar el desplazamiento de las tuercas a lo largo 

de los husillos. y de esta manera la elevación y el descenso 

25 de la plataforma. El mecanismo en respectivos puntos latera­

les del chasis del vehículo de transponte distantes de los mon­

tantes comprenden tirantes que por su extremo inferior ce a r ­

ticulan a un cursor despia/able a lo largo de una guía previs-



ta en el chasis del vehículo, en tanto que por el extre­

mo superior dichos tirantes van articulados a puntos la­

terales de la plataforma, y en su caso, a un cursor móvil 

en los laterales, cuyos tirantes son accionadles por medio 

de cilindros hidráulicos que por el extremo posterior se

articulan al chasis y cuyos vastagos están articulados*^
****

uno de los brazos de una palanca acodada que por el vértice

se articula al chasis y a cuyo otro brazo se articula.el
* *

tirante por un punto medio en disposición oscilante.

Para facilitar una explicación más detallada

y la comprensión de lo expuesto se acompañan unos dibujos
* * *  .

* * .
en los que se ha representado un caso practico de realiza-

* * * a

s * *

ción de un mecanismo elevador para plataformas de cargá* 

de las características indicadas, que se cita sólo a 

tulo de ejemplo no limitativo del alcance del presente r e ­

gistro de modelo de utilidad.

En dichos dibujos:

Las figuras 1 y 2 son vistas en alzado y sec­

ción que muestran un tentó esquemáticamente la posición ba­

ja y la posición elevada respectivamente de una de las par­

tes del mecanismo elevador con la plataforma.

La figura 3 corresponde a un detalle a mayor 

escala en planta y sección de la disposición representada 

en las figuras 1 y 2.

Las figuras 4 y 5 son vistas en alzado de la 

otra parte del mecanismo, respectivamente en la posición 

baja y alta de la plataforma.



Las figuras 6 y 7, finalmente, son vistas en a l ­

zado que ilustran respectivamente el mecanismo con la platafor­

ma en posición baja y elevada.

Considerando los dibujos, el mecanismo elevador 

para plataformas de carca que se describe está aplicado en*una

unidad tractora -1- en la que está instalada junto con el/meca-
** ..*

nismo una plataforma de carga -2-, El mecanismo comprende en

dos puntos respectivamente opuestos de los laterales del chasis
* * * *

-3- de la unidad, preferentemente en el extremo delantero de

dichos laterales, sendos montantes -4- laminares y huecos en los

que se alojan correspondientes perfiles en C horizontal -5- que
. **.
* * .

constituyen perfiles de guía para unos patines -6- solidaH'za-..
* + . *

dos con placas en horquilla -7- portadoras de ejes -8- a*ldá que 

se articulan ios laterales de la plataforma de carga -2- 'por el 

extremo delantero por medio de respectivas orejas de soporte 

-9- fijadas interiormente a dichos laterales. Las dos placas 

en horquilla -7- alojan sendas tuercas -10- ensartadas sobre 

otros tantos husillos -^1- alojados longitudinalmente en los 

perfiles de guía -5- y accionados simultáneamente a través de 

una caja de transmisiones inferior -12- y de un árbol transver­

sal de transmisión -13- por un motor hidráulico -14-, para 

provocar el desplazamiento de las dos tuercas -10- en ascen­

so y descenso a lo largo de sus husillos asociados -11- y deter­

minar, como se aprecia, el arrastre de la plataforma -2- con 

sus consiguientes elevación y descenso.

El mecanismo comprende, en respectivos puntos 

de los laterales del chasis -3- distantes de ]os montantes 

-4-, tirantes -15- que por su extremo inferior se articulan



sobre un eje -16- a un cursor -17- desplazoble a lo largo de

un carril de guia -18- con rendija colisa -19- en la que

juega el eje -16-. Por el extremo superior, ios tirantes -15-

se articulan por medio de un eje -20- a un cursor -21- des-

plazable por una guía prevista en un correspondiente lateral

* *
de la plataforma, o bien dichos tirantes se articulan.direc­

tamente a los citados laterales de la plataforma.

Los indicados tirantes son accionables medi*a^€e sen­

dos cilindros hidráulicos -22- que por el extremo posterior 

se articulan sobré un eje -23- al chasis -3- a través de ore­

jas -24- y cuyos vastagos -25- están articulados a u n o . d e .los 

brazos -26a- de una palanca acodada -26- que por el ventile 

se articula a '"^vés de un eje -27- al chasis -3- y a c.uya 

otro brazo -26b- se articula el tirante -15- por un punto m e ­

dio a través de una oreja -28- y mediante un eje -29- con ayu­

da de una horquilla -30- prevista en el extremo superior de 

dicho brazo -26b- de la palanca acodada -26- con cuya oscila­

ción provocada por el cilindro -22- se produce la oscilación 

del tirante -15- y los consiguientes elevación y descenso de 

la plataforma de carga -2- según se retraiga o se extienda 

respectivamente el vastago -25- de dicho cilindro.

Como se comprende, mediante el adecuado acciona­

miento de ios husillos delanteros -11- y de las palancas -26- 

con adecuada temporización se obtienen el ascenso y el descen­

so de la plataforma -2- en posición horizontal y si conviene 

la Inclinación de dicha plataforma por giro de la misma so­

bre los ejes de articulación -8-.



El mecanismo descrito podrá ser fabricado eon 

sus componentes en cualquier clase de material apropiado y 

en las formas y dimensiones más convenientes, no existiendo 

sobre el particular ninguna limitación.

Descrita suficientemente la naturaleza del m o ­

delo, se hace constar expresamente que cualquier modificación 

de detalle que se introduzca en el mismo se consideraná/ipclüi- 

da en la protección que proporciona el presente registro, en 

tanto que no se altere o modifique su esencialidad caracterís­

tica,

REIVINDICACIONES

Descrito el objeto del presente invento, se d e ­

claran nuevas y no divulgadas en España, las siguientes rei­

vindicaciones.

i.- Mecanismo elevador para plataformas de carga, 

caracterizado esencialmente porque en dos puntos lateralmente 

opuestos de preferentemente uno de los extremos del chasis de 

un vehículo de transporte comporta sendos montantes que in­

corporan respectivas guías longitudinales en las que juegan pati 

nes solidarizados con placas en orquilla portadoras de ejes 

a Jos que se articulan a través de orejas de soporte los la­

terales de la plataforma de carga por sendos puntos de los 

mismos, cuyas placas en horquilla alojan correspondientes 

tuerces ensartadas sobre respectivos husillos giratorios si-
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multáneamente en el interior de las guias para provocar con 

el desplazamiento de las tuercas a lo largo de los husillos la 

elevación y el descenso de la plataforma, comprendiendo el m e ­

canismo en respectivos puntos laterales del chasis del vehícu­

lo distahtes de los montantes dos tirantes que por su extremo 

inferior sé articulan a correspondientes cursores desplaza- 

bles por guías previstas en los laterales del chasis del vehí­

culo, en tanto que por su extremo superior dichos tiran-tés van 

articulados a puntos laterales de la plataforma y en sü caso, a 

un cursor móvil en los laterales de la m ism., cuyos tirantes

son accionables por medio de cilindros hidráulicos que por el 

extremo posterior se articulan al chasis y cuyos vastagos están 

articulados a uno de los brazos de una palanca acodada que.por 

el vértice se articula al chasis y a cuyo otro brazo se arti­

culan los tirantes por un puntó medio en disposición oscilan­

te.

2.- Mecanismo elevador para plataformas de

carga.

Según se describe y reivindica en la presente 

memoria descriptiva que consta de 7 hojas foliadas y escritas 

a máquina por una sola cara.

Madrid, a '¡ ü '
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