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MEMORIA DESCRIPTIVA .

El presente modelo de utilidad.concierne a un
mecanismo elevador para platéformas de carga; principalmente
de carga de vehiculos, instaladas en unidades de traceién o en
remolques, si bien el mecanismo en cuestidn puede ser_gp;ica-

do con plataformas destinadas a la carga de otros produgtps,

*eas"

cuyo mecanismo es ventajoso en cualquier caso porque facilita en

forma considerable la carga y la descarga de la mercaqcia Y,

en definitiva, facilita su transporte, ello con una solucidn

técnica constructivamente sencilla, teniendo en cuenta los

L]
PRCIEY

complejos medios tradicionalmente empleados para la eleva-

cién de plataformas de carga. T

.

En lineas generales, el mecanismo de.que se-tta-
ta se caracteriza porque en dos puntos lateralmente op&eéios
preferentemente de tino de los extreémos del chasis de un vehi-
culo de transporte comporta seﬁdos montantes.que alojan res-
pectivos perfiles de guia en C horizontal en los que juegan pati-
nes solida. zados con pla?as en horquilla prtadoras de eje:s a
los que se articulan por medio de orejas de soporte los la-
terales de la plataforma de carga, cUyas placas en horqui-
lla alojan tuercas ensartadas sobre sendos hLusillos girato-
rios simultidneamente en el interjior de los perfiles de gufa
para provocar el desplazamiento de las tuercas a lo largo
de los husillos, y de esta manera la elevacidén y el descenso
de la plataforma. FEl mecanismo en resbectivos puntos latera-
les del chasis del vehiculo de iransporte distantes de los mon-

tantes comprenden tiranies que por su extremo inferior se ar-

ticulan a un cursor desplazable a lo largo de una guia previs-
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ta en el chasis del vehfoculo, en tanto que por el extre-
mo superior dichos tirantes van articulados a punto$ la-
terales de la plataforma, y en su caso, a un cursor mévil
en los laterales, cuyos tirantes Son accionables por medio
de cilindros hidréulicos que por el extfemo posterior_se
articulan al chasis y cuyos véétégos estan articula%o;*g
uno de ios brazos de una palanca acodada que por el ;é;tice
sé articula al chasis y a cuyb otro brazo se afticu}a.el
tirante por un punto medio en Qisposicién oscilante.,
Para facilitar una explicacidén mds detallad§

e s aw

y la comprensidn de lo expuesto se acompafian unos dibirjos
\ : ‘ A

en los que se ha representado un caso practico de realiza-

cidn de un mecanismo elevador para plataformas de ca}g&:
de las caracteristicas indicadas, que se cita sélo a tiv
tulo de ejemplo no limitativo del alcance del presente re-
gist;o de modelo de utilidad.

En dichos dibujos:

lLas figuras 1 y 2 son vistas en alzado y sec-
cién gque muestran un tonto esquematicamente la ﬁosicidn ba-
ja y 1la posicidn elevada respectivamente de una de las par-
tes del mecanismo elévador con la plataforma.

La figura 3 corresponde 3 un detalle a mayor
¢scala en planta y scccidn de la disposicidén representada
en las figures 1 y 2.

Las figuras & y 5 son vistas en alzado de la

otra parte del mecanismo, respectivamente en la posicién

baja y alta de Ja plataforma.
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Las figuras 6 y 7, finalmente, son vistas en al-
zado que ilustran respectivamente el mecanismo con la platafor-

ma en pesicidn bajay elevada.

Considrrando los dibujos, el mecanismo elevador
para plataformas de carua que se describe estd aplicado en.una

unidad tractora -l- en la que estd instalada junto con el "meca-

nismo una plataforma de carga -2-. El mecanismo comprende en

dos puntos respectivamente opuestos de los laterales del chasis

-3- de la unidad, preferentemente en el extremo delantero de

dichos laterales, sendos montantes -4- laminares y huecos en los

que se alojan correspondientes perfiles en C horizontal -5- que

L

constituyen perfiles de guia para unos patines -6- solidariza-.

dos con placas en horquilla -7- portadoras de ejes -8- aukbg que
se articulan los laterales de la plataforma de carga -2-2p6f el
xtremo delantero nor medio de respectivas orejas de soporte

-9- fijadas inferiormente a dichos laterales. Las dqs placas

en horquilla -7- alojén sendas tuercas -10- ensartadas sobre

otros tantos husillos -.1- alojados longitudinalmente en los

- perfiles de gufa -5- y accionados simultédneamente a través de

una caja de transmisioneé inferior -12- y de un drbol transver-
sal de transmisidén -13- por un mctor hidrdulico -14-, para
provocar el desplazamientb de las dos tuercas -10- en ascen-
so y descenso a lo largo de sus husillos asociados -1l- y deter-
minar, como se¢ aprecia, el arrasire dc la plataforma -2- con
5US consiguiehtes elevagién y descenso,

El mecanismo comprende, en respcctivos puntos
de los laterales del chasis -3- distantes de los montantes

-4-, tirantes -15- que por su extremo inferior se articulan
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sohre un eje -16- a un cursor -17- desplazsble a lo largo de
un carril de guia -18- con rendija colisa -19- en la que
juega el eje -l6-. Por el extremo superior, los tirantes -15-
se articulan por medié de un eje -20- 'a un cursor -21- des-~
plazable por una gufa prevista en un cbrrespondienté Lateral
de la plataforma, o bien dicﬁos tirantes se articulad:gégpc-
tamente a log'citados laterales de la plataforma.

Los indicados tiranées son accionables mediafife sen-
dos cilindros hidrdulicos -22- gue por el extremo poste;ior
se articulan sobre Qn’eje -23- al chasis -3- a través de pre-

.....

jas -24- y cuyos vastagos -25- estdn articulados a uno.de-, los

. @ .

L A

brazos -26a- de una palanca acodada -26- que por el véntice

.se articula a *r~avés de un eje -27- al chasis -3- y a cuyo

. s

otro brazo -26b- se articula el tirante -15- por un punfn'me-
dio a través de una orejz -28- y mediantg un eje -29- con ayu-
da de una horquilla -30- prevista en el extrewo superior de
dicho brazo -26b- de la palanca accdada -26- con cuya oscila-
cién provocada por el cilindro -22- se>produée la oscilacidn
del tirante -15- y los consiguientes elevacidén y descenso de
1a plataforma de carga -2- seglin se retraica o se extienda
respectivamence el QéStago -25- de dicho cilindro.
Como se comprende, mediante el adecuado acciona-

miento de los husillos delanteros -11- y de las palancas -26-
con édecuada temporizacidén se obtienen el ascenso y el descen-
so de la plataforma -2- en posicidén horizontal y si conviene

la inclinacidn de dicha plataforma por giro de la misma so-

bre los ejes de articulacidén -8-.
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Ei mecénismq>de$cfito pddrﬁ ser fabribado con ”
sUS pompqnenteé en cualquier clase dg.mater;a1 apropiado_y
en las formas y dimensiones mis convenientes, no existiendo
sobre el particular.ninguﬁa limitacién.

Descrita suficientemente la naturaleza-del mo-

*

delo,-se hacé constar expresamente que cualquier modificaciodn

de detalle que se introduzca en el mismo se considerapd fpclui-

[

da en la proteccidn que proporciona el presente registro, en
tanto que no se altere o modifique su esencialidad caracteris-

4

tica,

REIVINDICACIONES . SRR

Descrito el objéto del presente invento, se de-
claran nuevas y no divulgadas en Espafia, las siquientes rei-
vindicaciones.

1.- Mecanismo elevador para plataformas de carga,
caracterizadO’esenCialmente porque en dos puntos lateralmente
opuestos de prefe;entemente uno de los extremos del chasis de
un vehiculo de transporte comﬁorta sehdos montantes qué in-
corporan respectivas guias longitudinales en las que juegan pati-
nes solidarizados con placas en orquilla portadoras de ejeS,

a los que se. articulan a través de orecjas de soporte los la-
terales de la plataforma de carya por sendos puntos de los

mismos, cuyas placas en horquilla alojan correspondientes

tuerces ensartadas sobre respectivos husillos giratorios si-
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multdneamente en el interior de las guias para provecar con

el desplazamiento de las tuercas a lo largo de los husillos la
elevacidén y el descenso de la plataforma, comprendiendo el me-
canismo en respectivos pUntos 1atefa1€s del chasis del vehibuA
lo distantes de los montantes dos tirantes que por su extremo
1nferlor sé artlculan a. correspondlentes cursores desplaza-
bles por guias previstas en los laterales del chasis del vehi-
culo, en tanto que pof su extremo superior dichos tirantes van
értiéulados a puhfos laterales-Ae la plataforma y en su caso, a
un cursor mévil en los laferales de la mism:, -cuyos tirgntgs
son éccioﬁables pbr medio de cilindros hiurdulicos que por el
extreﬁo posterior se articulan al chasis y cﬁyos vastagos éstén

articulados a uno de los brazos de una palanca acodada que .por
el vértice se articula al chasis y a cuyo otro brazo se arti-
culan los tirantes por un puntd medio en disposicién oscilan-

te.

2.- Mecanismo elevador para plataformas de

carga.

‘Seqgln se describe y reivindica en la presente
memoria descriptiva que consta de 7 hojas foliadas y escritas
a mdguina por una sola cara.

Madrid, a G iG87.
adrid, a 4 &.ﬁkhuArMéngtAB
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