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‘La pfésenﬁe invencién se refiére é;ﬁh:éoﬁofte'amorbﬁ‘
tiguador para la conexidn de un cuerpo sometido 5 oscilacio-
nes, vibraciones y similareé, como por ejemplo el motor de
combustibn interna de un automévil, a una estructura de sos-
tén, por ejemplo‘la carroceria de este automévil.

Més particularmente, la presente invengién se re-
fiere a un soporte amortiguador del tipo de los gue emplean
un fluido encerrado en una c@mara para efectuar la accidn
amorti§uadora.

Los soportes amortiguadores conocidos, del tipo

de los gue emplean un fluido encerrado en una c&mara para

~efectuar la accidn amortiguadera, pueden ser agrupados en

dos grupos.

Un primer grupo de soportes amortigquadores concci-
dos del tipo en cuestidn, recurren al emplec de un fluidolde
baja viscosidad encerrado en una cimara de paredes rigidas,
que comprende una pared rigida deslizante herméticamentevden—
tro de lavcémara. La pared cerrediza tiene una abertura de

pequefias dimensiones, a través de la cual el lIgquido puede

moverse como consecuencia de dicha pared corrediza disipanﬁﬂ”

do energia por laminacidn del fluido. . L
En este tipo de soportes amortiguadores, la céma;*ul

ra gue encierra el fluido, que es de paredes rigidas, por

ejemplec metdlicas, estd unida a la estructura de sostén,

por ejemplc la carroceria de un autombévil, mientras que la

pared corrediza estd vinculada, a través de un vastago que

atraviesa deslizante herméticamente las paredes de la céma-

ra, al cuerpo sometido a oscilaciones, vibraciones o simi-
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lares, por ejempioc el motcr del automdvil. Es evidente que

en la zona por donde el véstago atraviesa deslizante las pa-

redes de la chmara, se ha previsto medios herméticqs al flui-

do.

- Un seénndo grupo de soportes amortiguadargstcone—
ciﬁos,_dei tipo de los gque emplean un fluido, preven una cé-
mara para la contencién.de éste y dentro de la cual es movi-
ble un plato unido al cuerpo sometido a oscilaciones, vibra-
ciones y similares, por éjemplo el motorbde-un autombvil, a
través de un vastagc gue atraviesa una pared de la c&mara
de alojamiento del fluido. En este segundo grupo de soportes
amortiguadures conocidos, el fluido gque llena la c&mara pre-
senta una elevadé viscosidad, y la céamara de paredes rigi-

Pl

das estd vinculada a la estructura de soporte, por ejemplo'

. v

la carroceria de un automévil. et

Los soportes amortiguadores conocidos de los dos
grupos descritos antes presentan numeroses inconvenientes. .
En particular, los soportes amortiguadores del

primer tipo son de constriccidn muy delicada y requieren to--

-
v

lerancias de mecanizacidédn notablemente precisas. En conse;;”:
cuencia la vida Gtil de los amortiguadores de este grupc éé%}
sulta ser de duracidn insatisfactoria, porque las superficieé
de trabajo son sometidas, con el tiempo, a un r&pido desgas-
te, con pérdida de hermeticidad al iiquido contenido en la
camara de paredes rigidas, ya que este liquido tiene una ba-
ja viscosidad, y a variaciones en las caracteristicas de com-
portamiento del soporte amortiguador, ya que el desgaste del

orificio a través del cual ha de circular continuamente el

fluido como consecuencia de los movimientos de la pared
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-p;ovoeavuh ensanchamiento de este orificio;vqﬁe-alw'

tera la capacidad del mismo para llevar a cabo una eficaz

laminacibn.

Los sbportés amortiguadores conocidos, pertenecien-
tes al segundo grupc son m&s robustos y presentén una vida
Gitil de mayor duracidn que la del primer grupo cuando en
substitucidn del acupiamiento entre el vastago que atravie—> 
sa la camara de paredes rigidas y la pared atravesada por el
mismo, se prevé un acoplamiento fijo entre el vastago y una

membrana flexitle que forma la pared atravesada por el vas-

tago, de la c&mara. Por otra parte, los soportes amortigua—

dores conocidos de este segundec grupo no requieren una pre-

cisibén de tolerancias de mecanizacidn como los pertenecien-

tes al primero. No obstante, estos soportes amortiguadores -

-

del segundo grupo tienen el grave inconveniente de ser in-

fluenciados negativamente por las vibraciones de alta fre- |

cuencia, gue son vibraciones asociadas a oscilaciones de Pé-

guefia amplitud. En estas condiciones, a causa de la alta

PP

viscosidad del fluido alojado en la camara, el soporte amor-

.

- .

tiguador se vuelve completamente rigido y transmite estas *¢-’

. P
P

vibraciones de alta frecuencia sin amortiguarlas. PR

El objeto de la presente invencidn es superar td;”’:
dos los inconvenientes de los soportes amortiguadores cono-
cifos, con un soporte del tipo clasificable en el segundo
grupo v en el cual la accidn amortiguadora pueda tener lugar
incluso en presencia de altas frecuencias.

Forma okjeto de la presente invencidn un soporte

amortiguador para la conexidn de un cuerpo oscilante a una
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'”%ura ﬁe sestém del mismo, caraﬁterizade par el heche ”

dE‘cemprender un cuerpo a modo de caja, rigido y abierto por

una base, en correspondencia del borde de la cual se encuen-

tra cenectado hermétlcamente un cuerpo discoidal de materia1 ‘
-elastémero, a fin de definir entre dichos cuerpo caja rigido
y cuerpo discoidal elastOmero, un espacio cerrado y comple-
tamente lleno de liquido, estando conectado ademés, rigida-
mente con 21 cuerpo discoidal de material elastOmerg, un
Vastago rigido que atraviesa este Gltimo penetrando en el
espacio cerrado.y lleno de liquido, wvastago gue lleva conec-
tado en su extremo un plato , estando previstos medios amor-

tigunadores de las-altas frecuencias, gque comprenden un man-

guito provisto de una acanaladura circunferencial y vincula-

.«

do al extremo del vastago, y un orificic pasante en el pla-

to y en posicidn central al mismo, estando el contorno de

este orifiicio pasante del plato alojado en la acanaladura _,

del manguito, y siendo el ancho de esta acanaladura mayor' '

que el especor del plato.

T, .

La p;esente invencidn sera comprendlda mejor de 1a
siguiente descripcidn detallada, efectuada a tIitulo de ejem*'

plo y por tanto no limitativo, con referencia a las figuras--

de las adjuntas hojas de dibujos en las gue: e
L.a figura 1 muestra en seccidn segiin la traza I-I

de la fi ura 2, un soporte amortiguador segiin la invencidn;

y la figura 2 muestra en planta un amortiguador de la figura

1 en seccidn por la traza II-II de la figura 1.

Un soporte amortiguador segfin la idea m&s general

de solucidn de la presente invencibn, comprende un cuerpo a
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"fméﬁaw,éfgaja,'que tiene una pared flexible y esti lleno de

quuido:de.alta'viscesidad en el que sé halla inmerso un

plato llevado pcr el extremo de un vastago rigido que pasa

2awtxﬁwés;de;lggpared‘f1EKible y provee medios amertiguaderes

de las vibraciones de alta frecuencia.
En las figuras 1 y 2 se ha representado un sopor-
te amortiguador seglin la invencidn, en una variante de rea-

lizacidn.

Como se aprecia en estas figuras 1 y 2, el sopor-
te amprtiguador comprende un cuerpo caja -30- de material
rigido, por ejemplo metélico, abierto por una base, en co-
rrespondencia del borde de 1la cua;'ée halla presente una va-

lona -31i- gue tiene, en seccidn una conformacidn acanalada-

El cuerpo caja ~-30- est& cerrado en corresponden-,

« 2%,
.

cia de su base abierta, por un cuerpo discoidal -32- de ma-

terial elastdmero y que presenta, asociado con su eje, un ..

*sa"

vdstago rfigido -33- gue atraviesa este cuerpo discoidal y

est8 situado en correspondencia del eje de simetria de este
o -l )

Gltimo. .

El cuerpo discoidal -32- también estd provisto eh'-

-ty o
" v

su borde exterior, de una valona anular -34~ que tiene su ***°

borde vuelto hacia el cuerpo caja -30-, saliente hacia fueta -
para poder alojarse dentro de la valona acanalada —-31- de
dicho cuerpo caja, con interposicidn entre ambos de una por-
cidn de material elastdbmero del cuerpo -32-, para realizar

la hermeticidad.

En el extremo -35- del véstago rigido -33- esté

vinculado un manguito acanalado -36- gue “iene, en seccidn
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normal a su eje, una acanaladura -36'- en forma de U.

El plato -37- esti provisto de una abertura pasan~
te -38- en correspondencia de su eje, y se aloja con los bor-

des de esta abertura dentro de la acanaladura -36'- del man-

guito -36-.

Dado gue el ancho de la acanaladura -36'- del man-
yuito acanalado -36- es mayor que €l espesor del plato -37-,
este filtimo puede sufrir desplazamientos relativos respecto

a la acanaladura, y por tanto respecto al extremo -35- del

vdstago rigido -33-,

El funcionamiento de un soporte amortiguador se-

gln la forma de realizacidn representada en las figuras 1 y

2, es el siguiente:

.

- e =

Bajo la accidn de vibracicnes de elevada frecuen-

. ",
.

cia, y por tanto de pequefia amplitud, procedentes del vas-

tago rigido -33- e impartidas a éste por el cuerpo oscilante

- *

asociado al mismo, se tiene un movimiento alternativo de di-

cho vastagc y por tanto del extremo -35- del mismo, que se

R .

+ e me

encuentra dentro de la camara cerrada, definida entre el

presente un liquido de elevada viscosidad. no

El movimiento alternativo del extremo -35- se tra—= "

duce en un movimiento alternativo del manguito -36-, pero
estando el plato -~37- alojado entre los.flancos de la ranura
del mismo y reteniendo el mismo un e:pesor de valor menor
qgue la distancia existente entre dichos flancos de la forma

en U de la ranura, no se producen movimientcs de este platc,

que, por tener una superficie elevada, provocarian dentro
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- normal al eje de dicho vastago.

o

del 1iguido aumentos de presidn capaces de aumentar la vis-

cosidad aparente hasta valores tales gue volverian rigido el

scporte, oblig&ndolo a transmitir las vibraciones de alta fre- .

cuencia.

Ea consecuencia, gracias al movimiento exclusivo
del extremo -35- del vastago rigido -33- y de los flancos de
la acanaladura ~38- asuciados al mismo (ya que el plato -37-
se mantiene quieto) tiene lugar un amortiguamiento de las vi-
braciones de alta frecuencia, producido por las resistencias

encontradas por las pequefias superficies de los elementos

mencionados, durante su movimiento.

En una variante no representada, el manguito -36-
2s substituido por un manguico cilindrico unido al extremo’

del vastage rigido y que lleva en correspondencia de sus.'bar

ses una serie de apé&ndices salientes radialmente en direccibn

« * -
~ “as”

En particular, en correspondencia de las bases su-

perior e inferior del mangulto cilindrico, se hallan presen-_

tes sendas series de apendlces mutuamente desplazados angu-

* 4
* e s

larmente, y la distancia existente entre los planos que con-.

tienen las superficies mutuamente enfrentadas de los mlsmos; .

tienen una distancia reciproca de valor superior al grueso
del plato, realizando de esta manera una posibilidad de movi-
miento relativo de este plato respecto al extremo del vasta-
go rigido a lo largo de la direccién del eje de este ﬁltimo.
El funcionamiento de un soporte amortiguador en
este caso es idéntico al de la forma de realizacibn represen-—

tada en las figuras 1 y 2.
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Segfin una forma de realizacidn ulterior de un so-

porte amortiguador de acuerdo con la invencidn, no represen-

it@@g'en las figurasL la misma es obtenida substituyendo el

'euérpo~discaiaa1 de material elasibmero previsto en eilas

Por un cuerpo discoidal provisto de variaciones ciclicas de
espesor, segfiin el modelo de utilidad ne 271.639 de la propia

solicitante.

De la descripcidn relacionada precedentemente se
comprende gue con los soportes amortiguadores seglin la pre-

sente invencidn se alcanza los objetivos propuestos.

De hecho, en primer lugar, los soportes amortigua-
dores segfin la presente invencibdn no requieren que sus par-

tes constituyentes deban tener precisiones elevadas en las.

P

tolerancias de mecanizacién, en cuanto gue tales precis;onep

inciden negativamente sobre la rapacidad‘de amortiguar las

vibraciones de alta frecuencia.

Esto significa al mismo tiempo una simplificaciﬁﬁ'

constructiva para los soportes amortiguadores, una completa

L]
.o ws®

fiabilidad, incluso en el tiempo, y la posibilidad de amor-

* . -

tiguar las vibraciones de alta frecuencia imposible de con*"-

. * g w

seguir v mantener en el tiempo hasta ahora con los soportes -

»

conocidos, v todo ello sin pérdida de eficacia en la accibm’’

amortiguadora de los scoportes a baja frecuencia.

. -
.~

-
<
3
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REIVINDICACIONES

1. SOporté amortiguador, para la conexién de un-

_cuerpo oscilante a una estructura de sost&n del m1sma, cazac-’

terizado por el hecho de comprender un cuerpo a mcde de ca-
ja, rigido y abierto por una base, en corre5pondencia del

borde de la cual se halla conectado hermé&ticamente un cuer-

_po discoidal de material elastOmerc para definir entre dichos

cuerpo caja y cuerpo discoidal un espacio cerradé y completa-
mente lleno de liquido, estando conectado tambi&n rigidamen-
te al cuerpo discoidal de material elastdmero, un véastago

rigido gue atraviesa este Gltimo penetrandoc en el espacid ce~-

rrado y lleno de liquido, y gque lleva conectado an su extre-

v

me un plato, estando previstos medios amortiguadores de las-.

vibraciones de alta frecuencia, gue comprenden un manguito

provisto de una acanaladura circunferencial y vinculado al

-
»

extremo del v&stago y un orificio pasante en el plato y en "’

posicidn central al mismo, estando el contorno de este orifi-

>
- -

cio pasante del plato alojado en la acanaladura del mangui=’

>

to, y siendo el ancho de esta acanaladura mayor que el es- - --

.

pesor del plato. -

2. Soporte amortiguador, segn cualquiera de las.<.
reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
gue los medios amortiguadores de las vibraciones de alta
frecuencia comprenden una variacidn de espesor del cuerpo
discoidal de material elastdmero.

3. Soporte amortiguador.

Todo ello seglin gueda descrito v reivindicado en
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