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La presente invención se refiere a ün soporte amor­
tiguador para la conexión de un cuerpo sometido a oscilacio­
nes, vibraciones y similares, como por ejemplo el motor de 
combustión interna de un automóvil, a una estructura de sos­
tén, por ejemplo la carrocería de este automóvil.

Más particularmente, la presente invención se re­
fiere a un soporte amortiguador del tipo de los que emplean 
un fluido encerrado en una cámara para efectuar la acción 
amortiguadora.

Los soportes amortiguadores conocidos, del tipo 
de los que emplean un fluido encerrado en una cámara para 
efectuar la acción amortiguadora, pueden ser agrupados en 
dos grupos.

Un primer grupo de soportes amortiguadores conoci­
dos del tipo en cuestión, recurren al empleo de un fluido de 
baja viscosidad encerrado en una cámara de paredes rígidas, 
que comprende una pared rígida deslizante herméticamente den­
tro de la cámara. La pared corrediza tiene una abertura de 
pequeñas dimensiones, a través de la cual el líquido puede 
moverse como consecuencia de dicha pared corrediza disipan- ' 
do energía por laminación del fluido. '''

En este tipo de soportes amortiguadores, la cáma­
ra que encierra el fluido, que es de paredes rígidas, por 
ejemplo metálicas, está unida a la estructura de sostén, 
por ejemplo la carrocería de un automóvil, mientras que la 
pared corrediza está vinculada, a través de un vástago que 
atraviesa deslizante herméticamente las paredes de la cáma­
ra, al cuerpo sometido a oscilaciones, vibraciones o simi-
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lances , per ejemplo el motor áel autom&vil. Es evidente que 
en la zona por donde el vástago atraviesa deslizante las pa­
redes de la cámara, se ha previsto medios herméticos al flui­
do*

Un segundo grupo de soportes amortiguadores cono­
cidos, del tipo de los que emplean un fluido, prevén una cá­
mara para la contención de éste y dentro de la cual es movi­
ble un plato unido al cuerpo sometido a oscilaciones, vibra­
ciones y similares, por ejemplo el motor de un automóvil, a 
través de un vástago que atraviesa una pared de la cámara 
de alojamiento del fluido. En este segundo grupo de soportes 
amortiguadores conocidos, el fluido que llena la cámara pre­
senta una elevada viscosidad, y la cámara de paredes rígi­
das está vinculada a la estructura de soporte, por ejemplo 
la carrocería de un automóvil.

Los soportes amortiguadores conocidos de los dos 
grupos descritos antes presentan numerosos inconvenienteá.-.-

En particular, los soportes amortiguadores del 
primer tipo son de construcción muy delicada y requieren t-c-'-* 
lerancias de mecanización notablemente precisas. En conse-,*. 
cuencia la vida útil de los amortiguadores de este grupo re-.* 
sulta ser de duración insatisfactoria, porque las superficies- 
de trabajo son sometidas, con el tiempo, a un rápido desgas­
te, con pérdida de hermeticidad al líquido contenido en la 
cámara de paredes rígidas, ya que este liquido tiene una ba­
ja viscosidad, y a variaciones en las características de com­
portamiento del soporte amortiguador, ya que el desgaste del 
orificio a través del cual ha de circular continuamente el 
fluido como consecuencia de los movimientos de la pared



movible, provoca ign ensanchamiento áe este orificio, que al­
tera la capacidad del mismo para llevar a cabo una eficaz 
laminación.

Los soportes amortiguadores conocidos, pertenecien­
tes al segundo grupo son más robustos y presentan una vida 
útil de mayor duración que la del primer grupo cuando en 
substitución del acopiamiento entre el vástago que atravie­
sa la cámara de paredes rígidas y la pared atravesada por el 
mismo, se prevé un acoplamiento fijo entre el vástago y una 
membrana flexible que forma la pared atravesada por el vás­
tago, de la cámara. Por otra parte, los soportes amortigua­
dores conocidos de este segundo grupo no requieren una pre­
cisión de tolerancias de mecanización como los pertenecienr 
tes al primero. No obstante, estos soportes amortiguadores - 
del segundo grupo tienen el grave inconveniente de ser in­
fluenciados negativamente por las vibraciones de alta fre- . 
cuencia, que son vibraciones asociadas a oscilaciones de pe­
queña amplitud. En estas condiciones, a causa de la alta 
viscosidad del fluido alojado en la cámara, el soporte amor­
tiguador se vuelve completamente rígido y transmite estas "* 
vibraciones de alta frecuencia sin amortiguarlas. . .

El objeto de la presente invención es superar toa­
dos los inconvenientes de los soportes amortiguadores cono­
cidos, con un soporte del tipo clasificadle en el segundo 
grupo y en el cual la acción amortiguadora pueda tener lugar 
incluso en presencia de altas frecuencias.

Forma objeto de la presente invención un soporte 
amortiguador para la conexión de un cuerpo oscilante a una



-sostéu del mismo, caracterizado 
de comprender un cuerpo a modo de caja, rígido y abierto por
una base, en correspondencia del borde de la cual se encuen­
tra eopeetade herméticamente un cuerpo discoidal de material
elastómero, a fin de definir entre dichos cuerpo caja rígido 
y cuerpo discoidal elastómero, un espacio cerrado y comple­
tamente lleno de líquido, estando conectado además, rígida­
mente con el cuerpo discoidal de material elastómero, un 
vástago rígido que atraviesa este último penetrando en el 
espacio cerrado y lleno de liquido, vástago que lleva conec­
tado en su extremo un plato , estando previstos medios amor­
tiguadores de las altas frecuencias, que comprenden un man­
guito provisto de una acanaladura circunferencial y vincula­
do al extremo del vástago, y un orificio pasante en el pla­
to y en posición central al mismo, estando el contorno de 
este orificio pasante del plato alojado en la acanaladura , 
del manguito, y siendo el ancho de esta acanaladura mayor*' 
que el espesor del plato.

La presente invención será comprendida mejor de ía 
siguiente descripción detallada, efectuada a título de ejént-** 
pió y por tanto no limitativo, con referencia a las figuras** 
de las adjuntas hojas de dibujos en las que: - *

La figura 1 muestra en sección según la traza 1-1 
de la figura 2, un soporte amortiguador según la invención; 
y la figura 2 muestra en planta un amortiguador de la figura 
1 en sección por la traza 11-11 de la figura 1.

Un soporte amortiguador según la idea más general 
de solución de la presente invención, comprende un cuerpo a



moáe 3é caja, que tiene una pared flexible y está lleno de 
líquido de alta viscosidad en el que se halla inmerso un 
plato llevado por el extremo de un vástago rígido que pasa 
a través de la pared flexible y provee medios amortiguadores 
de las vibraciones de alta frecuencia.

En las figuras 1 y 2 se ha representado ún sopor­
te amortiguador según la invención, en una variante de rea­
lización.

Como se aprecia en estas figuras 1 y 2, el sopor­
te amortiguador comprende un cuerpo caja -30- de material 
rígido, por ejemplo metálico, abierto por una base, en co­
rrespondencia del borde de la cual se halla presente una va­
lona -31- que tiene, en sección una conformación acanalada*.

El cuerpo caja -30- está cerrado en corresponden-^ 
cia de su base abierta, por un cuerpo discoidal -32- de ma­
terial elastómero y que presenta, asociado con su eje, un .. 
vástago rígido -33- que atraviesa este cuerpo discoidal y 
está situado en correspondencia del eje de simetría de este 
último.

El cuerpo discoidal -32- también está provisto en" 
su borde exterior, de una valona anular -34- que tiene su **' 
borde vuelto hacia el cuerpo caja -30-, saliente hacia fueirá 
para poder alojarse dentro de la valona acanalada -31- de 
dicho cuerpo caja, con interposición entre ambos de una por­
ción de material elastómero del cuerpo -32-, para realizar 
la hermeticidad.

En el extremo -35- del vástago rígido -33- está 
vinculado un manguito acanalado -36- que tiene, en sección



normal a su eje, una acanaladura -36'- en forma de U.
El plato -37- este* provisto de una abertura pasan­

te -38- en correspondencia de su eje, y se aloja con los bor­
des deesta abertura dentro de la acanaladura -36'- del man­
guito -36-.

Dado que el ancho de la acanaladura -36'- del man­
guito acanalado -36- es mayor que el espesor del plato -37-, 
este último puede sufrir desplazamientos relativos respecto 
a la acanaladura, y por tanto respecto al extremo -35- del 
vástago rígido -33-.

El funcionamiento de un soporte amortiguador se­
gún la forma de realización representada en las figuras 1 y 
2, es el siguiente:

Bajo la acción de vibraciones de elevada frecuen-* 
cia, y por tanto de pequeña amplitud, procedentes del vas­
tago rígido -33- e impartidas a éste por el cuerpo oscilante 
asociado al mismo, se tiene un movimiento alternativo de di­
cho vastago y por tanto del extremo -35- del mismo, que se

....... _______________________________________________________ *.
encuentra dentro de la cámara cerrada, definida entre el
cuerpo caja -30- y el cuerpo discoidal -32-, donde se halla'*
presente un líquido de elevada viscosidad. *

El movimiento alternativo del extremo -35- se tra— ' 
duce en un movimiento alternativo del manguito -36-, pero 
estando el plato -37- alojado entre los flancos de la ranura 
del mismo y reteniendo el mismo un espesor de valor menor 
que la distancia existente entre dichos flancos de la forma 
en U de la ranura, no se producen movimientos de este plato, 
que, por tener una superficie elevada, provocarían dentro
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del líquido aumentos de presión capaces de aumentar la vis­
cosidad aparente hasra valores tales que volverían rígido el 
soporte, obligándolo a transmitir las vibraciones de alta fre­
cuencia.

En consecuencia, gracias al movimiento exclusivo 
del extremo -35- del vastago rígido -33- y de los flancos de
la acanaladura -38- asociados al mismo (ya que el plato -37- 
se mantiene quieto) tiene lugar un amortiguamiento de las vi­
braciones de alta frecuencia, producido por las resistencias 
encontradas por las pequeñas superficies de los elementos 
mencionados, durante su movimiento.

En una variante no representada, el manguito -36- 
es substituido por un manguito cilindrico unido al extremo* 
del vástagc rígido y que lleva en correspondencia de sus.'hat- 
ses una serie de apéndices salientes radialmente en dirección
normal al eje de dicho vástago. . -** *. .

En particular, en correspondencia de las hases su­
perior e inferior del manguito cilindrico, se hallan presen-.

_ ...... .. ..+**
tes sendas series de apéndices mutuamente desplanados angu-...
larmente, y la distancia existente entre los planos que conp. *
tienen las superficies mutuamente enfrentadas de los mismos^ 
tienen una distancia recíproca de valor superior al grueso 
del plato, realizando de esta manera una posibilidad de movi­
miento relativo de este plato respecto al extremo del vásta­
go rígido a lo largo de la dirección del eje de este último.

El funcionamiento de un soporte amortiguador en 
este caso es idéntico al de la forma de realización represen­
tada en las figuras 1 y 2.



porte amortiguador de acuerdo con la invención, no represen-

5

tado en las figuras, la misma es obtenida substituyendo el 
cuerpo discoidal de material elast&merc previsto en ellas 
por un cuerpo discoidal provisto de variaciones cíclicas de
espesor, según el modelo de utilidad ns 271.639 de la propia 
solicitante.

De la descripción relacionada precedentemente se 
comprende que con los soportes amortiguadores según la pre- 

10 sente invención se alcanza los objetivos propuestos.
De hecho, en primer lugar, los soportes amortigua­

dores según la presente invención no requieren que sus par­
tes constituyentes deban tener precisiones elevadas en las.
tolerancias de mecanización, en cuanto que tales precisiones

*****
15 inciden negativamente sobre la rapacidad de amortiguar las

vibraciones de alta frecuencia.
Esto significa al mismo tiempo una simplificación 

constructiva para los soportes amortiguadores, una completa 
fiabilidad, incluso en el tiempo, y la posibilidad de amór- 

20 tíguar las vibraciones de alta frecuencia imposible de con-"'
seguir y mantener en el tiempo hasta ahora con los soporte^'* 
conocidos, y todo ello sin pérdida de eficacia en la acción'** 
amortiguadora de los soportes a baja frecuencia.
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1. Soporte amortiguador, para la conexión de un
cuerpo oscilante a una estructura de sostén del ímtsmp, earáé** 
terizado por el hecho de comprender un cuerpo a modo de ca­
ja, rígido y abierto por una base, en correspondencia del 
borde de la cual se halla conectado herméticamente un cuer­
po discoidal de material elastómero para definir entre dichos 
cuerpo caja y cuerpo discoidal un espacio cerrado y completa­
mente lleno de liquido, estando conectado también rígidamen­
te al cuerpo discoidal de material elastómero, un vástago 
rígido que atraviesa este último penetrando en el espacio ce­
rrado y lleno de líquido, y que lleva conectado en su extre­
mo un plato, estando previstos medios amortiguadores de las- 
vibraciones de alta frecuencia, que comprenden un manguito 
provisto de una acanaladura circunferencial y vinculado al 
extremo del vástago y un orificio pasante en el plato y eñ*** 
posición central al mismo, estando el contorno de este orifi­
cio pasante del plato alojado en la acanaladura del mangui-* 
te, y siendo el ancho de esta acanaladura mayor que el es- 
pesor del plato. *.1 -

2. Soporte amortiguador, según cualquiera de las.-*! 
reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de 
que los medios amortiguadores de las vibraciones de alta 
frecuencia comprenden una variación de espesor del cuerpo 
discoidal de material elastómero.

3. Soporte amortiguador.
Todo ello según queda descrito y reivindicado en



liadas escritas a máquina por una sola cara.
Baicelona, 30 de agosto de 1983
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