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Hojh ntim. |

- Bl inﬁento se refiere a un aparato movido por
un motor eiéctrico, por ejemplo, un exprimidor de citri-
cos, un cortador de cebollas, o similar, en el cual una
herramienta =s accionada por un motor sincrone rmonofisico
con arranque automftico & través de un mecanismo de trans-
misibn, cuyo motor comprende un rotor con nagnetismo perma-
nente magnelizado diametralmente pmra la formacibn de un
campo rotvor, cuyo rotor estd situado entre dos polos del
estator eufrentadcs que forman un cgmpo estator, y un‘éi~,
sitivo de parada que comprerde jopes, que paran el motor
despuéds de un nlwero especifiico de revoluciones en al reros
un sentido de rotacibn, despubs de lo cual se invierte el
sentido de rotacién aatomblticemente. Tal aparato es conoci-

do de la AT-PS 355.752,

El objeto del invento es mejorar la operacion

d¢ tal aparato para obtener una inversibn del sentide g=°

rotacidn del rotor exacta y sesurs sin efectos indeseszios

&)

de ogecilucidn o el denominudo chisporreteo. De acuerdo con

el invento, el dicpositivo de parada para, por tanto, el
lrotor en posiciones en las cuales el Angulo entre el vector
campo-retor gue corta el eje del rotor y una lines que cor-
fa el ej¢ dcl roter perpendicielariente zl campo del estabor
esth couprerdido dertre de ur intervalo de aAngulos de 600
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ifd rct;cién del rctor. De este modo, el r;—
tor se para ¢ invierie solancnie en pociciones en lss _cua-
les el motor posee un gran par de torsibn, lo cual asegura
que arrancgue corrsctamente en el sentido contrario ge rota-
cibn., lal par de torsibn crande es tacmbién impertante

te la inversidén del sentido de rotuciér vorque el &j

vo de paraca pucde presenter una carga adicional al nmotor.
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- Las posiciones en las cuales el rotor es parado
por el dispositivo de parada pueden ser definidas de ung
manera apropiada cuando el dispositivo de parada coriprende
topes ajustables. Zn uan agparato en el cual la herranienta
es novida por un motor sincrono nonofésico a través de un
mecanismo de acclonauiento imperativo, actuando el disposi-
tivo de parada sobre un elemento de accionariento de tél
mecanismo, la construccidn y el montaje del aparato son
simpliiicados si el mecanismo de accionamiento enbtre e mo-
tor y el elerento de agccionanienio szobre el cusl zctuz el
aispositivo de parada, tienen unag relscibn de trancmisién
integral y el plymentc de acciorgzientc y una pieza estacio
narla c¢el aparato van provistos de unas marcas que, cuando
estén liecras para que al.coincidir, definen las posiciones
en las cuales el rotor es parado por el dispositivo
da. Esto no solamente da come Tesultade una construceibn
simple dcl aparato, sinc que, realizzndo las rar

el montaje del aparato sin utilizuy dispositivo
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adicionales, so aser®®i que el dispositivo de
cl rotor ern las poziciones desezdus en lag cuales existe un

par de tersidn satisfactorio. Las mape

versus Jlormas, por ejenrlc, linesc

Se consilgue una comsirucecién ray simple i el
dispositive de parada gue actlle sour: ¢ elcuento ée sceio-
nai:ierto comprende u; brazo corectadso centrsimente =l spars

to y que ti 1 extremo libr 3 ; '
Y qlie Tlene vu extremo libre gue eg guiado en una renura

y gque eSué fornada en el elemento de accionemiento y oue

e¢std cerre 15 by G TGETH SeFiaton A s a3
errada en ambos GXUTeros para definir las posicionss

er las cuales el rotor ¢s 12rado por el 4i-rouivivo de par

—~
=

da.
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= Tal ranura puede ser, por ejemplo, uma ranura
a modo de rosca helicoidal formada en un saliente eilindri~
co del elemento de accioramiento. Sin embargo, se. consigue

una construcecidn nuy compacta si la raunura es de forma espi

|ral y construida en una cara lateral de la rueda dentada

que forma el elemento de accionumiento.

Ahora se describiri con mbs detalle una realiza
cidn del invento, a modo de ejemplo, haciendo referercia
a los dibujos.

La figura 1 es una vista en planta, parcialmen-
te seccionada, de un exprimidor de citricos, cuyo con&igara
exprimir est$ movido per un motor sincronoe monofhsico corn

arrangue automftico mediante un mecanismo de engranaje,

|actuando el dispositivo de parada scbre una rueda centada

del mecanismo de engrauaje.

La figura 2 nuestra el exprimidor de eitrice

}]

..

U

de la figura 1 en una vista seccionada esjuembtica pa:ﬁ
ilustrar el principio de overmcibn del invento.

El exprimider de citricos mostrado en la figura
1 corprernde una base 1, un recepticulo 2 y un cono-de expri

mir capaz de girar 3, gue forma

&

e

ng oieza con un colador §

en el cual hey fermadzs unas abe

<

t

+

res 4. La base 1 acomoda
una unidad de acclencriento & para el couno de eXprimir 3,
cuya unidad corprence un moter sincrono moroiAsico 7 con
arrahque automéiico ¥y un mecarismo de engranzje 8 a través
del cual se acciona un eje o husillo 9y, ciyo eje estd sopor
tado a rotacibén en la base 1, sobresgle verticalmente desde
dicka base 1 y esth destinado s acoplarse con el cono de

exprimir 3. Bl receptéculo 2 es anpular y eod

vna supcriicie rorizontal de apoyo 10 ue la base 1 }
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fliendo el eje 9 a través de la mbertura cemtral 11 del Te~
ceptéculo 2. A continuacibn se coloca el cono de exprimir 3
sobre el extremo libre del eje 9, siendo despuds el colador
5, que es integral con dicho cono, situado dentro del recep
thculo 2, de tal manera que el zumo que fluye desde el cono
de exprimir 3 cae en el recepticulo 2 a través de las aber—
turas 4 del colador 5.

La accibn de exprimir es favorecida cuando el
sentido de rotacidn del corno de exprimir se invierte pevid-
dicamente. E1 cono de exprimir vuede realizar una o méé.
veveluciones completas en un sentigo de rotacibn o puede,
ser girado menos de 3602 antes de invertir su sentidodé.pg
tacibn., De una imanera conocida, tal movimienio de rotagién
con inversidn se obtiene simpleunente por el hecho de ser
accionado el cono pOr un motor sincrone monofésico coétl‘
arrangue autombtico, el cual comxprende un rotor de iméﬁéé

aliiente para la Jocimaciliii ce

H
w

permancntes magnetizado dismet

un campo rotor, cuyo rotor csif situado entre go

<

polds’ e

0

estator enfrentados que forman un cempo de estator, gracias
a que tal notor tiene la propiedzd de que cuendo su rctor
es forzado a parar, su sentido de rctacidn es invertido
catonAticanente. Después‘de gue ha cowpletado un n@iero es-
pecliiico de revoluciones, el rotor se pars por medio Je un
dispositivo de parada 12 que comprende topes de la rengrg

ot

costuiLradz. =i dispositivo Je paradsg puede comprendcr un

o

elemento separzdo gue es acclonado por el eje del motor o,
como en la presente realizacidn, puede comprender un elemex
to del recanismo de accionaniento 8 entre el wmotor 7 y el

cono de exprimir 3 que serd descrito con més detalle agui

3
-

més adelante.
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Hajn nfim. 3

. Se ha descubierto que tal exprimidor de citri-

cos no siempre funciona correctamente, porgue el ciclo 3de
los movimientos del cono de exprimir puede ser perturbado
cuando el motor no arranca éorreetamcnte en el sentido con-
trario, lo cual puede ser cauwsado por el dispositivo de pa~
rada, que puede presentar una cargs adicional al notor. En
particular, en el caso de un motor‘sincrono nonoffsico de
dos polos con arranque automftico, con un rotor con hazne-
tisro pernanente magnetizado diametralmente, el arranqie.

s e v

autounbt

.

co es bastante critico. Cuando cl estator no esth
excitudo, el rotor de tal motor debe ocupar una posicibn
de descanso especifica en la cual se garantice un par &e.

PO

torsién de arrangue adecuado., Zsto sucede cuando el rector
caipe~rotor Torma un adnsule especifico relativamente peque—
20 cor du 2ireceibn del campo estator. Tal posicibn del
rotor se puede conseguir dando a 108 polos del euuat0" ana
Tortis asinéirica. La figura 2 representa 1lg 31uu301éniéh§nr

20 ¢l LIsrositive de e
3 : EC 832

ruda 12 crtra en “uncionansientce. =1
anpc e eastator gue se extiende entre los polos de estator
13 7 14 estd indicado wer lu doble flecha 15 ¥ el vector

b Jde dmones peruanentes gue corts ai eje 16 acl ro-

4 indicudo por la

Y s direceiln 15 del carpo de Catstor es do auroximada-
3 A Y € - . n ) . - -

menve 98, Zsto asegura que el rouOT pueda ser arrancado
- 1 fl g o - - - .

avtomasicauente cuando el notor sea excitado. Devendiendo

de las condiciones del compo conseéividas, el rotor 17 Zira-

?L‘é Cn uno dr -[o( 408 53

- [ P 2 - e e '
dos szniidos Lo rotuacibn,

. | o Cm T L -
S5i el rotor de tal movor es parado, dessuéc de
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. Vioga w8

o cual su sentido de rotaciévn es invertido autométicamen-
te, el arranque en este sentido contrario puede ser incluso
més critico que el arrangue antombtico desde la posicibn de
descanso. #n el caso de tal ‘inversidn forzada del sentido
de rotacibn, el rotor puede empezar a oscilar temporalmen-
te, de tal manera gque ya no se consiga correctamente la in-
versibn del sentido de rotacibn, Tal eiecto de oscilacibn
es transmitido de forma amplificada al cono de exprimir

través del mecanismo de accionamiento 8, gue est4 consirui-

do como un engranaje reductor. Zste efecto indeseado puegde

ser exeluido si el dispositivo de parcda 12 para el rotor

17 en posiciones en las cuales el &ngulo entre el vector

campo-rotor 18 que corta al eje 16 del rotor y uma lineg’

(coio lu indicada por la flechsz 15 en la figura 2), que co
sa el eje del rotor 15 perpendicularmente al caupo de esta-
tor 15, estd comprendige en un irtervalo de anzulos dé- 4GS

en cada sentido de rotacibn dcl rotor 19 ralo.

-«

| &5}
wm

ct

N}

t—-‘

c+
G)

(‘!

estl indicude wor lus f2=chas Jebles 20 y 21. Si el rotor
esth en lar posicionen descritas anteriorzense, el noior
poccorf un par de torsibn relativanente grande, de tal mod$

que e. sentide de revacidn ¢ duvertide fe una nanera ao-.

1
tor esté en "o posiciln en ia Cusl el verior calpo-rosor 1°

.-
¥
o

extiends e ecencig nerpenllceulariente 4l campo de ea+q1

S NV oy

tor 15. Para conseguir gve ¢l rctor 17 gea raac cuando su

pa
veclor campo-rotor 10 esté dentro del interva argsulsg
i Sular

10
preferido, gue corprende 108 Intervalos 20 y 21, el disvosi
tivo de parada 1z debe actuar cuando el rolor esté en di-

p v i

chas posiciones greferidss, 10 gue es fhcilmente pouible
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cibn irvertide del cono de exrrimir 3, el dispesitivo.de.

Hoja ndm. T

jpor mecio de una situacidn apropiada de los toﬁes del dispo
sitivo de parada. '

En la presente realizacidn el cono de exprimir
3 es accionado por el mctor sincrono iaonoffsico 7 a través
de un mecanismo de accionamiento imperative 8, en el caso
presenﬁe un mecanismo de engranaje que comprende una rueda
dentada 22 montada en el eje 16 del rotor, una rueda denta-
da 23 que esth upoyada para girar en la base y que engrana
con la rueda dentada primercuente mencionada, y que, a su
vez, lleva una rueda dentada adicionzl 24 que engrana con

una rocda aentaja 25 monwvada en ¢l eje

O

. Bs evidente gue
pucde ser usado alternativamente un engranaje de tTorniilo
sin fin o un mecanismo combinado de engranaje normal y.éé
tornillo sin fin. Dependiendo Ge la relacibdn de transmisibn
seleccionada pora este mecanismo de sccionaalento 8 y. lel

-~

irtervalce circunferencizl dezeado del nmovimiento de r;tar

paraiz 12, que co L reinie lopes Jojne es cperativo en ambos
sentidos de rotluciby, vhede actuar sebre uno de dichos ele-
mertos d¢ sccioramienvo. Sn lzm vresente realizacibn este
Gle:"cniﬁ cs 13 --.uea:' jQTL'L,E;C.a Zj y l‘ ;.'C:IL‘,U.L(JI} de JUI'&];SI““]'_..

¢ T e R
5365 enire lag ruedes centadas 24y 23 es UD NWRCTO elte~

ro, 1o cual es neccsario pars cseiurar que el rotor 17 sea

LI . e e A - et e S N Mmoaodaa s ot o
sicipre Falantc en 1o rasmas nogiclenes .,',;:.C.n.c.g,; Yy € tas

;1 ell _-'L‘ 203 ':A 4 a0 3 T e Rats
LOSLCLONGSE o CinnLuieE (SR SR, b Y { WiclJC‘t.LCU- ‘Qa_. A SIS :__.d‘ a =)

E1 aispositivo Ge paradas usado aquf cs de una
construcelidn porticuicraente sinple y compacia. Coiprende
un brozo 26 conectado pivotablercnie a 1z base del aparaio,

el cual lleva en un extremo libre 27 un pasador 26 que es




de la rueda dentada 23. Esta ranure 29 tiene varias wvuelsas]

y estd cerrada en sus dos extremos 30 Yy 31, para lo caal

existen los salientes 32 y 33 cerca de esos extremosg 30 y

5 31, cuyos salientes colaboran con el extremo libre gel bras]

vo de parada. Obviamente, los dos extremos 30 y 31 de 1a
ranura 29 pueden ser usados directamente como topes con los
cuales puede colgborar el pusador 28 del extremo libre. 27
10 del brazo 26. Dependiendo del sentido de rotacidn de ié
rueda dentada 23, el brazo es pivotado izediante el pasador
|28 hacia fuera o hacia demtro del centro de la rueds qé§ya—
da 23. Bsto comtinfia hasta que el extremo libre 27 del- bra
20 26 topa con el saliente 32 o el saliente 33, como resul-
15 tado de io cual se detienc la rueda dentada 23. Debido’ al
acoplamiento imperativo enire la ruveda dentada 23 y el 0
tor 17 del motor 7, se fuerza la parada del rotor 17, da
tal manéra cue el sentide de rotacidn del rotor 17 ee.ln
tido y el sentido de rotacibn de la rueda dentads 23 es

20 también invertido. Al producirse esta inversibn del sentido

de rotacidn

j )
o)

-

e raeca aencaqa 23, el extrero libre 27 del

brazo 26 es descnganchado del correspondiente salicnte 32
6 33, desvuds de lo ctal el brazo -6 es Pivotado en sentido
coutrario _ediante el pasador 28, ol cual se deslizs Tor

25 - {da ranura 29, hes

o
=

1)
ch

SVvE que st exirerno 1ibre 27 tcpa con el
otro saliente 32 6 33, de tal manera que el sentido Ge rovg
cibn del rotor 17 es invertido de nuevoe de modo similar. De
esta manera, la rueda denitada 23 ejecuta un movimiento de

rotacibn con nversibn, el cual, mediante lag ruedas denta-

30 das 24 y 25, es trarsmitide al &je y de este modo al cono

z0 26 constituyendo de esta manera topes para el dispositi-|
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fﬁe‘exprﬁnir‘3; El nlmero de vueltas de la ranura 29 y, por

tanto, su longitud entre el extremo 30 y el 31, en combina-
cibn con la relacibén de transmisibén del mecanismo de accio-
namiento 8, determina los pericdos de la inversibn peribdi-

ca del sentido de rotacibn.

La figura
la rueda dentada 23 y

vo de parada acaha de

2 muestra una posicibdn especifica de

el brazo 26, en la cual el dispositi-

hacerse operativo vorgue el extremo
iibre 27 del brazo 26 topa con el saliente 33, de tal mane-

-

ra que es parada la ru~da dentada 23. L1 rotor 17 del motor

T

{ deberla entonces ocupar una posicidn en la cual el vector

canpo-rotor 18 tiene subtan 'ialmente la misma orlentac;éu
que la flecha 19, lo cual, como ya se ha indicado, ofrece
un par de torsidn byptiro para la inversibn del sentido de
rotacibn del rotof 17. Lo mismo sucede si después de iﬁl'
inversibn del sentido de roiazcibn, el extremo libre Z?Aﬁél
brazo 26 topa con cl salien.e 32, de tal manera gque la* e~
da dentada 23 y el rovor 17 son parados de nuevo, el roter
17 de nuevo ocupa una posicibén en la cual el vector campo-
-~rotor 18 tiere sustancizlmente la misma orientacidn que 1a
Tlecha 19. Lo evidente que el roter puede ser tembién para-
do ex pozicliones desplazadss 18508
Como resulta evidente de lo aniterior, las posi-.
cicnes de los zalientes 32 y 33 determinan las posiciones
en Jjus que se para ¢l rotor 17. Sin embargo, esto significd
que, durante el montaje del aparato, la rueda dentada 23
deberia ser montada en el mecanismo de accionaniento 8 en
ana posicibn especifica en la cual el rotor 17 del motor 7

c¢sté en una bien definida posicibn de descansc. A este res-

pecto, se ha descubierto gue es particularmente ventajoso
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realizur marcas, 35 y 36 respectivamente, en 1a r&eda aenti

da 23 sobre la cual actha el adispositivo de parada 12 ¥ en -
una parte estacionaria del aparato, en el caso presante, en]

la proteccidn 34 del cojinete del motor 7, comc se muesira

nen laé posiciones del rotor en las cuales es parado por'eﬁi
dispositivo de parada 12 después de un nlmero especificeo el
revoluciones en los dos sentidos de rotacibm. En el caso
presente,la marca 35 de la rveda dentada 23 st formada
pPor una marcea 6ptica‘y la marca 36 en la proteccidn 34.531
cojirete por un saliente en forma de indicader. La situa-
cién de la marca 35 de la rueda dentada 23 es tal que am‘la
rueda dentada a%ies ajustada para que la marca 35 esté en
1inea con la maréa 36 y el pasaéor 28 del extremo libre 27
del brazo 26 es situsdc por ejemplo, 2m la vuelta més'“iﬁ-
terna je la ranura 29 el roto. 17 alcarzari las p051cldnes
‘de=zuzdas en cuanto a la orientacidn de su campo rotor cuan-
do e) dispositive de parada se hace operativo. Esto sImpll-
tica el monmage del mecanismo de transmisibn 6 y asegura

. o i R
que el dispositivo de parada siempre pare el rotor en las
posiciones Ceseadss,

¥s obvio que las rarcas pusden ser_hechas de

varias maneras. ror ejemplo, puede hacerse un tgladro pasan
te en la r‘ed dentad. 23 que ﬁeﬁa coincidir con un taladro
en el aparuto, después_ée lo cual se ajusta un pasador en
ambos taladres, cuyo perno define la posicidn de la r&eda
dentada 23 durante el resto del montaje del aparato y es ex
traido cuando se haya cpmpletado el uontaje.

Un dispositivo de parada 12 como el de=crito

anteriormente también se ha hallzdo ventajuso, porgue gui-

en la figura 1. Cuande estas marcas estén enfren%éﬁas.ﬁefi~§~
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%hanée el brazo 26 del aparato se puede obtener un aparato

en el cual la herramienta no ejecute un movimiento de rota-
c¢ibn con inversibn.

También se hs descubierto que es efectivo lle-

jmar iz ranura del dispositivo de parada 12  con una grasa

|relativamente viscosa, con lo cuai el mecanismo de transmi-|

8iér es amortiguado, lo que da lugar a un fuucicnamiento
més sugve y menos r.do3o del motor sincrono monoffsico.

Es evidente que son posibles variss modifigacig
nes 2 ias realizaciones descritas anteriormente sin aléjarf

se del alcance del invento. Esto es asi en particular en lo

{ave se refiere a la construccibn del dispositivu de parada.

E1l invento también puede ser usado en otros aparatos qué el
exprimidor de citricos descrito aqui, a saber en todos los
aparatos en los cusles una herramienta ejecute un movimien-
1o de rotacién con inversidn o un novimionto de oscilacién
¥y en los gue la herramienta sea movida ..¢> un motor simcro-
ro de dos polos monofhsico con arranque antomédtico, cexi an
rotor de magnetismo permanenie magnelizado diametralmente,
cuya propiedad de que el senticdo de rotacibn es invertido
automéiicanente cuande el rotor es forzado a parar es uticd
zada para obtener la inversibn de movikiento de la herra-
mienta. Zjenplos de aparatos con una herramienta gue efec-
tha un novimiento oscilatorio son cortadores de cebollas o

cortadores de patailas, en los cnales lg herraumienta es un

equipo de corte gue se mueve en vaivén 2l menos umna vez.
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lo de Utilidad en Espafia, por VEINTE efios, son 1os que se’

REIVINDICACICNES

Los puntos qﬁe como caracteristica de novedad

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Med_&g~

recogen en las reivindicaciones siguientes;

12.~ Un aparato accionado por un motor eléctri-
co, bor ejemplo un exprimidor de citricos, un cortador-de
cebollas o similar, ean el cual una herramienta es accionada
por un motor sincrono monofésico con arranque autombtico a
través de un mecanismo de accionamiento, cuyo motor compren|
de un rotor de imanes permanentes magnetizado diametralmen-
te para la formacibn de un camp0~rotor; cuyo roter esté
situado entre dos polos de estator enfrentados que forman
un canpo de estator, y umn dispositivo de parada que compren
de topes gue paran el rotor despubs de un nimero erpecifico
de revoluciones en al menos un sentido de rotacibn, con lo
cual es invertido autombticamente el senrtido de rotacidbn,
caracterizado porque el dispositivo de parada detiene el
rotor en pesiciones en lzs cusles el Angunlo entre el vector
canpo-rotor gue corta al eje del rotor y una linea que cor-
ta perpendiculermente al eje del rctor estd comprendido
dentro de un intervalo angular de 502 en cada sentido de
rotacibn cel rctor.

22,~ Un aparato seghn la Reivindiczaeibn 12, en
el cual la herraniente es accionada por el motor sincrono

monof&sico a través de .un nmecarismo de accionamiento impe~

rativo, actuando el dispositivo de parada sobre un elemento

de accionaziento de dicho mecaniesmo, caracterizado porgue
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;iéimeeanismo @e acclonamiento entre el motor y el elecmento

{ae aceienamientolsobre-el que act&a'el dispositivo de para-

da tienec una razdn de transmisibn integral y el elemento de

acclonamientc y una parte estacionaria del aparato estén

{provistos de. unas marcas gque, cuando se hacen coincidgir,

definen lgs posiciones del rotor en las cuales el rotor es
parado por elAdispositivo de parada.

38.- Un aparato seglhn la Reivindicacibn 22, ca~
racterizado porque el dispositivo de parada que actfia sobre
el elemento de accionamiento comprende un brazo que esih
conectado mediante un pivote al aparato y tiene un extremo
libre que es guiado en una ranura formada en el elemento de

accionamiento y que esti cerrada por ambos extremos para

definir las posicionc~ en las cuagles el rotor es parado por

el dispositivo d¢ parada.

28,~ Un aparato seghn la Reivindicécién 38, ca-
ractericzade porque la ranura es de Fforma espiral v esti for
mada en una cara lateral dec una roeda Gen£ada gue fome el
elenento ¢e,. accionamiento.
58,- Un KPARLZO ACTICIADC ?OH Ul 1LOTOE ElZCTRI-
CO, POR =dohPLO Ul Z:iPRIVIDOR T8 CINRICO3, UK CORTADOR DE
CEBOLLAS C SIWILARY.
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+ Tal y'como se ha descrito en la Nemoria que

lantecede, representado en los dibujos que se acompafian y

para los Tines que se han especificado.

Esta Memoria consta de Catorce hojas escriizs

|a méguina por uns sola cara.

Madrid,
P.A.
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