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Memoria descriptiva de un Modelo de Utilidad en ex­
clusiva para España, que por: "DISPOSITIVO AUTOGENERADOR DE SEÑALES 
ELECTRICAS, ACOPLABLB EN APARATOS DE MEDICION Y/O. CONTROL" se soli­
cita por veinte años a favor de D. RAFAEL SANCUEZ-GUARDAMINO SENAN- 

5 TE, de acuerdo con las leyes vigentes sobre Propiedad Industrial, 
pudiéndose, de acuerdo con los convenios internacionales sobre la 
materia, extender esta solicitud a otros países, reivindicando la 
misma prioridad.

La presente invención trata de un dispositivo auto- 
10 generador de señales eléctricas, acoplable en aparatos de medición 

y/o control (como, por ejemplo, contadores de agua) que, fundamental-
# * a. mente incluye: ....e **..*

-Al menos un elemento mecánico montado en un primer 
eje con posibilidad de giro y capaz de transmitir una fuerza.motriz 

15 mecánica generada en un órgano motor. Esta fuerza motri&jQ,s gene­
rada, preferentemente, por el propio fluido a controlar, de modo que 
no es necesaria una fuente permanente de energía interior o exterior.

-Al menos un elemento elástico, montado ep,.*an segun­
de eje coa posibilidad de giro y susceptible de almacenar ia*citada 

20 fueran motriz mecánica generada. *..*..*
e e
* e e

-Al menos un órgano mecánico, montado al ígúbl que 
el citado elemento eláetico^en el citado segundo eje, también con 
posibilidad de giro por acción de la fuerza motriz mecánica generada.

-Medios generadores de una fuerza electromotriz o 
25 señal eléctrica, por aprovechamiento de la citada fuerza mecánica.

-Elementos electrónicos o electromecánicos, accio­
nados por la citada fuerza electro motriz de modo que se accionan 
aparatos de medición y/o control sin requerir una fuente de energía 
permanente.

30 Según una característica de la invención, los cita-



dos elementos mecánicos son:

a) .- Una rueda parcialmente dentada, que recibe su 
movimiento de giro de,

b) .- una rueda dentada, paleta o similar montada 
35 en su mismo eje de giro y que es accionada por el órgano motor.

Según otra característica de la invención, cita­
do órgano motor es, por ejemplo, una circulación de fluido a presión.

. Según otra característica de la invención, el cita­
do elemento elástico es, por ejemplo, un fleje.

40 Según otra característica de la invención, .§1 cita-
do árgano mecánico es, por ejemplo, una rueda dentada montada en el* * * ** segundo eje de giro y actuable por el citado fleje cuando ^u engrana­
je se libera del de la citada rueda parcialmente dentada.

Según otra característica de la invención,* los ci-
* - . +45 tados medios generadores de la fuerza electromotriz o señal eléctrica 

son un imán permanente montado fijamente en el citado segundo eje pro­
visto de giro y una bobina exterior e independiente a él; de..!nodo que 
en un movimiento brusco por acción conjunta y combinada del elemento 
elástico, rueda dentada y rueda parcialmente dentada, giraé^'imán 

50 permanente en el interior de la bobina, generado la fuerzQ-.^iectro-
motriz que es capaz de accionar los elementos electrónicos.'o.glectro-* ** *mecánicos de medición y/o control.

Para comprender mejor el objeto de la presente in­
vención, se representa en los planos una forma preferente de realiza- 

55 ción práctica, susceptible de cambios accesorios que no desvirtúen su 
fundamento.

La figura 1 representa una vista general esquemáti­
ca en perspectiva de un dispositivo autogenerador de señales eléctri­
cas, según la invención.

60 En esta figura se observan los elementos básicos
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integrantes del citado dispositivo.

' El dispositivo autogenerador de señales eléctricas
de la presente invención, acopláble en aparatos de medición y/o con­
trol queda constituido, según la realización representada, por:

65 Elementos mecánicos, capaces de transmitir una fuer­
za matriz generada en un órgano motor -no representado-.

El órgano motor -no representado- es, por ejemplo, 
una linea de circulación de fluido. Cuando circula fluido en dicha
linea, (por ejemplo, agua a través de una conducción cuando se abre 

70 una llave de paso) esta circulación activa las citados elementos me­
cánicos, haciéndolos girar.

En la realización práctica representada y*.descrita. *.
-no limitativa- los citados elementos mecánicos son una ruada.denta­
da (1) y una rueda parcialmente dentada (2) montadas en un**&$e común 

<75 (3) o primer eje de giro.
* * *

Este conjunto es accionado en giro, por éjqmplo, 
en el sentido de la flecha (f^).

Esta rueda parcialmente dentada (2) tiene*uña Dar­
te de su contorno dentado (21) y una parte de contorno lis^^ág).

80 la parte de contorno dentado (21) engrana en una segunda rué&h denta-....
da (4) montada en un segando eje (7) y, como consecuencia dal.^iro 
de la rueda narcialmente dentada (2) en el sentido de la f3*&oh& (fi) 
reciba un movimiento de giro en el sentido de la flecha (fg)*

Este eje (7) está posibilitado du un desplazamien-
85 to en giro.

En el extremo de este segundo eje (7) que monta al 
fleje (8) y rueda dentada (4) se ubican los medios generadores de una 
fuerza electromotriz o señal eléctrica. Est s medios son: un imán - 
permanente (6) y una bobina (5).

90 En la realización representada, el imán permanente
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(6) va montado en ei extremo del eje (7) e ̂ interiormente a la bobina 
(5) de nodo que, al girar bruscamente dicho imán permanente (6) con - 
el eje (7) cuando la rueda dentada (4) alcanza la sona lisa (22) de 
la rueda parcialmente dentada (2) genera en la bobina (5) una fuerza 

95 electrometría o señal eléctrica inducida.

Esta, fuerza electromotriz o señal eléctrica ind'ei- 
da es la que acciona a elementos electrónicos o electromecánicos que 
son los que, a su ves, hacen mover los medios de conteo (5) del apa­
rato de medición y/o control (agujas indicadoras, contadores de im- 

100 pulsos, dígitos o similares, según el tipo de aparato).
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1. - Dispositivo autogenerador de señales eléctricas, 

acoplable en aparatos de medida y/o control, caracterizado porue in­
cluye:

105 a).- al menos un elemento mecánico montado en un
primer eje con posibilidad de giro y capaz de transmitir una fuerza 
motriz mecánica, generada en un árgano motor, y que permite liberar­
la en un momento dado.

b).- al menos un elemento elástico, montado en un 
110 segundo eje con posibilidad de giro y susceptible de almacenar la ci­

tada fuerza motriz mecánica generada, que se libera repentinamente 
en momentos prefijados por accián de un árgano mecánico, montado al 
igual que el elemento elástico en un segundo e je, también con posibi­
lidad de giro por accián de la fuerza motriz mecánica. 1*. **. **145 o).- medios generadores de una fuerza electromotriz
o señal eléctrica, por aprovechamiento de la citada fuerza'motriz me- 

* cániea.
d).- elementos electrónicos o electromecánicos, ac-

* *clonados por la citada fuerza electromotriz de modo que se Accionan 
120 abarates de medida y/o control sin requerir una fuente de energía per­

manente.

2. - Dispositivo autogenerador de señales leíábtrieas,
* e *

acoplable en aparatos de medida y/o control, según reivindicación p¿i-
w o *

mera, caracterizado porque el citado elemento mecánico es uMR'rueda* *125 parcialmente dentada que recibe su movimiento de giro del érg&&o mo­
tor, que es¿ per ejemplo, una circulación de fluido a presión y lo 
trasmite al citado órgano mecánico, que es una rueda dentada, solida­
ria al citado segundo eje y portador con él tanto del citado elemento 
eláat co, que es, por ejemplo, un fleje, como de los medios generado- 

130 res de la fuerza electromotriz o señal eléctrica.
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3.- Dispositivo autogenerador de señales eléctricas, 
acoplable en aparatos de medida y/o control, según reivindicaciones 
1 y 2, caracterizado porque los citados meeios generadores de la fuer­
za electromotriz o señal eléctrica son un imán permanente montado fi- 

135 jámente en el citado segunde eje provisto de giro y una bobina, exte­
rior e independiente a él; de modo que en un movimiento brusco per 
acción conjunta y combinada del elemento elástico y rueda parcialmen­
te dentada, hace girar el imán permanente en el interior de la bobi­
na, generando una fuerza electromotriz capaz de accionar los ele.on- 

140 tos electrónicos y/o electromecánicos de medida y/o control.

4.- DISPOSITIVO AUTOGENERABOR DE SECALES ELECTR CAS, 
ACOPLARLE EN APARATOS DE MEDIDA Y/O CONTROL.

* * :Tal como se ha descrito en la presente :1iembria, de
* *  *  *siete hojas y sus planos anexos. .*

*!45 Madrid, 2 Q SET. 1983
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