o f numERL

REGISTRO DE LL PROFIEDAD INDUSTR! WAL @ e

s 0

@ FEDNS DU RE

F {5 .
Vel

FH

(19 prromip nen g,"" .

@NU aces” (B2) $ECIL Q:/ iy
\
26-8.-82 IPALEA
— - RN - i e e e e

L1} SLASIFIGAGIQN IHTERNAGIUN

i‘,‘. | G‘ogé//("*’

_.....—-g...... e s A 4t o Attt b LA . S g € T 4 ko P s A WAL M ¥ % o o

CONTRCT ROTARIVO.

o PP

DLICIY A & a.p

% :
SHG ERE .}ODGM’“,‘”"ICI S.p.h. oo

.

LI B 2
ROMICHIO OEL. SCLICITARYH !
Circonvailazione Noxd, 36 GUASTATTA, {telia.
. - » 0‘
@mvznran 185} . ‘e

. : .
ROBERTO BERTAZZONI, , MR
Ll . -
e
] -
AU
. L4

FArruran s . et

-

73 REPRESENTANTE

D. BERFARDO UHGRIA GOIBURU.

UNE A -4 MOD, 5204 VTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMCRIA



L2

i¢

20

2%

30

- -— %y - -~

2 et g ey
Vil e T he 0L

RESL-I
Un butidn de control rotalivo con unz arimera
1

bajo ¥ une seguade posicidn

-

posicidn sobresaliente de tra
le repose ratractadsz no precisa que 2Ll pans) de sonorue

en el que ge monta, en egpscial Ia nuerisn ge oun lavan?2uas,
Lterga 1 grosol necesario para que pucia glojsroe un dispoe-
gitiva de 5ujecién que funcionr en dos fases. B) botdn

de conirel es inuzgiral con un eje de contrel axiszsluente
deslizente, ave no gira con respecto ¢ la poreidn rolotiva
gel corconznie de la wéguinas a controlarse, £l misno 2ie

se conects en un vunto situzdo detrds del hoidn Ce control,

m

I dizpositivo gocionado en dos Tzses que €0 uns primera
alizacidn se zloje en una parte husca de la porciodn
O. ..

rotativa dol coumponenie do¢ la midauina a conbrolarsg e

._5

o sod
’

~ N . .
seoun una sagunda rﬁ'i’.}.li’n-‘;\ClOD, S€ CTRnIcyE con el e;’.a:ﬁ'e&no

traserc del eje ce conirol cu2 nasaz a través de dicho

&

. .0000
componente., tatee

Lz pressnte invencidn se refiore 2 un dispakilbivo

de conirol giratorio gue tiene un tirador o botén ow con :rol

b

que puede pesar de ung posicid e
de la superficie circundante, a una posicidn de nﬂJo d,
retractade con resﬁecto a dicha superiicie.

Dichos dispositivos c¢e control se usan a veces
en aparatos domésticos, por ejemplc, para controlar los
botones o conmutaderes de cocinas de gas o gléciricas,
respeciivanente, hornos y anélogos. 3u funcidn consiste
en facilitar el Ticil manejo y sccionamicnto cel boldn
cuando estd en posiciodon sobresalients, y su movimniento

»

subsiguiente & la posicidn de reposo, en la que no £0bressls

-~

3 de trabaio en lo qudsSobresule
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de la superficie cirevndante cdel aparcte domistico, formada
en gencrai poOr un panel de cenvreel, que d2 esla Torma

se protege de los £olncs ¥y chogues accidentzles, y ademas
sejoro ¢l asponto estétice del aparato,

In dichos dispositivos de control conocldos
dotecos de Dotdn retréciil, éstn Gltimo S& monta de [ornme
que pueds moverse axialmente pero no girsr con respecto
a un eje gue es integral con ls noreidn robativa del counpe-
nente a controlarse, nor cjeaplo, un manto o CoMIUTBAOY,

y el botdn irncluye un dispositive de sujecidn que funciona
en dcs Fases, gue dacnuds (¢ ejercer une primera presidn
en €l botén le hace asuwair la posician retractada y lo
martizue en ella, v después de ejlercer una sigunda presion

’ : - s ¢, . -
libera el boidn y le pormite efecluer el movindente®udriverso,
. *

.
- e P . - " o 1 P . iz
pajo is accidén de un muelle, hestz la posicidn sobye§Aliente
c«a® o

de irabojio. Sin emdargo, la necesidad de zlojar dicho
disorositivo dentro del botdn hete que éste dltimo €nds
“-e e

”

censicerahle profundicsd ¥y precis? un esienio € profuncicid

COrressonuie e proa 2l larse completamente bajo la swperfict

00‘0.

exterior del aznarato. Poer tanto, los dispositivos QOHQCICOH

'oo.

no nunden zdoptarse en les casos en gue no hay sufissiente
..I.'.‘
espacio en profundidad. Por ejemplo, los dis )0o1L1uog.
L]
0 0'

conocides no puedern usarse en el botdn pregramador de
un lavagletos, en ¢l que sc monte en la puerta de la mdquinz
¥y todas las conexicries asociadac asi cono el asiento de
la carrera de retrocesd del botdn, deben contenerse en
el grosor refveido que hay entre la puerta y la contrapuerta
interior de la méquina.

Ademds, la exitensién relativamente corta del

acoplamiento deslizante enire el botdn y su eje y el hueslpo

v
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neccsario para el deglizsilento ffcil himcen que el botdn
oscile en posicidn hacia adelsnts, dando asi 21 ususrio

12 impresidn de tener firmeza inadecunda o de cue se ha

£l objoto de la presente invencidn ey Fzcilitinr
un disnoziiivo de contrel rotativo con botén retrictil,
pecialnents adecuadce pars sparatcs doméuticos, cue carece
de los inconvenicentes gque prasentazn los dispozitivos conocides

del misio tipo, o que tiene dichos inconvenicnies en menar

srada,
Dicho- ok jets Se comsigue segin la invencidn
porcue er: un dispositivo del tipo indicado el batdn de

control es intesrel con el 2je de control, ésie se monta

de forwa cue pueda daslizarse axialuenic, pero no ~feale

e
] *e
con respecto & la porcidn rotative del componente 2 oottro-
L)
se®* o

jarse, y se¢ conecia, en un punto colocedo detrés del botdn

de contrcl, & un dispesitivoe de sujecidn accicnado Qe e

L]
[ I X4
dos fascs que, desaués G2 ejercer vaa primere presion
t
en dicho é&je vor medio del hotdn, hace que asuna una pesicidn
teans

’

en la gus el botén estd rebajado dz la superficic c¢jirgundunts

. N . . "-.

y después de sjiercer una segunda presiodon, libera un ppglle
L L] L]
3 L , s. 7 ....’f
que empuja el £je a una posicidén en la que el Hotdbn gsta
v e
‘..0.

en la posicidn de trabajo sobresaliendo hacia adelante.

| Con dicho. dispositivo, el dispositivo de sujecién
accionado en dos fases no afecta a las dimensiones del
botdn en profundidad y ésta puede seleccionarse solamente
segun 108 requisitos del corcecto dimcnsionamiento y fun-
cionamiento del botén, por Laﬁto, con menores dimensiones

gue de ordinsrio. Correspondientemente puede ser menos

profundo el asiento en el que pucda retraerse el boton

s
5

Wogans e

[ S T

14 A oA as P

1 g e AR RS [roh N g f s bt
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y 82 ello deriva la nesibilidad de usar o) disvesitive
en apuratos 2 108 que no vodian anlicsrse les soluciones

de 1

l‘a.\
¢}
[

técnica anterior. Ademds, el ede integzral con
hotin puede guiarse dantro dzl componente a conirolarsa
o con srelacidn a perﬁes integrales con el nismo, con mnch=
mayor eficiencia cue con la forme ¢n la que el botdn desti-
zantve pusde gulsrse a lo largo 2¢ su eje, y también ue
obticna une neyor estabilidad del boidn en lz po=icidn

El cispositivo de suiccidn accionsgo en dos
fe#ses, que cstd diseliado pars accionar el eje ¢e contral,

se monta 2 una parte ceniral hueca de la porcidn rotativa

¢el conponznte a contrelarse o0, en ung segunda roealizaeidn

alternaiive, sce conecta 2l extrono trascro dol CJEoﬁt_'
> L ]
f oNe

CO‘{Z"")]. aue en este caezo atraviasa todo el COMOONEL! n"'

a controlarse.

Con el priver dispesitivo, que pucde adoftifse
L X

sicmmre que el cowponente & controlarze pueds estar dotado
]
de una norcidn central huoca, 1a presencia del disppsiktivo
- -

de sujecidn no auwent 13 profundidsd del dispositivers
L

de control, que, consiguientenente, nuede ser espcqi?kpente

LR R
comnacto, . e
MR
LA

Con el segpunde dispositivoe indicudo, qua, on
camblio, es especizlmente recomencable en todos acuellos
cas0s en 105 que el componente a conirolarse ne pueda
estar dotedo de une porcidn central hueca adaptada para
2lojar el disrositivo ds sujecidn, la ovrofundidad del
dispositivo no afecta 2l botdn, sino a una re2idn détrés
del componente a2 controlarse, donde frecusniemante hay

wés esonazcio disponible.
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5

B el 1\nuev caso conviene (ue ¢l ¢js deé COnNirol,
& cuyo extremc delanterc se monta fijamcnte el botdn de
control, sza integral en su porcidn terminal travera con
un mienbro e forka de »istén que puede deslizerse axisimonte
en ls parte central husca de la porcidn rotative del cospo-
nimie a corivolarse y dicho aiesyro en forme de piston
estd derado de un aconlamionto tino choveta con dicha

Ly 2

poreidon rotetive, muestrs svs propiss configurscions

4]

GUE son norte del dispositivo de sujecidn accionacd en

23 Teszs y coopera con un mveclle de reiorns Erosero que

lo ampuja 2 la posicidn correspondientce al hotén cue schresale

Cunviene que dichas conflb wraciones del miembro

.
~

f..)

- .’
AR )
velion,

de pistdn, yue forman parte del dispositivo re su

incluyen un corril hueco conficurado gue coonere cQg;gn

sujetador de acoplemicnio que se introduzcae en 1s porcidn

rotativa del componente a controlarse. o
a0 ap

En la segunde realizszcidn es preferible que
¥
el di itivo de sujecidn se cologue a ua ledo (tragsversal
. L Y

0 verticalmente) del componente a controlarse y s cdncct,

'uo
con el extreino trasero del eje de control mediantes
LR A4

balancin., Con dicho dispositivo sdlo se tienmen en guonta
. . \.o"

las peQAéﬁaS dimensiones del balancin, mientrss que las
dihensiones del dispositivo de sujecidn queden incluidas,
en la direccidn cde profundidad, dentro de las dimensiones
generzles del conmponente a controlarse, por lo gus se

re la minims profundidad Ln?al del dispositive. En
este caso ¢l disposilivo de sujecidn accelonads en dog
fases es del tipo cowmercial que suele usarse pares suajetar

puertas y anélogos.
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1 En unn licecion tipica y especialiaenfe vantzlons
el dismcsitivo de control de la invencién es €l wecio
de accionsmisnto del programador de ovn lavenlatoes, lavedors,

cecinz, horno o andlopos.

Se comprondord mejor la nresentc invencion con

4 3 3 a i A Y AT O PRI I
1a siguiente descripeidn de dos realizacionsa, ofrecides

2 10¢0 de ejemmlos no limitatives, relativa & un disnositiy
de control nara el nrograracor e un lavaplatod v ogue

se auRastren gingrasaticamentc ¢n los dibujos adjiuntos,
10

Ny

La figura 1 rmoestra en vistae en alzado laterel,

percialmente en seccidr. ransversal, un prossenador doe

lavazletos que estd dotade de un diopositivo de copinpl

gue tienc un botén retriciil segln lz invencidn, ’iaw<o

N

el botdn de control cn la posicida “de trabujo".
La ficura 2 muestra las wissmas barben qw

figura 1, pero con el botén de control en lsa posicf&h‘

de renoso,

La figura 3 es una vista en detalle ¢o la'peite
20 ' 8 ton o
cantral hueca de la porcidn rotative (el Hrosranadore.”
0,0
La Tigura 4 nuesira una geccidn trancverigl.
. e
del miswmo, ' el

Y

Le figu;a 5 omuestra una vista en scecion horizontul
a lo largo de su dxamepfo.
25 La figura & muestra en vista similer e la figurs
el progranador de un laveplaltos, gue estid dotado ¢z una
realigacidn diforante del dispositivo de control que tisne
un botdn retractil segin la invencidn, estando de nuevo
21 boldn en la posicién "de trabejo”.
.

30 Y la figura 7 representa las miswas partes que



1s figura 6, pero con el boidén de conirel en le nogicion
“de reposo!, como en la Tigura 2.

Con referencie a les Tiguras
1 repregsenta un pfogramador g Lipe genera
pero quz tien® uma porciidn cenirel imeccu ? jntegral con
la parte rotetiva del componentc y formazde por une muitipli-
cidad Gz encéntricas, no mostraduas. Qicha porcibn central
nuecs 2 estd dotada Go une choveta 3 ove e ortience longl.

.

.
tudinzlsente (sniro de su cavidad. Ademfs, la Porcion
s

hwecz 2 alcja un sujetedor de aceplaniento 4 €O Mn extiene
livre doblocdo 5.

Denira c¢e 1a norcida hwecs 2 cel profrawador
se ccloca un miembro en forma de pistdn 6, ue pregrhio

) I3y

uno renurs corrosaondientae @ 1o chaveta 3y G2 CoOUaE
- -~ . ; PO T pr g T )Y ¥
con ella, de Toraa cue el pistdn § pueds deslinerae wraz

en 1o poreién nusca 2 ajentras gira con dsle Giling

L]
o €« ay g - PRI . LN P ~ S {04 vy
movixisnto relative. Zn el ledo opuesto & 12 enavets vy

el pieciéy 34 tiens uns carn slzne con un carril en Torwin
A

) a0
d2 ranora 7 Data Cooperar con gl extrane Tith'%
e %

. . . PR SR

dobladu % del sujetador Gz aconlamiento 4 paca Torued’
LAY
P . s ) . s . PUNRPRTI. 0 N
con €1 un dispositivo de sujiecidn cue puede IUNCLONGNYs
L4 .

en dos feses, como €5 conscido por se. Por -medio Géacho
disnositivo de sujecidn, cuando el piston 5 sc nueve en
primer lugar hacia lo pérte inferior de la porcidn hneca,
se mantiene en dicha nosicidn, mientras que si por segunda
vez se introducc mis en la parte infericr, se suelta y
abandona de nuevo 1o parte inferior, Un muelle de retoriao
8, introducido parelalmente en uné cavidad del pistdn

6 y que Se apoya sobie la parte inforior de le porcidn

nueca 2, empuja el pistén 6 de forma que se szlga de dicha
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parte inferior,
lin eje Gz ¢conterol 9 que sSobresale Ce 1u woreiln
nveca 2 del progracador ne fija al miewhro sn foraa do

vistdn 5 ¥y en su exiremo oxtcvtOf se nenta

i janmente un
botdrs 10, El beitdn s coluca e corresiondarn

$Lia con un
rebaje 12 foiwedo en una superiicie 11, en egte cnen 15
- L] X - “" ! i el

puerts: de un lavaplatos. La posicien del boton 10 e relacion

con le superficie 11 es tal que cusnde el pigidHn § oshd

en =u vosicibdn zlewjada d2 ia parte infecior de la narcidn
L& Do

eca 2 (Migure 1), el botdn 10 sobressle de 1s suns~ficic

11, misnires que cuondo ol pistdn 5 estd carcsn de 1a wrrin

1 CLiE

infeviar de la poreion hveca 2 (Figura 2), ¢l botdn

dentro (en este cowo, counletemenie) dzl rebaje 12 cue

L4

es el zeiento e su cajz, .
. »
o,

El funcicnasiento dal dinpnsitiveo 28 el ~1au~ﬂnx,.

=
‘.v-

Sunsonicndo inicialmente 1o posicion de renose (fizura

2), Cespuls de ejercel ura presidn sobre el boton 19 que

29 *s

e rotrac en el asiento 12, el dispositivo de sujecibn

1
a hacerse funcionar en dos fases 2 accione Qela qug el
‘Csbe b
ruelle § pueda sacer el pisién 6 de 12 purte infersorts
. et e
tae

de le porcidn hueca 2: el boldn 10 asume la LOs 1c1ﬁnn,ooﬂv~

to'!
seliente de la figurs 1. un»oxh>‘ nuede aoerrarse yohac-
'l

girar para pcner el Brogranador én el prograne deseadc.
La rotscidn del botén 10 se transmite rigidainente al cic
¢y 2l pistdn 6 v desde éste a la porcidn rotstive del
programador & través de la chaveia 3. Desnués de reculario

la presibdn ulterior ejercids sohre el botén 10 hece guvs

s

eate retreceda &l asiento 12 mientras que el dispositlive
de suiccidn que puele funcionar en dos fases sujeta cl

Piston § cercade la parte inferior de la porcidn hucca.

Vyomy Fa AN AT B SRR P AR Y T TIPS TR A e

N 4 W A e eI A Y Ben  rie At

h S NLTS IR L N4 VR Y W T e
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s

11 de la wueris de 1a niguina, csté protegideo do los golpes
accidentales, y, vor ejnalic, ltoz nifios no pueden hacerls
girar accidentalmente. Ademas, en Gicha nesicidn no somo-

contribuve & que Ja uadguina tenfe wejor asnaecto.

(%3
O

ealien
5in embarzo, el botdn 19 sigue siendo perfectansnte visible

y st observecidn indica el eniado del orograns oparativo

¥1 ajuste entre &1 pistén § y la porcidn hueces

2 nusdz ser suficientements preciso v ¢l sic de control

1y

ful

senoriarse & S0 veo

p50]
(]
<

P}
~
3

(23

e forwa eficicente o ¢l punic

sonressle dg ta porcidn hoecs 2, de maniera gue

an que ]
se inpics eficienten=znis toda ouscilocidn del botén 10
s,
en ie posicidn dolantera vde tizdbalch. .
. e0®
Con reflerentiz a les Ticuras 5, 7, cn 1:?52'5}31:3

les mpienhireg sindlares 2 1os definidos 1lovin 10s L snos

- 8 ; ; aid pereiiun Oel reedt St oo
nxneros e referenciec, 12 porcidn rotativa el profraiindcr
(X XL
1, en vez de fijarse divectaniante & un el da conirol,
: ,
esté viiovowel, peron o0t wo conteel exizlments deglixabdles
. N L X E R

9a gue tiene unos medios ¢e acoplamiesnto 20 (e coomgten

[y

cen dicha porcién rotaliva dal componznte a conlrolpyos.

soc e
Dichos medios de acoplanientc 20 son nrismiticos, telep
. 'Q'..o
ceilo wna chaveta o anélores, para peder dar a diche porcidn

rotativa los movimientos de rotecidn impartidos.al eje
de control 9z por medio del botdn operativo 1Q, que se

monta como antes se indicd. Por medio dol movimienio axial

del eje ©a con resneclo al commonenie a conitrolarse nor

el gue pasa, @l botdn 10 se ponz en la posicidén "de trabaja"
(figura 6), en la que sobresale de la superficiz 11, o

en una posicidn "de reposo" {figura 7) de nvevo dentro

En esta posicidn 10 ¢l oidn 10 no sobregsic de la superficic
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{completamente, en 1o renlizacidn Lluni .. e

En el ejemplo mosirade, segbn

Ce SuZSeiin que pueds »unclongr ou dCS% fhnaus se onLo
VR loas 6o cog o ) E . Y 4
o W Load Gl op ¢ 1 1 axirens geopsnro dol oio

e 2 N JRT . ~ey L1 P e 2 .
BACOY, bUeELIE WA CRaurd de scorlanionte 12

(]
0
o
.f.‘
6]
Lo
I
]
)
e
S
]
3
)
2
&

] 1 Wy b . ~t
Co oaoranilles e oy prier Dro2o
ir) pruing PRAG

15 G2 oun bhelincin 15-13 G

-
a3

I~
-

-
W

<&

cashindose 2l serands bLooso 16 Q Mmoo com ol

clenss,

WHYil 18 e un Glohosioi 15 by s o 2 ~
i i K 1 LG IOSITIVO us 13'“;!'."}(:.'.0” 12 o E’Ol‘t')"?(t

a0 Mureionaniant i1 008 Tos et . .

20 TURCLOMERILNTO 0 608 Tazes, colelads g1 ilsdo cdol P07 E--
medor 1 Tii ot [$3 T 3 mysseaad b . .

1880 ie MEQ ;J f{.‘_-: .’ D& ’.‘Li s el vu,. ceion 05, (::: tino 00.7:‘:31\0".0} ,
m 1 o - e o S e ‘e
£U0le ULGErEe Dares mansvener ceviaiss Mleriay v oo 51(-)'14,‘;‘

" < -~ N Y - o o P . b aee
y contione un maelle <o retorio cve truviisipn se usg,fcggn<

es precliso, vara eapnjar el botdn 10 hecis 1n posicidn
de iraveio. N

.« ®
e e

eg el siguiente. Suponiendo inicizliiznte la pos

o

e r0s o e tesnIues 1RO N . 9880 e
repaso (figure 7), Cespufs de ejevcer pregidm an el ntigon

Tse
10 que s& retree en el esizsnto 12 y S acgiona el diﬁ;"}”;‘:t?-.itivo

reee
de sujeeidn 18 pars hzcer que el eletenic wmdvil 13 (g

[
0
[o2
[

med su propio auelle dz retorno) rescipz un desplazaaiente
en direccidn hzcia 91 exterior con el resuvltado de eup uiar
hacia el balancin 15-16 y también el eje Sa: el hotdn

10 liege a la posicidn sobresaliente de la figura 6. FEn
dicha posicidn el funcionan euto ¢el botdHn es el entes
ue¢cr1L0, porgue la rotacidn del eje 9 se transnite, s
través de los medios de acoplamienco 20 a ia porcidn rotative

del programador'i.Después de regulir el progymmador, lao

B

PR

s amwaws S s smal e

PRV
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clterior presidn ejevcida en el Voo 1D hizoe que osisz

-

vuelve 2l ssientc 12 mientres que el Cienositivo d¢ sujecion

19 conserva e nuevo s roplio elenenito mbvil 18 en la

figure 7. ¥n esta posicidn ¢l boidn
10 no sohrasele do la sunerficia 11 de la pueris €2 le

WAguing, ienlenco las veniajasn vz indicacdes con ©CEDwCLo

o
ot
<
(RN
b
LR}
o
b
@
(¥
(J
]

o
.

& la reslizacidn d
Auede evivorse eficrzdenie que el hadn 10 oncilc

como en 17 raeglizacidn antes Gruerlia heciendeo gue el

ej= cda conirol se songrie de.-fomn

extrain0s €N 108 que sobresgle g2 la porcidn rotativa dzl

Aroransior.
Us evidentae que en Los €28csH on qun ¢etiis del

dissoaitive haya meyes especic; ¢l diovnesitivo Ge oudivgidn

¢ a0
gue pucide Twicionar en dos faser, <el Livu que soa, ’e’)-ku:g.g;g
inontzrse directumente en o1 extiano {rasero Gel el de
control 9. ION
[ XN X
Auncue el dispositive dg control segin la invencids
. 1
se na Cescrito a mnodo dz disnositivo aplicado al orqg A A O b
de un lavaplatos, es evidente que dicho lenosﬁtkvu'ngage
’ Tee?
aplicarse a log progromederes de cualguier tipo Cifgkistie
*g s

de aparatos douésitices, esi como a cuzlguicr otro cafipohicnie
; voett !

a controlarse robativasente, y cuyo boitdn pucda retrzerse

ventzjosanente & vn asiente, 2 condicidn de que dicho

commonents tenga una porcidn husca en la zona central
cde su micmbro rotativo o pucda cruzZarse nor un ejs ds

control axielmente kovil, respectivamente, en las realiza-
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ciones Srinera y segunda descerita
Lz supezrficie 11 puecde pertenecsr en luzar de

a una nuarta, a un panel de control y el asiento 12, uue
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en los ejenplos idlusirados eswd totaluente 15190€,

ocuperse parcialmnente por elementos sobyegs)icnbes adenurdos
pare ceontenerse en la cavicud trasera 12 del potin 10,
entre cu cubo ¢e montnje en el eje T y su fFradilia esierior,
e en ~16GN0S Casos {51.zecle faciliver wan nEFOn padaceidn
Ae las dimensioness de profuncidad aa tods el adicpositivo.
A0 cualguicr cazso, ruede nodiricarse 14 forman
¢o i1as nerben ue constituven el disnonjtive 90 LANITA
qua ge acapien 2 1os requisiton €2 las Giversst aelicecionss

y los diversos Counonsnies, en awnecial ol dishos zitivo
cs sujecidn que puede funcioner en dou rases, DUCCE susti-
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tuirse por sus equivelontes Uoanions,
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1. bispositivo ¢e contrcl rotative €l ©ino

. P g . i Yl
dotzdo de un boidin € conirel cue nueds uwouerse UGS

unn posicidn operativa, que sobrusule do lg guperficie

regnecto & Gicha superficie, cacscierizado norque Qliﬁptén

de control (10) se Tije 2 urn 2je de control {9 S&)r¥Wontado

‘wd e

de ferma que pueda moverse suulaloznite pero no Zirag con
‘ao

-

respecto £ la porcidn rotativa de un commonente {1, luj
& controlarce, y dicho ejo de comirecl (4, 9z) sc¢ conccle
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en un punto detrie del botdn de control (10) 2 un dispoxiiivg
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de euniecidn (4, 7
dos Tases, qus2 G“%Dué de ejercer una nrincra pr?sién

en ¢icho eje (2, %a) mediante el poibn (1¢) faciiita su
movimiento 2 una posicidn en la que el botdn (10} esid

»

tractade cesde la superficic circundante (11), y desvuds
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Az ejercer unc sesuada wresidn iibors un oualle de rotomoe

(6) cuz enpujia el eje a vae posicidn que ticna ol LolLdn
en la posicidn omsralive sonroszlienta,

2. Disnositivo soo0n
el cue el digpositive de sujecid
en Cox Faroco pera contiolar ¢l
porcidn centiral hwece (8 ¢e 1o

{1} o conitrolarse.

- . . ,

5. Disncsibivo seein lo relvindicoeidn 2, en
=21 cus =1 eje de conirol (9} o cuye exivre.o o ior
53 LR )

. " - CRNP S S . I . PR - R L
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. Dispositivo seztn le reivindicocidn J,esng
. L ]

el que dicpzs porciones configurvcdas (7) del mionbird Ny

rpee
pistén {3) gu= son sitivo ce sufgelon
* -«

y configuradc gug coopers con un sujetados de ecoplaniento

{4) introducido en la porcidn rotative Tel componente
a controlarse.
5. Dispositive segtn lo reivindiczeid 3, en

jwe dicho muelle de retorno (8) se aloja porcizlumente

en una cevidad del miembro en fomaa de niatdn (53,

cue nuede funciconnr en dos faszs, incluven v carril rebajuodo
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el gus el dismosiitivo de sviocidn (16} wro nuede funcionar
en «os fases nars controisy ol ajz {D) oz canactz 21 erivono

trasers interior cel eic de control {9a) ove criua el

componente (ia) o contrclarse,

VG
el cun diciho Gicposiiivo A

reivindicooidn 7, en

el cuz dicihiv balercin {15, 186) mueatire un o inor or
et forumn de hosauille (15) encenchado en un irebaje (14)
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11. Se reivindica por (iltino como ohjsto sobre
el que ha de recaer ¢l lodclo de Utilidad que s solici-

ta: DISFOSTIIVO DE CORTROL ROTAWIVO.
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Tode conforkz gusdsz deserito ¥ ruivindicnio an
la presente nmomorie doscripbiva gue consta de diecisais
pépinag necenograliadas y dibujos gqus se aconpaian.,
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