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RESUh;.:*:
Un botón de control rotativo con una primera 

posición sobresaliente de trabajo y una segunda posición 
de reposo retractado, no precisa que el panel de soporte 
en el que se ¡tonca, en especial la puerta de un lavaplatos, 
tenga el grosor necesario para que pueda alojaren un dispo­
sitivo de sujeción que funciona en dos fases. H3 botón 
de control es integral con un eje de control axialmente 
deslizante, que no gira con respecto a la porción rotativa 
del componente de la máquina a controlarse. El mismo aje 
se conecta en un punto situado detrás del botón de control, 
el dispositivo accionado en dos fases que en una primera
realización se aloja en una [jarte hueca de la porción

* + **rotativa del comportante do la máquina a controlaros ^
<* 7*según una segunda realización, se conecta con el e;*¿¿?íSno

trasero üel eje ¿e control que pasa a través de dicho
.* * *coiüoonente. *....
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La presente invención se refiere a un disonAitivo

de control giratorio que tiene un tirador o botón 5'^'dontrol

que puede pasar de una posición de trabajo en la que.* Sobresal
*  +  *  *

de la superficie circundante, a una posición de rc?!oy<3,*.* **
retractada con respecto a dicha superficie.

Dichos dispositivos de control se usan a veces 

en aparatos domésticos, por ejemplo, para controlar los 

botones o conmutadores de cocinas de gas o eléctricas, 

respectivamente, hornos y análogos. Su función consiste 

en facilitar el fácil manejo y accionamiento del botón 
cuando está en posición sobresaliente, y su movimiento 

subsiguiente a la posición de reposo, en la que no sobresale
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de la superficie c jreuníante del aparato doméstico, formada 

en general por un panel de control, que de esta forma 

se protege de los golpes y choques accidentales, y además 

mejora el aspecto estético del aparato.

En dichos dispositivos de control conocidos 

dotados ¡de botón retráctil, éste último se monta de forma 

que pueda moverse axialmente pero no girar con respecto 

a un eje que es integral con la porción rotativa del compo­

nente a controlarse, por ejemplo, un mando o conmutador, 

y el botón incluyo un dispositivo de sujeción que funciona 

en dos faces, que después de ejercer una primera, presión 

en el botón le hace asumir la posición reti-netada y lo 
mentíono on ella, y después de ejercer una segunda presión 

libera el botón y le ucrmjte efectuar el Hovir:¡icnt6s*.irfycrs0,

bajo la acción de un muelle, heuta la posición sobrecaliente
+ ** +

de trabajo. Sin embargo, la necesidad de alojar dicho

dispositivo dentro del botón hace puc éste último %3Ma+ * *Y
considerable profundidad y precise un asiento de profundidad
corr^spou-.t . r - pera ri..j*.rse completamente bajo la svpcrfic

exterior del acarato. Por tanto, los dispositivos conocí eos
* . *

no pueden adoptarse en los casos en que no hay sufriente
+ * + +

espacio en profundidad. Por ejemplo, los dispositivos.
*.* *J

conocidos no pueden usarse en el botón programador de 

un lavaplatos, en el que se monta en la puerta de la máquina 
y todas las conexiones asociadas así como el asiento de 

la carrera de retroceso del botón, deben contenerse en 

el grosor reducido que hay entre la puerta y la contrapuerta 

interior de la máquina.

Además, la extensión relativamente corta del 

acoplamiento deslizante entre el botón y su eje y el huelgo
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necesario para el des! iaamiento fácil hacert (¡uc el botón 

oscile en posición hacia adelante, dando así el usuario 
le impresión be tener firmeza inadecuada o de pue se ha 

producido un fallo.

El objeto de la presente invención es facilitar 

urt dispositivo de control rotativo con botón retráctil, 

especialnenie adecuado para aparates domésticos, que carece 

de los inconvenientes que presentan los dispositivos conocido 

del mismo tipo, o que tiene dichos inconvenientes en menor 
grado.

Dicho objeto Su consigue según la invención 

porque en un dispositivo del tipo indicado el botón de 

control es integral con el eje de control, éste se monta 

de formo cue pueda deslizarse axialmentc, pero no
. *

con respecto a la porción rotativa del componente a.tvipftro-
*. .* .

larse, y se conecta, en un punto colocado detrás del botón 

de control, a un dispositivo de sujeción accionado 3!*/* 

dos fases que, después de ejercer una pj-iMcre presión
t

en dicho eje por medio del botón, hace que asuma una pqsición

en la que el botón está rebajado do la superficie circundante
 ̂ *  * *y después de ejercer- una segunda presión, libera un ^qllc

que emouja el eje a una posición en la que el botón pst¿á
... *.

en la posición de trabajo sobresaliendo hacia adelante.
Con dicho dispositivo, el dispositivo de sujeción 

accionado en dos fases no afecta a las dimensiones del 

botón en profundidad y ésta puede seleccionarse solamente 

según los requisitos del correcto dimensionamiento y fun­
cionamiento cel botón, por tanto, con menores dimensiones 

que de ordinario. Correspondientemente puede ser menos 

profundo el asiento en el que pueda retraerse el botón
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y de ello deriva la posibilidad ce usar ?..) dispositivo 

en aparatos a los que no podían aplicerse les soluciones 

de la técnica, anterior. Además, el eje integral con el 

botón puede guiarse dentro del componente a controlarse 

o con relación a per tes integrales con el nis&o, con .timen?, 
mayor eficiencia que con la forme en la que el botón desli­

zante puede guiarse a lo largo de su eje, y también se 

obtiene una mayor estabilidad del botón en la posición 
"d? trabajo".

^  +** 
?f* +*+ ** *

El dispositivo de sujeción accionado en dos 
fases, que está diseñado paro accionar el eje de control, 

se monta en una parte central hueca de la porción rotativa, 

del componente a controlarse o, en una segunda realización 

alternativa, se conecte al extremo trasero del eje *c*. * 

control que en este ceso atraviesa todo el componerlo 

a controlarse.

Con el primer dispositivo, que puede ado¡2%*rue

siempre que el componente a controlarse pueda estar dotado

de una porción central hueca, la presencia del dispositivo

de sujeción no aumenta la profundidad del dispositi*ve*.

de control, que, consiguientemente, puede sor espcc^l-mente
* * * *

comoacto. . .
* . .
*** *.

Con el segundo dispositivo indicado, que, en 

cambio, es especialmente recomendable en todos aquellos

casos en los que el componente a controlarse no pueda 
estar dotado de una porción central hueca adaptada para 

alojar el dispositivo de sujeción, la profundidad del 

dispositivo no afecta al botón, sino a una región detrás 
del componente a controlarse, donde frecuentemente hay 

más espacio disponible.
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En el primer caso conviene que el cje cié control,

a cuyo extremo delantero se monto fijamente el botón de 

control, sea integral en su porción terminal trasera con 

un miembro en forma de pistón que puede deslizarse axialmente 

en la parte control hueca de la porción rotativa del compo­
n e n t e a co: trotarse y dicho miembro en forma d pistón
está, doté'.óc de un 
porción rotativo,

acopiamiento tipo chaveta con dicha 
muestra sus propios configuraciones

que son parto del dispositivo de sujeción accionado en 
dos fases y coopera con un muelle de retomo trasero que 
lo anpuja a la posición correspondiente al botón que sobresal
h a. c i o. a (i o 1 a n t o.

Conviene que dichas configuraciones col miembro
,  . ,  ^  *. *,de pistón, que forman parte del dispositivo de sujrej.pn,

*  * * *incluyan un carril hueco configurado que coopere con;an 

sujetador da acoplamiento que se introduzco, en la porción 
rotativa del componente a controlarse. ; *

En la segunda realización es preferí ble que

el dispositivo de sujeción se coloque a un lado (tp^ensvernai

o verticalnente) del componente a controlarse y so* educóte
* * * . -

con el extremo trasero del eje de control mediantejarq
+  * * +

balancín. Con dicho dispositivo sólo se tienen en ¿menta
. * h

las pequeñas dimensiones del balancín, mientras que las 

dimensiones del dispositivo de sujeción quedan incluidas, 

en la dirección de profundidad, dentro de las dimensiones 

generales del componente a controlarse, por lo que se 
logra la mínima profundidad total del dispositivo. En 

esto caso el dispositivo de sujeción accionado en des 
fases es del tipo comercial que suele usarse para sujetar

puertas y análogos.30
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En una. aplicación típica y especialmente ventajoca 

el dispositivo de control de la invención es el medio 
de accionamiento del }?rogiamí.dor de un lavan! atoo, lavadora, 

cocina, horno o análogos.

Se comprenderá, mejor la precentc invención con 

la siguiente descripciór¡ cc dor realizaciones, ofrecidí-s 

a nodo de ejemplos no limitativas, relativa o un dispositivo 

de control para el programador de un 3 nvap i as.os y que 

se muestran '.U.ngrair.áticai*,lente en los dibujos adjuntos, 

en los que:

La figura 1 nuestra en vista en alzado lateral,

parcialmente en sección transversal, un programador do

lavaplatos que está dotado de un dispositivo do control
** "*4 4

que tiene un botón retráctil según la invención, estando 

el botón üe control en la posición "de trabajo". * J *

La figura 2 muestra las mi satas narteo que la....
figura 1, pero con el botón de control en la pcsicfóit* 
de reposo.

La figura 3 es una vista en detalle da lá'parte
* * * .

central hueca de la porción rotativa (¡el programad&v..*
* *+ .

La figura <3 muestra una sección transversal.* 
del mismo. '*.**'*

La figura 5 muestra una vista en sección horizontal 

a lo largo de su diámetro.

La figura 6 muestra en vista similar a. la figura 

el programador de un lavaplatos, que está dotado de una 

realización diferente del dispositivo de control que tiene 

un botón retráctil según la invención, estando de nuevo 

el. botón en la posición "de trabajo".

Y la figura 7 representa las mismas partes que
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la figura 6, pero con el botón de control en !u posición 

"de ropoco", como en la figura 2.
Con referencia a las figuras 1-4, el numero 

1 representa un programador de tipo gcneralx.snta conocido, 

pero que tiene una porción central hueca 2 integral con 

la porte rotativa del. componente y formada, por uno multipli­

cidad do excéntricas, no mostradas, nicho, porción cenital 

hueco 2 está, dotada óc uno. chaveta 3 que se o?, ti once longi­

tudinal r<cnte centi'o de su cavidad. Adottás, la porción 

hueco. 2 aleja un sujetador de acopiamiento 4 con un extremo 

libre doblado 5.
Dentro de la norcióu hueca 2 del programaoor

se acloca un mimbro en forma de pistón G, que presentía
* * +

una ranura corrcnoondicnte a la chaveta 3 y que ccópera

con ella, de forma que el pistón G puedo destinarse ronalmcnt

en lo. porción hueca 2 mientras gira con éste última ̂ sin

movimiento relativo, fn el lado opuesto a le cnave^d'^
el nisiér tiene uno. cara olora con un car:^il en íorma

de ix.nura ? adaptado p;n'-a cooperar con el extremo üu'fc

doblado b del sujetador da acoplamiento 4 paro, formeía*
 ̂  ̂#

con él un dispositivo de sujeción que puede funciona?*
* *

en dos fases, como es conocido per se. Por medio oo+n3,cno 

dispositivo de sujeción, cuando el pistón 5 se mueve en 

primer lugar hacia la parte inferior de la porción hueca, 

se mantiene en dicha posición, mientras que si. por segunda

ves se introduce más en la parte inferior, so suelta y 

abandona de nuevo lo. parte inferior. Un muelle de retorno 

8, introducido parcialmente en una cavidad del pistón 

6 y que se apoya sobre la parte inferior de lo porción 

hueca 2, empuja el pistón C de forma que se salga de dicna30
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parte inferior.

Un eje os control 9 que sobresale Ue la porción

hueca 2 del programador se fija al mie:.;bro en formía da

pistón 3 y en su extremo exterior se monta f.i jámente un

botón 10. El botón se coloca en correspondencia con un

rebaje 12 formado en una superficie 11, en este caso la

puerto de un lavaplatos. La posición del botón 10 cu relación

con la superficie 11 es tal que cuando el pistón Ó está

en su posición alojada de la parte inferior- de la porción

hueca 2 (figura 1), el botón 10 sobresale de ia superficie

11, mientras que cuando el pistón 3 está, cerca, de la. orrt-c

inferior de la porción hueca 2 (figura 2), el botón está

dentro (en este ca.-.-o, completamente) del rebaja i? que
es el rsiento de su caja. *̂. **. * *

El funcionamiento del disposi tivo es el .̂ i-n.ficntc.** #* *
Suponiendo inicialncnte la posición de reposo (figura

2), después de ejercer una presión sobre el botón ?%quc# + + +
se retrae en el asiento 12, el dispositivo de sujeción 

a hacerse funcionar en dos fases se accione **<rra cuc el** * * Á + + +
muelle 3 pueda sacar el pistón 6 de la parte inferior*.

* + A* t *
de la porción hueca 2: el botón 10 asume la posición'.sobre-+ + +

+  *  * *saliente de la. figura i. Entonces puede agarrarse y. hacerse
* *girar para poner el programador en el programa deseado.

La rotación del botón lo se transmite rígidamente al ojo 

9 y a.l pistón 6 y desde éste a la porción rotativa del 

programador a través de la chaveta 3. Después de regularlo, 

la presión ulterior ejercida sobre el botón 10 hace que 

este retroceda al asiento 12 mientras que* el dispositivo 

de sujeción que puede funcionar en dos fases sujeta el 

pistón 5 cerca'de la parte inferior de la porción hueca.

íí

t -
í'
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En esta posición 10 el botón 10 no sobreseí o de la superficie 

11 de la puerto de la Máquina, está protegido do los golpes 

accidentales, y, por ejnplo, ios nidos no pueden hacerla 
girar accidentalmente. Además, en dicha posición no sobre­

saliente contribuye a que la Máquina tenga Mejor aspecto.

Sin embargo, el botón 10 sigue siendo perfectamente visible 

y su observación indica el estado del programa operativo 

preestí-.bl. cerco.
El ajuste entro el pistón 6 y la porción hueca 

2 pueda ser suficientemente preciso y el oje de control 

9 puedo sopórtame a su ven de formo, oficíente c-r ol punto 

en que sobresale de la porción hueco. 2, de manera que 

se impide eficientemente toda oscilación del botón 10 

en la posición delantera "óa trabajo". * * * + * 4 + * +

30

Con referencia a las figuras 5, 7. en Icg qyie

los Miembros similares a los definióos llevan loa míanos

números de referencia, la porción rotativo del nro<%ra?.íadcr* * +*
la, en vea de fijarse directamente a un eje de control,t
esté -f.n.,V;r'' d. v'r r.u - :r ao control axialment-a desli-nabla  ̂  ̂ ** ***
9a oue tiene unos medios de acoplamiento 20 (ice coopet^n . . . * + * .

* W V
con dicha porción rotativa del componente a controlt'.t*&e.' * * + *+ + * *
Dichos medios de acoplamiento 20 son orisnáticos, tfd.ee;

***
como una chaveta o análogos, para peder dar a dicha porción 

rotativa los movimientos de rotación impartidos.al eje 

de control 9a por medio del botón operativo 10, que se 
monta como antes se indicó. Por medí o dr.-l movimiento axial 

del eje 9a con respecto al componente a controlarse por 

el que pasa, el botón 10 se pone en la. posición "de trabajo" 
(figura 6), en la que sobresale da la superficie 11, o 

en una posición "de reposo" (figura 7) de nuevo dentro
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(completamente, en 1c realización ílunt.̂ ,-..j r.r-i rehale
1 2 .

el ejompío .loscrade, según cû tl el dispositivo 
áe sujeción que puede funcionar en dos ¡.ionio,
en un lado del programador i, el extre:-¡u Y.-̂ ;n.-o del ele 
de control 3-a, que sobresale hacia atrás detrae, del nro^-n- 
mador, muestra una ranura de -veo-la/.ic: 
con un extreno en forma de ¡icn-ouiU a de 
15 de un balancín 1S-Í3 que se nivola /
17, enganehíctdose al secundo bruno 10 (.
cimento ¡.óvil 13 de ua dispositivo de sujeción 1C a ponerse 

.'\-.:r .' .̂n ..liento en dos j (...:.ce, colccaoo la.do del oro*'rc-- 

nador 1. Dicho dispositivo da sujeción o<. tico co*erciol 

suele usarse para. ;aantener cerradas puertng v análo'aiclj 

y cont..ene un muelle ce retorno cp'.c tunhián se usí'.,t,q$̂ n(!o 
es preciso, para capujar el botón 10 he

:q 14 par¿- e l Cl'h

un ?! y\L n c r  b )\ ' "O

un c. /p o rte  f :i. jo

i ¡Yt í. ( -¡¡o con  f¡;1

cia ir. oosicion
,  \

30

de trabajo.

El funcionamiento da esta segunda raalinación 

ce el siguiente. Suponiendo inicial;¡ante la poKicióp.pR, 

repodo (laguna 7), después da ejercer presión en ellhtDsó)!
 ̂# W ̂

10 que se retrae en el asiento 12, se acciona el di.Rlp^itivo
+ ! * *

de sujeción 19 para hacer que el elemento móvil 13 (*on¿; 

medio de su propio muelle de retorno) reciba, un üesplaKomjante 

en dirección hacia el exterior con el resultado de empujarse 

hacia el balancín 15-16 y también el eje 9a: el botón 

10 llega a la posición sobresaliente de- la figura 5. En 

dicha posición el funcionaH-iento del botón es el antes 

descrito, porque la rotación doi eje 9 so transmite, a 

través de los medios de acoplamiento 20 a la porción rotativo, 
del programador'í.Después de regular el programador, la
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ulterior presión ejercida en el botón 10 h?ca que éste 

vuelva al asiento 12 ¡alentrae que el dispositivo r'=< sujeción 

19 conserva, de nuevo su propio elemento móvil 10 en le. 

posición trasera de la figura. 7. en esta posición el botón 

10 no sobresale do la superficie 11 de la puerta, de la 

r.óouína, teniendo las ventajan ya indicadas con reepocto 

a la realización de las figuras 1-5.

Puede evitarse eficazmente que el betón 10 oscilo 

como en 1?. realización antes descrita haciendo quo el 
eje de control ce soporte de-forre, eficiente en sus dos 

extremos en los que sóbreselo do la porción"rotativa del 

programador.
Es evidente c-ue en los cosco en que detrás del

** * +dispositivo haya mayo*-' espacio, el dispositivo de ínfjh^icn
,* *.*que puedo funcionar en dos fases, oel tipo ore sea, 

contarse directamente en el extrajo trasero del eje de 

control 9.
Auncue el dispositivo de control según la ir, venciót

se ha descrito a modo do dispositivo aplicado al pro¿g^iador

de un lavaplatos, es evidente que dicho dispositivolp^e*ie
* * *

aplicarse a los programadores de cualquier tipo difq^tye
+ * **

ds ao&Lratos domcsticco, así co¡;¡o a cualquier otro ctV.ip,ohor;ts 

a contn'olarce rotativamente, y cuyo botón pueda retraerse 

ventajosamente a un asiento, a condición de que dicho 

componente tenga una. porción hueca en la zona central 
de su miembro rotativo o pueda cruzarse por un eje de 

control axialnente móvil, respectivamente, en las realiza­

ciones primera y segunda descritas.
La superficie 11 puede pertenecer en lugar de 

a una puerta, a un panel de control y el asiento 12, que
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en los ejemplos ilustrados es-;A total!,¡ente libre, '''dedo 
ocuparse parcialtnente por oleren tos sobresal lentes edapif-dos 

bara contenerse en la cavidad trasera 13 del botón 10, 

entre su cubo ce montaje en el eje ó y su faiaill^ exterior, 

oue en rícenos casos puede facilitar una mayor recocción 

de las dimensiones de profundidad de todo el dispositivo.

Xn cualquier caso, puede codificarse 1c feriar, 

ce las partee que constituyen el dispositivo de Manera 

que so adapten a los requisitos ce las diversas aplicaciones 

y los diversos componentes, en especial el dispositivo 

de sujeción que puede funcionar en dos fases, pnedo susti­

tuirse por sus equivalentes técnicos.
En resurten, el bodelo de Utilidad qn- se solicito

- * * **deberá recaer sobre les siguientes: ^ *-.

REI Vl'dbí C ACiOiíds

1. Dispositivo de control rotativo del tipo
* 4 * .

dotado de un boten do control que puede moverse cntr*,, 

una posición operativa, que sobresale de 1c superficie 

circundante, y una posición de reposo, retrretaco. cao.*, 

retoecto a dicha superficie, Cc.ra.ctorixado conque !̂..*&otón 
de control (10) se fija a un eje de control (3; 3a).* Optado

% 4 * #

de fo)X"¡K que pueda moverse axialaante pero no girai? qpT! 

respecto a la porción rotativa de un componente (1, la)

a controlarse, y dicho eje de control (3, 9a) se conecta 

en un punto detrás del botón de control (10) a un dispositivo 
de sujeción (4, 7; 19) a ponerse en funcionaníenco en 
dos fases, que después de ejercer una. crinera presión 
en dicho eje (9, 9a) mediante el botón (10) facilita su 
movimiento a una posición en la que el botón (1.0) está, 

retractado desdo la superficie circundante (11), y después
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de ejercer une segunda presión libera un ruello de rct-oruo

(0) que enuuja el eje a una posición que tiene el botó/!

en la'posición operativa sobresaliente. -

2. Dispositivo según la reivindicación 1, en

el que el dispositivo de sujeción (4, 7) que puede fnecio*.tur 

en dos fases para controlar el eje (9) ce aluja en une. 

porción central hueca (2) do lo ¡v-tc rotativa, del compon?.:fe

(1) o. controlarse. .
3. Dispositivo según Ir. rol vindicación 2, en 

el que el eje da control (9) cu cuyo entro:..o exterior 

so fija dicho botón da control (.10), se coñacia en cu 

extremo trasero interior a. un miembro en forma d& pistón

ue puede de si.tan.rr.a axialtcC ife en dicha, poro ion es:
. .(2), y dicho i-*.iCéibro en forma de píntói <

*. *.
(f) q^.^.

# #*#
u.r acoplamiento cupo chaveta (3) con dichn

híL'f'S t r*? SHf: ior-cioncf. confi 'Udt'-.S s. /) cpu.c son
perte de dicho dispositivo de sujeción y coopera cop,*í?,icho 

Muelle do retorno (8) que empuja dicho miembr-o a un?-, posición 

correspondiente al botón sobresaliente (Id-). ...A

ó. Dispositivo según 1.a. reivindicación 3,%$n^

30

el que dichas oorcioncs configuradas (7) del misí.íbroJH^
H "

pistón (5) ene son tv-rte de dicho dieoositivo ce su^ec^n
* * *

que puede funcionar en dos fases, incluyen un carril rebajado 

y configurado que coopera con un sujetador de acopl ¿.miento 

(4) introducido en la porción rotativa del componente 
a controlarse.

5. Dispositivo según la reivincicaciú 3, en 

el que dicho muelle de retorno (3) se aloja parcialmente 
en una cavidad del miembro en forma de pistón (5).

5. Dispositivo según la reivinñicsción 1, en
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el ene el dispositivo do sujeción (15; qr,¡ puado funcionar 

en eos fases para controlar el eje (C) se conecte, al entren,o 

trasero interior del eje de control (9a) ene cresa el 

componente (ir.) a controlarse.
7. Dispositivo serón la reivindicación 5, en 

el que dicho dispositivo de sujeción (19) se coloca (lotoral 

o vertical?,ente) en un lado del componente a controlarse 

(la) y se conecta al extremo trasero del eje o..-, control 

(5a) cid!ante un bolo-noín (15; lñ) .

del c

seyúu la rcivindicco ión V 3  Oi !

5, 15) Muestre un n d ;::-or brazo

5) ens?-"iCbr-.do en un rcoaje (Id)

oje de control (9a) y un segundo

sobro el elemento <n6vil / -t <r* n -i. . . .  

.* ***eejón (13). í * ** * .
según le rcivind.jcr.ción 3, en

el cus Picho di snositivo de sujeción (13) oue funciona 

en Pos foses ec del tipo co.cc re i al que nudo usr^rco pura

. . . L A  A  _  U-., i . y w . . .

10. niaoosjtivo según la reivindicación 1*.,*c.\'e*..'
constituye el ¡cedió de accionamiento para controla^ 
pro¿rEüitador (l) de un lavo-datos, lavadora, coc jno „* ho^no 

o análogos.

11. Se reivindica por último como objeto sobre 
el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solici­
ta: DISPOSITIVO DE CONTROL ROTATIVO.

30
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Todo conforme q-usdc describo y reivindicad 
la presente íiaxicria descriptiva ene consta de cl.iecic 

páginas necanografiadas y dibujes que se- acompañan*

O

3Í s

Madicid 25 de agosto de 1953
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