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MEMORIA DESCRIPTIVA
pare solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
" EsSPANA
_ ) por VEINTE safios

a nombre de N,V. PHILIPS' GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad ho-
landesa, esteblecida en Emmassingel 29, Eindhoven, Holands,
por: "MAQUINA PARA INSERTAR PARTES COMPONENTES ELECTRICAS

PEQUENAS"

Le presente invencidn se refiere a una miguina
pera insertar mecénicamente partes componentes eléctricas
pequefias, tales como capacitores, resistores y lo similar,
provistas en un lado con uns o mids salientes sustancialmen-
te paralelas, tales como pernog o alambres conectores, en
placas de montaje perforadas, preferentemente con circuito
impreso, y a midgquinas para insertar tales partes., La inven-
cidn se refiere tombién a placas de monteje provistas con
diches partes componentes por tales métodos.

Lo insercidn mecdnice de teles partes componentes,
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usualmente provistas de una eapa de laca 0 barnizados involuera

difiecultades que las posiciones de las salientes en relacidn a

’ Ead
los guerpos provistos de una capa de laca no estén determina-

das dentro de limites estrechos.

MAs particularmente si los alambres tienen un dié-
metro pequeiio, por‘ejemplo. 6,6 mm y las aberturas tienen un
dibmetro de solamente 1,1 mm como es el caso con partes compo-
nentes de pequefias y placas de montaje eorrespondientemente pe-
queilas, los alambres deben ser llevados exactamente sobre las
sberturas para permitir la insercidén mecénioa.

De asuerdo con la invensidn, una méquina para intro-

ducir las partes componentes precedentemente mencionadas se ca-

racteriza por el hegho de que estd provista de medios para su-

jetar los salientes de las partes componentes suministradas a
la mAquina sin deformarlas, en un &rea eomprendida entre el

eue rypo de la varte componente y los extremos de las salientes,
siendo desplazables los medios de sujecién de modo que las salien-

tes son introducidas en las aberturas igualmente sin deforma-

016n0‘

En una realizacién de la inveneidn, los medios de
sujeeidn comprenden tambien medios cortantes, o gue eooperan
con ellos, para cortar las proyeesciones a medida antes de su
introduceidn,

fLes medios de sujeoién pueden comprender una piura—
lidad de tenécillas o mordazas ceada una de las ocuales sujeta y
desplaza una saliente. En una realizacién de la inveneién, sin
embargo, es mds simple, si los medios de sujeoién comprenden
un par de mordazas con dos mandfbulas, por lo menos una de las
cuales esté provista eon rebajos, perpendicularmente con respec-

to a la direccién longitudinal de la mandfbula, para reeibir
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las salientes y las mandf{bulas pueden sujetar las salientes,

AN

&

mientras que el euerpo de la parte componente queda libre en-
tre.las mandifhlaa.

En otra realizaciln de la inveneidn las partes com-
ponentes junto con sus salientes estén inelufdas en paralelo
una eon respesto a la otra en una ointa y las salientes y pla-
ca de montaje son suministradas en posiciones relativamente
paralelas a la miquina, estando dispuestas las mordazas para
bascular y estando adaptadas las salientes para ser sujetadas
por las mordazas uhicadas en paralelo con las salientes, mien-
tras que las salientes son introducidas en las aberturas de
la placa de montaje en una posicidn perpendiecular de las mor-
dazas ocon respecto a la placa de montaje.

En otra realizacidn de la invencién, la placa de
montaje es ublcada horizontalmente al menos en el momento de
introduclir las partes eomponentes y las salientes que debe ser
sujetadas por las mordazas tambien estén ubicadas en un plano
horizontal en el momento de la sujecién. Asi{ se obtiene una
construecidn eomparativamente simple de la méquina.

El nfmero de movimientos de las mordazas es menor
sl de aouerdo con otra realizacidn de la invenocidn estéd presen-
te un dispositivo dg suministro de las partes componentes que
funeionan discontinuamente y puede desplazar las salientes
Junto con»ios cuerpos de las partes componentes, entre las man-
dfvulas,

En otra realizacidn de la invencidn a f£in de permi-
tir los distintos desplazamientos de las mordazas de una manera
que es estructuralmente gtraetiva, las mordazas est&n dispues-
tas de modo de ser axialmente deslizables en una caja adaptada

para baseular alrededor de un eje fijo. En otra realizacién

-
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de la invencién, las mordazas c@ﬁpreégen egz;gses un 6uerpo
eilfndrico al que estd asegurada una mandibula con un rebajo
que.puede oofgir las salientes a la medida deseada en coope-
racién eon una hoja eortante estacionaria, estando la otra
mandibula basculantemente dispuesta en el cuerpo y adaptada
para ser empujada contra la mandibula mencionada en primer
término por la ascidén de un resorte. Aunque la operacidn de
corte puede ser efectuada, como alternativa por medio de una
hoja movible, el método sugeride es mls simple, dado que el
movimiento baseulante de las mordazas que y&a existe, es usado
ahora tambien para el corte.

En otra realizacidn de 1la inveneidén dentro de las
mordazas estd dispuesta una varilla presionadora, axialmente
deslizable esontra la presion de un resorte, uno de cuyos extre-
mos est4 ubieado en un 6o jinete con superfieies soportantes
redondeadas, que est& fijamente asegurado a la mandibula bas-
culante y cuyo otro extremo, alejado de las mandibulas esté
acojinetado entre dos puntos basculantes rigidamente fijados
a las mordazas de modo que la linea gentral de la varilla
presionadora esté ubicada en el centro entre los bordes de las
mandibulas més cercanos a la placa de montaje ouando la par-

te componente es parcialmente introducida y las mordazas estén

'eompletame?te ablertas.

"En una realizacién de la invencién, para permifir
que las mandibulas de las mordazas sean desplazadasde una ma-
nera simple, se provee en un collar fijamente unido & la man-
dibula fija de las mordazas, un perno que tiene una pieza pre-
slonadora y que se extiende perpendieulérmente & la menecionada
mendibula £1ja, perno que esté adaptado para desplazarse en el

collar en una direceidén axial y apoya con su pieza presionadora

wd e
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sobre el cojinete para la verilla presionadora fijamente unida
a la mandibule basculante, y, en la posicién de sujecidn del
oej;yete se vifreula con un tope ajustable sobre la caja de la
méquina, de modo que la mandibula movil es hecha girar por el
perno y las mordazas son abiertas,

En otra realizacidn de la inveneidn, se provee en

 1a mAguina un blogue de eontrol guiado reotilineamente y adap-

tado para desplomarse verticalmente, y tiene sobre su lado
inferior un‘perno presienador adaptado para cooperar con la
mandibula fija de las mordazas, mientras que su lado superior
tiene un perno presionador, preferentemente intercambiable,
estando adaptada una superficle de econtrol provista sodbre el
lado del blogue de control para cooperar con una primera pa-
lanca dispuesta basculantemente sobre el marco de la mAquina,
En una realizacidn de la inveneién dicho blogque de
control est4 unido a un piston que puede ser neumitiecamente
desplazado en valven en un cilindro. Aungue el bloque de con-
trol puede ser desplazado eomo alternativa, por ejemplo elée-

tricamente o mediante eables de Bowden y levas, el movimiento

 neumdtico es preferible, dado que en este oaso, el funciona-

miento es uniforme y simple de eontrolar,

En una realizacidn de la invenocién, el collar de la
mandibula £ija de las mordazas est4 rigidamente unido a una
varilla qﬁe se extiende paralelamente con la caja de las morda-
zas varille que est& giratoriamente acoplada & une varilla im-
pulsora, estando provistos medios para impartir un movimiento
reeiproco rectilineo a la varilla impulsora, vinouldndose la
caja, debido a este movimiento en una direccién, eon un tope en
la posicién de sujesién de la varilla pudiendo la caja junto

eon las mordazas girar y ehoear contra un tope fijo de la mé-

.

i
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quina, debido a este movimiento en la direccidn opuesta. En
una realizacifn de la invencién, la varilla impulsora tambien

es desplazada Preferentemente de manera neumbtica, sungue esto

"tambien es posible de una manera diferente, por ejemplo, elée-

tricamente o por medio de cables de Bowden.

En otra realizacién de la invencidn, debido a un
desplazamiento eontinuo de la varilla impulsora, las mordazas
pueden deslizarsé hacia gsbajo en la ocaja contra la accidn de
resortes hasta que un borde rigidamente unido con las morda-
zas 8e vincula oon el lado superior de la caja. 4sf, se requie-
re solamente una fuente motriz para hacer girar la caja y para
la introduccién provisional de les salientes.

En otra realizacién de la inwencidn, a fin de ini-

- eiar el movimiento deslizado de las mordazas con relacidén a

la caja, ya durante el movimiento basculante de la caja y pa-

re amortiguar el choque de la ocaja contra el tope, el borde de

 las mordazas esté provisto con pernos uno a caja ladd, que

pueden oooperar con dos pasos de guia provistos en la caja

de le méquina una a cada lado, de modo que el movimiento des-
lizante de las mordazas en la caja comienza ya durante el movi
miento basoculante de la caja y las morxdazas,

En una realizaeién del invento, & fin de permitir
que la verilla presionadora sea desplazada de una manéra sim.
ple, el ﬁorde de las mordazas tiene una saliente y un perno
provisto sobre ella, alrededor del cual puede girar una segun-
da palanca, cuyo desplazamiento es limitado por un tope provis-
to igualmente sobre esta saliente y uno de ocuyos extremos pue-
de cooperar con el extremo de la varilla presionadoré que so-
bresale fuera de las mordazas, mientras que su otro extremo

puede ¢ooperar oon el perno presionador preferentemente inter-

- e
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cambiable, eﬁ el blogque de control.

En otra realizaeién de la invencidn, es provisto
un perno en el™otro extremo de la primera palanea basculante,
uno de ouyos extremos puede coopsrar con la superficie de con-~
trol provista sobre el lado del bloque de eontrol, mientras
que la oaja de las mordazas tiene una ranura y el perno puede
penetrar en la ranura de mode que puede empujar scontra aguel
extremo de la mandfbula movible. Aunque tambien es posible
astuar sobre el extremo de la mandibula mévil por medio de un
mecanismo separado, la coordinacidén de los varios movimientos
es mis simple de esta manera.

Bn otra realizacién de la inveneién, la primer pa-

. lanea tiene un rodillo presionador entre el extremo cooperante

con la superficie de control y el pivote, rodillo presionador

‘que puede vinocularse con la caja y empujar ligeramente la caja,

Junto con las mordazas y la mandibula fija, desde el tope de
modo que las mandibulas son ablertas y la varilla presionadora
viene a ubicarse en el centro entre los extremos de las man-
dibulas. »

En una realizacién de la inveneién, el dispositivo
alimentador comprende un diseco giratorio sobre cuya circunfe-
rencia puede sorrer la cinta con las partes componentes, miene
tras que un lado del mismo esté provisto con pernos regularmen-
te distribuidos sobre un oireule coaxial eon la eirounferencia
¥ verpendicularmente a este lado, estando provistas las par- -
tes componentes que sobresalen del diseco sobre el lado previs-
to ocon pernos, y medios controlados por el bloque de control
para detener el disco en una determinada posieidn o hacerlo
girar sobre el &ngulo enderrado entre los radios gue pasan

a traves de los centros de dos pernos adyacentes.

-7-
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En otra realizacién de la inveneidén, el dispositiwo
de detencidn comprende un rodillo adaptado para vinoularse con
el lgdo exteridr de la rueda de pernos y en parte entre dos per- -
nos adyacentes, estando giratoriamente asegurado el rodillo en
un extremo de una palanca,gue 63 basculante ella misma alrede-
dor de un perno montado fijo en la mAquina, mientras que el ex-
tremo externo de la palanca esté sometido a la aceidn de un re-
sorte, eomprendiendo la palanca tambien un perno adaptado para
cooperar son una leva 0 ranura provista en el bloque de control,

En una realizacidn de la inveneién, el blogue de
eontrol lleva un trinquete montado giratoriamente alrededor de
un eje y presionado contra un tope sobre el bloque de control
por medio de un resorte, teniendo el extremo superior del trin-
quete una parte engrasada limitada & cada lado por superfiocles
inclinadas que pueden cooperar ocon pernos de la rueda de per-
nos, slendo tal la separacidn entre el blogue de control y las
oabezas de los pernos que el cuerpo del trinquete puede despla-
zarse entre estas cabezas y el bloque de control teniendo la
parte engrasada un grosor aproximadamente igual a la longitud
de sala perno, ' |

A £in de gque 1la invencidn pueda ser fhcilmente lle-
vada a la préetica, la misma serd deserita a eontinuaoidn deta-
lladamente a t{tulo de ejemplo, con referencia al dibujo gue se
acompaﬁa.fque muestra una realizasién de una méquina de acuerdo
con la misma, Las figuras 1, 2 y 3 muestran varias partes compo-
nentes gque debén ser introiuocidas en una placa de mbntaje perfo-
rada oon eireuito impreso.

Lasg figuras 4, 5, 6 y 7 son vistas en corte de una
méquina de inseroién tomadas a lo largo de la lfnea IV-IV de la

figura 9, siendo mostrado el mecanismo de inserein propiamente

-8-—
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dicho en euatro posiciones diferentes,

La figura 8 es una vista en ocorte de la méguina
mostraia en»ld‘fxgura 4, tomada a lo largo de la lfnea II-II
y vista en la direcocidn indicada por la flecha. -

La figara 9 es una vista en corte de la méquina mos-
trada en 1a"figura 4, tomada a lo large de la lfnea III-III y.
vista en la direccién indicada por la flecha, B

La figura 10 es una vista desde atras de la miquina
mostrada en la figurs 4,y

Las figuras 1l y 12 muestran el mecanismo alimenta-
dor de la m&quina de la figura 4 en dos posiocionss diferentes,

La figura 1 muestra un ocuerpo 1 de un capacitor elée-
trieo pequeﬁo provisto con salientes 2 y 3, que estén incluf-

dos de la manera conocida en una cinta flexible 4. La figura

8 muestra un resistor eléotrico 5 provisto eon dos Qalientes

6 y 7. Un resistor similar 8 con dos salientes 9 y 10 es mostra
do en la figura 3. Los ouerpos 1, 5 y 8 usualmente han sido su-
mergidos en laca con el resmltado que la colocacidén de las sa-
lientes en relacidn a los cuerpos no estd determinada con una
tolerancia pequeiia, En la introduccién mecéniea de tales par-
tes componentes, quedan involucrados asi dificultades respecto
a la sujecién de los cuerpos de tales partes, dificultades que
gon obviadas usando la miquina que serd desorita a continua-
oidn, ‘

En las figuras 4, 5, 6 y 7 dos placas laterales 11
y 12 estén unidas en sus lados superiores por medio de una
placa de cubierta 13, En su frente estd prevista una placa co-
nectora achaflansda 14 que estd previsto con una mesa 15 que

tiene una ranura 16. Entre las placas 1l y 12 estd dispuesta

una caja 17 ocon pernos 18 uno & cada lado que estén giratoria-

=G
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la caja 17 tiene una ranura 19, El ocuerpo cilindrico de un

par,de mordaz¥s 21 que comprende una mandibula fija 22 esté
deslizablemente montado en la oaja 17, Las ranuras 23 estén
provistas perpendieularmente & la direceidn longitudinal de
la mandibula 22, En el cuerpo de las mordazas £l estéd dispues-
ta una segunda mandibula 24 Que eés basoulante alrededor de un
perno 25 montado £iJo sobre el cuerpo de las mordazas 21 y que
es ubicado en su otro extremo por un resorte 26 igualmente ri-
gidamente unido al cuerpo de las mordazas 21, En este cuerpo
es deslizable una varilla presionadora 27, uno de cuyos extre-
mos estd acojineteado en un cojinete 28, rigidamente unido a
la mandibula movible 24 y oon superficies de soporte redondea-
das y ocuyo otro extremo es basculante alrededor de un punto
de rotaeidn 29 provisto en las mordazas., Un extremo de la vari.
lla presionadora 27 tiene una perilla 30 y su otro extremo tie- .
ne una parte engrosada 31 ubicada en el‘punto de rotacidn 29,
Un resorte compresor 32 estd provisto entre la parte engrosada
31 y el ocuerpo de las mordazas 21, Entre el extremo de la caja
17 y un collar 33 sonre el cuerpo de las mordazas 21 estén
provistos dos resortes compresores 34 que empujan un collar
20 de las mordazas contra la caja 17. Al collar 33 estd asegura-
da una placa 35 provista con un perno 36 alrededor del cual
esté basonlantemente montada una palanca 37, estando 1limitado
el movimiento de la palanca 37 por un tope 38. El collar 33 |
esté ﬁrbVisto con dos pernos 39 quea cooperan con topes 40 pro-
vistos a cada lado de las placas 11 y 12.

Sobre la placa superior 13 esté dispuesta un cilin-
dro neumhtico de doble accidn 41 y un piston 42 adaptado para

desplazarse en 81 y conectado por medio de una varilla de piston’

«10-
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43 a una varilla 44 gque a su vez estd articulada asegurada a
una palanca 20a que estd rigidamente asegurada al collar 28.
Bl ollindro neufidtioo 41 estd unido & fraves de dos conduectos
37 y 38 a una vilvula 91 eldotricemente controlada que estd aco-
plada a un conducto de aire comprimido. Una palanca 46, que es
basculante alrededor de un perno 45 provisto en la placa late-
ral 11, tiene un perno 47 en un extremo y un perno presionador
ajustable 48 en su otro extremo, estando unido el extremo infe
Tior de la palanca 46 por medio de un resorte de arrastre 49
a un puﬁto fijo sobre la placa 11, La palanca 46 tamblen estd
provista con un rodillo presionador‘5°;

La placa de marco 12 lleva un tope 51 y la caja 17
tiene una leva 52 que coopera oon &1 (figura 9).

Sobre la placa de cubierta'lé estd provisto un segun-
do oilindro neumético de doble accidn 53, en que estén adaptados
yara desplazarse un piston 64 y una wvarilla de piston 55. El ci-
lindro 53 esté conectado a traves de dos conductos 89 y 90 a
una vAlvula eléotricamente controlada 92, que a su vez estd aco-

rlado a un condueto de aire comprimido. A la varilla de piston

. 55 est& asegurado un bloque de control 56 gue es guiado por dos

varillas de guia 57, El bleque de control 56 tiene una leva 66
que coopera con el perno 47; tambien lleva un perno presionador

intercambiable 59 y un segundo perno presionador 60 y tiene

. : L .
tambien una ranura 61. Sobre el bloque de control estd basculan-

temente dispuesto un frinquete 62 que puede girar alrededor de
un perno 63 y es empujado contra un tope 65 por medio de un re=-
sorte 64 (figuras 11 y 12). De estas figuras, tambien puede ver-
se que el“trinquete €2 tiene un extremo superlor engrosadec 66
limitado por dos superfieies inelinadas 102 y 105. En el mareo
estén dispuestos tambien dos topes ajustables 67 y 68, cooperan-

e
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do el tope 67 con un perno presionador 69 deslizablemente mon-
tado en el collar 20 y apoyando sobre el cojinete 28 a traves
de un collar 0,
g El marco de la méquina comprende taﬁbien una hoja
cortante 71 a lo largo de la cual pueden girar la mandibula 28,
provista con ranuras 23, y la mandibula movidble 24.

El dispositivd alimentador para la ocinta que lleva
las partes componentes mostradas en la figura 1, serd descrito
8 continuacién con referencia a la figura 4 en combinacién con
las figuras 11 y 12, Este dispositivo comprende un diseo 72
provisto eon ranuras per;fériaas 73 y un rebajo ceuntral 74,
El disco tiene un eje 75 y estd acojineteado en un cojinete 75,
estando provisto el eje 75 eon una perilla 77, El lado del dis-
co adyacente a la méquina tiene pernos 78 que estd4 uniformemen-
te distribuidos sobre un eirculo, La distancia entre el blogue
central 56 y las cabezas de los peinos 78 es tal que el cuer-
po del trinquete 62 puede girar entre estas cabezas y el blo-
que de eontrol 56, Sin embargo, la parte engresada 66 del trin-
quete 62 es un poco mAs pequeiia que la distancia entre el dis-
60 72 y el bloque de control 56, Tambien estd provista una pa-
lanea 79 que es basoulante alrededor de un punto f£ijo 60 y que
lleva un perno 61 que se vinecula con dos pernoglve; pero el |
perno 8l no puede pasar entre ellos. La palanca 79 tiene tambien
un perno de control 82 coloscade en 1ahranura 61 del bloqge de
control 55. Un resorte compresor 83 y una bolilla 84 se vinecu-
lan con un extremo 85 de la palanca 79, estando provista una
placa 86 que permite girar la palanea 79 manualmente.

El eje 18, alrededor del cual es basculante la caja
17, lleva un disco de leva 93 que puede cooperar con un disyun- -

tor montado fijo 94. El disco de leva 93 y el disyuntor 94 es-

-ll
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tén dispuestoé sobre el ladoﬁgxferno de placa de marco 1l.
La varilla de piston 43 lleva un tope 95 quée puede cooperar eon
un disyuntor 96, mientras que el blogue de control 56 tiene
un.%ope 97 que puede ascionar un disyunter 98,

El funeionamiento de la méguina serd deserito a con-
tinuacidn son referencia a las figuras, suponiendose que la cin-
ta 4, por ahora, en que estén colocadas las salientes 2 y 3
de una parte componente 1 y que ella misma esté ubicada en la
ranura 74, una parte componente es llevada entre las mandibu-

las abiertas 22 y 24 debido a la rotacidén del &isco 72, Las

' mordazes estdn abiertas debido & que la mandibula fija se vin-

cula oon el tope 66, pero el pernc 6%, que empuja>contra el co-
jinete £8, fijamente unido & la mandibula basculante 24, es
desplagado por el tope 67 de modo que esta mandibula movible -
ha sido heecha girar alrededor del pivote 25 contra la aceidn
del resorte 26. El bloqde de control 56 que ha accionado el
disyuntor 98 en su posicién superior, se desplaza hacia abajo
debido a gue eé admitido aire por encima del piston 54, Este
desplazamiento desceniente empuja al perno 60 conira la man-
dibula £ija 22 y, debido al movimiento sontinuo del blogue de
sontrol, la mamdibula fija 22 y las mo rdazas 21 son ligeramen-
te giradas hacia abajo hasta que los salientes 2 y 3 quedan ubi-
aadas en las ranuras £3 de la mandibula fija 22. Hste movimien
to es posible debido a que la caja 17 puede bascular alrededor
de su ejé 18 en las placas 1l y 12, Sin embargo, debido’a este
mo vimiento basoulante,'el perno 82 se desvineula del tope 67 y
ahora el resorte 26 empuja la mandibula movible 24 haela arrida
hasta que se vincula con las salientes en el laio inferior. Las
sallentes estén ahora eolocadas entre las mandibulas cerradaé.

Debido al movimiento eontinuo del bloque de eentrol 56, la mor=

-13-
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daza eerralas empuja las salientes contra la hoja cortanté 71,
siendo asi cortadas las sallentes a medida. Ahora es alcanzada
la posicién mestrada en la figura 5 y el blogue de control pre-
sioﬁ; contra un disyuntor 99. La valvula eléctricamente contro-
lada 91 es entonoces excitada d; modo que es admitido aire por
encima del piston 42. 4si este piston se desplaza hacia abajo

y por medio de la variila impulsora 44 y la palanca 20a, el alo--
jamiento 17 y las mordazas 21 giran més alrededor del eje 18,
Cuando el piston 48 ha eubierto una parte de su carrera, la ca-
ja 17 y las mordazas 21 ya estén eolooadas verticalmente, pero
el pigton 42 se desplaza y empuja ahora las mordazas 21 hacia
abajo ocontra la aceidn de los resortes 34, hasta que el collar
se vineula oon 1la caja 17, como se muestra en la figura 6, Es-
te movimiento es facilitado debido a que los pernos 38 provise- |
tos en el collar 33 son guiados por las levas 40 y empujados
haclia abajo. Ahora es admitido aire debajo del pisten 54 por
medio de la vAlvula eléctricamente controlada 92 que es exci-
tada & traves del disyunter 94 que es accionado por el disco

de levas 93, El piston 54 se desplaza ahora hacia arriba. En
primer lugar, el perno 59 se vineula shora con el extremo de

la palanca 37, que gira alrededor del perno 66 y empuja la
varilla presionasdora 27 hacia abajo. La oabeza 30 de la vari-
lla presionadora 27 empuja entonces odntra el cuerpo de la
parte compohente 1, Las salientes 2 y 3 pueden deslizarse en-
tre las mandibulas cérrédas y entran en las aberturas 100 de
una placa de montaje 101, Debido al movimiento continuo del
blogue eentral, el perno 47 se ha vinoulado con el tope 52,

ror lo cual la palanoa 46 gira alrededor del perno 45 y el

perno 48 empuja‘a traves de la ranura 19 00ntré el extremo su-

perior de la mandibula movible 24. La mandibula movible gira

14—
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entonces_alrededor del pivote 26, pero al mismo tiempo el ro-
dillo 50 empuja contra la caja, que asi gira ligeramente ha-
elia atrés alrededor del sje 18 y se desvinecula del tope 51.

El ﬁioque de control 56 es desplazado ain més hacia arriba de

modo que la cabeza 30 de la warilla presionadora 27 empuja la

~ parte componente més haeia abajo hasta que se vinocula con la

placa de montaje y las salientes 2 y 3 quedan totalmente ubi-
caias en las abérturas 100, En este momento, el tope 97 empu-
ja contra el disyuntor y ahora es admitido aire comprimido ba-
jo el piston 42 a traves de la vllvula 91 y el conducto 28, El
piston 42 se desplaza hacia arriba y la palanca 27 sigue este
desplazamiento hasta que es nuevamente alcanzada la posicién

mostrada en la figura 4., Sin embargo, entre las mandibulas ablier-

- tas afln no estd ubicada ninguna parte componente. El resorte 49

asegura que el perno 47 apoya siempre contra o sobre el tope 58»-
y el resorteAéz hace retrocgder la varilla presionadora 27 y

por lo tanto‘la palanca 37 contra el tope 38,

‘ Durante el desplazamiento ascendente del bloque de
eontrol, el trinquete 62 (ver figuras 1l y 12) tambien se des-
plaza hacia arriba hasta iue el borde achaflanado 102 se vincu-
la oon el perno 100, El disco 72 ain no puede girar, impidien-

do al rodlllo 81 esta rotacién. Sin embargo, dado gque conti-

nfia el desplazamiento del bloque de control, el euerpo del
trinquete Gafpuede ahora girar, debido a la presidn del perho

- 103 sobre la superficie ineclinada 102, entre la cabeza del

perno 104 y el bloque de control, de modo que en la posiocidn

superior del blogue de control es aleanzada finalmente 12 po-
sioidn mostrada en la figura 12. Sin embargo, el perno 82 aho-
ra no est4 ubleado en la ranura 61, de modo que el perno 81 ya

no detiene al disco 72, durante el desplazamiento dessendente
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del bloque de control 56, el borde inclinado se vinoula con

el perno 103 y el diseo 72 es heoho'girar en la direcoién in-

dicada por la flecha, basta que el permo 103 es separado de la

supeéficie inelinada 105, En este momento, el perno 82 nueva-
mente entra en la ranura 61, haciendo asi que el perno 81 de-
tenga el diseo 72. Debido a la rotacién del disco 72, ﬁna par-
te componente ha llegado ahora entre las mandibulas abiertas
de las mordazas y, debido al desplazamiento descendente conti-
nuo del bloque de control, las mordazas son eerradas y las sa-
lientes cortadas a medida, despues de lo cual todo el eiclo 6o~
mienza nuevamente. La cinta con los extremos doblados de las
salientes ain preseﬁtes sobre ella es retirada de lé méquina
de una manera adecuada. ,< ,

De 1o que antecede resulta que la méquiﬁa sujeta
las partes eomponentes solamente en las salientes e introduoce
las salientes en las aberturas de la placa de montaje sin defor-
maoién. Ademds, el cuerpo de las partes componentes queda ubica-
do libre entre las mendibulas de las mordazas, La mAquina obvia
completamente la difioultad que las salientes no tengan posicio-
nes absolutamente definidas con relascidén al ouerpo, usualmente
cubierto de laca, y que como resultado de la capa de laca pue-
den producirse tolerancias comparativambnte grandes en las sa-
lientes con relacidn al ocuerpo. La miquina puede funcionar de
manera totalmente automdtica si las partes componentes y la placa
de montaje’son suministradas automiticeamente. Adn es posible
gne la placa de montaje accione un disyuntor que vuelve operati-
va a la miquina solamente ocuando 1a placa de montaje ha alcan~
zado su posicién correcta. Por otro lado, el suministro de las
placas de montaje puede ser coordinado con el funcionamiento

de la miquina.

—16-
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No es necesario que las partes componentes‘sﬁ;;nis—
tradas a la méguina estén aseguradas en una cinta. Como alterna-
tiva, las parteg oomponenteslpueden ser llevadas entre ;as man-
dibuiﬁs ablertas de diferentes maneras, o, si fuera deseable,
manualmente. Tampoco es necesario que los movimientos sean produ- -
eidos por aire bajo presién. Tambien es posible hacerlo hidrédu-
lioémente, por medios eléctricos o mecénicos, por ejemplo con
ayuda de levas.

La mAquina puede introdueir las partes componentes

en la placa &e monta)e a una velocidad considerable que en la

préotioa esté determinada primariamente por el tiempo requeri-
do para eambiar las plaeas de montaje,

S1 la méquina debe ser disefiada para una parte com-
ponente distinta del mismo tipo que aquella para el que esté
ajustada la mhquina, generalmente, solo es necesario cambiar el
perno 59, dado que este perno determina la carrera de la vari-
1lla presionadora 27 y esta carrera solamente debe ser tal que
la distaoela entre la cabeza 30 y la placa de montaje 101 sea
igual &, pero no mayor gue, el largo del suerpo de la parte
eomponente. ‘

Esta soliocitud que corresponde & la presentada en
Holsnda con fecha 27 de Septiembre de 1960, bajo el n? 256,302
se agoge a los beneficlos del articulo 51 del vigente’Estatuto
sobre Propiedad Industrial, '

""17-
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Log puntos de 1nvencién‘pr0pia y nueva que se pre-
sentan para iuévsean objeto de esta solicitud de Patente de In-
venoién en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes: '

, © 12,. Miquina para insertar partes coﬁponenﬁes eléo-
tricaé pequeﬁés, tales como capacitores, resistores y lo simi-
lar, cada una de las ousles estd provista en un lado con una
0 més salientes sustancialmente paralelas, tales como parece o
alanmbres coneotores, en una placa de montaje perforada, prefe-
rentemente con circuito impreso, caracterizada por el hecho
de.que estén provistos medios sujetadores para sujetar las sa-
lientes de las partes componentes suministrades a la ﬁéquina,
sin deformacidén, en un Area entre el ouerpo de la parte cﬁmpo-
nenté y los extremos de las salientes, siendo desplazables los
medios sujeta&oree de modp que las salientes pueden ser provis-
tas en las aberturas igualmente sin deformacién.

22,~ Miguina de acuerdo oon la reivindieaeidn 1,
caracterizada por el hecho de que los medios sujetadores tambien
comprenden medios cortantes o oodperan con tales medios, péra
cortar las salientes a medida antes de su introduecidn.

3%,- MAquina de acuerdo con la reivindicaeién 1y 2,
caracterizada“por el hecho de gue los medios sujetadores oompren-'
den un par de mordazas con dos mandibulas, una de las ouales '
por lo menos tiene rebajos perpeniiculares & la diree016n lon-
gitudinal de la mandibula para reciblir las sallientes, estando
adaptadas las maniibulas para sujetar las sallientes mientras
que el ocuerpo de la parte componente gqueda ubicado libre entre

las mapdibulas.

42,- MAguina de acuerdo con la reivindicacidn 3, ca-

- racterizada pér el hecho de que las partes componentes, junto

"18-
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oon sus salientee, estén incluidas en paralelos entre si en una
einta y las salientes y la placa de montaje son llevadas en pa-
ralelo una con';eSPeoto a la otra a la miquina, éstando las '
mordazas montadas articdladamente ¥y slendo sujetadas 1és salien-
tes por las mordazas en una posieidn paralela a las salientes,
mientras que las sallentes son introducidas en las aberturas de
la placa de montaje en una poéicidn de las mordazas perpendicu-
lar a la placa de montaje. |

| 52.- MAquina de acuerdo oon la reivindicacién 4,
caracterizada ﬁor el hecho de que la placa de montaje tiene una
posieién horizental por lo menos en el momento de la insercién
de las partes componentes, estando'colocadas las salientes que
deben ser sujetadas por las mordazas, igualmente en un plano
horizontal en el momento de la sujecidn.

. 62,- Miquina de acuerdo con la reivindicacidn 5,
caraoterizada‘por el hecho de gue esté provisto un dispositive
alimentador de las partes, que funciona discontinuamente y pue-
de conducir las salientes, Junto con el cuerpo de una parte com-
ponente, entre las mandibulas de las mordazas,

7%~ Mlquina de acuerdo con la reivindicacidn 6,
caracterizada porque las‘mordgzas estén dispuestas para ser
axialmente desplazables en una caja que es basculante alrededor
de un eje %ijo.

89,- Miquina de acuerdo con la reivindieacién 7,
caraeterizada'porque las mordazaes comprenden un cuerpo eilindri-
oo al que esté asegurada ri{gidamente una mandibula con rebajos
que, en cooperacidn con la hoja cortante estacionaria, puede
cortar las salientes a medida, estando articuladamente dispues-

ta la otra mandibule en el cuerpo y adaptada para ser empujada

‘oontra la primer mamiibula por la aceidn de un resorte.

-19-
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9.~ Méquina de acuerdo con 1a reivindieacién 8,
oaraoterizadé porque en las mordazas esté dispuesta una vari-
llg,presionadSra, deslizable en una direceién axial contra la
presidn de un resorte, uno de cuyos extremos est& ubicado en
un cojinete oon superficie de soporte redondeadas, rigidamente
asegurado a la mendibula mvil y ocuyo otro extremo, alejado
de la mandibula, est4 acojineteado entre dos puntos baseulan-
tes rigidamente fijados a las mordazas, de modo que las 1{-
neas centrales de la varilla presionadora queda ubicada entre
los bordes de las manditulas més préximas a la placa de mon-

taje, cuando la parte componente esté parcialmente introduci-

.da, y las mordazas estén completamente abiertas.

102,. MAquina de aeuerdo con la reivindicacién 9,

_ caracterizadamporque en un collar de la manditula fija de las

mordazas esté presente un perno provisto con una varilla pre-
slonadora y que se extiende perpendicuiarmente a dieha mandibu
la fija, perno que esté adapfado para desplazarse en el collar
en una direseibn axial y apoyarse a traves de su plezs presio-
nadora sobre el oojinete para la varilla presionedora, fija-
mente unide & la mandibula mévil y vineuldndose el perno con
un tope ajustable sobre la caja de la méquina en la posieidn

de sujecidn de las mordazas de modo que la manditula m§vil pue-
de ser heoha glrar por el perno en relaoidn & la mandibula fie
Ja slendo- asi abiertas las mordazas.

2,- lAquina de aeuerdo con la reivindieacidén 10,
earacterizada-porque’esté provisto un blogue de control, guia-
do reectilineamente y desplazable en una direccidn vertiecal,
cuyo lado inferlor tiene un permo presionadof adaptado para
scooperar ocon la manditula fija de las mordazas, mientras que

su lado superior tieme un perno presionador, preferéntemente

-20‘-
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camblable, estando adaptada una superficie de control provista
sobrg el lado'ﬁel bloque de control para cooperar con una pri-
mera palanca dispuesta basculantemente en el cuaaio de la mé-
gquina. ,

12¢,- MAquina de acuerdo con la reivindicaciédn 11,
oaracterizada’porque el blogue de control estd conectado a un
piston adaptado para ser desplazada en vaiven neumfticamente
en un oilindro. ' |

132,~ Miquina de acuerdo con la reivindicacién 11
y/o 12, earacterizada porgue el collar estd rigidamente co-
nectado a una varilla que se extiende paralelamente a la éaja
de las mordazas, varilla que esté giratoriamente acoplada a
una varilla impulsora, estendo provistos medlos para impartir
a la varilla impulsora un movimiento reci{proco rectilineo,
vinouléndose el alojamiento debido a este movimiento eﬁ una
direccidn con un tope en la posicidn de sujecidn de las morda-
zas, mientras que debido & un movimiento opuesto de la varilla
inpulsora, la caja junto con las mordazas pueden bascular y
relacionarse con un tope fijo de la mAquina,.

148,- MAquina de acuerdo con la reivindieacién 13,
oaracterizada'porque la varilla impulsora est& unida a un pis-
ton adaptado para ser neumdticamente desplazado en vaiven en
un cxlindro: |

152,~ Méquina de aouerdo con la reivindicacién 13
v/o 14, céracéerizada porque debido a un desplagamiento continuo
de la varilla impulsora las mordazas pueden,deslizarsg hacia
abajo en la ocaja eontra la accién de resortes hasta que un
borde rigidamente unido a las mordazas se vinocula con el lado
superlor de la caja. |

169,- MAquina de acuerdo con la reivindicacién 15,
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saracterizada porque el borde esté provisto con peinos uno a
caia lado que eestén adaptados para cooperar con dos paSos de
guia provistdg a cada lado de la caja de la mlquina de modo
que el movimiento deslizante de las mordazas en la caja comien-
z& ya durante el movimiento basculante de la caja y las mor-
dazas,

172, Méqqina de acuerdo con la reivindicacién 16,

caracterizada porque el borde de las mordazas tiene una sa-

- liente y un perno provisto sobre ella, alrededor del cual es

basoulante una segunda paianca. cuyo desplazamiento es limita-
do por un tope igualmente provisto sobre dicha salieﬁte. es-
tando adaptado un extremo de dicha palanca para cooperar en el
extremo de la varilla presionadora que sobresale fuera de las
mordazas, mientfas Que su otro extremo esté adaptado para coo-
perar con el perno presionador.preferentemente intersambiable
en el blogue de control.
188.~ MAquina de aouerdo con la reivindicasidn 17,

caracterizada porque el otro extremo de la primer palanca bas-
culante, uno de cuyos extremos estd adaptado para cooperar
con le superficie de control presente sobre el lado del blogue
de control, tiene previsto un perno, mientras que la caja de
las mordazas tieme una ranura y el perno puede entrar en la
ranura de ?odo que puede empujar contra el extremo de la mandi-
bula movil alejada de la mandibula. |

| 192,~ MAquina de acuerdo con la reivindicacién 18,
eéracterizada-porque la primer palanca comprende, entre el ex-
tremo que 6oopera ocon la Superficie de control y el piwte,

un rodillo presionador que puede vineularse con la caja y em-

puja a la caja, junto con las mordazas y la mandibula fija ale-

jéndo lo ligeramente del tope de modo que las mandibulas son

-28m
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ablertas y la varilla presionadora viene & quedar ubicado en
el centro entre los extremos de las mandibulas.

. 20;t- Méquina de acuerdo con la reiviﬁdicacién 1o,
caracterizadaﬁporque el dispositivo alimentédor comprende un
disco giratorio, sobre cuya oircunferencia puede desplazarse
la ocinta con las partes componentes, estando provisto un lado
con pernos perpend}culares a este lado y regularmente distri-
bufdos sobre un eirculo coaxial oon la eireunferencia, estan-
do provistas las partes eomponentes que sobresalen fuera del
diseo en el lado provisto con pernos y medios controlados por
el blogue de control para detener el diseo en una posicidn

predeterminada o para haeerlo girar sobre un 4ngulo encerrado

entre dos radios que pasan a traves de los centros de dos per-

nos adyacentes,

21%.. MAquina de acuerdo con la reivindieaeidn 20,

~earacterizada porque el'dispositivo de detencién comprende

un rodillo adaptado para vineularse con el lado exterior de
la rueds de pernos y-pajcialmente entre dos pernos adyacentes,
estando giratoriamente asegurado dicho rodillo en un extremo
de una palanoa que es basculante ella misma alrededor de un
perno fijamente dispuesto en la mAquina, mientras Que el otro
ext:emo de 1a palanca est4 sometido a la accién de un resorte,
teniendo la palanea tambdien un'perno adaptado para cooperar
con una leva o ranura provista en el bloque de oontrol,

229.— MAquina de acuerdo con la reivindieaeién 21,
oaracterizada porque el blogue de control lleva un trinquete
glratorio alrededo: de un:eje ¥ adaptado para ser empujadd eon-~
tra un tope sobre el bldque de odntrol por medio de un resor-
te, teniendo el ext remo superior de dicho tringuete una parte

engrosada limitada a cada lado por superfiecies inclinadas adap-

-—3 5-
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tadas para cooperar con un perno de la rﬁeda de pernos, siendo
tal la distanc;% entre el blogue de control y las cabezas de
los pérnos gque el cuerpo del trinquete puede desplazarse entre
estas cabezas y el bloque de control, teniendo la parfe engro=-
sada un grosor aproximademente iguel al largo de cada perno.

' 232,- Miquine para inserter partes componentes eléc-
tricas pequeﬁas. _
| Tal y como se ha descrito‘eh la Memoria que antecede,
representado en los dibujos que se acompafian y con los fines
gue se han especificado. _

Esta llemoria consta devveinticuatro hojas escritas

por une sols cara.
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