a favor de

FRITZ GEGAUF AXTIENGESSLLSCHART BERNINA-NKHMASCHINENFABRIK
de nacionalidad sﬁiza, domiciliada en STZCKBORN (Turgovia,
Suiza)
por:

"Méquina automatice de bordar!.

Memoria descripti v a.

El invento tiene por objetd proporcionar una mé-
quina de bordar en la que es posiblé determinar siempre
con segufidad el ﬁlﬁimq punto de un adorno.

Con las méquinas de bordar gutomiticas conocidas



10

15

20"

25

30

-2- 273878

pueden ejecutarse adornos o motivos cambiando con gran

frecuencia al final de los mismos la direccidn de avance

‘de la labor, resultando diffeil para quien las mansja de-

terminar dénde termina cada adormo con solo observar las
puntadas., ZEn lg mayoria de 1los casos, los adornog quedan
mel terminados, o se prolongan en algunas de las puntadas
del adoxrno siguiehte. El resultado suele ser, & pesar de
lz mixima atencidn y del esfuerzo de la operadora, un tra-
bajo poco exacto y ﬁistoso.

?ara eliminar este inconveniente, la magquina de
bordar segun el presente imvento, provista de levas de man-
do para las puntadas del édorno, lleva una escale situada
frente a un indicador fijo, dependiente del accionaﬁiento
de las levas de mando y con una referencia al menos, para
gefialar la ultima puntada de cada adorno.

La escala puede montarse en el arbol de las lavas
de mando estando 'provistas de tantas cifras como puntadas
requiera un adormo completo. Tales cifras aparecen a tra-
vés de una mirilla que lleva el indicador fijo.

- Ia escala puede estar accionada por un engrana je
reductor, de manera que el numero de rotzciones de los dis-
cos de las levas de mando sea un miltiplo entero del numero
de giros de laz pieza de mando que acciona la escalaj del
citado miltiplo depende el ndmero de pasos por el indica-
dor fijo, de una notacidn correspondiente a un adormo, &
cada rotacidn de las levas de mando. En este caso, le no-
tacidn consiéte preferiblemente :g un adorno esquematico.
Si la escala es giratoria, presenta en su periferia tantas
notaciones de adorno como comnsienta la reduccién.entre el

arbol de levas y la escala giratoria, o sea, si la reduccidn
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es de 1id2, por ejemplo, doce notaciones.

tiene un movimiento alternativo, la reduccidn es de 1l:2,
por ejamplo, y dos seran los pasos del adorno por el indi-
cador fijo. ZEste se dispone en una mirilla por la cual se
hace pasar la escala, y que 23 de tgmaﬁo suficiente para

perunitir ver por lo menos un adomo'® entero o la correspon-

diente notacidon de la escala. Ia relacidén de reduccidn es

guficientemente elevada para que el tiempo de observacidn

de un adorno, por grande que sea la velocidad de la méqui-
na, baste para examinarlo bien, lo cual es nuy conveniente
para la operadoras en casos de bordados de adorno o. motivos.

En los planos, que representan tres ejemplos de
realizacion del objeto del invento, indican:

La figura 1, la parte extrema del brazo de una mé~- B
quina de coser, provisto de mirilla para una escala gira-
toria indicadora de las puntadas, segin un primer ejemplo.

Te figura 2, una seccidén por la linea I-I de la
figura 1, a mayor escala;

La fizura 3, diversos adornos o motivos bordados
con cambio de direccidn: a)»con camblo simple del avance
de lallabor; b) cﬁn cambio miltiple del avance de la la-
bor; y ¢) con motivo o figura de adorno;

Ia figura 4, la parte extrema del brazo de une ma-

‘quina de coser provisto de mirilla para escala giratoria

segdn el segundo ejemplo.
Ta figura 5, la parte extrema del brazo de una mé-
quina de coser, con engraneje redfctor y esca;a giratoria.
La figura 6, un detalle ampliado de la mirilla.
La figura 7, una seccidn por la linea VII-VII de

la figura 4.
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La figura 8, una seccidén por la linea VIII-VIII
de la figura 4.

Ia figura 9, la parte extrema del brazo de una ma-
quina de coser, con engranaje reductor y con escala osci~
lante, segin el tercer sjemplo; y

La figura 10, una seccidén por la linea X=X de la
figura 9.

En las figuras 1 y 2 la cifra -1- designa el brazo
de la maquina de coser, cerrado superiormente por una tapa
-2-. Bl Arbol =3~ alojado en el interior del brazo =1-
acciona de la manera usual, mediante un tornillo sin fin
~4=, la ;ueda ~5~, fijada por medio de un tornillo =-9- a
un arbol =6-, montado en los dos cojinetes -7- y -8-, So-
bre el cubo -10- de la rueda helicoidal ~-5- se dispone un

paquete de levas =1ll-, gque se fija a la rueda con los tor—

‘nillos -12- y -13-. Cada una de las levas -1l- presenta

en su periferie la forma necesaria para producir un adorno.
Cada leva -1l- impulsa‘de modo habitual, mediante una tecla
no dibujada, una cgrredera dé gseparacion de puntadas, no
repregentada tampoco, y este movimiento se transmite, con
ayuda de un manubrio no dibujado, al portaagujas ~14- que
sale del brazo con la aguja -15-. Sobre el extremo ante~ -

rior del arbol -6- se monta una escala -16-, Cirmemente

unida al cubo =17-, fijado por su parte con el tornillo ~18- ?f

sobre el &rbol -6~. Los numeros -19~ de la escala ~16~-
aparecen a través de la mirilla -20- de la, cubierta -2- del
brazo, junto a una divisién o sefibl -21-. Ia mirilla -20-
presenta un indicador fijo -22-. Cuando una divisién mé-
vil =21~ correspondiente a una cifra coincide exactamente

con el indicador fijo -22-, la cifra respectiva expresa el
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clén aparecen en la escala los nimeros -2~ a -36-, porque
la méquing necesita 36 puntadas para bordar un solo adorno.
Si con esta mAquina se borda un dibujo segzlin la

figura 3a, al extremo dé cada motivo o adorno hay gque va-
riar la direccidn de avance de la labor, para lo cual se
deja clavada en esta 4ltima la azuja al final del adorno,
se alza el prensatelas y se mueve la labor en la direceidn
adecuada. Para apreciar si este cambio de direccidn se e-
fectla en el punto apropiado del adorno, se hace avanzar

la maquine mientras se observa la escala a través de la mi-

- rilla -20-, y se para tan pronto como la divisidén -21- gdel

nimero -36- queda debajo del indicador fijo -22- de la mi-
rilla ~20-, Del mismo modo ée borda el dibujo de la figura
3b; en este caso hay que cembiar varias veces la direccidn
de avance de la labor. Y también se obtienen asf los dis-
tintos adornos de dibujos o figuras como la expuesta en le
figura 3¢.

Naturalmente, es posible variar la disposicidn des~
erita. Puede situarse la mirillas en otro sitié, colocando
las levas de guia de distinto modo. Tambidn es posible
reemplazar la escala giratoria separada’de lag levas, por
una leva de mando provista de escala. Finaimente, puede
instalarse la escala en un lugar distinto del representado,
por ejemplo, fuera de la caja de la mdquina, y accionada
desde el arbol -6f mediante ruedas dentadas,u o%ras trang-
misiones apropiadas. También puegé hacerse oscilar la es~—
cala con gyude de medios convenlentes, por ejmplo, emplean-
do una leva o un mecanismo de nanivela.

En el segundo ejemplo de ejecucidn, expuesto en las




-5

7
(’/
()

]
(o)}
!

NG

7 e - V- -
! .’“), N , «
N -~

figuras 4 a 8, la cifra -1- designa la parte anterior del
brago de unz méQUina de coser, cubierta por el extrémo de-
lantero con una tapa —2a-, de la que sobresale el botdn
del resuledor dé tensibén, no dibujado. .El braze de la ma-
5 quina estd cubierto con una tapa -2- provigta de una miri-
lle =55~. ILa barra que sobresale db la cabeza -1- del bra-—
z0 se pone en movimiento del modo conociéo, no representa-
do, mediante un mecanismo de manivela. Sobre el arbol -3~

del brezo va fijado un tornillo sin £in ~4-, que por medio

10 de la rueda helicoidal -5- accions el paquete de levas ~1l-.

La rueds helicoidal y las levas de mando estan firmemente
unidas pntre si por medio del tornillo -lla-, ﬁAse fijan
al &rbol -6- con el fornillo*-9-. El arbol -6- se apoya
en los cojinetes =7~ y ~8-, fijados con tornillog -Ta- y

15 -Be~ para que no giren. En el extremo anterior del arbol
~6~‘de lag levas hay un pifién =58~ fijado con el tornillo
~58-, el cual hace girar la ruedé dentada -60/61-, montada
gobre un eje =62~, fijado a una placa de soporte =63- su-
je%a con dos tornillos -64- sobre una columng vertical del

20 braio -l-, Il eje =62~ adoptas la disposicién de un torni-~
1lo que ge asegura mediante la tuerca —-25~ a la placa de
apoyd. La rueda dentada .-61- acciona otra rueda dentada
-26~, fijada igualmente nediante la tuerca -28- a la placa
de soporte -63-, Sobre la rueda dentada -26~ va fijada me-~

25 diante remaches -30- una escals -29-, que lleva grabados
unos adornos esquaméticds -31-, visibles dyrante el funcio-
nemiento en la mirilla -55-., En 8l extremo de la mirilla
=55~ Be dispone una sefial =32~ que indica el curso de un
adorno en la direccidn de avance.

30 Este ejemplo de realizacidn funciona del modo si-
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guiente: Puesta la maquina Ge coger en movimiente por me-

dio de mecanismos corrientes no dibujados, el paquete de le~

vas -11- es sceionado por el tornillo sin fin ~4- por me-
digcién de la rueda helicoidal =5=, ﬁna tecla no dibuja-
da transmite los dmpulsos que recibe del perfil de una de-
terminada leva =ll—- a la correders de oscilacidn no repre-
sentada,>que por su parte transmite los movimientos, con
ayuda de Organog no dibujados tampoco, al marco oscilantp
de la aguja. Mientras se cose, el pifibn -58- fijado sobre

el 4rbol -6- acciona el engranaje reductor -60/61/26-, y

hace girar la escala -28- ante la mirilla -55-. Por efec- ‘fhﬁ

to de la reduccidn, el esquema del adorno =31~ pasa ante

la mirilla -55- tan despacio que, con ayuds del indicador
-32=-, el operador puede observar el curso del adqrno, y a
la vez de la costura, sungue la maquina marche a gran ve—
locided,

En el tercer ejemplo de ejecucidn, el pifiébn =58~
acciona una rueda dentada =33- solidaria de una excéntrica
~34~. Ta rueda dentada va montada libremente giratoria
sobre un tornillo -35-, fijado a la placa de soporte -36-
mediante la tuerca -37-. La placa de soporte =36~ se fija
a su vez con dos tornillos =38~ y -39~ a una plsca -40-,
fijada mediante los‘tornillos -41- y =42- g una columns del
brazo -1-. En la placa de soporte -36- va montedo el bra-
z0 -43- portedor de la escala, mediante el tornillo -44-
asegurado con la tuerca =45-, En el brazo ~43- se dispone
un adomo esquemdtico -46-, que éwéada oscilacidn aparece
en la mirilla -47-, provista asimismo de un indicador -48-
en un;extremq. Fl brazo —-43- de la escala se apoya contra

le excéntrica -34~, asegurindose el contac¢to permanente en-
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tre el brazo -43- y la excéntrica =34~ por medio del resor-
te de presion -49-, el cual se apoya en un tope -50- fija-
do 2 la place -40-.

Bl funcionamiento del tercer ejemplo de realizacién
seglin las figures 9 y 10 se diferencia del descrito para el
segundo en que ¢l adorno esqueméticol-46- dispuesto sobre
el brazo oscilente —43- oscila ante la mirilla‘—47-, lo
cual corresponde a dos pasos del adorno por cada rotacidn
de las levas de mando. Al coser, la excéntrica -34- hace
oscilar el brazo -43~, ¥y el resorté -49~ agegura el contac-
to permanente entre la excéntrica -34- y el brazo ~43~; de
este modo, el adorno —46- oscila ente la mirilla -47-, ¥
su velocidad, aun siendo muy rdpidas las puntadas, es tan
pequefia, que el operador puede Observar bien elvcurso del
dibujo esquematico en la pieza que se borda.

fn los dos sjemplos de realizacidn ﬁltimamenfe des—
critos, se han tomado medidas para ajustsr la escala con
los adormos esquematicos al indicador de la mirilla de a-
cuerdo con el curso de los discos de las lewas de mando.

Como es natural, las construcciones descritas ad-
miten otras modificaciones., Por ejemplo, en lugar de un
engranaje reductor de ruedas dentadas, puede emplearse otro
que pearmita instalzar la escalza 0 la mirilla en otro sitio

adecuado cualquiera de la mdquina. Los 6rganos de transmi-

sion, por ejemplo, una cadenz, han de mover la escals de mo- .

do que funcione 2 compas. con los discos de las levas de man-— =
)

do. Asimismo, el brazo de la escHlz puede estar accionado

en ambos sentidos por la excéntrica, si lo abraza a manera -

de una horguilla,
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de esta patente:

1) Mdquins automdticae de bordar, en la que las

diversas puntadas de los adornos o motivos estén determi-

nados por une o varias levas de mando, caracterizada por

comprender una escala (16) que se

hece pasar frente a un

indicador fijo, en correspondencia con el accionamiento de

las leves de mendo, y que estd provista de, al menos, una

notacidén apropiada pera determinar la Ultima puntada de ca-

da adorno,

2) Mdquina automdtica de

bordar segin la reivin-

dicacién 1, caracterizada porgue la escala va indicando el

numero de las puntadas ya efectuadas de un adorno o motivo.

3) Méguina automatica de
cacién 2, caracterizada porque la
giratoria con el arbol (6) de las

4) Mdquina automddica de
cacidn 2, caracterizada porque la
una de lag levas de mando (11).

5) Miquina automatica de
cacién 2, ecaracterizada porgue la
un movimiento alternativo.

6) Méquina automitica de

cacidén 1, caracterizade porgue la

bordar segin la reivingdi-
eécala (16) va monteda
levas de mando.

bordar segin la reivindi-

escala va dispuesta sobre

bordar seglin la reivindi-

escale estd animada de

bordar segin la. reivindi-

egcala egstd accionada

mediante un engranaje reductor, de manera que el numero de

s
rotaciones de los discos de las Jevas de mando sea un mul-

tiplo entero del numero de giros del drgano que mueve la

escala, y ese maltiplo equivale al nimero de pasos por la

sefial fija (32) de la notacidn (31) correspondiente aun.adomo
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por cada rotacidn de lus levas de mando.

7) Miguins automdtica de bordar gegin la rei&in—
dicacién 6, caracterizada porque el numero de notaciones
dqﬂos adornos en la escala mévil es igual al citado multi~
plo entero.

8) Miquina automética de bordar segin la reivindi-
cacidén T, caracterizada porque el indicador fijo.esﬁé dis-
puesto en una mirilla cuyo tamafio corresponde por lo menos
al de las distintas notaciones de la escalsa.

9) Maquina automética de bordar segin la reivindi-
cacidn 8, caracterizada porque el indicador de la mirilla
egtd dispuesto em un extremo de la mirilla, en el sentido
de avance de la escalé.

10) Mdquina automditica de bordér.'

Eeta memoria consta de diez paginas escritas por

ung S0la cara.

BarcEnona, §0 ENE 1982
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