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DESCRIPCION

La invencidbn se refiere a un conmutador seo-

gin el concepto principal de la reivindicaciébén 1.

ikt

Los conmutadores de tal clase encuentran apligﬁi}
cacidén en los aparatos eléctricos en los cuales la expan--
sién de ur medio gaseoso o liquido introducido en un Sensor
y en un impulsor del &rbol de conexién'produce un giro del
drbol de conexidn. Esto es vélido tanto para reguladores

de temperatura como para reguladores de presibn.

Como impulsor del &rbol sirve para este fin
en 3yeneral un muelle Bourdon de una o varias capas, una mem
brana metalica, un fuelle de pliegues o algo similar. Oni-
camenfe es preciso gque una alteracidn de la conformacidn

del elementc impulsor causada por una variacién de presibn

se traduzca en un movimiento de giro del &rbol de conexidn.

Con extraordinario provecho se utiliza el ob-

jewo de la invencidn en aparatos de conexibén con sistemas

TR

PO e e

indicadores, que presentan un indicador de valor ef?gtivo

y un indicador de valor tedrico, que actlan combinadamente
con una escala, cuya divisidn escalar se extiende a.mé? de
180 grados de dngulo. Aqui se coloca el indicador de-valor
efectivo sobre el &rbol de conexidn, mientras que el indi-
cador de valor tedrico estd dispuesto sobre un arbol de gra
duacibn de valor tebrico, coaxial, con el cual también es-
td unido de modo aue no pueda girar el tope de arrastre des

crito al principio. Un movimiento relativo entre el &rbol

de conexidén y el 4rbol de graduacidn, o cea, entre el cuer
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po de conexidén y el tope de arrastre, o sea, la cépsula de
conexibén, lleva al nivelarse el valor tedbrico y el valor. .

efectivo a que resulte una conexidn.

Por la patente CH-PS 411 634 se conoce un re
gulador eléctrico con un indicador de valor efectivo y’va—:
rios indicadores de valor tedrico, en el que los indicado-

res de valor tedrico estan agregados fisicamente a varios

TR
microinterruptores biestables. Los microinterruptores estén

colocados en el borde del disco de escala, desplazables con
el fin de poder graduar el valor tedrico. El accionamiento
del microinterruptor se produce a través de un brazo radial
fijado al &rbol de conexidn, éue discurre a través de una

palgansa basculante ahorquillada, que son parte del mecanigi

mo del interruptor.

»
DX RN S

Precisamente el impulsor del interruptor cono
cido funciona libre de la histéresis fuera de los puntos de
conmutacidn, sin embargo los interruptores biestablas-tie-

nen una diferencia de conexidn mayor, cuando hay que lograr

suf%@iente sequridad de que no se produzca una conmutacidn

L e

indeseada. Por elleo y a causa del agregamiento fisidd;&el
P ree

indicador de valor tedérico no pueden utilizarse los'migro-
interruptores de punta de conexidn corrientes en elfmeéca—
do; se trata de construcciones especiales. Ademas la gradua
cién del valor tedrico precisa del desplazamiento espacial
de los microinterruptores, por lo que han de preverse aco-
metidas flexibles entre los microinterruptores y la caja
del regulador, que siempre traen consigo una clierta necesi-

dad de espacio. Los interruptores prdéximos a los puntos de

conexidn tienen entre ellos una distancia que corresponde
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a la anchura de los interruptores en direccidn del perime-: -

tro del disco de escala.

Por la patente DE-PS 16 23 850 se conocen dos
versiones diferentes de un conmutador para instrumentos in
dicadores con dispositivo de contacto, esto es, para regu-
ladores de temperatura, en los cuales el cuerpo de conexidn
estd formado como cuerpo curvo. La pieza intermedia entre
el cuerpo curve y el microinterruptor consiste en una balag
ca de &ngulo, gue est& agregada a un microinterruptor y que
penetra con una punta de conexién en una ranura en forma
de Z de un cuerpo curvo. También en este caso, a fin de gra
duar el valor tedrico deben desplazarse espacialmente los
microintgerruptores frente al cuerpo curvo, de modo que se
necesitan acometidas flexibles para los microinterruptores,
La oscilacibdbn espacial del microinterruptor y la peneﬁra-
cidén de la punta de conexidn en la ranura, condicionada
por €llo tienen como consecuencia que la punta de céﬁé;ién
siempre debe tocar en el horde del cuerpo curvo por ambos
lados del punto de conexidén. Esto provoca en todos lps’.ca-
508 inévitablemente uhas fuerzas de friccidn, gue tieh@n
como consecuencia la denominada histéresis de los irldigado

P ECER]

res. Esta propiedad hace precisoc un recubrimiento corres—

«
.t Y,

pondientemente fuerte del muelle Bourdon que sirve de im-
pulsor, en especial cuando por el mismo impulsor deben ser

accionados varios microinterruptores.

Por la patente De-0S5 29 54 474 se conoce un
conmutador del tipo descrito al principic, en el cual el
cuerpo de conexidn presenta un saliente de perimetro, que

rodea el cuerpo de conexidén con un é&ngulo de enroscamiento
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igual o menor de 360 grados. El saliente de perimetro posee

dos extremos con una distancla axial entre uno y otro, qué
es mayor gue las dimensiones de la punta de conexibén en di-
reccién del eje del &rbol de conexién, de modo que la pun-
ta de conexidn puede moverse de un lado a otro entre 1los
extremos del saliente de perimetro. Con esta medida la pun
ta de conexidn estd en su movimiento relativo frente al -
cuerpo de conexidn, sélo sobre una parte del punto de cone
xién junto al saliente de perimetro, de manera que la hisg

E
téresis causada por la friccidn ya se reduce considerable-

mente.,

La invencidén tiene por objeto cfrecer un con
mutador del ftipo descrito al principio, esto es, para un
aparato de conexidén con un microinterruptor fijo, en el cual
la unidn entre el cuerpo de conexidn y las piezas interme-
dias de ambos lados del propio punto de conexidn ya no es
necesaria, y en el cual el cuerpo de conexidn ya noﬁééhita,
fuera del punto de ccnexidn, la fuerza del rescrte de com-

presidn del microinterruptor.

kS

¢ v

La soclucidén del problema planteado tiene lu-
gar en el conmutador descrito al principio, segin la inaven

cidn por las caracteristicas sefialadas en el numero

s

i de

las reivindicaciones.

Un engranaje de la clase de cruz de malta
representa un sequro que actla sin cobstaculos contra una
reconexién no querida del microinterruptor fuera del punto
de conmutacidn. Ppsibilita con una adecuada colocacidn de
sus elementos el mantenimiento de la posicidn de conexidn a

gue cada vez se le obliga, de manera que fuera del propio
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puntd de conexién, o bien, sector de conexidn, no es nece

ria ninguna fuerza de resistencia que ejerza el érbol4déh%gf;j
nexién o el cuerpo de conexidén para detener la cépsula de
de conexidn en direccidn axial, que como se sabe estd bajo
la influencia del resorte de compresidn del microinterruptq;..
Con ello el conmutador trabaja completamente libre de histé—'
resis por ambos lados del punto de conexidn, de modo que el
mismo impulsor, sin necesidad de una colocacibén més robuste
cida, puede ser instalado para el accionamiento de dos o més
microinterruptores. Con ello hasta es posible la utilizacidn
de un muelle Bourdcon como elemento impulsor, que en otro ca
so s&lo tiene aplicacidn en los meros aparatos indicadores.
Por ello la invencidn es especiaimente significativa, pues
alhmismo‘tiempo permite la instalacibén fija de uno o varios
microinterruptores, al contrario de lo que sutede, por ejem

1 te

plo, con el objeto de la patente CH-PS 411 634.

En el curso de los otros perfeccionamientos
del objeto de la invencidn, es especialmente provechoso pre

ver un conmutador, en el cual el cuerpo de conexidn presen-

L
&

te un pivote paralelo al eje y en direccidn del perimestro

3 -

una superficie cilindrica a ambos lados del pivote.

Las cruces de malta ya son conocidas eh sij
pero hasta ahora no fueron utilizadas como piezas interme.-
dias para conmutadores segln este tipo, y en especial no se
colocaban desplazables espacialmente entre el cuerpo de co-
nexién y la cépsula de conexibén. La utilizacidn de una cruz
de malta o de un segmento parcial de la misma lleva a posi-
ciones de conexidn completamente individualizadas en el con
mutador, sin la posibilidad de abandono de cada una de las

posiciones de conexidn fuera del punto de conmutacién.
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El se.gmenit-o pareial ‘d-:¢e1~ 1 aa cruzd
aqui unido, de manera éspecialméhte“Véniajaﬁég{é:s
un &rbcl colocado en el tope de arrastre, con uh plaﬁ“
clinado en forma de carril curvado como roéca de tofhi11‘
el cual por su parte acciqna directa o indirectamente*s@ m
la cépsula de contacto. Se tiene entonces la posibilidad
de influir, por medio de la eleccidn de la pendienté‘dellﬁ
carril curvado, en las fuerzas de ¢onexidn y la diferehCié i
de conexién independientemente del microinterruptof, y den
tro de amplios limites. Ademés se puede introducir entre:
el plano inclinade y el punto de contacto con la cépsula

de conexidn un autofreno, que impide un giro del segmento

parcial de la cruz de malta frente al cuerpo de conexidn

por fuerzas reactivas del microinterruptor.

.

Un ejemplo de realizacidén del objeto 'dé’ la

invencibén se explica a continuacidén mas detalladamente en

* ¢ 0%
L]

las fiquras 1 a 4. Ty

e &€

Figura 1: muestra una vista lateral del conmutador

“spag,

seglin la invencidn en conexidn con el instrumento me-
L4

LI 2
L]

. L 2
didor d= un regulador de dos puntos con indicgdores

]
* - [ 2

de valor efectivo y valor tedrico. T

.
L4

. e

Figuras 2 a 4: muestran una vista alzada sobre el pro

pio aparato conmutador, partiendo del plano X-X en la

figura 1.

En la figura 1 se representa un impulsor 1

en forma de una espiral Bourdon de una capa, que en la mane
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ra va sablda esté colocada fija por su extrema exter‘@

que va unida a un sensor por medlo de. un capilar no dlb.ga

do. El sensor, formado como cuerpo huéco, el capilar;yéla--
espiral Bourdon estén llenos de un medio, cuya elevacién.&é? o
presién, por ejemplo, por sublda de temperatura; causa una..
variacidn en la conformac1on de la esplral Bourdon. Bl ex
tremo interior de 1la espiral Bourdon esta unido coﬁ un’af!

bol de conexién 2, al cual va fijado un indicador de valor

efectivo 3. Ademas, al arbol de conexidén 2 va fijado un. —
cuerpc de conexidén 4 por medio de un tornillo 5. Cualqﬁier
influencia del impulsor 1 sobre el &rbol de conexidn 2 se
exterioriza en un movimiento de giro de igual tamafio e igual o
sentido del ipdicador de valor éfectivo 3 y del cuerpo de
donexidn 4.
El cuerpo de conexidn 4 consiste en Uk éubo

6, que en la mayor parte de cu perimetro posee una superfi-

LI 3 N
. [

cie cilindrica 7 (figura 3), asi como un borde un ferma de
brida 8, en el cual en un punto del perimetro tiene fijado
un pivote 9, a cuyo alrededor el cubo 6 va provisto-de’un

entranie¢irindrico 10 (figura 2). Los ejes del pivote 9

y del entrante 10 corren paralelos al Arbol de conexidhi 2.

v N

El &4rbol de conexién 2 estd formado db&é
4rbol hueco y colocado en un marcador de graduacién de valor
tebrico 11 de forma indesplazable, dgue en su extremo exte-
rior lleva un botdédn de graduacidn 12 y un indicador de valor
tebrico 13. Ambos indicadores 3 y 13 estédn colocados encima
de Qna platina de escala no representada, en la que . divi

sidn escalar abarca por ejemplo un angulo de 270 grados.
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‘Al ‘otro 1ladd del
fijado sobre el marcador de graduscidi de va:

un tope de arrastre 14 gue no puede girar ni desplazar

2

axialmente, por medio de un tornillo de forma vermiculaj

Ademés, sobre el érbbl"dé'gféﬁuééibf;;E‘
teérico 11 estd colocada una cépsula dé conexidén 16,
zable axialmente, pero QUe sélo puede girar en relacidn-
cuerpo de conexidn 4 junto con el tope de arrastre 14, 1a
cual presenta un brazo 17. Con la finalidad de hacer de ;
de la cipsula de conexién 16 y del brazo 17, posee esfé:uiel
timo una horquilla 18, en la cual penetra un saliente 19 %§;
colocado fijo en el tope de arrastre 14, que‘permife‘dﬁ"aég;
p%azamlentmgqxlal de la céapsula de ccunexidn 16 frente allﬁét

pe de arrastre 14.

*
cw Ve S

La cépsula de conexidén posee un gollete 20- .

radial al &rbol de graduacidn de valor tedrico 11, gr.el

LR

gque se apoya una palanca intermedia 21, que actiia sobre un

microinterruptor 22 comin en el comercio, colocado fijo.
LR 2 3

Bl microinterruptor tiene dos posiciones de conexiég (encen
ol n Ve eel

dido-apagado), un resorte de compresibn gue no apareég Y

& &

[ 3

ne

una punta de conexidn 23, que se puede mover limita%é%%nte
paralela al &rbol de conexién 2. Por esta punta de ébgéxién
cuando esté con el resorte extendido, la palanca intermedia
21 es apretada contra el gollete 20. En su otro extremo la
palanca intermedia 21 va provista de una articulacidén 24,
que estd fijada a una silleta de suelo 25 graduable, para-~-
lela al &rbol de conexidn 2. Para el ajuste se ha previsto

un tornillo de graduacidén 26, que esta situado fuera de la

silleta de éuelo 24 y de la caja 27 del aparato conmutador,
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‘del cual sblo se muestra una pequéfia séccién.

dad de ajuste de la silleta de suelo 25 sirve para-l

duacién del punto de conexidn del microinterruptor ZZ.

e i

El tope de arrastre 14 tiene una prolonga-

cién radial 28, en la que va colocado un engranaje dé cruz’
: s :

W

de malta. Ests contiene un segmento parcial 30, como se p@§ 
de ver en las figuras 2 a 4 . El segménto parciél 30 euté
dispuesto sin que puede girar en un extremo de un arbol 31,
que corre paralelo al &arbol de conexibn. En 21 extremo con—_:éﬁ
trario del A&rbol 371 esté fijado, igualmente siﬁ que pueda
girar, un cubo 32 con un plano inclinado 33, que estd rea-

lizado con un carril curvado en forma de espiral de torni-

llo. Cerca deli plano inclinado 33 estd por debajo del bra-

ey

-

zo 17 la cépsula de conexidn 16. Por medio de un giro del
planc inclinade 33 se hace desplazar la cépsula de cote-
xidn 16 por una via de desplazamiento detsrminada, qu~ co-
rresponde a las diferentes posiciones de conexién gel micro
interruptor. La capsula de conexién actila por medio de su
gollete 20 a través de la palanca intermedia 21 sobre .la

pus t-a de comnexidn 23 del microinterruptor 22.

-
. .,
.

l.a forma espacial del segmento parcial 30
del engranaje de cruz de malta 29 aparece especialménté en
las figuras 2 « 4. El segmento parcial posee una perfora-
cidn 34, por medio de la cual estd fijada al &rbol 31. Una
hendicura 35, cuya anchura corresponde al didmetro del pi-
vots 9, estl centrada radialmente sobre el &rbol 31, y tie
ne una profundidad tal, que el pivote 9 al atravesar la po

icidn intermedia segun la figura 3, no choca en el

73]

, extre-
mo de la hendidura. Por ambos lados de 1a hendidura 35 lle-
va el segmento parcial 30 dos entrantes 36 y 37, en forma
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de arco circular, cuyo radio es ligeramén

radio de la superficie ciliadrica 7 del cuerpo

De esta forma esté aségurado que el ségmen£Q §arc
dé tomar dos posiciones estableé segin las figura;
de las cuales no puede ser conmutado si no es a‘pgf
cuando el pivote 9 se encuentra fuera del encaje con 1
hendidura 35. A causa de la existencia del entranté 1Q
de el segmentc parcial 30 zin embargo ser conmuﬁado p#c"

dic del pivote 9, como se representa en la figura 3, $1 ;

'.-Jl

mento parcial 30 tiene forma de una hojita fina y es ¢o
niente fabricarla =2n metal, asi como el &rboi 31, mientré
que el cubo 32 junto con €l plano inclinade 33 se fabr

convenientemente en una pieza, por ejemplc de plastico™pé

. -E1 cuerpo de conexidn 4 puede ser de metal © de¢

T

lastico, a cuyoc efecto =l pivote 9 es conveniente que sed

’

de metal, y gue vaya colocado en el borde 8.

La manera de actuar del cenmutador QSI repre .

n

{

entado es la siguiente: al principio se encuentra el seg-

mento parcial 3D en una posicidn estable como se indica en

Cag el

R4 A[ VeSS

o= AU -
T8 T Gura 2, en 1

]

cual por =2jemplo mantiene encendidoe. el
P jemp :

: i
« L ¥
*

micsrointerruptor por mediacidn de la correspondiente posi-
) 1 &

P 2

ién espacial del plano inclinado 33, por ejemplo, <¢on: la i

)

finalidad de elevar la temperatura de un proceso denéale-
faccibén. En un supuesto giro a la lzquierda del cuerpo cur
vo 4, por ejemplo a causa de una elevacidn de la tempera-
tura y la correspondiente modificacién en la conformacidn
de} impulsor 1, llega el pivote 9 & la hendidura 35. Al
mismo tiempo se aparta la superficie cilindrica 7 del sec-

tor del entrante 37. Entonces el pivote 9 arrastra consigo
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el segmento parcial 30 y lo,traslédé, pasanagf@d;f

cién intermedia mostrada en la figura 3, a la otra.ps

extrema estable segin la figura 4, en ia que'lag$u§,
cilindrica 7 en su accidén combinada con el'egt:éntélﬁ
quea el segmento parcial 30. Por el cor;gspéng;gntgig
conjunto del plano ii:clinado 33, la cépsula de éoﬁexié
llega agqui a otra posicibdn axial, a cuyo efecto la paiéﬁ§; 
intermedia 21 lleva el microinterruptor 22 a otro puhté:;u

graduable de conmutacidn, causando la conmutacidn.

En la posicidn indicéda en la'figura 2 el
cuerpo de conexién 4 puede girar atn mé&s de 180 grados,
por ejemplo, hasta mas de 270-grados en el sentidq de,las.‘
agujas del reloj, frente al segmento parcial 30, sin q@e,sér
desencadene otra conexidn o que se levante el bloqueo enfre
la superficie cilindrica 7 y el entrante 37. PorAelneénQ;ae,

ric, el cuerpo de conexidén 4 puede, desde la posicidn mos-

. . . . Jmaa )
trada en la figura 4, girar en sen%tido contrario al, de las -

agujas del rel.j, igualmente mds de 180 grados, preferente-

mente mé&s de .." grades, sin que se desencadene otra cone-

xién, o que se levante el bloqueo del segmento parciad® 30.

Yo

Con ello puede el cuerpo de conexidén 4 realizar una:rota-

ENr A

cidn reletiva frente al tope de arrastre 14 y la cépsg%a
de conexién 16 de mas de 360 grados, preferentemente de
hasta ma&s de 540 grados, sin que se desencadene més que una

sola conexidén del microinterruptor.

Un &ngulo de giro relativo tan extenso es
de significacién, porque al principio el cuerpo de conexidn
4 puede cubrir un &ngulo de giro que corresponde a la com-

rleta oscilacién de indicador del indicador de valor efecti
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botén dé gréduééién 12 del topé'de'éfr55£réri4;vyﬁc;

v6 3. Pero adicionalmente se puede ajustar, por medio

del valor tedrico, el recorrido u oscilacidén total de’

indicadores, de modo que en su resultado y en el caso ext:

mo, se suman las oscilaciones de los indicadores de valor

efectivo y valor tebdrico.

En una graduacién de valor tedrico tienen -
lugar entonces exactamente los movimientos cinemdticos de

reversiédn: cuando el tope de arrastre 14 gira con el segm#ﬁf

to parcial 30 desde la posicidn mostrada en la figura 2
frente al cuerpo de conexidén 4 en el sentido de las agujas
del reloj, el engranaje de cruz de malta 29 realiza inmedigli:
tamente una conexidn. Después el tope de arrastre 14 puede
girar ain otros 270 grados, sin que se desencadene otra co
nexidén. Desde la posicidn representada en la figura“Z:bue—

de en cambic el tope de arrastre 14 girar en sentido ccntra
rio al de las agujas del reloj todavia aproximadame;%;:270

grados, sin que se desencadene una conexiodn.

*

e e vy

Se puede reconocer, que se produce un roce

- -

LI

entre el cuerpo de conexidén 4 y el segmento parcial 30,

que debe ser superada por el impulsor 1 sélo en el %éééor
de la conexién directa segin la figura 3. Fuera de és@é
sector, y precisamente por ~mbos lados, no esté&n el cuerpo
de conexidén 4 y el segmento parcial 30 en una relacidn de
friccidr. a causa de una fuerza externa. Ya se ha explicado
gue la influencia de las eventuales fuerzas reactivas sobre
el segmento parcial 30 a través del plano inclinado 33 pue

den ser eliminadas por medio de un autofreno. Un ligero ro

ce que aln pueda prcducirse entre el segmento parcial 30 y



de magnitudes mehores gué las que hay por &jer

jeto de la patente DE-0S 2952 474. Aqui hay que t

y que las fuerzas de friccidn provocan una com

tencién de histéresis del conmutador.

10
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REIVINDICACIONES .

1;‘¢onmutador paré'éparatbs'éléétficos cdh'qg é;béi~d
nexién, que dependienté de un mecanismo de'hedie{gnge ,
za un movimiento de giro, con un &rbol de gré&ﬁaéién;d
lor tebrico que va coaxial al &rbol de conexidn, con'p
intermedias para la transformacidén del movimientg’de;Q
del &rbol de conexidn en un movimiento longitudinaleéEQ
punta de conexidén de un microinterruptor fijo con alnmehés,
dos posiciones de conexién,.a cuyo efecto las piezas intéré;
medias rodean un cuerpo de conexidén fijado al &rbol de co- .
nexién, asi como una cépsula de conexidn colocada .sobre el .
éfb?i,d?zﬁiigiigﬁﬁ“ de valor tedrico, la cual se desplaza
en un giro del cuerpo de conexidn bajo la accidn de un plé- 'ﬂ
no inclinado, y a través de una palanca intermedia y contra
la accidn de un resorte de compresién acciona un microinte-
rruptor, junto con un tope de arrastre unidg de modB éhe no

pueda girar, con el &rbol de graduacibn de valor tedrico,

con el cual se puede graduar, sobre el &rbol de graduacién

A
[N

‘?4‘ s . 3 T 4 - ] .-‘: ”
del valor tedrico, la posicidn relativa del plano inéitinado

+

con la cépsula de conexibdn, caracteriz a“di@
porque el cuerpo de conexidén (4) estd formado como QiéZé
impulsora de un engranaje en forma de cruz de malta (29),
Yy la pieza que recibe la fuerza estd unida, como segmento
parcial (30) de la cruz de malta, sin que pueda girar, con
un &bol (31) que esté colocado sobre el tope de arrastre
(14) paralelo al &rbol de conexidn, y que en el extremo -
opuesto lleva el plano inclinado (33) que act@a sobre la

cédpsula de conexidbn (16).
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porque el cuerpe“de conexlonC4)presenta un;pivo

(9) paralelo al eje, y-a ambos lados dEl prOtE (9) eﬁ di
reccidn del perlmetro presenta una superflcie c111ndr1ca
(7) que en unidn con el segmento parcial (30) forman fuera
del sector de cbnmutaciéh uhvplquéo que. cierra pof”aiﬁ

de forma.

3. Conmutador segih la reivindicacién 2, caracter i

z ado porque el tope de arrastre (14) presenta una pro- ..

10
longacién radial (28) en la cual va colocado, paralelo al

drbol de conexidén, un &rbol (31), en uno de cuyos extremos
se encuentra el segmento parcial (30) del engranaje de la
cruz de malta, y en cuyo otro extremo se coloca el plano in

cliﬁg@iﬂﬁwéjﬁen forma de carril curvado de forma de espiral

de tornillo. _ S

15

4. Conmutador segin la reivindicacién 3, ¢ ar a c't'e r i
e -

z ado porque en la cépsula de conexidn (16) estd coloca
do un brazo radial (17) que est& en contacto con el plano
20 inclirado (33) del inversor (29).

.

5. €onmutador para aparatos eldctricos con un arbol dé co-

nexidn.

Seglin se describe y reivindica en la presehéé
memoria descriptiva que consta de 16 hcjas foliadas y es-
critas a mdquina por una sola cara.

a 1 AGL. 1883

Madrid,/

/mc. |
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