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La presente invenci6n se refiere a un dispos
compensador de vibraciones para un eje sometido a fuerzas:
a:céntricas, de gran simplicidad constructiva yrde-facit~m~ B
juste, que permite obtesmer Eﬁﬁﬁ'?&%ﬁikaﬂﬂa s&i%%ﬁﬁé@ ‘ﬁgA} ‘

El dispositive compensador de vibraciones se‘se’l-*aa ‘
invencifén comprende por lo menos dos masas excéntricas &@#
darias de un segundo y de un tercer ejes giratoriQS“ﬁﬂuﬁﬁﬁe?
pectivos medios de giro situados en soportes que §e apoyan -
en la misma plataforma que los soportes de los medios dﬁib'!
giro del eje sometido a fuerzas excéntricas, cuyo eje estd
unidc cinemdticamente al segundo y al teﬁeer ejesga té&lf
de medios de transmisién adecuados de modo que por Lﬂﬁmgﬁas
uno de dichos ejes gire en sentido contrario al del'ejenSGix

metido a fuerzas excéntricas. T

Ventajosamente e! dispositivo compensador de vi-
braciones estd provisto de medios de variacidn de la posicion

rotativa de las masas excéntricas respecto al eje somqp}do

a fuerzas excéntricas. rea,

LI Y
LI

Preferentemente, los soportes de los medios .de.gi-

ro del segundo y del tercer ejes son desplazables med{;nfe
ojales practicados en las bases de los mismos y los medios
de transmisi6n, son para el segundo eje, una transmisi6n de
engranajes y. para el tercer eje, una transmisién de cadena
y coronas dentadas.

Para mejor comprensifn de cuanto queda expuesto
se acompafan unos dibujos en los que, esquemdticamente y tan

sélo a titule de ejemplo no limitativo, se representa un ca-

So préctico de realizaci6én.



En dichos dibujos, la figura.1.es ana vistasen
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seccidn transversatl segﬁn la linea A A de la figura 13 la

‘§§§sra 3res stra ssﬁziéa traﬂsvapﬁalxsﬁgﬁﬁ fa- liﬁea sﬁﬁwggV

planta del dispositive de la invencifn: ia-fiqura'zﬁés{ﬂﬁar

la figura 1, y la figura 4 es ﬁn~esﬂﬁamaws&ma£1§isaﬁ@vﬂﬁﬁi.l
las fuerzas actuantes.

En la realizacifn representada en las figuras 1,

y 3 puede verse el eje -t- al cual son solidarias las ex-

)

céntiricas -2- v -3-, la corona dentada -4-, la rueda denta-
da -5- y el volante -6-. El eje -1- gira en un par de roda-

mientes montados en los soportes -7- y ~8-. 2ta

El eje -9- esta unido cinematicamente al ej&,=-}-
mediante la rueda dentada -10- solidaria de aquél, arrastra

la masa excéntrica -11- y gira en un par de rodamientb&_ﬁoﬂ—

tados en los soportes -12- y -13-.

El eje -14- estd unido cinemdticamente al eje ~1-

mediante la corona dentada -15- solidaria del mismo y;bﬂ.

»
'..

cadena doble -16-, arrastra la masa excéntrica -17- yogira

t-b!

en un par de rodamientos montados en los soportes ~18¢« y.

-19-. '

Los soportes -12-, -13-, -18- y ~19- est&n pro-
vistos de los respectivos ojales -12a-, -12b-, -13a-, -13b-
-18a-, -18b-, -19%a- y -19b-. Las excéntricas -2- y -3~ comu-"
nican un movimiento alternativo a unas bielas -2a- en cCuyo
extremo estdn dispuestas unas zapatas -2b- que esté&n en

contacto con las excéntricas -2- y -3-,

El funcionamiento del dispositivo de la invenci6n

es el siguiente;
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Tal como puede verse en la figura 4, la excéntri-
ca -3-, qué esta resresentada~en'linea-de'pﬁntos;‘prﬁwocaj
al girar, una fuerza centrifuga Fc aplicada en su centro N
égfgrgyeﬁaﬁ -20-. Picha fuerza depends dei*&ai@?%ﬁe ia+ﬁ%%@»
m, de 1a distancia r'antre el centro de gravedad -10- y el
centro de giro -21-, y del cuadrado de la veiotidad apgular
W, es decir: Fc = m w2r. Dicha fuerza de transmite a lds

sepories del eje -1- y puede descomponerse en una fuerza

normal Fn y una fuerza tangencial Ft que varian sinusoidal-

mente.

» -

La masa excéntrica -17-, representada tambiZn.sn
iineas de puntos en la figura 4, gira en el mismo sen%jﬁb
que el eje -1-, puesto que la transmisién al eje -14- se
realiza mediante las coronas dentadas -4~y -156-y la'nqqe-
na -16-.

La masa excéntrica -17- se dispone en una PO5i~
ci6n tal que la fuerza centrifuga que provoca F'c neugqﬁii-
ce el efecto de la fuerza Fc, o lo que es lo mismo, dp';qs
componentes Fn y Ft. Para variar la posicién de 1la maé;:éx-
céntrica -17- se aflojan los tornillos -22-23-24- y -2%—.y
se desplazan los soportes -18- y -19- gracias a los ojales
-18a-18b-19a- y -19b-, de modo que se destense la cadena
-16-, los dientes de la corona dentada -15- queden fuera
de la cadena -16- y, a continuacién, se hace girar la coro-
na dentada -15- respecto a la corona dentada -4- el dngulo
(0 el naGmero de dientes) deseado para orientar la fuerza
centrifuga en el sentido adecuado. Después se vuelve a

tensar la cadena -16- y:se fijan los tornillos -22-23-24. y
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- temente ya que varfan segln dos sinuscides desfasadas:'aprio=

-25-. ’
En la figura 4 puede verse -la masa excéntrica -17-

dispuesta de tal modc que, al girar, produce una fuerza.cens-

trifuga F'c aplicada en Sﬁfﬁ&ﬁiﬁﬁsdﬁiﬁ?ﬁ@ﬁﬁﬁﬂ4$2ﬁ%55%%ﬁ§ﬁ;

a una cierta distancia del centro de giro -27-, Bicha‘fuéral"

za F'c se transmite é los soportes -18- y puede descompo-
nerse en una fuerza normal F'n y una fuerza tangencial F't
que se oponen respectivamente a las fuerzas Fn y Ft.

Al girar en el mismo sentido los ejes -1- y -14-

las fuerzas correspondientes se van neutralizando constan-..

»

ximadamente 180°. . LRI

..,

La fuerza centrifuga F''c originada en la masa
excénirica -11- sirve para equilibrar las fuerzas que‘ﬂQIhan

sido completamente compensadas con la fuerza F'c de la masa

excéntirica -17-. .

Para colocar la masa excéntrica -11- en la @9&1-»

-
Yy

cién conveniente se opera de modo andlogo a como se hasdes-

»
teww

Crito para la masa excéntrica -17-: se aflojan los tornir

L
[ .
hd L]

llos -28-29-30- y -31- para desplazar los soportes -12- y

-13- de modo que los dientes de la rueda dentada -10- se
separen de la rueda dentada -5- y pueda disponerse la masa
-11- en la posicién adecuada.
Tal como puede verse en la figura 4, la fuerza i
centrifuga F''c se aplica en el centro de gravedad -32- al-

go distanciada del centro de giro -33-

La fuerza F''c se puede descomponer en la fuerza

normal F''n y la fuerza tangencial F''t.




El equilibrio se'produce cuahifo Fn « F'a-+ F11p

y Ft = F't + F''t (en el ejemplo F''t es negativa) ==

Ademds, por el hecho de girar el eje -9- en senti-

do centrariq al eje -1- eaM$easavaﬁ'ﬁar%£fi§§ ?ﬁ?ﬂ%éﬁ%xﬂ££ 

5 leracifn y frenado. ' |
El vglanté -6~ reduce la amplitud de las ascilé?

- ciones de la velocidad del eje -1- de mﬁdé que ésta sea lo
mas uniforme posible a pesar de las variaciones del par
resistente. | |

10 La descripci6n realizada mas arriba corresponde a
una realizaci6n concreta de la invencién, pero se comé%gﬁae
que &sta podria también realizarse de muchos modos difefeén-
ies siempre segin las caracteristicas de la invencién.

Por ejemplo en la figura 1 se ha representadﬂ,fﬂ

-

15 eje sometide a fuerzas excéntricas como un eje -1- solida-

ric & un par de excéntricas que empujan unas bielas, pero

“ v oa

es obvioc que la invencibn puede aplicarse a un caso mas-+ge-

*ve

neral, ya sea un eje provisto de un namero mayor de exeén-

CE ]

tricas o un eje unido a la biela por un mecanismo de biela-

.~

LI
* "

20 manivela.
Asimismo, las masas excéntricas de compensacibn

pueden estar constitufdas por una masa compacta cuyo centro
de gravedad esté desplazado respecto a su centro de giro,

por una masa unida al eje de giro mediante un brazo o por

25 cualquier otra realizacién concreta posible.

En la realizaci6n de las figuras se han represen-
tado s6lo dos masas excéntricas, pero éstas podrian ser tam-

bién mGltiples,.




Ser§n, pues, independientes del éﬁjetg de

vencidén los detalles constructivos y demds caracteristicas

: ac esenc1aies emp}eaﬂas en ia ﬁuesta en préct;ca de la
-‘misma por eﬁeﬁar t@é@ eilio csmﬁranﬁiﬁs ﬁ£=

de las siguientes reiviaditacé@nes:ru>
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo compensador de vibraciones para

un e@je sometido a fuerzas excéntricas, ﬂﬂeiéﬂm@$e®@£5@£?wlﬁ~
menos dos masas excéntricas selidarias de un segunds. y de

un tercer ejes giratorios en respectivos medios de girﬂ‘siQ"x
tuados en soportes que se apoyan en la misma plataforma quei
los soportes de los medios de giro del eje sometido a fuer-
zas excéntricas, cuyo eje estéd unido cineméticamehte al se-,'
gundo y al tercer ejes a través de medios de transmisifn

adecuados de modo que por lo menos uno de dichos ejeS;@gféui’

en sentido contrario al del eje sometido a fuerzas centsrb..

fugas.

2. Dispositivo compensador de vibraciones para
un eje sometidc a fuerzas excéntricas, segln la reivindica-
cién 1, caracterizado por el hechc de que estd provisto de

medios de variacion de la posicibn relativa de las masas

P

~
LR

excéntricas respecto al eje sometido a fuerzas centrifugas. .

3. Dispositivo compensador de vibracionesgbé%a
un eje sometido a fuerzas excéntricas, segln la reiviﬁdfta-
ci6n 2, caracterizado por el hecho de que, preferentemente
los medios de variacién de la posici6n relativa de las ma-
sas excéntricas respecto al eje sometido a tuerzas excén-
Lricas consisten en que los soportes de los medios de giro
del segundo y del tercer ejes son desplazables mediante o0&-
jales practicados en las bases de los mismos, y lcs medios
de transmision son para el segundo eje, una transmisi6n de

engranajes y, para el tercer eje, una transmisién de cadena



y corenas dentadas.

4. Dispositivo compensador de vibraciones para

‘un eje sometido a»fggrzas_éxcéntricas.
}La,preseﬂia;mgmaria descriptiva-cé
hojas foliadas, escritas a miquina per yna 5013
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