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‘ _NALA FEPRODUCCION

| FOR C2FECTO DEL Sl |
l .
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PATENTE !
| D E
INTRODUCCION

a favor de Don Antonio VIAFLANA GURI, de nacionalidad
espaefiola, residente en Barcelons, Pzseo de Menuel Gi-
rona, 42, por “TREN DE ESTIRAJE PARA MAQUINAS DE HILA-
TURA" . |

MeEMORTA DESCRIPTIVA

la presente invencidn se refiere & un tren
de estiraje para méquinas de hilatura que comprenden‘
un brazo portante elevable y que se extiende por en--
cima del campo de estiraje, el que estén fijados los
5. cilindros superiores, giratbrios individualmente o por
pares alrededor de un eje de rotacidén comin Estos bra-
z0s, en cliertos casos, pueden estar dotados de brazog
de guias auxiliares, cuyo trayecto de pivotamiento es-
4 limitado. - '

10. En un dispositivo de estiraje conocido los
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cilindros suveriores estan alojados, por mediosde ejes

de guia'lateralés, en cojinetes solidarios de la maqui-
na,, dispuestos por encima del campo de estiraje, y son
apretados contra los cilindros inferiores por medio de
diespositivos complementarios, tales como puentes sobre
los que actlan pesos que vroporcionad la presidén ade-
cuada. Cuando se trats de bajas torsiones es suficien-
te utilizar, para el pinzaje del hilo a la salida del
tren de estiraje, el peso propio del brazo portador des-
cargado y que actia sohre el cilindro de salida o bien
un resorte complementarioc.

En otros casos se ha tratado de sostener los
cilindros superiores por su perte central entre dos ro-
dillos situados sobre un eje comin y en un soporte que
se extiende pox enoima.del campo de estiraje, cuyo so-
porte puede oscilar, a su vez, con los cilindros supe-
riores, paralelamente al plano del campo de estiraje,
siendo dichos cilindros superiores, asimismo, cargados
mediante pesos que actian a través de palancas interme-
dias sobre el brazo portador de los mismos. Hn otras
realizaciones los cilindros superiores, alojados por me-

dio de ejes laterales de guia en elementos solidarios

de la mdquina y en soporte que se extienden por encima

del campo de estiraje, son apretados contra los cilin-
drog inferiores asociadog, por el efecto de uno o va-

rios imanes. .

. . .
Todas estas construcciones conocidad tienen

ciertos inconvenientes que, 0 bien hacen delicada y com-
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plicads la construccidn de la maquina, o blen hacen

necesario sdoptar ciertas precauciones especisles en

la conduccidn de ls miems a Tin de evitar deterioros
de algunss de sus partes; en otros casos el funciona-
wiento del tren de estiraje no es enteramente satigm

. 3
factorio o existe una marcada tendencis a producir de-
fectos en los hilosg fabricados, y no falta la variedad

en que resulta extremademente dificil llevar a cabo los

ajustajes que w8 necesario introducir en el tren a fin

de adaptar la médquine a las diversas necesidades de la
fabricacidn.

La presente invencidn tiene por objeto un
nuevo tren de estiraje en el que se evita esencial-
mente las desventajas mencionadas anteriormente y me-
diante el que se garantiza el guiado exactamente para-
lelo de los cilindros superiores.

Lgte objeto es conseguido por el hecho de
gque el eje longitudinal de los cilindros superiores
estd fijado con respecto del brazo ?ortador y a su ba-
rra de soporte, o sdlamente pivotable en direccidn per-
pendicular al plano de estiraje, siendo obitenida la pre-
sidn de aplicacidn de los cilindros superiores contra
los inferiores por medio de imanes asociados a los ci-
lindros giratorics y que determinan al mismo tiempo la
posicidn de funcionamiento de los cilindros superioresy
del brazo portador de los mismqg. s
Los ejes giratorios de los cilindros y de las

piezas fijadas sobre el brazo portador de los cilindros
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superiores por wedio de cojinetes de guia que compren-—
den elementosg actuantes como cojinete e iupedidos de
desplazarse axislmente con respecto del eje longitudi-
nal del brazo portador.

Por otra ﬁarte, los cilindros superiores pue-—
den comprender al Menos un camino dé guia en los que se
introducen elementos de guia fijos al brazo de manera
que no puedan desplazarse en la direccidn de su eje lon-
gitudinal y del eje del cilindro superior. kstos cami-~
nos de guia.pueden estar formedog por ranuras o por cue-—
llog salientes, con los que se acoplan los elementos de
guis, ventajossmente en forma de rodillos. Segin otra
variante eétos elementos de gufa puede rodar igualmen-
tg sobre ejes exberiores gue se encuentran montados en
un anillo fijo al brazo portador de los cilindros supe-
riores. Feramegurar la posicidn axial del cilindro su-
perior, es recomendable disponer dos caminos de rodadu-
ra separadoy aclalmente, y los rodillos son repartidos
gobre una parte de la superficie del cilindro superior
por medic de una javla u otros elementos, formando un
conjunto con el anillo fijo al brazo portador o bien
con el anillo de rodamiento asociado con el cilindro su-
peperior. In todo caso se puede prever los medios mas
adecuados tendientes a mantener los cilindros superio-
res unidos a sus brazos portadores, para poderlos le-
vantar conjuntamente y,‘eventu%}mente, poder separar el
brazo s8lo o separar los eilindros del brazo levantado

con ello. En luger de rodillos se puede utilizar otros
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dispositivos de guia cooperantes con ranuras formadas

en log cilindros, y en todo caso, se ha de prever que
tales dispositivos permitan los desplazamientos nece-
gariog de los cilindros.ge fin de ajustar los ecarmien-
tos necesarios en cade casgo0.

De acuerdo con la invencidn log imenes pue-
den estar montados dentro de los cuerpos de los cilin-
dros o0 en sus dos extremos, con un polo norte y un po=-
lo sur en cada extremo del elemento, o sdlamente un po#
lo norte por une parte y un polo sur por la otra. Fa-
re ello se puede utilizer barras magnéticas montadas en
el interior de los cilindros ¥y que cierran el circuito
magnético g través del cilindro inferior, por intermee

dio de piezas o anillos polares, o bien anillos magné-

ticos a fin de que el magnetismo no se extienda a los

cojinetes u otros elementos del conjunto que puedan ser
afectados.

En evidente que un tal sistema magnético pue-
de ser combinado con medios conocidos, por ejemplo con
una carga suplementarie aplicada sobre el brazo porta—
dor por cualguier medio conocido, de forma gue al des—~
cargar este brazo portador, el cilindro superior de sa—
lida, eventualmente junto con alguno de los otros cilin-
dros superiores resulte aplicado contra los inferiores
respectivos por la presidn magnética sola a fin de evi-
tar que la torsidn del hilo producido pueda extenderse
al interior de la zona de estiré}e con los correspondien~-

tes inconvenientes. También es posible introducir esta
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carga magnética sélo en el cilindro de salida y/o en
el cilindro inferior correspondiente, en cuyo caso es-
te Ultimo juego trabaja, en cuanto a carga, indepen-
dientemente de los demds.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de

A , .
ejemplos no limitativos del alcance de la invencidn,

" algunas formas preferidad de llevar a la practica la

misna.

En dichos dibujos, la figura 1 representa en
elzedo y seccidn parcial, un brezo portador de los ci-
lindros superiores de acuerdo con la invencidn; la fi-
gura 2 es une seccidn por la linea II-II de la figura
1; les figuras 3 y 4 muestran una variante de cojinese
de oilindfé éupqrior;‘la figura 5 muestra un brazo por-
btador‘para un tren de estiraje; la figura 6 es una vis-
ta parcialmente seccionada de un cojinete para el brazo
de la figura 5; las figuras 7 y 8 son variantes de coji-
netes para el brazo de la figura anterior; la figura 9
es una viasta aizada de otra variante de brazo portador;
la figurs 10 es una vista inferior correspondiente al
brazo de lé figura 93 la figura 11 indica un cojinete
para este Wltimo brazo; la figura 12 es una variante de
cojinete de brazo segin la'figura 11; las figuras 13 y
14 indican detalles de los cilindros superiores gemelos
y de sus cojinetes; la figurs 15 muestra un brazo por-
tador provisto de imanes de carga, en posicidn de fun-
cionamiento; la figura 16 indic;: a escala mayor la par

te delantera del brazo de la figura 15; y la figura 17
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es una vista frontal del mismo.

Sobre la barra portadora -l- (figura 1) que
se extiende en toda la longitud de la maguina se en-
cuentrs fijado un brazo portador -2- para los cilin-
dros superiores, en forma de "U" y que puede ser re-—
tirado en direccidn de la flecha -A-. Los cilindros
superiores -3~ estén montados en este brazo en dispo=-
sicidn giratoris y cooperan con los cilindros inferio-
res -4—- que son solidarios de le méquina. En cada ci-
lindro superior -3- se encuentra dispuesto un imén per-
manente, contra cuyas caras frontales se apoyan las pie~
zas polares -=5-, ~5'-~ gue cierran el circuito magnétieo
por intexrmedio de los oilindros inferiores ~4- y de las
cualesg, la primers formg el polo norte y la segunda el
polo sur. El cilindro -3- comprende, ademés, una funda
~3'- gque gse aplica contra el cilindro inferior a fin‘de
pinzar la mecha\—6-. Segin las figuras 3 y 4, el iman
permanente se halla montado en un manguito no magnéti-
co =3=, =3''~, |

&1 glojemiento del c¢ilindro -3- en el brazo
portador se realiza por medio de anillos -8~ que son man-
tenidos dentro de un cojinete -7-, a su vez montado en
el brazo portador -2- de forma que pueda deslizarse lon-
gitudinalmente y ser fijado en cuaiquiera de estas posi-
ciones, Por ejemplo pueden ser ajustados a presidén en
ranuras del cojinete -7- y comprenden pistas de roda-
miento para los rodillogs -9- gif;5rios interiormente so-

bre valonas -~10-~ del cilindro superior, distanciadas




10.

15.

20,

25.

axialmente la una con resnecto de la otra. Los anillos

-8 -

4

273642
-8- presentan bridas laterales -49'—.que forman junta
con las valonas citadas por extenderse hasta la super—
ficie del cilindro =3~. Los rodillos se encuentran guis-
dos con ayuda de ejes sobre dichos anillos, estdn re-
partidos sobre una parte de la periferia del cilindro
guperior y cubren aproximadamente la mitad de le misma.
Esta construccidn se puede realizer asimismo por medio
de bolas, eventualmente combinadas con jaulas o dispo~
gitivos de guia equivalentes.

El cojinete ~T7- puede ser unido de cualgquier
manera con el brazo -2-; por ejemplo mediante torni-
llos alojedos en ranuras longitudinales y que atravie-
san una abertura del cojinete (figura 2) y, para mejo-'
rar el guiaje, las paredes del brazo portador que se
extienden hacia abajo pueden deslizarse en una ranura
o vaciado del cojinete ~T7-.

¥l cilindro superior de la figura 3 compren—

de una ranurs central -1l- en la que se inserta un ele-

mento de gula -12- en forma de semicasquillo y que es
mantenido en el brazo de la misma manera gue el coji-
nete -7-3 sus dimensiones son tales que rodea la ra-
nura -l:- en la mited de la periferia del cilindro su-
perior e impide; por consiguiente, el desplazamiento
axisl del mismo. En el caso de la figura 4 se ha dis-
puesto dos ranuras -11'- espaciadas léngitudinalmente'
con respecto del cilindro y en Tes que juegan losg rodi-

llos ~9-, cada uno de ellos guisdo por un anillo =-8-
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dispucsto a la separacidn existente entre las ranuras

vy sostenido dentro de un cojinete -T7-. Estos anillos
-8- egtdn ajustados dentro del cojinete -7~ gue pue-
de deslizarse igualmente y ser fijado al brazo porta-
dor -2-, pasando por debajo de 1os!rodillos -9- por
medio de bridad -9'- que se acercan 2la parte girato-
ria del cilindro superior -3-. las bridas constituyen
medios de sula equivalentes a los anteriores y los ro-
dillos pueden ser distribuidos'y guiados de maneras
gimilares.

"La figura 5 muestra un brazo portador -13-
para los cilindros superiores, el cual se encuentra
montado sobre una barra -l- de la médquina, con posibi-
lidad de elevarse pero, no de degplazarse axizalmente.
Seqtn se indice en la figura 6 los cilindros superio-
res =l4~ ge hallsn conectados de manera fija a su eje
-14'- que penetra en el interior de un cojinete -15-
montado ai lado opuesto de log rodillos y que estd do-
tado de bolas desplazables en pistes de rodadurs apro-
piedes del cojinete o del eje. Dentro del cilindro su-
periocr -l4- se encuehtra un imén permanente ~ii- que
presenta, asimismo, las piezas polares -5- y -5'~ de

signos opuestos, mediante las cuales se cierra el cir-

cuito megnético & través del cilindro inferior. Como es

natursl, la caja del cojinete -15- ha de ser corredize.

a lo largo del brazo portador, & cuyo efetto se podra

utilizar los medios més adecuados.

En la figura 7 se ha representado una varian-
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te que no comprende maés que un brazo portador -13-, aso-

ciado con un c¢olo punto de hilatura, la cual comprende
un cilindro superior -l4- giratorio en un eje -14''- fi-
jo a dichc brazo. Igte eje ~14''~ tiene pistas para bo-
lag ~16''- cuyo camino de rodamiento exterior se halla
formado en una caja de cojinete diépuesta en el cilin-
dro su@erior ~1l4~, ¥l montaje puede comprender asimismo
pigtas de rodamiento intériorés pars las bolas -16"1~
gque no son montadas directamente sobre el eje =-14''-, gi-
no sobre un casguillo gque puede ser enfilado sobre este
eje y fijado al mismo. En este caso la presidn de apli-
cacidn del cilindro es obtenida por los imanes -M'~ dis-
puestos a ambos lades del cilindro de manera que en cada
uno de ellos ée encuentran un polo norte y un polo sar.
Estos imenes estén constitufdos por dos discos separa-
dos por una pieza no magnética y de polaridedes opues-—
tas, de suerte que el circuito megnético se cierra por
un entrenierro que se forma en su periferia exterior
y a trevés de los cilindros inferiores asociados.

En el caso de la figura 8, la caja -15- que
ge halls fijade gl lado del brezo ~13- opuesto al ci-

lindro -l4- comprende un anillo exterior -17'- para lag

‘bolas ~16'- que giran gobre dos pilstas de rodamiento

espaciadas. exialmente sobre el eje -14'- cuyo anillo
puede ser fijado en disposi¢ién ajustable sobre dicho
brazo poritador. .

La figura‘g nwestra d; brazo portador para

dos trenes de hilatura, montado igualmente sobre una
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barra -1- de la maquina y provisto de un dispositivo

de blocaje elsstico -18~ que impide su caida y que ha~

' ce posible montarlo sobre ells con sélo empujerlo ha-

cia la misma. E1 desplazamiento axial del brazo sobre
la barra puede ser impedido por anillos de presidn u
otros medios. Losg cilindros superiéres gemelos =14-
reposan sobre érganos de guia -19- que, a su vez, pue-
den girar alrededor de un eje -21- que descansa trans-
versalmente con respecto del brazo -13+i- en un soporte
-20- que puede desplazarse y ser fijado, de manera que
pueda pivotar perpendicularmente al campo de estiraje.
Lstos soportes son deslizantes en una ranura del brazo
portador y pueden ser mantenidos en posicidn por medio
de un tornillo de presidn 20'-. E1 érgeno de gufa -19-
tiene igualmente la forma de un brazo cuyo extremo li-
bre forma una caja ~-19'- para un anillo exterior de ro-
damiento -17'- que sirve de apoyo para el eje girato-
rio -14'- por intermedic de dos hileras de bolas -16'-
espaciadas longitudinalmente con respecto del mismo.

Egta caja ~19'- puede tener lados prolongados hacia

“"abajo para sostener una junta para el cojinete o cons-

tituir, ellos mismos, tal junta con respecto del eje

-14'~. Los cilindros, que son solidarios del eje -14'-

pueden ser cargados por presidén magnética en la mis-

ma maners descrita para los casos anteriores.

| | En la figufa 14 se aprecia un ege -14''- pé—
oy

ra el cilindro superior, fijado en el drgano de zuia

-19- y sobre el que pueden girar los cilindros por me-




10.

15.

20.

25.

dio de bolas -~16''~ rodantes, como en el ejemplo de la

figura 7, directamente sobre el eje -14''= o sobre un

cojinete fijo a este Ultimo, provisto de las pistas de
rodemiento interiores para dichas bolas y sobre un co-
jinete -17- que estd fijado al cilindro -l4-. La pre-
sion de aplicacidn del cilindro se.obﬁene por medio de
imanes —H'— que ge encuentran dispuestos a swbog lados
de los cilindrés.

| La fijacidn del eje -14''- de los cilindros
supericres puede ser obtenida de la misma manera que
en el caso anterior, o blen mediante una tapa -19+'-
gque puede ser unida a la parte inferior -19'- del dr-

gano de guie y que se sdapta a la forma exterior del

- anillo de rodamiento -17'- o del eje -l4''~. El drga-

no de guia puede desplazarse y ser fijado en direccién
1ongifudinal tal como se indica en la figura 12, y su
movimiento se halle limitado por una pafa -13''~ curva-
da sobre el brazo portador -13'-~. Los ejes -14'- y los
cilindros superiores -3=- presentan una funda elédstica
en la zona de paso de la mecha -6-.

De acuerdo con las figuras 15 a 17, sobre una
barrs soporte —-22- se hallan montados los brazos porta-

dores —-23~ por medio de un apoyo -24- conectado g la

barra -22-. Bstos brazos pueden ser levantados por me-—

dio de una palanca de accionemiento -25-~ y cada uno de

ellos comprende los cilindros superiores gemelos -27-,
oF

fijados sobre los brazos de guia -26~ que son pivota-

bles y eventualmente oscilante, estando los ejes -27'-
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carga, el eje -27'~ gse agplica contra el extremo supe-

de estos cilindros alojados en las silletas ~26'- de
los brazos de guia -26~. £l eje =27'- estd mentenido
deslizante dentro @e la silleta del brazo gue se en-
cuentra dispuesto al lado de ls saiida del brazo por-

tador del cilindro portador. Pera impedir la caida de

_estos ejes, el extremo inferior abierto de las sille-

tas estd dotado de un blocaje -28- tal como una bola

cargada por un resorte, u otro. Lo; cilindros superio-
res pueden ser aplicados sobre los inferiores en la
forma usual, para el pinzsje de la mecha.

En la figura 16, cuando el brazo -23- se ha-
1lla descargado, el cilindro superior -27-, descanse 80—~
bre”el inferior -29~ por medio de los imanés -31l- que

ge hellan dispuestos en dichos cilindros, Entonces el

brazo se encuentra ligeramente elevado con 1los brazos

de guia -26~, cuya carrers este limitada por topes no
represéntados, con respecto de los cilindros inferiores
-29-, de mshera que la silleta se encuentra despldzada
con respecto del cilindro superior de salida -27- y del
eje =27'- que mantiene este eje superior por medio de
imanes sobre el cilindro inferior de salida -29-. En
estas condiciones la mecha gse encuentra suficientemen-
te pinzada por los imanes, pero, no se puede‘producir
una deformacidén permanente de los recubrimientos elds-

ticos de los cilindros por no ser lo suficientemente

- grande la presidn aplicada.

Al 1llevar el brazo portador a ls posicidn de

L
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rior del alojamiento de la silleta y queda aplncado a

V todgfpresidn contra el cllvndro inferior -59— por ejem—

plo bajo el efecto de un 6rgeno de carga tal como un
regorte alojado en el brazc. En este caso la fuerza de
retencidn del blocaje -28- es super}or a la fuerza de
adhérenoia de los imanes de maners que se pueda elevar
el brazo con todos los cilindros superiores cuando se
desea separar el conjunto del campo de estiraje.

Se comprende gue serén independientes del al-
cance de 1la iﬁvencién, los detalles y caracterigticas
accesorias empléadés.en la puesta en practica de la nig-

ma, por quedar todo elle comprendido dentro del espiri-

- tu de las siguientes reivindicaciones.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten~
te de introduccidn: |

1. Tren de estiraje para mquinas de hila-
tura, que comprende un brazo portador elevable y dis-
puesto por encimg del campo de estiraje, sobre el que es-

t4n montados los cilindros superiores, giratorios indi-

viduslmente o a pares aelrededor de un eje de rotacidn

comin y aplicados iguelmente bajo una pres;én determi-
I . Y .
nada contrs los c¢ilindros inferiores asociados, carac-

terizado porgue los ejes de los cilindros superiores son
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fijos en relacidn con el brazo portador y de su barra

2

soporte solidarie de la mdquine, o sdlamente pivota-
bles en direccidn vertical, con respecto al plano de
estiraje, siendo obtenida la presidn de aplicacidn de
dichos cilindros superiores sobre los inferiores obte-
. 3

nida por medio de imanes asociados con los cilindros
en Potacidn y que determinan,. al mismo tiempo, la po-
sicidn de funcionemiento de los cilindros superiores
y de sus brazos portadores.

2. Trén de estiraje para miquinas de hila—
tura, segin.la réivindicacién 1, caracterizado porque

los elementos giratorios de los cilindros y de las pie-

zes fijadas al brazo portador de ios cilindros superio-

res estdn montados por medio de cojinetes de guia que
comprenden medios de rodamiento cooperantes con los Jr-
£anos en rotaciéh dé log cilindros superiores y quenno
son deslizantes axialmente con respecto del eje longi-
tudinel de dicho brazo portador.

| 3. Tren de éstiraje pars miquinas de hileg-

tura, segin la reivindicacion 1, caracterizado porque

- los cojinetes de guia son giratorios y tienen sus cas-

+« !

quillos o cajas fijos al brazo portador én posicion
eventualmente ajustable.

i, 'Tren de estiraje para miquinas de hila-
tura, segun la reivindicacidn 1, caracterizado porque
los cilindros superiores compree?en uno o “varios cami-

ra . ’ . rd
nos de guia, receptores de uno o varios organos de guis

no desplazables, mantenidos en el brazo portaddr en di-
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feccidn del eje longitudinal del cilindro superior.

5. Tren de estiraje para maquinas de hile-
tura, segiu la reivindicacidn 1, caracterizado porque
comprende dos caminos de rodamiento separados el uno
del otro en la direccidn del cilindro supefior, en for-

ma de ranura o de cuello saliente, para los elementos

de guia, constituidos por rodillos, cuyas pistas de ro-

damiento conservan su separacidn, se encuentran repar-
tidos sobre una parte de la periferia y se apoyan me-
diante ejes que ge encuentran alojados en el brazo por-
tador o en un snillo.

6. Tren de estiraje pars méquinas de hilatu-
ra, segﬁn'la'reivindicacién 1, carscterizado porque la
pista de rodamiento para los rodillos guiados en una
jeula, o el slojamiento de sus ejes, esta formedo en
un casquillo gue cubre los rodillos por sus lados y se
extiende sobre 2l menos la mitad de la periferia del
cilindro superior, estando alojado en un cojinete que
puede deslizarse y ser fijado sobre el brazo portador.

7. Tren de estiraje para méquines de hila-
tura; segin la reivindicacidn 1, caracterizado porque
las pistas de rodamiento formadas en el cilindro supe-
rior congisten eh.éasquillos montados suplementariamen-~
te sobre el mismo y mantenidos en posicidn por su elase
ticidad.

| 8. Tren de estiraje para méquimas de hila-

o

tura, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque

en las pistas de rodemiento en forme de ranurs del ci~
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lindfo superior se inserta un elemento ds guia de mo-
do de semicollar deslizante sobre el brazo portador y
susceptible de ser fijado a &1, cuyo elemento de guis
rodea -la mitad de la periferia de dicho cilindro en el
lﬁgar de emplazamiento de la raﬁura.
1

9. Tren de estiraje para miquinas de hila-
tura, segun la reivindicacidn 1, caracterizado porque
los casquillos insertados.en el brazo portador compren-
den medios de ssguridad a modo de blogueo fijo o elds~
tico que impiede el levantamiento intempestivo del ci-
lindro superior. |

10. Tren de estiraje para méquins de hila-
tura, segin la reiyindicacién 1, caracterizado porque
log ejes golidarios de los cilindros son sogtenidos por
uno de sus extremos a una caja conectada al brazo por-
tador y que sostiens los rodillos axial y radialmente
de forma que no puedaﬁ desligzarse.

11. Tren de estiraje para méquinas de hila-
tura, segin la reivindicacidn 1, caracterizado poraque

los ejes fijos al brazo portador comprende pistas de

rodamiento para rodillos.

12. Tren de estiraje para mdquinas de hile-

tura, segin la reivindicacidn 1, caracterizado porque

los cilindros gon gemelos y la parte de eje solidaris

de dos de ellos presenta pistas de rodamiento para los
rodillos de un érgano de guia qgs puede pivotar perpen-
dicularmente con respecto del plano de estiraje.

13. Tren de estiraje para méquinas de hila~
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turs, sezin la reivindicacién 1, caracterizado porgue
el casquillo exterior de los rodillos o bolas estd ro-
desdo por una caje unida al elemento intermediovo fqr~
mada por el mismo, la cual se encuentra cerrada hermé—
ticamente con respecto del eje.

14. Tren de estiraje p;ra maduinas de hila~
tura, segin la reivindicacidén 1, caracterizado porque
la longitud del elemento intermedio montado sobre el

brazo portador es regulable, siendo el movimiento de

pivotamiento dentro del brazo citado, determinado por

un tooe, comsgtituide por una pata curvada sobre el mis-

mo o saliente deé él.
15. Tren-de estiraje para maquinas de hila-

tura, segin la reivindicacién 1., caracterizado porque

los cilindros pueden girar alrededor de un eje comun

sostenido en el brazo o en el elemento intermedio de

" maners que no puede deglizarse longitudinalmente con

respecto de dicho brazo.

16. Tren de estiraje para maquinas de hila-
tura, segin la reivindicacidn 1, caracterizado porgue
los imanes Qstén montados en los dos extremos de los
cilindros en rotecidén y presentan un polo norte y un
polo sur en cada uno de dichos extremos.

17. Tren de estiraje para méquinas de hila-
tura, segun la ?eivindicacién 1, caracterizado porque
coﬁprende pentallas magnéticasﬁprotectoras de los ro~
dillos de log rodamientos contra el magnetismo de los

imanes.
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18. Tren de estiraje para maquinas de hila-

tura, segin la reivindicacidén 1, caracterizado porque

comprende uno o varios cilindros superiores que pue-
den ser atraldos por imanes bajo una parte de la pre-
gidn total de aplicacidn contra lo? cilindros inferio-
res asociazdos, despuds de suprimir la presidn del 6r-
gano de cargs que actia sobre el brazo portador.

19. Tren de estiraje para maquinas de hila-

tura, segin la reivindicacidn 1, caracterizado porgue

los cilindros superiores estén provistos de imenes y

.alojados deslizantes en silletas de los brazos porta~

dores,siendo su carrera de deslizamiento mayor que la

carrere del brazo de gufa desde su posicidn de funcio-

namiento hasta una posicion final, limitada por topes.
20. Tren de estiraje para méquinas de hila-

tura, segﬁn las reivindicaciones 1 y 19, caracteriza-

‘do porque el trayecto de deslizamiento esta limitado,

por una parte por lag superficies de apoyo de las sgi-
lletas y, por la otra, mediante topes elasticos.
21, Tren de estiraje para maguinas de hila-

tura, segin las reivindicaciones 1 y 19, caracterizado

" porque la fuerza de bloceje es mayor que la Tuerza de

adherencia producida por los imanes del cilindro supe-

rior gobre el cilindro inferior.

| 22. Tren de estiraje pafa méquinas de hile~
tura, segin la reivindicacidn %, caractetizado porque
los imaneg son montados en los cilindros situados en

el lado exterior con respecto de la maquina.




23. Tren de estiraje para miquinas de hila-
tura.
Barcelons, a 20 de diciembre de 1961.

Antonio VIAPLANA GURI
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