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PATENTE DE INVENCION

que por 20 aSos, para  EspaSa y sus P osesio n es, se s o l i c i t a  a  
fav o r de AETIEBOLA&ET BOFORS, de n acion alidad  sueca, d om icilia­
da en BOFORS (Su ec ia ), por : "DISPOSITIVO PARA LA TRANSMISION. 
EN LAS ARÍLYS DE FUEGO AUTOMATICAS. DE UN MOVUUBNTO DE ^CIONA- 
HIENTO A UN PENDULO DE CARGA". --------- ---------------------- -----------

Memoria d e sc r ip tiv a

La presente invención se r e f ie r e  a  un d isp o sitiv o  para l a  
tran sm isión , en l a s  armas de fuego au tom áticas, de un movimien­
to  de accionamiento a  un péndulo de c a rg a .

En lo s  t ip o s  conocidos de péndulos de carga , e l  péndulo de 
5 carga puede o s c i la r  librem ente entre una posición  f i j a  con r e s ­

pecto a l  a fu ste  y una p osic ión  f i j a  con respecto a  l a  masa para 
l a  pu n tería  en elevación  d e l arma de fu ego . Con l a s  elevadas ve­
lo c id ad es de fuego de l a s  armas modernas, e l  péndulo de carga 
del t ip o  anteriormente mencionado alcanza una velocidad muy gran- 

10 de, por lo  que se encuentra sometido a  grandes e sfu erzo s. S i  e l  
arma de fuego e s tá  p ro v is ta  de dos péndulos de carga que trab a­
jan  alternativam ente, puede redu cirse  l a  velocidad de lo s  péndu­
lo s  de carga . En e ste  t ip o ,  s in  embargo, lo s  movimientos de lo s  

. péndulos de carga tien en  que se r  sin cron izad os.
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15 „ . E l f in  de l a  presente invención es e l  de c rear  un d isp o s i­

t iv o  qu.e proporciona un movimiento controlado de un pándulo de 
carga  y que proporciona con e llo  tambián l a  sincronización  de 
dos pándulos de carga que trab a jan  alternativam ente.

20 cho de que e l pándulo de carga e s tá  unido a un elemento d estin a­
do a e je cu ta r  un movimiento de o sc ila c ió n  de amplitud constante, 
estando dispuesto  en l a  transm isión  entre dicho elemento y e l  
pándulo de carga un engranaje de m u ltip licac ió n  regu lab le  manda­
do por l a  masa para l a  puntería en elevación  d e l arma de fuego, 

25 para red u cir l a  amplitud de lo s  movimientos de o sc ilac ió n  del
pándulo de carga a l  aumentar l a  e levación , de modo que lo s  movi­
mientos de giro  d e l pándulo de carga cambian en l a  misma medida 
que e l  ángulo de e levación .

prolongación del tambor izador y una p o sic ió n  a  p a r t i r  de l a  cu a l 
puede e jecu tarse  e l  atacado de una sa lv a  independientemente d e l 
movimiento de elevación  del arma de fuego.

Se d e sc r ib irá  más detalladam ente l a  invención con re feren - 
35 c ía  a lo s  adjuntos d ib u jo s, en lo s  cu ales l a  F ig . 1 y l a  F ig . 2 

muestran esquemáticamente un d isp o s it iv o  segán la  presente in ­
vención con e l  arma en elevación  de 0 ° y con un pándulo en p o si­
ción  de iz a r  y e l  otro en posición  de a ta c a r , representando l a s  
F ig s .  3 y 4 e l  d isp o s it iv o  segán l a s  F ig s .  1 y 2 con e l  arma 

*̂0 elevada y lo s  pándulos en l a s  p o sic ion es de iz a r  y re sp e c tiv a­
mente de a ta c a r , y l a  F ig .  5 , en p ersp ec tiv a , un tip o  p ráctico  
s im ila r  a l  d isp o s itiv o  de la s  F ig s .  1 a 4 , y l a  F ig . 6, esquemá­
ticam ente, otro tip o  segán l a  invención.

45 ción de un arma de fuego y 2 muestra una parte  que no se eleva 
d e l a fu ste  del arma de fuego. La c a ja  de retroceso  1 e s tá  monta­
da con un muñón 3 en una parte  d e l a fu s te  no representado. Con 4 
se  in d ica  un montacargas. Una palanca 5 y su je ta  a  l a  c a ja  de re ­

50 6, cuyo otro extremo l le v a  un ro d illo  7 y una ranura de guía 8 .
E l ro d illo  7 se mueve en una guía 9 su je ta  a l a  parte f i j a  2.
Un pándulo de carga 10 e s tá  montado g ira to r io  alrededor d e l muñón 
de l a  c a ja  de retroceso  1 y unido a  una palanca 11. En l a  palanca 
11 e s t á  montada una barra  de accionamiento 12 p ro v ista  de un amor

E l d isp o sitiv o  segán la  invención se c a ra c te r iz a  por e l  he-

Esto ofrece la  v en ta ja  de que e l  pándulo de carga se rá  man- 
30 dado siempre entre una posic ión  en l a  cu al puede c o n s t itu ir  una

En l a s  F ig s .  1 a  4 , 1 in d ica  l a  c a ja  de retroceso  de e leva-

tro  ceso 1, e s tá  a r t ic u la d a  sobre un externo de una barra de gu ía
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tigu ad o r 1 3 . La barra de accionamiento 12 e s tá  unida mediante 
un r o d illo  14 a  una ranura de una gu ía de accionamiento 15 y 
a l a  ranura 8 de l a  barra de guía 6. Un extremo de l a  guía de 
accionamiento 15 e s tá  unido de manera g ir a to r ia  a un perno 16 
y e l  otro extremo e s tá  unido a una barra de accionamiento 17 
unida a una máquina de accionamiento, no representada, median­
te  una palanca 18.

Cuando l a  p o sic ián  in i c i a l  es la  que se representa en l a  
F ig .  1 , e l  d isp o sitiv o  d escrito  funciona de l a  sigu ien te  mane­
ra  ! un cartucho es izado por e l  montacargas 4 h asta  dentro d e l 
péndulo de carga 10 , después de lo c u a l l a  palanca 18 g ir a  en 
sentido horario  y l a  barra de accionamiento 17 transm ite e ste  
movimiento a  l a  gu ía  de accionamiento 15, que g ir a  sobre su per­
no 16. Entonces, e l  ro d illo  14 se d e s l iz a  en l a  ranura 8 de l a  
barra de gu ía 6 y en l a  ranura de l a  guía de accionamiento 15 
y e l  movimiento de l a  barra de accionamiento 17 e s transm itido 
a l a  barra de accionamiento 12 y a  l a  palanca 11 , que g ir a  de 
modo que e l  péndulo de carga 10 o s c i l a  elevándose a  l a  p o sic iéh  
de atacad o . La F ig . 2 muestra l a  p o sic iéh  a  l a  cual e l  péndulo 
de carga 10 es llevado h asta  l a  p o sic iéh  de carga y l a  palanca 
18 se encuentra en su p o sic ián  de giro  a  l a  izqu ierda, m ientras 
que l a  F ig . 1 muestra l a  palanca 18 en su posic iéh  de giro a l a  
derecha.

Cuando e l  péndulo de carga 10 t ie n e  que se r  devuelto a l a  
p o sic ién  de iz a r ,  l a  palanca 18 g ir a  en sentido an tihorario  par­
tiendo de l a  p o sic iéh  representada en l a  F ig . 2 y e l  movimiento 
es transm itido a l  péndulo de carga 10 de l a  misma manera d e sc r i­
t a  anteriorm ente.

E l amortiguador 13 impide que se produzcan impactos entre 
e l  ro d illo  14 y l a  guía de accionamiento 15, compensando también 
todo p o sib le  contragolpe en l a  tran sm isién . De e sta r  p re v isto s  
elementos de tope que lim iten  lo s  movimientos del péndulo 10 en 
e l  montacargas y en l a  c a ja  de re tro ce so , l a  palanca 18 puede 
g ir a r  de manera continua y e l  amortiguador 13 absorbe e l  exceso 
de c a r re ra . **

S i  e l  arma de fuego es elevada con e l  péndulo de carga 10 
en l a  p o sic iéh  de iz a r  de la  p o sic iéh  representada en l a  F ig . 1 
a  l a  p o sic ién  representada en l a  F ig .  3, l a  palanca 5 g ir a  y t i ­
r a  de l a  barra de guía 6, que g ira  y sube, ya que e l  ro d illo  7 
es guiado en l a  ranura de l a  guía f i j a  9 . Entonces, e l  ro d illo  14
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de l a  barra  de accionamiento 1 ^ es c ^ í^ a á ?  a*'seguir la  curva 
de l a  guía de accionamiento 15 h ac ia  a r r ib a  y a l  propio tiempo 
se desp laza  a lo largo  de la  ranura de guía 8 de l a  barra 6 ha­
c ia  e l  ro d illo  7 . E l centro de curvatura de l a  guía de acciona­
miento 15 se encuentra entonces en l a  junta entre l a  palanca 11 
y l a  barra de accionamiento 12, por lo cu al l a  palanca 11 y e l  
péndulo de carga 10 no son accionados durante l a  e levación .

S i e l  cañón es elevado con e l  péndulo de carga 10 en l a  po­
s ic ió n  de atacado desde l a  posición  representada en l a  F ig . 2 
h a sta  l a  posic ión  representada en l a  F ig .  4 , l a  posic ión  del pén­
dulo de carga 10 con respecto a  l a  c a ja  de retroceso 1 no cam­
b ia r á . La guía 9 y l a  gu ía  15 se  cubren mutuamente y l a  palanca 
5 coincide con l a  palanca 11. La barra de guia 6 se rá  g irad a y 
levantada pero, a l  propio tiempo, a r r a s t r a r á  l a  barra de a cc io ­
namiento 12 en su movimiento con l a  ayuda d e l ro d illo  14.

En l a  ejecución p rá c t ic a  de l a  invención representada en l a  
F ig .  5, e l  perno 16 de l a  guía g ir a to r ia  de accionamiento 15 se­
rá  movido fu era  de l a  curva f i j a ,  consiguiéndose una mayor sen­
c i l l e z .  La ranura de guía 8 ha sido p re v is ta  curva y, para e v i­
t a r  toda carga d eseq u ilib rad a , tod as l a s  curvas son d ob les.

Como se ve en l a  F ig .  6, l a  gu ía  9 puede e s ta r  su s t itu id a  
por una palanca 19 montada g ir a to r ia  sobre un perno 20. La pa­
lan ca 19 e s tá  p ro v ista  de una ranura de guía 21 en l a  cu a l se  
encuentra alo jado e l  ro d illo  14. La gu ía  6 ha sido su s t itu id a  
por una palanca de cambio 22 montada g ir a to r ia  en l a  palanca 19 
y que hace g ir a r  la  palanca 19 cuando cambia l a  e levación .

Naturalmente, pueden preverse v a r io s  o tro s sistem as para 
conseguir e l  re a ju ste  del ro d illo  14 cuando cambia la  elevación .

REIVINDICACIONES

Se reivindican,oomo de l a  propia y nueva in ven ción ,la  propiedad 
125 y explotación  ex c lu siv as de un :

l ) . D isp ositivo  para l a  trasm isión , en l a s  armas de fuego auto­
m áticas, de un movimiento de acóonamiento a  un péndulo de carga 
d e l tip o  montado g ira to r io  entre una posic ión  f i j a  con respecto 
a l  a fu s te  y una posic ión  f i j a  con respecto  a l a  masa para l a  pun- 

130 t e r í a  en elevación  del arma de fuego, caracterizado  por e l  hecho 
de que e l  péndulo de carga  e s tá  unido a  un elemento destinado pa­
ra  l a  ejecución de un movimiento de o sc ila c ió n  de amplitud cons­
ta n te , encontrándose d ispuesto  en l a  transm isión  entre dicho e le -
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mentó y e l  péndulo de carga un engranaje de m u ltip licación  regu- 
135 la b le  mandado por l a  masa para l a  pu n tería  en elevación  del a r ­

ma de guego, para red u cir la  amplitud de lo s  movimientos de o s­
c ila c ió n  d e l péndulo de carga a l  aumentar l a  elevación , de modo 
que lo s  movimientos de giro  del péndulo de carga cambian en l a  
misma medida que e l  ángulo de e levación .

140 2 ) . D isp ositivo  segán l a  re iv in d icación  l ) ,  caracterizado  por e l
hecho de que una gu ía de accionam iento, que es curva y que tien e  
un extremo unido de manera g ir a to r ia  a  una parte  f i j a  del arpa 
de fu ego , e s tá  unida a  un d isp o sitiv o  de accionamiento que le  co­
munica a  l a  guía de accionamiento un movimiento de o sc ila c ió n  de 

145 amplitud con stan te , estando unida por un extremo una barra  a  un 
elemento que puede d esp lazarse  en l a  gu ía de accionamiento, mien­
t r a s  que e l  otro extremo e stá  unido a  una palanca su je ta  a l  pén­
dulo de carga , y por e l  hecho de q u e ,s i  se  e leva  e l arma de fu e­
go, dicho elemento que puede se r  desplazado se mueve h acia  e l  

150 punto de unión de l a  guía de accionamiento 15 g rac ia s  a un d is ­
p o sit iv o  mandado por l a  masa para l a  pu n tería  en elevación  del 
arma de fuego.
3 ) . D isp ositivo  segán l a  re iv in d icación  2 ) ,  caracterizado  por e l  
hecho de que, a l  aumentar l a s  elevacion es d e l arma de fuego, e l  

155 d isp o s it iv o  para d esp lazar e l  soporte de l a  barra de accionamien­
to en la  guía h acia  e l  punto de montaje de l a  guía de accionamien­
to comprende dos p a lan cas, una de l a s  cu a le s e s tá  montada g ir a to ­
r i a  en l a  masa para l a  pun tería en elevación  del arma de fuego, 
m ientras que l a  o tra  e s t á  montada g ir a to r ia  en e l  a fu s te  d e l a r -  

160 ma de fuego, estando entonces unidas entre s í  dichas pa lan cas, 
en sus extremos opuestos, y por e l  hecho de que una de l a s  pa­
lan cas e s tá  p ro v ista  de una ranurq que comprende una guía de d i­
cho soporte de l a  barra de accionamiento en la  guía de acciona­
miento .

165 4 ) .  "DISPOSITIVO PARA LA TRANSMISION. 3N LAS ARMAS DE FUEGO AUTO­
MATICAS. DE UN MOVIMIENTO DE ACCIONAMIENTO A UN PRNDULO DE CARGA" .

Consta l a  presente Memoria d e sc r ip t iv a  de cinco h o jas nume­
rad as y m ecanografiadas en una so la  ca3?a, a  l a s  que se adjuntan 
cuatro plano para su mejor comprensión.

Madrid
AKTI3B0LAGET BOFORS 
P .p .
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