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PATENTE DE_INVENCION

4

que por 20 afios, para Espafia y sus Posesiones, ge solicita a
favor de ARTIEBOLAGET BOFORS, de nacionzlidad sueca, domicilia-
da en BOFORS (Suecia), por i "DISPOSITIVO PARA LA TRANSHISICH,
EN LAS ARMAS DE FPUEGO AUTOMATICAS, DE UN IOVIITIENTO DE ACCTONA-
MIENTO A UN PENDUIO DE CARGA®, = = = = = o - - e v = = = = = =

Memorig descriptiva

la presente invencidn se refiere a un dispositivo para la
transmisidn, en las armas de fuego automdticas, de un movimien-
to de accionamiento & un péndulo de carga.

En los tipos conocidos de péndulos de carga, ol péndulo de
carga puede oscilar libreumente entre una posicidn fija con res-
pecto gl afuste y una posicidn fija con respecto a la masa para
la punterfa en elevacidén del arma de fuego. Con las elevadas ve-
locidades de fuego de las armas modernas, el péndulo de carga
del tipo anteriormente mencionado alcagga una velocidad my gran-
de, por lo gue se encuentra sometido a grandes esfuerzos. Si el
arma de fuego estd provista de dos péndulos de carga que traba-
jan alternativamente, puede reducirse la velocidad de los péndu-

.los de carga. En este fipo, sin embargo, los movimlentos de los
. Péndulos de carga tiemen que ser sincronizados.
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. Lkl fin de la presente invencidn es el de crear un disposi~
tivo que proporciona un movimiento controlado de un péndulo de
cargs ¥y que proporciona con ello también la sincronizacidn de
dos péndulos de carga que trabajan alternativamente.

Bl dispositivo segdn la invencidn se caracteriza por el he-
cho de gue el péndulo de carga estd unido g un elemsnto destina=-
do a ejecutar un movimiento de oscilacidn de amplitud constante,
estando dispuesto en la transmisidn entre dicho elememto y el
péndulo de carga un engranaje de multiplicacidn regulable manda-
do por la masa para la punterfa en elevacidn del arna de fuego,
para reduclir le amplitud de los movimientos de oscilacidn del
péndulo de carga al aumertar la elevacidn, de modo que los movi-
mientos de glro del péndulo de carga cambian en la misma medida
que el dngulo de elevacidna,

Bsto ofrece la ventaja de que el péndulo de carga serd man-
dado siempre entre una posicidn en la cual puede constituir una
prolongacidn del tambor izador y uma posicidn a partir de la cual
puede ejecutarse el atacado de una salva independientemente del
moviniento de elevacidn del arme de fuego,

Se describird nds detalladamente la invencidn con referen-
cla a los adjuntos ditujos, en los cuales la Fig, 1 y la Tig. 2
muestran esquemdticamente un dispositivo segin la presente in-
vencidn con el grma en elevacidn de 0° y con un péndulo en posi-
cién de izar y el otro en posicidn de atacar, representando las
Figs. 3 v 4 el dispositivo segin las Figs. 1 y 2 con el arma
elevada y los pdndulos en las posiciones de izar y respectiva-
mente de atacar, y la Fig. 5, en perspectiva, un tipo prdetico
similar al dispositivo de las Figs. 1 a 4, y la Fig., 6, esquemd-
ticamente, otro tipo segdn la invencidn.

Bn las Pigs., 1 a 4, 1 indica la caja de retroceso de cleva-
cidn de un arma de fuego y 2 muestra una parte que no se eleva
del afuste del arma de fuego. la caja de retroceso 1 estd monta-
da con un mufidn 3 en una parte del afuste no representado. Con 4
se indica un montacargas. Una palanca 5, sujeta & la caja de re-
troceso 1, estd articulada sobre un exfremo de una barra de gufa
6, cuyo otro extremo lleva un rodillo 7 y una ranura de gula 8.
El rodillo 7 se mueve en una gufa 9 sujeta a la parte fija 2,

Un péndulo de carga 10 estd montado giratorio alrededor del muiidn
de la caja de retroceso 1 y unido a una palanca 1ll. En la palanca

11 estd montade una barrs de accionamiento 12 provista de un awmor-
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tiguador 13. Ia barra de accionamiento 12 estd unida mediante
wn rodillo 14 a una ranura de une gufa de accionamiento 15 y
a la ranurg 8 de la barra de gufa 6. Un extremo de la gufa de
accionamiento 15 estd unido de manera giratoria a un permo 16
v el otro extremo estd unido a una barra de accionamiento 17
unida a una mfquina de accionamiento, no representada, median-
te una palanca 18,

Cuando la posicidn inicial es la que se representa en la
Pig, 1, el dispositivo descrito funciona de la siguiente mane-
ra ¢ un carbucho es izado por el montacargas 4 hasta dentro del
péndulo de carga 10, después de lo cual la palanca 18 gira en
gentido horario y la barra de accionamiento 17 transmite este
moviniento a la gufa de accionamiento 15, que gira sobre su per-
no 16, Entonces, el rodillo 14 se desliza en la ranura 8 de la
barra de gufa 6 v en la ranura de la gufa de accionamiento 15
v el movimiento de la barra de accionaemiento 17 es transmitido
a la barra de accionamiento 12 y a la palanca 1ll, que gira de
modo que el péndulo de cargs 10 oscila elevédmlose a la posicidn
de atacado. Ia Fig, 2 muestra la posicidn a la cual el péndulo
de carga 10 es llevado hasta la posicidn de carga y la palanca
18 ge encuentra en su posicidn de giro a lg lzquierda, mientras
que la Pig, 1 muestra ) palanca 18 en su posicidn de giro a lg
derecha.

Cuando el péndulo de carge 10 tiene que ser devuelto a la
posicidn de izar, la palanca 18 glra en sentido antihorario par-
tiendo de la posicidn representada en la Fig, 2 y el movimiento

‘es transmitido al péndulo de carga 10 de la misma manera descri-

te anteriormente.

El amortiguador 13 impide que se produzcan impactos entre
el rodillo 14 y la gufa de accionamiento 15, compensando también
todo posible contragolpe en la transmisidn, De estar previstos
elementos de tope que limiten los movimientos del péndulo 10 en
el montacarsas y en la caja de retroceso, la palanca 18 puede
glirar de manera continua y el amortiguador 13 absorbe el exceso
de carrera, -

Si el arma de fuego es elevada con el péndulo de carga 10
en la posicidn de izar de la posicidn representeda en la Fig., 1
a la posicidn representada en la Pig. 3, la palanca 5 gira y ti-
ra de la barra de gufa 6, que gira y sube, ya que el rodillo 7
es guiado en la ramura de la gufa fija 9. Entonces, el rodille 14
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de la harra de accionamiento 1l es © 1ga :ﬁa seguir la curva
de la gufa de accionamiento 15 hacia arriba y al propio tiempo
ge desplaza a lo largo de la ranura de gula 8 de la barra 6 ha-
cia el rodillo 7. El centro de curvatura de la gufa de acciona-
miento 15 se encuentra entonces en la junta entre la palanca 11
v la barra de accionamiento 12, por lo cual la palanca 11 y el
péndulo de carga 10 no son accionados durante la elevacidn.

Si el cafidn es elevado con el péndulo de carga 10 en la po-
sicidn de atacado desde la posicidn representada en la Flg. 2
hasta la posicidn representada en la Fig. 4, la posicidn del pén-
dulo de carga 10 con respecto a la caja de retroceso 1 no cam-
biard, Ia gufa 9 y la gufa 15 se cubren mutuamente y la palanca
5 coincide con la palanca 11, Ia barra de gufa 6 serd girada y
levantada pero, al propio tiempo, arrastrard la barra de accio-
namiento 12 en su movimiento con la avuda del rodillo 14.

En la ejecucidn prdctica de la invencidn representada en la
Pig. 5, el perno 16 de la gufa giratoria de accionamiento 15 se-
rd movido fuera de la curva fija, consiguiéndose una mayor sen-
cillez. la ranura de gufa 8 ha gido prevista curva y, para evi-
tar toda carga desequilibrada, todas las curvas son dobles.

Como se ve en la Fig. 6, la gufa 9 puede estar sustituida
por una palanca 19 montada giratoria sobre un perno 20, la pa-
lanca 19 estd provista de una ranura de gufa 21 en la cual se
encuentra alojado el rodillo 14. La gufa 6 ha sido sustituida
por una palanca de camblo 22 montada giratoria en la palanca 19
¥y que hace girar la palance 19 cuando cambie la elevacidn.

Neturalmente, pueden preverse varios otros sistemas para
conseguir el reajuste del rodillo 14 cuando cambia la elevacidn,

RELVIKDIC AC TONES

Se reivindican,oomo de la propia y nueva invencidn,la propiedad
y explotacidn exclusivas de un 3

1). Dispositivo para la tresmisidn, en las armas de fuego auto-
mdticas, de un movimiento de acdonamiento a un péndulo de carga
del tipo montado giratorio emtre una p¥sicidn fije con respecto
al afuste y una posicidn fija con respecto a la masa para la pun-
terfa en elevacidn del armas de fuego, caracterizado por el hecho
de que el péndulo de carga estd unido a un elemento destinado pa- -
ra la ejecucidn de un movimiento de oscilacidn de smplitud cons—
tante, encontrdndose dispuesto en la transmisién entre dicho ele-
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-mento y el péndulo de carga un engranaje de multiplicacidn regu-

lable mendado por la masa para la punterfs en elevecidn del ar-
ma de fuego, para reducir la amplitud de los movimientos de os-
cilacidn del péndulo de carga al aumentar la elevacidn, de modo
que los movimientos de giro del péndulo de carga cambiasn en la
misma medida que el dngulo de elevacidn,- '

2), Dispositivo segn la reivindicacidn 1), caracterizado por el
hecho de que una gufa de accionamiento: que es curva y que tiene
un extremo unido de manera giratoria a una parte fija del arga

de fuego, estd unlda a wn dispositivo de accionamiento que le co-
munica a la gufa de accionamiento un movimiento de oscilacidn de
amplitud constante, estando unida por un extremo una barra & un
elemento que puede desplazarse en la gufa de accionamiento, mien-
tras que el otro exbremo estd unido a una palanca sujeta al pén-
dulo de carga, ¥ por el hecho de que,sl se eleva el arma de fue-
go, dicho elemento que puede ser desplazado se mueve hacia el
punto de unidn de la gufa de acclonamiento 15 gracias g un dis-
positivo mandado por la masa para la punterfa en elevacidn del
arma, de fuego.

3). Dispositivo segn la reivindicacidn 2), caracterizado por el
hecho de que, al aumentar las elevaciones del arma de fuego, el
dispositivo para desplazar el soporte de la barra de accionamien-
to en la gufa hacia el punto de montaje de la gufa de acclonamien-
to comprende dos palancas, una de las cuales estd montada girato-
ria en la masa para la punterfa en elevacidn del arma de fuego,
mientras que la otra estd montada girabtoria en el afuste del ar-
ma de fuego, estando entonces unidas entre sf dichas palancas,

en sus extremos opuestos, y por el hecho de que una de las pa-
lancas estd provista de una ranurg que comprende una gufa de di-
cho soporte de la barra de acclonamiento en la gufa de acciona-
niento.

4), "DISPCSITIVO PARA TA TRANSMISION, IN TAS ARMAS DE FUBGO AUTO-
MATICAS, DE UN MOVIMIENTO DE ACCIONAMIENTO A UK PENDUIO DE CANGA™,

Consta la presente llemorig descriptiva de cinco hojas nume-
radas v mecanggrafiadas en una sola ca¥a, a las que se adjuntan
cuatro plano para su mejor comprensidn,

Madrid, 44 N 00
AKTIEBCLAGET BOFORS
P.p,
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