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_ejes, en partieular ejes de. matores eléctrlcos. Una secc:én f

del ege, y una pluralldad de iementes de peSO'con br&zgs:fle

»xlbles, reletlvamente 1ndependlenfes, d1spuestos radjslmente

FXTRACTO DE_IA DESCRIPCION

Se describe un dispositivo de a001onam1ento de inte-

rruptorlprev1sto pars controlar la velocidad de rot3016n de

de cubo de pléstlco esté dlseﬁada para s1tuarse alrededer

-8 partir del cubo y conectados 1ntegra1mente-con el misnmo

por medio de una fina °eccl6n de membrana, constltuyen los
elementos de accionamento que actdan sobre un 1nterruptor

que .controla directanente la rotacién del eje. La seccién de

"t_membrana tlene s conflguraclén de una cupula de tal- manera
"que las reglones sunerlores de 1os brazos estén 51tuados en

un plano axial deaJO de la reg16n més alta del cubg y es-

tén dlsenadas para perm1t1r que 105 brazos empujen a membra

na hacma arrlba entrando en contacto brusco con el «.ietierto

de 1nterruptor 1ndepend1ente.

ANTECEDELTFS DE IA INVENC ION

"La presente invencién se refiere de manera general a -

‘dispositives centrifugos de accionamiento de interruptores y,

més partlcularmente a un d“SpOSlthO integral de activacién

de 1nterruptor pers controlar la velocldad de rotacién- gel

eje de un motor.

Existe una gran variedad de dispositivog de activa-~

‘cidén centrifugos para controlar un interruptor con el fin de

limitar la velocidad de un eje. Como ejemplos tipicos-de es~

tos dispositivos pueden mencionsrse unos elementos metdlicos

“de piezas miltiples que utilizan dispositivos de peso disefig

dos para ensancharse radislmente en contra de le fuerza de

orientaciérn de un muelle helicoidal o parecido. Estos disposi
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Se describe Uh d dé accionamiento, de Inté"Ni:"

yruptor previsto para ".controlar la velocidad de rotacién de

a partir del cubo y conectados integralmente con el mismo-

por medio de una Ffina seccidén de membrana, constituyan los *"F j

elementos de accionamento que actuan sobre un iInterruptor

que controla directamente la rotacidén del eje. La secciodn de

un plano axial debajo de la regiéon mas alta del cubo y.es- 7/
tan disefiadas para permitir que los brazos empujen la Hembra
na hacia arriba entrando en contacto6 -brusco cen el
de interruptor independiente.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La presente invencién se refiere de manera general a
dispositivos, centrifugos de accionamiento-de iriterruptores »
mas particularmente a un dispositivo integral de activacion
de interruptor para controlar la velocidad de rotacién del
eje de un motor.

Existe una gran variedad de dispositivos de activa-
ciéon centrifugos para controlar un interruptor con el fin de
limitar la velocidad de un eje. Como ejemplos tipicos de es-
tos dispositivos pueden mencionarse unos elementos metalicos
de piezas multiples que utilizan dispositivos de peso disefia
dos para ensancharse radialmente en contra de la fuerza de

orientaciéon de un muelle helicoidal o parecido. Estos disposi

1
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tivos de la técnica anterior son costosos y crean inherente-
mente mucho ruido durante su funcionamiento en razén de los
diversos movimientos de las piezas multiples. -

*"0tro dispositivo dé eatée tipo utiliza un movimiento

ST, et I TR B |
axial dd. eje de un elementd de accionamiento que responde na

turalmefite a la velocidad de rotacion. Evidentemente.,- este
tipo de dispositivo crea un desgaste notable tanto en-al eje
como en el elemento y con el tiempo da lugar a la aparicion
de ruidos y a una falta de .eficacia en la deteccidn y-.en el
control de la.velocidad de rotacién predeterminada.

y N ) RESUMEN DE LA INVENCION ™ =N i-f

Un ob jeto principal de la invencion consiste” éh" pro-.
porcionar.un dispositivo de activacién integrado gqueyacciona
de manera fiable un interruptor a una velocidad angulaP. pre-
determinada de un eje. *

Otro objeto de la presente invencidn consiste en pin
porcionar un elemento de conmutacion que funciona silenciosa
mente, y cuyos elementos de brazo reducen el ruido que acom-
pafa generalmente el interruptor de este tipo.

Una ventaja particular de la presente invencién es
la capacidad de los pesos de los brazos a responder de manera
relativamente independiente los unos de los otros a las fases
iniciales de las fuerzas centrifugas, y, después de la fase
inicial, a actuar al unisono para, cambiar el emplazamiento
axial de las regiones externas del elemento para accionar un
interruptor.

Para conseguir loa objetos y las ventajas de la inven
cion, el interruptor de la presente invencidn esta construido

con una configuracién unitaria con el fin de reducir el movi*"

miento relativo entre los varios elementos del interruptor, y
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wa8 particularmente, esta construido con material termopla“aui, -
tico en las regiones del cubo y de los elementos de peso en )
forma, de ~brazosv El eDemento de cubo-,y los.ielementda d%%'inaﬁ/j:
Rb.s tdst”™4<306néidtados de real-iutags™"n
preferido por una regidn .de membrana extremadamente-fina he”™ *W
cha de chapa metalica, .preferentemtne de apero inoxi”écble.
La membrana tiene la forma de una cupula de tal mane
las regiones externas de la membrana estén en un emplazamienr-
" axial inferior con relacién a las regiones internas-. Los/*,"
elementos de peso en forma de brazos estidn conectados"de mane R«
~a co Igau_t e conj tlarperi-fe-ria exter™n/id™/ I_a/nlwlembrana st~énd-r»
hiséﬁéﬁos de modo, que-puedan flexi-onar o 5?;otar mdepé-ndien-/
temante los unos respecto a los otros para que la fuerza cen- 1
trifuga aplicada al elemento cree un &nsanchamiento/iniba”a”ptM
un movimiento orientado radialmente hacia el exterior en las-3
regiones inferiores de la membrana, pudiendo también* las re”P”
giones superiores actuar iIndependientemente para aplicar una <
pluralidad de fuerzas independientes a las regiones externas
de la membrana,. ElI movimiento inicial de los brazos-se cpmbi*-
na en una segunda fase en la periferia de la membrana para ha
cer bascular la totalidad de la periferia externa hacia arri”™MF
ba de manera uniforme
BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura ) es una vista, en planta por encima del ele
mentd unitario de activacion de interruptor de acuerdo con la %%
presente invencion;

la figura 2 es una vista en seccié6n transversal del
elemento de interruptor, tomada a lo largo de las lineas 2-2

de la figura 1; - " "

la figura 3 es una vista en planta de la parte infe-
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lemento Ge activacidn del interruptor de 1z fizu-

la Tiguora 4 es vne vista en planta por eacima de la
membrana incorporada ea el elemento de interruptor de la figu
ra 1; '

’

la figurs 5 es una vista en seccidén parcial, empliada,

"de un eiemente d¢e interruptor que representa un conjunteo uni-

tario e integrado de cubo, membrars y brazos; y

la figura 6 es una vista esquemdtica de un elemento
de interruptor fe acuerdo con le invencidén durante su utili-
zecién, estando montsdo en el eje del motor.

DBSCRlDCIOh DETALIADA DE LA INVENCION R

T

EX amlnando los dibujos, y més particularmenté‘ias fi-
guras 1 a 3, se ve que el elemento de cormuta016n cenﬁrlfugo
unitario 10 1ncluye ba51camente tres elementos, es decmr con-
cretamente: un elemento de eubo 12'de extensién axial y de es
pesor radial predeterminzdss, uns pluraliédad de elementos de
brezo separado 16 dispuesios alrededor de la periferia exter-
na de un elemento de membrana 14, creando asi unz separacidn
radiel predeterminada entra el cubo y los brazos. Es importan
te hacer observar que tante el cubo 42 como los brazos 16 es~
t4n hechos de material pléstico moldeado y estdn unidos esen-
cialmente por medio de la membrana de acero para muelle 14.
Ia utilizacién de un material plédstico moldeable en el cubo y
ios brezos reduce el ruido y el desgaste excesivo que acompa-
fian generalmente un elemento de conmutacién centrifugoe de pie
zas miltiples de este tipo.

E1l elemento de membrana 14 tiene generalmente la for~
ma de una ctpuls cuya regién mis externa estd perforada en el

emplavamiento axial méds alto que su periferia externa. En el
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moto de. renlisacién wrelerido dc las figurss 1 8 3, el zuto

12 v 1a vlurslidad de brezos 16 estdn moldeados uwn su gitio
slrededor de la periferia interna de 1a membrana y de la pe

riferia externa de la membrana, respectivamente, para formayr

unn elemento unitario., En este modo de reslizacién preferido,

1as regiones de los brazos de pldstico estdn interconectadas

con pléstico .por encima y por debajo de lz membrana. .lLa. .su-
perficie interha de los brazos 23 es preferentemente parale-
la & la superficie externa del cubo, y el conjunto de-les su

perficies internas 23 crea un c¢ilindro cuando el eleménfo es
£ en vosicién de descsnso. Sin embargo, se observerd que la
superficie externa 25 de los brazos del conjunto da lugér a
la formacibn de una configuracién seudocénica cuyo'ménﬁi dig
metro estd situada en las regiones mds bajas 22 de 1o& bra-
zos y el mayor didmeiro en las regiones superiores 20 de los
brazos. Esto da & cada brazo la forma de una cufiz con su ma-
yor espesor en la parte superior y su espesor minimo en la
parte inferior. Igualmente, es importante hacer observar gue
la seccién transversal de los brazos en la dimensién radial
tiene tembién una forma de. una cufia. Esto puede verse més clg
ramente en la figura 3, estando representada la seccibn trans
versa% en le dimensién axial en la figura 2.

Observando de nuevo la configurecibn de los brazos de
lzs fiquras 2 y 3, se ve gque los hrszos estdn separados cir-
curferencizlmente los unoe de los otros por unas renuras 18
gue se extienden radislmente en & interior hacia el elemento.
La extencidn radizl fe las ramurse 18 eec inferior a la exten

eién redisl de la regidén més alts de cada vbrazo. Por tanto,

e

ag regiones externas de cada trazo pueden deformarse lihre-

menie por flexidn en sentide exisl las unes respecto alas
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otras mientras que las regiones iInternas superiores de cada
brazo estan esencialmente interconectadas las unas cea la<s
otras. Durante el funcionamiento, cuando el elemento 10gira wg
alrededor del eje central la fuerza centrifuga tiende a des- ]
olazar hacia al interior las regiones interiores de qug_

brazo. Este movimiento orientado hacia el exterior deber-

crear necesariamente un efecto de flexidén o de pivotamianto

en la periferia externa de la membrana. La reaccidén inicial

a la fuerza centrifuga permite que las regiones externas ra-
diales separadas por las ranuras 18 deformen por flexidén hal- %
cia arriba, de manera relativamente independiente las unas

de las otras. Sin embargo, cuando la fuerza centrifuga crea * =2
un desplazamiento radial mas importante de las regionesiinfe 4
riores,la continuacidén del pivotamiento de los brazo.s*d"ebe T
necesariamente reaccionar centra la periferia externa de la
membrana puesto que las regiones mas internas de la parte su
perior de los brazos y de la periferia externa de la membra-

na son esencialmente unitarias.

El momento de los brazos que actuan individualmente 1
seguido por la accidn unitaria crea una fuerza de basculamien
to brusco hacia arriba importante sobre las fuerzas externas
de la membrana.

Examinando ahora la figura 6, puede verso que cuando
el eje giratorio 42 ejerce una fuerza centrifuga apropiada
sobre el elemento 10, los brazos 16 ejercen en sus regiones
superiores mas internas, una fuerza apropiada sobre la mem-
brana para hacer bascular de manera uniforme y previsible la
membrana hacia arriba de modo que pueda entrar en contacto
con un elemento de interruptor 46 en cualquier regidon centri

fuga del elemento 10. Un nervio 24 ensanchado axialmente esta
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formemente eobre el Interruptor_-é- omesse represenxa}gn

ia fiaufa 6 Una ventaga suplementarla de la conflguraC16n

eudocénlca o de forma ahusada de 1a superflcle externa de -

10q ‘brazos se repreaenta en 1la figura 6, en-la cualeneluso -

'cuando los brazos estdn totalmente en p051c16n de extensibn -

radial todavia no estan'en’contacto con una regifn de - jaula

'el~iﬁduciﬁo 40 dellmﬁtor, Por'tanto;’fi?elemente-&e~inr"r

terruptor esta exento ae cualquler cantacto f151co con e1

'amblente.'

Examlnar&o le flnura 4, se ve que la membrana de

chapa moté110a 14 del modo de reallza016n preferldo, se re—

 presenta antes de 1a opera016n de moldeo que crea tedo‘el

elemento de 1nterruptor 10 de la Tigoura 1. Para unir e inte

grar de otra manera 1os elementos de pléstico moldeado 12 y
de sallentes en forma de dlente 26 estén- formades en 1a pe—}

manera el cubo de plastlco moldeado 12. Igualmente, una se-

716 con el disco ebnico . de ‘acero. para muelle: 14, una serie

'Vrlferla 1nterna del dlsco 14 para sugetar y retener de otra

rle de dlentes 32 orientados hacla el interior formados en-

los resultantes apéndices 30 pueden eliminarse bajo la con-
dicidén de que la regién de brazos superiores se extienda hag

- cia el interior més

.los:apéndlqes perforados 30 estdn creados para retener lps,
) brazos individuales 16. Se observaré que'la membrana 14 de

-‘la'figura_4tincluye también unas ranuras 28 destinadas a si
ataarse_en corresppndencia con las ranuras 18 en el producto

terminado. Sin embargo, se. observard que estas ranuras y

2114 de la periferia externa del disco.




15

.. 25

30

e,

'}efectzvamente una membrana elestlca de acero 1nox1dab1e de f

122

“ membrana ae pléstlco 14a en 1ugar de la ‘membiana de aéero

'1nox1d ablz 14 en-el modo ée reallzaclén preferldo. e

'”criblr es orlglnal en gue pr0por01ona un.elementa de eenmuta

__ﬂde manera, colgapte prOTen libremente con. relacién los unos.

. ga los etrns durante una prlmera fase de rea0016n a 1a fuerza

'jﬁcentrlfuna, desnués de lo cual se produce una segunda fase da

_unlflcada sobre_la periferia externa de la ‘membrana, Le es-

e

La configuracién ilustrada en la figura 4 sirve pars obtener

0.la. retencién de los. brezos moldeados en la membras

Aunque el modo de realnzac16n preferldo representa -

}acc16n brusca, e entendera que un resultado similer .puede

- obtenerse por medio- de un’ eleménto de pldstico moldeado com~

pletémente integfado,‘fal‘como el que se representa en la fi7"‘
oura 5. bl elemento 10a incluye un cubo de pléstlco moldeado
2 pl allaud de. brazos 16 ,uln.embargn, estos bra-

yxel cubo esfan conectcﬁos 1ntesra1mente por una flnar

De. maners resumlda, la invencién que s° acaba: de des

"‘016n centrifuga unltarlo e 1ntegrado que esté previsto en

: prlmer 1ugar,para permltlr que los brazos que se extienden

reaccxén a la fuerza centrlzuga que da lugar & una reacc16n

tructura asi definida crea una fuerza axial de basculamiento

unificada sobre- la periferia externa de la membrana, permitien -

do por tanto gue un nervio. generalmente de forma anular eSta-

blezca un contacto flable con ux 1nterruptor dispuesto de ma~  ?

inera aproplada.‘

| Basandose en lo que sigue, se entlende gue el elemen
to de accionamiento del interruptor 10 y 10a cumple los obje

tos y permite obtener las.ventajes que se mencionan més arri
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“bera recaer sobre 1as 51gu1ente3'”"

””Hel elemento de acc1onamlente una seccwon de cubo de un es
 1fj una exten51on ax1al predefermlnados.'una secc1on dn-membr
- sustanclalmente contlnua generalmente en ?orma de cu;mua.qp

se extlende radlalmente ha01a el extevlor y'hacla abaﬁo a p

01rcunferenc1almente que emanan de 1a perlferla exte*na de la
S membrana,:extendlendose cada una de dlchas secclones de pes'
fen forma de brazo. hac1a abaao a Dartlr de la superflcle snpe-

rlor de la membrana sobre ‘una extens:on axlal Dredetermlnada.

" das hacia el interior a partir de la periferia externa de di- .

ba, asi como otros; ademés se ha previsto 1la posibilidad de

introducir modificaciones en la invencidn sin alejarse del -

espiritu v del alcance de la misma, tal y como se precisan en

T das relv1ndlcac1’ﬁes Que 51guen‘*”'wq’““"W“"

" En: resumen, el Modelo de'U-

REIVINDICACIONES

1. DlSpOSltlvo de acclonamlento de 1ntef¥up§o:ipérh
controlar le veloc1dad de rotablon de ejes, adapfado para es-

tar montado.de manera fija en un eje de inducido, inciuyendo -

"--»
L S

tlr de 1a extremldad més alta de dlcha seccidn de cubo,_unéf

“e o

pluralldad de secc1ones de peso en forma de brazos separados-

2. D1sp051t1vo de ac01onam1ento de 1nterruptor para’

coﬁtrolar,la veloc1dad de rotacibn de ejes, segim la reivindi-

-cacibén 1, caracterizado porque la membrsna incluye una plura-

_1idéd de ranuras diépuestas radialmente y que estan orienta-

cho elemento de accicnamiento.

%. Dispositivo de accionamiento de interruptor paraA
contfdlar la velocilad de rotacidén de ejes, segﬁn‘la reivipdi—l
cacién 1, caracterizado porque cada seccién de peso en forma
de brazo tiene un espesor predeterminado en su extremidzd su-

ol
e-h".‘.“#’»" y
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perior, extendiéndose libremente una parte de dicho espesor
y sin estar conectado con la membrana, mientras que los brau5
zos adyacentes y una parte interna del espesor estan conecta*
dos integralmente con-el perimetro externo de la- membrana,

4, Dispositivo de accionamiento de interruptor®
para controlar la velocidad de rotacion de ejes, segun la rei-5
vindicacién 1, caracterizado porque las secciones de peso en
ma de brazos tienen 3™ espesor diferente desde su extremidad
mas alta hasta su extremidad m&s baja, siendo el espesor en
la extremidad mas alta superior al espesor en la extremidad
mas baja y siendo el diametro de la extremidad de la region,
mas"baja inferior al diariero de la regiéon mas alta.

5- Dispositivo de accionamiento de interruptor
para controlar la velocidad de rotacién de ejes, segun*la reir-
vindicacién 1, caracterizado porque un nervio continldo-*en re*
lieve de altura y espesor limitados esta formado en."el-dispo*-
sitivo de accionamiento a partir de la superficie mas alta de-
la membrana, separado hacia-el interior con relaciéon al peri™,
metro externo del dispositivo de accionamiento aunque dispuéénsS
to de manera general directamente encima del perimetro méas in—A%

¥ t.

temo de las secciones de pese en forma de brazos. N

6. Dispositivo de accionamiento de interruptor 9
para controlar la velocidad de rotacion de ejes, segun la rei-5
vindicacién 2, caracterizado porque la extension radial de
las ranuras es inferior a la extension radial de la extremidad
mas alta de las secciones de peso en forma de brazos, presen- *~
tando cada seccidn de peso en forma de brazo un espesor que
disminuye desde su extremidad mas alta hasta su extremidad méls'—1
baja, siendo el perimetro externo definido por las extremida- 1

des mas bajas de las secciones de peso en forma de brazos, iIn-"»
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,predetermlnada de las secc1ones de Deso en forma de brazos.

©ola senclon de membrana. 51endo conlca 1a superflcle mas alta

~f&de dlchas secc1ones externas de peso en forma de brazos del

caracterlzado porque 1as SGCClOBPS deacubo y=Pe, Ta

Z0S Sé_moldea por inyeccidn en una membrana‘de'me%al paraﬂ,
1le.

8 Dlsp081t1vo de acclonam;ento de 1nterruntor para

controlar la Ve1001dad de rotaclon de ejes, qegun la re1v1nd1-é

cacibn 1, caracverlzado porque la extensidn ax1al preaeterml—‘"

nada de: 1a secc1on de cubo es 1nferlor a-1a exten51on ay1al

9.' Dlsp051t1vo de acc1onam1ento de lnterruntor para
controlar Ta velcc1dad de rotac1on de eges, seoun la relv1nd1—

cac1on 1, 'caracterlzado porque las reglones perlferlcas mas

P

: externas de 1as reglonec de neso en forma de brazos, se extlen-

den de manera voladiza a partir del perimetro méas externo de.

compuesto v extendlendoce hac1a el exterlor ¥ hacia abajo a
partlr de la Derlferla externa de la membrana.

10. DlSpOSlulVO de accionamiento de interruptor pa=-
ra controlar la velocidad de rotacidén de ejes, segin la reivin
dicacidn 1, caracterizado porque la seccidn de membrana tiene
ﬁna exﬁensién radial predeterminada superior al espesor del cu=
bo. | | | | |

11, ﬁiSpositivo de accionamiento de interruptor pa-:

' o
ra controlar la velocidad de rotacién de ejes, segin la reivin-

~dicacién 1, caracterizado porque los brazos, el cubo y la mem~

brana estén constituidos por una sola pieza de termopléstico

Py
- S5
~aiAT
-r,;x'.*\
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 méldeado.

) dlcaclon 1 caracterlaado porque las qecclones de peso en for-

"ﬂma ds brazes estan moldeadas esn termoplastico

clones de brazos una exten31on rad1a1 predetermlnada hacla
el 1nterlor a partir del per1metro mis externo de’ dlcho elemen

to de acclonamlento.
‘-2fra contvolar 1a veloc1dad de rntaclon de eges, ‘segtn 1a reiviE

‘lldad de ranuras que SP extlenden radlalmente y que estan sep
:radas c1rcunferenc1almente, cuyo numero es igoal al- nnmero de
~ brazos, un. numero similar de orificios con perlferlaS‘lnternas
'no clrcula"es 51tuadas cada una entre ranuravradyacentes Yy ad'

'das para retener las secc1ones de brazos moldeadas por ﬁnvec-

-1nes de ‘brazo’ de plastlco a partir de la superficie lnferlor di

12, D15p0%1t1vo de accaonamlento de 1nterruptor

metal na"a muelle, deflnlendo la reglon mas alta de'lasf

13., Dlsp051t1vo de acc1onam1ento de 1nterruptor a

2

'dlca01on 7, caracterlzado porque la membrana : ncluye una p1~

01on en; la perlferla externa, con una fina capa de plastlco s
bre la.superflcle'superlor‘de la perlferla externa de las.me

branas y extendlendose la mayor parte del peso de las secclo-

la membrana.
14, Dispositivo de accionamiento de interruptor pa
'ra confroiar la velocidad~dé rotacidén de ejes, segin la reivin-
dlcac1on 7, caracterizado porque la membrana incluye un orifi
cio situado centrlcamente que esta prov1sto de ranuras orlent
das radialmente que sirven para retener de manera fija el cub
éuando se moldea sobre la periferia interna de la membrana.

15. Se reivindica por 0ltimo como objetoc sobre el
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que ha_de recaer el Modelo de Utilidqg que

DISPOS;TIVO DE ACCIONAMIENTO DE INTEéRUé}OR PARA CONTROLAR LAG%

VELOCIDAD DE ROTACION DE EJES. A
Todo conforme queda descrito y reivindicado en la

presénte me&oria descriptiva que consta de catorce paginas mérr .

canografiadas y dibujos adjuntos”

Madrid, 2 Abril 1.982

4%






	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



