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.mec&nicos, talleres de mantenimiento y de reparaciones,

MEMORTA DESCRIPTIVA . _
El presente Modelo de Utilidad se refiere a uma -

m&quina-herramienta, destinada a su empleo en talleres

EOTRI

y similares.:

La nueva maquiﬁa-hérfémieﬂt&%&gpd51 tipo de mwﬁiﬁf

llo giratorio de eje vertical y puede recibir un ﬁtil-de
diversos ﬁipos con el fih de efectuar diferentes operacio-
nes, con la particularidad de gue el soporte de la herra-

mienta puede desplazarse seqgln tres direcciones perpendicu-

lares;, en cada una.de las cuales es ajustable la trayectoria

a voluntad, pudi&ndose fijar con gran precisifn la posicién
deseada para el Gtil o bien, por el contrario, hacer que
écste, en su funcionamiento rotativo, se desplace en cual-...

guiera de las tres direcciones segfin una carrera determis..,

nada.

Otra caracteristica de la nueva mégquina es sﬁ-gﬁm-

plicidad de estructura, que asegura por una parte un funcio-

namiento sin problemas y por otra su construccién a un .

e .,

precio de coste razonable.

® -am
“ =

Para facilitar la explicaci®én, se acompafia a-la

presente memoria unos dibujos en los que se ha representado,

. »
PR

a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un caso de

realizacién de una miquina-herramienta, segin los principios

de las reivindicaciones.
En los dibujos:
La figura 1 es una vistd general en perspectiva de

la nueva miquina con todos sus 6rganos de mando funcionales.
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La figura z'es una seccibn pér un plahe vertical

II-1II pasante por el eje del husillo portaherramientas, y la

figura 3 una seccibh'horizontal por un plano indicado IIT-III,

pasante por el eje del ?iﬁén accionador del movimiento ‘verti-

cal de la propia herramienta,
La figura 4 es una seccibn horizontal por un pléﬁoﬁgf

indicado IV-IV en la segunda éréyeccibﬁ)‘§ 1a'figura'5 un |

detalle del sistema inmovilizador del carro sustentador del

grupo portaherramientas.

La figura 6 muestra en detalle el sistema de

deslizamiento del carro portaherramientas sobre dos gufas

horizontales.

Las figuras 7, 8 y 9 representan el dispositivo
portador y sujetador de las piézas durante su mecanizacibm.--
Los elementos designados con nimeros en los dibu-w.'.

jos corresponden a las partes indicadas a continuacién.

La nueva miquina-herramienta estd sustentada por, .
un cuerpo -1- en forma de caja-bastidor, y comprende en

esencia un motor el&ctrico -2- de eje vertical, girando

&

%a

velocidad apropiada,de manera que el husillo -3- recibir&‘el

.
LT

acoplamiento de la herramienta apropiada para los tr7. . jos a

e e o

realizar. E1 soporte -4- Sustenta el motor y la herramijenta,

- .
»®

sujetindose a la regla -5- formante de una cremallera engfa-
nada con el pifién ?6- de eje horizontal -7-, fijo en el
soporte -8-, de seccifn en forma de E.

La cremallera -5- puede desplazarse, juhto.con.el
soporte -4-, segfin un movimiento vertical guiado por las

columnas -9-, sustentadas asimismo por el soporte -8-. Los
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para ‘el giro del &rbol -7- y, Pﬁr'CGhsigtiéntE,-ﬁd%aféifiavfi

‘cjSnetes -10-sustentan horizontalmente el eje -7-, con -

relacidn al soporte.

El aro'-ll—‘constituye el érgéno de mando manual

desplazamiento vertical del motor -2- y el pbrtaherramienff

tas. De esta manera, el Opérario gobernard manualmente,
con gran facilidad y rrecisién, la carrera vertical de la

herramienta, concretamente en su penetracidén en la pieza a

mecanizar.

0y

El conjunto descrito puede desplazarse hacia uno y
otro de los lados -13- del basfidor-—l;, sobre las quias -
-12-, rigurosamente paralelas y horizontales, fijadas por

sus extremos en los citados lados.

Los soportes. -14-, provistos de casquillos con .../
bolas que reducen a un minimo la friccidén, permiten realizar,
el desplazamiento, sobre las gufas -12-, del carro consti-

tuido por los propios soportes en los vértices, los largye-:

*

ros 15- y los travesafios -16-, los cuales a su vez consti-

tuyen guias horizontales y paralelas sobre las qgue se des-,

.o,

l1iza el carro -17~, portador del sopc-.e -8- y de las co-,.

lumnas verticales -9- guiadoras del motor v la herramienta.

<

L]
.

El desplazamiento de la herramienta, mientra§ éé—
ta sique girando, en direccidn transversal respecto altéaér-
po -1-, es decir, hacia la derecha o la izquierda, se efec-
fﬁa mediante empuje o traccidn del carro-paralelogramo ante-
dicho, a lo largo de las gufas -~12-, mediante el brazo —18-,'
fijado a la base -17- por un extremo y provisto en el otro

de una empufiadura -19- de manejo.
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' por su base y dotado de una empufiadura -23- en su extrem

atravesando una abertura longitudinal -25- érgc;icadafgqyia

e

De\maneréﬂsiqilar,4eL'desplaza@ignto de la,hgrra‘fq
mienta hacia adelante y hacla atréas respecto al bastidor -1~

se efectfia mediante un brazo -22-, solidario del soporte -8~ 

cara frontal -26- de la cabeza{de.la méquina.
Para fijar en una posicidn determinada el soporte
de la herramienta, se inmovilizan los brazos -18- y —22-,:3

cuyo fin las aberturas por las que discurren lievan_mqntédos

unos mecanismos de tope -21- y -24-, respectivamente.

Cada uno de tales dispositivos comprende un nficleo

-27-, provisto de un brazo -28- facultativamente oblicuo y .
terminado en una cabeza circular o similar, conjugéndose aquél .’
de un v&stago roscado -29- y una tuerca -30-, parcialmentg.“z
alojada en la abertura alargada de la placa; mienﬁras quq”{g.
otra tuerca -31- contribuye a la inmovilizacifn del conjunto.

Las reglas —20—%% -32-, adbsadas a las hendiduqes: -
gque permiten el movimiento de los brazos -18- y -22- respeél
tivamente, permitir&n fijar las posiciones deseadas del so-
porte de la herramienta, con ayuda de los dispositivos éé:go-
pe zntes descritos. | e

El tornillo -33-, situado verticalmente por‘débhﬁo
del carro sustentador del soporte ~8-, sirve para sujefééiél
mismo tiempo los dos brazos perpendiculares, cuya traccidn o
empuje permitir& desplazar la herramienta. |

| La abertura -35- formando ua plano inclinado hacia

su lado inferior, serviri para la salida de la viruta, asf

como para facilitar la manutencidén de la m&quina.
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La sujecién de las plezas a‘mecanIZaf'sé”éfebfﬁa -
médiante una mesa constitufda por una escuadra alargada hfﬁ

-36—37—, fijada a la parte superior del cuerpo‘bastidor ~1-

y que 1léva asociado_unwdispositivojsujétadcrﬁdéu1a8wpié2ﬁsy
constitufde (figuras 7, 8 y'»_sjf)f‘,p'or'f*-ﬁn*a' ca,_.-;.a de parte superior
~38- y laterales -34- .en laiquezse éleja unLv§stagorroscéa6 1
longitudinal -39- y préviSta,paﬁa,empﬁjar.la,mardaia 446-, .
provista de una gﬁarnicién -41- de un material ri=- .Stente y
de dureza inferior a la de los metales, tal como el nvlon.
En el vistago -39- se apoya el resorte -42- que tiende al re-
troceso debla-caja, asf como de la cabeza sujetadora, reSpec—'ﬂf
to-a la pieza, y la tuerca -43- permite el avance d@ la caja
empujadora.cuando el_eje'del'véstago es accionado rotativa-
mente mediante un brazo -44-, solidario de la cabeza -45-:--..
Segfin sea el tamafio de las piezas a mecanizar, la...-
caja -38- se fija, medlante un tornillo inferior —4&- provis-
to de una tuerca y una arandela de seguridad,.a uno u otfqui
de los orificios ~47- y -48- practicados en la mesa -36-.
Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique

50,

la esencia de la m&quina-herramienta descrita seri variqb}é

a los efectos del actual Modelo. ' - - .
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delo de Utilidad:

. te por comprender, sobre un cuerpo de mesa-bastidor, un

NOTA,

Se reivindica como objeto de este registro por Mo>
1.- M&quina-herramienta, Caracterizada esencial

diSPOSlthO sustentador Yy gulador, segﬁn un movimiento o
hor1zontal de un cabezal de soporte para un electromotor
de eje vertical portador de la herramienta’, consistiendo“'

aquel dispositivo en un par de gufas horizontales de seccidn

civ

circular y paralelas, dispuestas entre los dos flancos délla_ A
m&quina, sirviendo de soporte y desplazamientc para un carréf
cuadrangular definido por cuatro columnas.provistas de
casquillos de rodillos y formantes de un paralelogramo cﬁyos
largueros, en forma de barras circulares rigurosamente ‘-

paralelas, constituyen a su vez gufas perpendibulares a las"

anteriores para el desplazamiento en esa direccién del

soporte para el motor y su'portaherramientas, efectu&ndése_:

-

el desplazamiento en uno u otro sentido y en un plano hori-

zontal mediante unos brazos en direcciones perpendiculares,,

derivados de la base de agquel soporte y terminados en empu-

¥ &
- .

fiaduras de manejo.

A
LR S,
LI

2.~ Méquina—herramienta, seglin la reivindicagi?q
anterior, caracterizada porgue los vastagos de tracciéﬁ“;éra
el desplazamiento del soporte del motor y su portaherramien-
tas sobresalen al exterior a través de aberturas horizontales.
practicadas respectivamente en la cara frontal y ‘en uno de los

flancos del éuerpo del bastidor, realiz&ndose la inmoviliza-

cién de aguel soporte mediante la de los vastagos de acciona-
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miento, emple&indose unos mecanismos de tope ajustables y
desplazables a lo largo de las aberturas por las gque emergen
los citados véstaqos perpendiculares, con brazos péra el apre-
tado manual, mediante un sistema de espiga roscada y tverca,
de los topes en las posiciones deseadas, escogidas convenien-
temente respecto a unas reglas graduadas anexas a las abertu-
ras horizontales. | |

3.- Méquina~herramieata, segfin las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizada pnréue la coiumna de soporte
para el motor y su portaherramientas lleva solidario un
brazc con un mecanismo ajustable, provisto de un puntero de
posiciéh regulable en funciones de copiador para la reproduc-
cidn de pie:zas.

4.- Maquina-herramienta, segfin las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizada por la provisién de una mesa.,.,
di&drica sustentadora de las piezas a mecanizar, incorporande
uan dispositivo sujetador de las piezas de estructucra y
funcionamiento en direccién perpendicular al diedro definido
por la mesa y susceptible de adoptar, respecto a dicho diedéo,
por lo menos dos pousiciones diferentes, segﬁn‘el'tamaﬁo de

las piezas a mecanizar, comprendiendo el dispositivo un-

L B

- -
]

mecanismo de tuerca fija y husillo, y en su extremo%delan}_

L JC R

tero una cabeza de apriete, recibiendo la accibn de un re-.

. .
B

sorte helicoidal envelvente, asf como una cabeza de accio-

namiento provista de un brazo de mando manual.

Sean cuales fueren las circunstancias que concu-

rran en la esencialidad del Modelo de Utilidad definido en

las anteriores reivindicaciones, cuyo objetc es:

5.- "MAQUINA-HERRAMIENTA",



Consta la presente memoria de ocho hojas foli@déé‘
mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidbs a
- E la misma.

Barcelona, 11 JUL 1983

P.A. de D. Manuel FONTAL Cuadrado.

ALEONSO DURAN

Fdo.: Carlos Durtin Moya

FE/tb/en.
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