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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE afios

cuyo privilegio se solicita para Espafia
y todos sus territorios y plazas de so-

beranfa, a favor de:
OBBA, S. A.

entidad espafiola, domiciliada en Badalona
(prov. Barcelona), calle Coldn nims. 4-8

relativa a:

WDISPOSITIVO DE ENCLAVAMIENTO UNIDIREC-
CIONAL PARA MEDIDORES AUTOMATICOS DE LI-
QUIDOS",
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MIXORIA DESCRIPIIVA

—— - -

La presente Patente de Invencidn se refiere, como
se indi%ta en su enunciado, a un dispositivo de enclavamien-

to unidireccional para medidores automiticos de liquidos.

| Los aparatos medidores de liquidos, utilizados
corrientemente en las operaciones comerciales al detall,
permiten obtener exactas y répidas dosificaciones de los
productos liquidos en el acto de su expendicibn, de acuerdo

con la centidad deseada por el Comurador. = = = = = = =

Es interesante que una vez fijada en el aparato
la cantidad de liquido a extraer e iniciada la operacidn
no puede ser alterads por ningin concepto, debiéndose en
todo caso proseguir diche operacidn hasta alcanzar el tér-

mino inicialmente previsto, — = = = = = = = = = = = = = = ~

Con el fin dé lograr tal objeto ha sido ideado
un dispositivo de fdeil realizacién y de funcionamiento
sutomitico, interviene al ser maniobrada en sentido inverso
la manivela que acciona al émbolo extractor del liquido,
de manera que en tal eventualidad interrumpe el movimiento
del émbolo mientras se persista en el citado intento, taﬁto
si ello tiene lugar en el sentido ascendente como en el des-

cendente de la carrera de aquél. = = = = = ~ = = = = = ~ =~ =

El dispositivo de referencia, tal como se'expone
en la presente Patente de Invencidn, acoplado a los aparatos.
constituidos por wa cuerpo de bomba con un - émbolo para suc-
cionar cantidades determinadas de liguido en un recipiente

e impelirloc hacia el exterior, mediante el correspondiente

-juego de vdlvulas, se caracteriza porque el 4rbol del émbo-
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lo en cuestidn, accionado exteriormente por un medio tal
como una manivela, estd relacionadc con une barra cremallera
fija y paralela al propio arbol, = través de un trinquete
basoulante, el cual es apto pars adoptar una posicidn para
el sentido ascendente del émbolo y otra para el sentido
descendente del mismo, cuyzs posiciones son comunicadas

por medio de unos topes extremos de carrera, al entrar

en contacto con ellos, todo ello de modo que, para un deter-
minado sentido de desplazamiento dei émbolo, el tringuete

se halls en situacidn de escape libre de sus dientes con
respecto a los de la cremallera, mientras que al producirse
une eventual inversidn de tal sentido, durante el desarrollo
de la carrera prevista, el trinquete entra en trabazdén fija
con le cremellera y provoca la detencidn inmediata del ém—

DOLlO: ™ a = = o = - = - - o o - - - - - - - = - .

El trinquete consta de una pieza plana que pre-
senta tres elementos activos en disposiciénktriangular, dos
de los cusles son dientes que se enfrentan con los de la
cremallera, ¥y el otro es un pivote que encaja en una cavi-
dad extrems de un brazo basculante, estando la pieza plana
articulada a un eje normal a la misma y montado sobre el
drbol del émbolo, por lo que los movimientos causados a di-
cho brazo se traducen en giros de la pieza plana en sentido
inverso, cuyos movimientos son provocados al entrar en con- -
facto:lateralmente el brazo con los respeétivos topes 1limi~ -
tes de carrera del émbolo, todo ello de modo que en cada
caso el trinquete favorece el desarrollo normal del despla=- ;
zamiento del émbolo con tal que éste mantenga el seﬁtido
de desplazamiento iniciado y lo prosiga hasta su total consu

macidn, durante cuya operacidon los dientes de la pieza plana
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saltan sobre los de la cremallera en aras de la libre arti-

culacidn de Gicha pieza, mientras que en ¢l casc de una

eventua; inversidn provocada de dicho sentido de despla-
zemiento, el trinquete cambila de posicidn, por arrasive de
sus dientes a cargo de la cremallera y entra en situacidn
de trabado fijo del correspondiente diente con los de la

cremallers, causando la detencidn del dmbolos = = = = =

Un plato giratorio, aplicado en la parte superior
del armazdén del dispositivo, estd graduado en orden a fijar
el volumen de lf{quido a extraer en cada operacidn, para lo
cual en cada caso queda situado uno de los topes que lleva
interiormente, con arreglo a las medidas prefijadas, en orde
a interferir el recorrido del émbolo en la posicidn eguiva-
lente a la correspondiente medida, cuyo tope constituye el
1{mite superior de ascenso del émbolo, siendo constituido
el 1{rite inferior por un tope unico fijo en lg base de
dicho armazdn, actuando ambos topes de manera gue causan el
cambio de pbsicién del trinquete basculanite gl entrar en

contacto con el mismo en ¢ada fin de carrera, = = = = = =

Pare facilitar la comprensidén de las ideas ex~-
puestas, dando a conocer al mismo tieupo diversos detalles
de orden constructivo, se describe seguidamente una forma
de realizacidén de la presente Patente de Invencidn haciendo
referéncia & los planos que acompaflan a esta memoria, los

cuales, dado su fin primordialuente ilustrativo, deberdn

ser interpretados como desprovistos de todo alcance limita-

tivo respecto a la amplitud de la proteccidn lsgal que se

solicita. Bn log dibujost = -« - = « = = =~ = - — - - =

Tigura 1, es una vista en alzado, parcialuente en

seccidén, de un aparato medidor de liquidos, en la parte co-
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rrespondiente a los dispositivos de accionamiento y de
enclavemiento unidireccional, estando representade una

fase de ascenso del éub0l0. = = = = = = ¢ = - = = - - -
»~

Figura 2, es una vista andloga a la anterior,
restringida a la zona del dispogitivo de enclavanmiento,

representando la fase de descenso del émbolo, = - = = =

Figura 3, es otra viste en la que se representa
un efecto de detencidn del émbolo al ser provocads una

inversidn del sentido de desplazamiento del mismo. = = - -

Tigura 4, es una visgta en la que se representa
el momento en que el dispositivo de enclavamiento alcanza

al tope limite inferior de la carrera del émbolo. - ~ - ~

Figura 5 es une vista esquemética en la que se

detalla le estructura del dispositivo de enclavamiento.

Con referencia a dichas figuras y a los nimeros
que sobre las mismas indican cada una de las partes y de=-
talles de los dispositivos representados, su deseripeidn

es como sigue a continuacifne = = = = = = = = = = = - = -

Ia parte superior del zrmazén (1) del aparato,
presenta una cdmars (2) para los dispositiveos de acciona-
miento y de enclavemiento, y un cuerpo de bomba (3) en el
que se desliza un émboldi(4) unido a su 4rbol (5). E1 ér-
bol (5) es activado por medio de una ﬁanivela (6), dispues—

ta en el exterior y acoplada por medio de unos engranes.

La cdmara (2) queda delimitada por el plato gra-
duador (7) y por la placa separadora (8) mientras el cuer-
po de bomba (3) lo es por la misma placa (8) y por la base,

no representada en las figuras, en la que se ubican los
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conductos de comunicacidn con el depdsito del liguido y de

salida, con las correspondientes vilvulase = - = = - - -

~ En el mismo drbol (5) del émbolo (4) estd montado
el dispositivo enclavador (9), enfrentado con una barra

de cremallers (10), = = = =« = = = = = . e . .- o - .- =

Dicho dispositivo enolavador‘(9) consta de una
pieza plana triangular (11) con facultad de giro sobre un
eje (12) fijo en el arbol (5), y de wn brazb basculante
(13). Ia pieza plana (11) presenta un diente superior (14),
un diente inferior (15) y un pivote trasero (16). El citado
brazo (13) dispone de una cabeza (17) con cavidad frontal,
y de un resorte helicoidal (18); este brazo queda contenido
dentro de una caje (19) y pivotando en un orificio trasero

(20) de le misma. Ios referidos dientes (14) y (15) de 1la

pieza triangular- (11) estdn dispuestos para engranar con

los dientes (21) de la cremallera (10)s = = = = = == = =

Tl plato graduador (7) dispone de una serie de
varillas (22)‘correspondientes a céda una de las medidas
previstas, estando referidas a unas indicaciones visibles
exteriormente. Estas varillas constituyen los topes sure-
riores para el ascenso del émbolo, al coincidir con el
brazo basceulante (13) del dispositivo enclavador (9),
Como'es obvio, cada varilla (22) tiene su longitud regu-

lada en funcidn del volumen de liguido a medir. El tope

inferior (23) estd fijo en la placa separadora (8) y de-

termina el limite de descenso del émbolo (4), al coineidir

esimiemo el citado brazo (13) con el propio tope (23).

Descritas convenientemente todas las partes y

detalles esenciales del aparato represenxado; procede dar

-
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Partiendo de la posicién de reposo, en que el ém-
bolo (4)™se halla en su posicidn baja, tritase de iniciar
una operacidén de extraccidn del producto liguido contenido
en'el envase en que se halls montado el aparato de referen=-
oia. A tal objeto se opera mediante la ﬁanivela (6) que
causa una elevacidn del 4rbol (5) del émbolo (4), dando lugar
a una aspiracidén del l{quido, el cual va penetrando en el

cuerpo de bomba (3) por su parte inferior. = = = -« « = « «

Durante la fase ascensional, el trinquete (9)
observa una posicidn tal como la representada en la figurs
1; en tal circunstancia, la pieza plana triangular (11) pre-
gente su diente inferior (15) en contacto con los dientes
(21) de la cremallera, pero no representan obstdculo alguno,
dado que a cada coincidencia con unos de tales dientes se
produce una leve basculacidén de dicha pieza, permitiendo
salvar los mismos. De tal suerte se llega al final de la
carrera, la cual ha sido previamente determinada al situvar
el plato (7) en la posicidn adecusde en funcidn de la dosis
de liquido deseada, por lo que la varilla (22) correspon=

diente actia A6 tOPEe = = = = = = = = = = = = = = = -~ =

Al llegar el brazo (13) a la altura del tope (22)
este lp empuja y causa el cambio de posicidn del trinquete,
adquiriendo la representada en la fiéura 2, que correspon-
de a una fase descenso, o sea de expulsidn del 1iquido que
llenaba la porcién disponible del cuerpo de bomba (3). En
tales momentos la pieza‘(ll) presenta su diente superiof
(14) en contacto con los dientes (21) de la cremallera (10),
por lo que se repite el efecto anterior, o sea que los dien~

tes (21) no ofrecen obstdculo al avance del tringuete (9)

sobre los mismos. De tzl manera se llega a la fase final
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del cicld, al ser alcanzado el tope inferior (23) que

restablece la primera posicidn del tringuete (9), = = = =

~ Al presentarse un caso de inversién del sentido
180. de giro de la manivela (6), se préduce el efecto deseado
de detencidn del 4rbol (5). Bste efecto se produce de la
giguiente manéra: estando el arbol en movimiento ascenden-
te, 8i se provoca el cambio de séntido aludido,‘el trinque-~
te es forzado a cambiar de posicidn solicitado por los
185. dientes (21) de la cremallera, tal como sefiala la figura
| 3; en ‘tales condiciones, el diente superior (14) de la
pieza (11) queda engranado conlos de la cremailera (10) en
forma estable y sin que see posible deshacerla si se per-
siste en la accidn contraria de desplazamiento del grbol
190, (5), no cabiendo otra solucidn que la de volver al sentido

de movimiento inilale = = = = = = = = B

3i el referido cambio de giro de manivela se
produce en la Ffase descendente del émbolo (4), se obtiene
idéntico efecto, siendo shora el diente inferior (15) el
195. que entra en engrane inamovible con los dientes (21) para-

lizando el desplazamiento del 8rbol (5). = = =~ = = = = =

En la figura 4 se representa el preciso momento
en que el tringuete (9) alcanza la posicidn inferior y
entra en contacto con el tope limitador (23) que causa el

200, cambio de posicidn del mismo trinquete, lo cual queda refle:

jado para la posicién intermedia de este Ultimo en su mo-

El dispositivo de enclavamienvo es apto para ser
aplicado en todos los aparatos medidores de liquidos, los

205, cuales son especlalmente empleados para el sumninistro de
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Por cuanto se ha expuesto se couprenderd que

»
con el presente dispositivo de enclavamiento se alcanzan

todas las ventajas relatadas en el comienzo de esta me-

morie, eludiéndose, por ende, los inconvenientes en ella

apuntados ¢ W W m = & @ = e e = = - @ Ww s s @ Mm en e aw W

Habiendo descrito suficientemente las caracter{s-
ticas, ventajasvy funcionsmiento del dispogitivo de refe~
rencia, segun la presente Patente de In#encién, debe
hacerse constar en resumen, que en la misma podrdn intro-
ducirse cuantas variantes de detalle la experiencies y la
préictica puedan aconse jar, en cuento a dimensiones, nimero
de piezas integranites, materiales empleados en la cons-—
truceidn de las mismas, forma de acoplamiento mﬁtub y deméé
cireunStancias accesorias, siempre que con ello no se des-
virtde su esencialidad, que es la que se concreta en la
primera de las reivindicaciones gque siguen, ya sea consi-
deréda aisladamente, ya éea considerada junto con una o

variss de las reivindicaciones restantes, — — = = = = -
N O T A

Se declarean de novedad y propiedad para Espafia y

todos sus territorios’y plazas de soberanis, las siguientes:

REIVINDICACIONES

l. Dispositivo de enclavamiento unidireccional
para medidores eutométicos de liquidos, de los constitui-
dos por un cuerpo de bombs con un émbolo para succionar
cantidades determinadas de ligquido contenido en un reci-

piente e impelirlo al exterior, mediante el correspondien=
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te juego de vdlvulas, caracterizado porgue el drbol del émbo-
lo en cuestidn, accionado exteriormente por un medio tal como

ung manivela, esta relacionado con una barra de cremallera

’fija ¥y paralela al propio drbol, a través de un tringuete

bgseculante, el cual es apto para sdoptar una posicidn para

el sentido ascendente del émbolo y dtra para el sentido des-
cendente del mismo, cuyas posiciones son comunicadas por me-
dio de unos topes extremos de carrera, al entrar en contacto
con ellos, todo ello de modo que, para un determinado senti-
do de desplazamiento del émbolo, el tringuete se halla en si-
tuacidn de escape libre de sus dientes con respecto a los de
la cremallera, miéntras'que al producirse une eventual inver—
sidn de tal sentido, durante el desarrollo de la carrera pre-
vista, el trinqguete entra en trabazdn fija con la cremallera ¥

provoca la detencidn inmediata del émbolo. = = = — =~ = = = -

2. Dispésitivo de enclavamiento unidirecoional para
medidores automdticos de liquidos, segin la reivindicacidn
anterior, caracterizado porque el tringuete consta de una
bieza plana que presenta tres elementos activos en disposi-
eidn triangu;ar, dos de los cuales son dientes que se enfren-
ten con los de la cremallera, y el otro es un pivote que
encaja dentro de une cavidad extrema de un brazo baszculante,
estando lz pieza plana articulada a un eje no:mal a la misma
y montado sobre el 4rbol del émbblo, por lo que los movimien-
tos causados a dicho brazo se traducen en wiros de la pieza
Plana en sentido iuverso, cuyes movinientos son provocados
al entrar en contacto labteralmente el brazo con los respecti-
vos topes limites de earrera del émbolo, todo ello de modo
que en cada caso el tringuete favorece el desarrollo noramal

del desplezemiento del émbolo con tal que éste mentenga el
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sentido de desplazamiento iniciado y lo prosiga hasta su

total consumacidn, durante cuya operacidn los dientes de

la pieza plana saltas sobre los de la cremallera en aras de
M,

la libre articulacién de dicha pieza, mientras que en el
caso de una eventual inversidan provocada de dicho sentido
de desplazamiento, el trinquete cawbia de posicidn, vpor
arrastre de sus dientes a cargo de la cremallera, y entra
en situacidn de trabado fijo del correspondiente diente

de la pieza plana con la cremellera, causando la detencidn

del €mbolo, = = = = = = = = = = = = = == .- - - -~

3. Tispositivo de enclavamiento unidireccional
para medidores automdticos de liquidos, segin las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque un plato girato-
rio, aplicado en la parte superior del armazdn del aparato,
estd eradusdo en orden a fijar el volumen de ligquido a ex-
troer en cada operaeién, parz lo cual en cada ¢280 queda
situado uno de los topes que lleva interiormente, con arre-
glo e las medidas prefijadas, en orden a interferir el reco-
rrido del émbolo en la posicidn equivalente & la correspon-
diente medida, cuyo tope constituye el 1imite superior de
ascenso del émbolo, eiendo constitufdo el 1limite inferior
por un tope Fijo en la base del citado armazén, actuando
ambos topes de maners que causan el cambio de posicidn del
trinqpete basculante al entrar en contacto con el mismo

en cada fin de carrers. — = = = = - B T T S e R

4, "DISPOSITIVO DE INCLAVAVIENTO UNIDIRECCIONAL
PARA MEDIDORES AUTOMATICOS DE LIQUIDOSM", = - - = == - -

Todo ello tal como se degcribe ¥ reiviﬁdica en
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