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El invento se refiere z un cubo-rompecabezzs cue de-
fine un ealemento cidbico, cuyas carazs estin formadas por
unidades clbicac, cada una de cuyes unidades es parte de
tres disces del cubo, que estén dispusstos de manera gira-

toria en torno de ejes centrales del elemento clbico, corri-"
dos 90% en cada caso, con relacidn a la parte rezteste del

elenento ¢Ghico, ¥ con’ ‘una pieza de soporte, que estid dis-

puesta dentro del elemento clibicc y con la cus cooperan las
unidades clibicas centrales con respecto a la cara cerres-
! .

ue izc restantes unidedes c¢id

porizente Jel C2DO, nientra

]
o)

bicas estén dotadas en su ¢

0
[$V]

ira interior de levas, oue enca-

jan por detris de superiicies de guis de las uni?ééés clibi-
cas cenirales, cooperando las levas de las unidaééﬁjcﬁbicas
de las esguinzas con las levas y las superficies aé’éuia de
Un cupo-rompecabezas de este tipo, en une versidn de
5 x 2% 3, es ya conocido("The Mathematical Intelligencer”,
septiembre 1979, péginas 29 y 30 (editorial Springer).'03-
da nueve caras exteriores de lag unidades cObicas estédn do-
tadzs del mismo color, de modo gue en el estado de partida
cada cara del cubo posee un covlor. For consiguiente posee
gl cuerpo del cubo sels superficies de color distinitas, que
después de un deserrezio zrbitrario de las diversas unida-
des cibicas, tienen ques voiver a ser ajustadss. (ads unidad
cibica puede ser hecha girar en torano de tres ejes per-
, aue pasan por el centro del cubo.
Al mismo tiempo arrcstra consigo s todas las unidades clbi-

cas que, vistas en el sentide de gire, se encuentran en el

nismo plano. Cada unidad cUbica s por consiguientve parte

de tres dizcos dispuestos en cada caso perpendiculares |
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entre sf, que pueden ser hechos girar en torno de un eje
central del cubo. Por lo tanto, cada unidad clibica.se puede
hacer girar sblo con el disco correspondiente de cada caso,
mientras que por si sola ha de ser considerada como esta-
cionaria con relacibn al cuerpo del cubo. Es imposible aéi—

mismo un giro diagonal de las unidades cubicas., *--*:

. LEAJ

El invento se ha propuestc crear un cubo-roﬁﬁgcabezas
que, teniendo posibilidades de regulacidn iguales que en el
cubo conocido, prevé una disposicibn en 4 x 4 x 4 .de’.las

»

unidades cibica

w

Este problema se resuelve, de acuerdo con el invento,
por el hecho de gque la pieza de soporte estid dotada.ge un
niclec interior, con preferencia un nicleo esférico,’:en el
que estéin dispuestos, a distancias uniformes, och¢ ‘elemen-
tos esféricos de guia, que estin unidos con el nﬁclgq a tra
vés de un nervio ¥ que, en tres planos diametrales pérpend;
culares entre si, forman canales de gula que discurren con-
céntricamente, en los que encajan las levas de las cuatro
de 16 unidades clbicas por cada cara del cubo, centrales
en cada caso respecto a um cagra del cubo, siendo conducidas
a 1o largo de una via circular, las levas de las unidades
cibicas contiguas a las unidades clbicas eentrales encajan
por detréas de las superficies de gula, entalladas y delimi-
tadoras de uns via cireuler, de las unidades c@bicas centrg]
ies, y porque a una mitad de la pieza de soporte estin aso-
ciados medios de blogueo de tal modo, que las unidades cf-
bicas asociadas a esta mitad Unicamente pueden ser hechas
girar con relacibén a las restantes unidades clbicas, junto
con la pieza de soporte. )

Al igual que en el cubo conocido, en el cubo-rompeca-
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bezas conforme al invento estén previstas'tres unidades ci-
bicas distintas. A diferencia del cubo conocido, soun despla
zables en cambio en el invento las cuatro unidades clbicas
centrales con relacidnm a la pieza de soporte, para hacer 0o}

sible una regulacibn de todos los discos del cuerpo del cubf

a
« 2w

. . . 2 .
Para este fin, las unidades ciibicas centrales estan provis-

e sws
*

tas d2 levas, que estéin conducidas de tal modo por duperfi-
cies de gufa de la pleza de soporte, conformadas de manera

correspondiente, que puede tener lugar un giro en tbrno de

, perrendiculares entre sis’

los trez eies centrzle

[45]

Las wnidades clbicas de las esquinas y las demds uni-
dades ctbicas, coopersn por su parte (inicamente entre si o
con las unidades cibicas centrales, de tal modo qﬁeﬁél cuer
po del cubo compuesto por las diversas unidades cdbticas, se|

mantiene unido. Al mismo tiempo cuidan también aqui-las su-

hs!
59

rficies de guia de las unidades clibicas ensambladas entre
si, de que se conserve la posibilidad deseada de rotacibdn
Un contacto deguia con la pieza de soporte no es necesario,
pero resulta ventajoso por motivos de gufa y de estabilidaq
me jorada.

Los medios de bloqueo son necesarios en tanto que,
con un movimiento relativo entre dos discos paralelos, no
debe quedar indefinida la posicidn de la pieza de soporte

3 +— . 9 vy - 4 n"v\ 3 3
adoptando por ejemplo, una pogiciln interrmedia, puesto que

oY
)
o
}_l-
o
o)

a ello, ya no seria posible un desplazamierto de dig
cos perpendiculares a ellos. Es necesario, por lo tanto,

que en czeo de un giro relativo de dos discos entée si, und
de los dos discos sea acoplado, de manera solidaria en girg

a la pieza de soporte.
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Es evidente que las posibilidades de combinaciones
en unidades clbicas distribuidas casualmente de manera irre
gular son muchisimo mayores que en el cubo-rompecatezas trg
dicional.

Ep un perfeccionamiento del invento esté previsto que

los medios de blogueo estdn formados por seccionew &= los

nervios penetranves en las vias de gufa. Los nervios forman
preferentemente una sola pieza con el nficleo de la pieza de

soporte, nicleo que a su vez es ventajosamente de:forma es—

.

férica.

De acuerdo con otro perfeccionamiento del invento
estl previsto que lcs elementos esféricos de guia:égéén li-
mitados por dos tridngulos esféricos equilateros,_iﬁéralelos,
concéntricos con respecto al centro, y que los deﬁééilados
de los elementos de gula formen la seccidn de paréd”éel ca~-
nal de guia correspondiente, situada radialmente hacia fue-
ra. De este modo se forman canales de guia aproximedamente
continuos, gue estin interrumpidos exclusivamente en los
runtos en los que sSe cruzan con 10s otros canales de cada
caso.

En teoria es posible conformar los elementes de guia
en una sola pieza con el nlcleo de la pieza de soporte,
Abora bien, de acuerdo con otra mejora del invento, es cop-
veniente no obstante prever los elementos esféricos de guia
como piezas moldeadas por separado, que puedan unirse con
los nervios, Esta mejora es por lo demds también especial-
mente ventajosa pare el montaje de las diversas unidades

cibicas y formar el cuerpo terminado del cubo.

Conforme & otro perfeccionamiento del invento, estéi
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previsto que las caras de las upidades ciibicas cen%-zles
que estén vueltas hacia unidades ciibicas centrales contigua
se encuentren en un plano de un circule méximo. Las levas

de las unidades cibicas centrales soun también,prefe“ehtemen

ta de formz esférica, y estln unidas a través de una _seccidh

3.

de nervio con la unidad cébica central. También a F:Le res—
pecto estd previsto por el invento que, para facili:ar el
montaje, las unidades clbicas centrales estén formzias por

*r A

dos partes, de las cuales la parte de dentro estéigonforma—
da con la seccidn de nervio y la leva, y las dos ééifes -
pueden unirse entre si. La unidn se efectia, al iguai que
tembién 1z unidn de las deras$ piezas, preferenteméé%é sor
pegamiento. Ahora bien, en lugar de pegamiento pueﬂ;‘estar
prevista también una unibn de encastre, en eSpeciéizéuando
las diversas piezas estén hechas de pléstico.

Perfeccionamientos ventajosos del invento hzr sido
indicados en las reivindicaciones siguientes a la 1.

Un ejemplo de realizacibdn especialmente preferido del
invento serd explicado a continuacidn con més detzlle a ba-
se de los dibujos adjuntos.

La figura 1 muestra una representacidn en pe-specti-
va del cubo-rompecabezas de acuerdo con el invento.

La figura 2 muestra un giro de los diversos Ziscos

del cubo conforme a la figura 1.

La figura 3 muestra una seccibén a través del cubo cogl

fome & la figura 1, a lo largo de la linea 3-3.

La figura #4 muestra, en perspectiva, la bieza de so-
porte de un cubo de acuerdo con la figura 1.

La figura 5 muzstra, en perspectiva y en diversas vis

tas, el elemento de guia de la pieza de soporte conZorme a

12
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la figura &,

Za figura 6 nuestra un estado del montaje de una es-
guina del cuerpo del cubo en la pieza de soporte.

.La figura 7 muvestra en perspectiva uma esquina del
cubn ccnforme a la figura 1, sin pieza de soporte.

La figura 8 muestra, en perspectiva j en véﬁiés alza<

dns, las unidades clbicas de las esquinas del cubo 'de acueg

do con la figura 1.

b}

L

{

figura 9 muestrz, =n perspectiva y en varios alzat

. )
.

dos, seguindas unidades clbicas del cubo conforme‘a‘fia figu

ra 1l.

La figura 10 muestra, en perspectiva y en Véﬁios al-
zados, las unidades clUbicas centrales del cubo ségiﬁ la
figura 1. {:{}

Ia figura 11 muestra en perspectiva una unidéd cibi-
ca central en representacién separada.‘

La figura 12 muestra, en perspectiva y en varios al-
zados, la forma de un primernervio entre el nicleo de la
pieza de soporte y el elemento de guia segin la figura 5.

La figura 13 muestra, en perspectiva 7 en diversos
alzados, la forma de un segundo nervio entre elemento de

4 ” - .
gule y ¢l naclec de la pieza de soporte.

La figura 14 muestra, en perspectiva 7 en

¥ ;arios al-

t

zados, lz forua de un tercer nervio entre el nicleo de la
pleza de soporte y el elemento ‘e guia.

Le figura 15 nuestra, en perspectiva 7 en varios ai-
zados, & forma del cuartvo rervio entre el nlGcleo de 1a
Pleza de soporic y el elemento de gula.

Antes de entrar detalladamente en 1l0s pormenores re-o

presentados en los dibujos, hay gque anticipar que cada ung
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de las caracteristicas descritas y mostradas, es de impert
cla sustencial para el invento, tanto por si sol:z
bién en combinacidn con las caracteristicas de las reivindis
caciones. En especial es de realzar que, debido z 1la estrué

tura geométricamente complicada del cubo-compecasezas Ge

*
e »sas

acuerdo con el invento, le corresponde a los dibujos una mi

sibn especial de revelacidn. et .

En la figura 1 se aprecia un cuerpo de cubo 10, cuyas

seis caras estén formados en cada caso por 4 x & unidades

clibicas. EstAn previstas tres unidades clibicas distintes 4,
B y C, de las que las A representan unidades cfiticas de las

esquinas, las C las unidades clbicas centrales, y lmsg-3 las

restantes unidades clbicas, Cada una de las unidsdes elbicad
A, By C, se puede hacer girar en torno,de un ele ééﬁbrel
del cubo, conjuntamente con las unidades céibicas sisusias
en un mismo plano. Esto significa que cada unided c@bica pej
tenece a tres discos distintos del cubo, siendo estos dis-

cos del cubo giratorios en cada caso en torno ds ejes zer-

pendiculares envre si., Una posibilidad de giro ra sido ilus$ .. ¥

trada er la figura 2. Se aprecian en ella cuatirc discos horl

zonbales 11, 12, 13 y 14, que en cada caso estén girados re

lativamente entre si 2. torno de un eje verticzl del cubo.

Una posibilidad de giro idéntica resulta en torzo de los dor
+ - .

tuados crbtogonaimente en la horizontal. Zas posibili

——

ejes si

1]

dades de giro de las diversas unidades cibicas resultan de

e

su estructura y de la.estructura de una pieza &= soporse,
respectivamente, tal come¢ ... puede apreciar cor né&s detalle

en las figuras 4, 5, 6

~

12 a 1i5.

El estado armado de la pieza de soporte Zs sido desig

-

nado en general con 15 en la figura 4. Ahora blen, la reprg

\

y CONLO Tam~f %

- ¥
3

} ] oy
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sentacibén conforme a la figura 4 sirve exclusivamente a fi-
nes de representacibn. La estructura mostrada en la figura

4 no puede llevarse a cabo sin que antes se monten unidades

clbicas correspondientes.

Ia pieza de soporte 15 posee un nlcleo S de forma es~|

B

férica, por ejemplo de pléstico macizo. Ahora bierny, 1n con-

formacidn maciza no tiene importancia para la funcién del

cubo representado. En el lado exterior del nlcleo esférico

)

estén conformados o fijados en total ocho nervios Pl, P2,

¥Z, P4. En total estén previstos ocho nervios, cada uno de

los cuales estd asignado a un octavo de la superficie del

. 4 oa

nicleo esférido. La forma de los nervios Pl a P4 se .despren

-
*

de de las figuras 12 a 15, y mls abajo se entrard ﬁéﬁavia ey

m&s detalles sobre ella. En las figuras 4 y 6 no s apreciad

P

los nervios P1l. En total se ha previsto uno de los nervios
Pl, y asimismo de los nervics P4, Los nervios P2 y P3 estén

previstos tres veces cada uno de ellos. Con los mervios se

unen elementos de gula esféricos Q (véase las figura 3 y 4)
que estédn definidos por tridngulos esféricos equildsercs se-
parados entre si, Los ocho elementos de gufa esféricos Q so
de forma idéntica, y cou las superficies directrices vuelia
entre 31, dispuestas a clerta distancia unas de otras J pars

lelas entre si, forman tres canales de guia circulares 17,

18, 1

(Vo]

s en cada caso perpendiculares entre si, que se hallan
dispuestos en planos diametrales de la pieza de soporte 15, !
perpendicvlares entre si, Tal como se aprecié en las figuraﬂ
5y 4, los elementos de gufa Q, es decir, sus superficies
radialmente exteriores e interiores, forman superficies di-

rectrices esféricas, concéntricas con respecto a la superfi-~

cie esférica del nlcleo

5 Que representa asimismo uma Super-
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ficie directriz (véase la figura 3).

Para completar la descripcibn cabe observzr que en

el lado izquierdo de la figura 3 se pueden apreciar la vig}] =

ta desde arriba y dos alzados laterales del elezento de

guia Q.

L]
s e

De la figura 7 se desprende que las unidzies Qubicas

.
»at

centrales C estén provistas de levas 20, cuya seccién Trang

versal se corresponde con la seccidn transversal de la par-
te de canal de guia comprendida entre el elemento*éé:guia
Q y la superficie esférica. De manera corr95pondiéﬁfé Tene
tra una zona marginal del elemento de guia esférico Q en

una escotadura esférica 21 de la~ unidades cUbicas centra=-

les., En las caras colindantes, las unidades cQbicas'C, son

.
- .

planas, tal como se aprecia en 22, encontréndose §sté ula-
no en un plano diametral de la esfera S. |

Las unidades clUbicas contrales C poseen en la czra
opuesio incisiones 2%, de modo que dos unidades clbices C
contiguas a una unidad B forman una entalladurs de forma d¢
cola de milano para una leva de forma de cola de milano 24
de las restantes unidades cibicas B(se sobreentiende cue
los elementos clibicos A, By C, son en cada caso de estrucH
tura idéntica, de modo gue la descripciédn de deislles =a
este respecto es aplicable a todos los demés).

La conformacidn de la unidad clibica A de las esqui-
nas se aprecia en la figura 8. Un elemento esférico 25 es-
t4 conformado come leva en una esquina del elecento cisico
A, estando previstas en igual separacidn una de otra dos
superficies trizngulares esféricas opuestas y paralelas,
(le las que la posterior (en la figura 8) corta el cubo A

en la zona de la esquina,

3
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elemento 25 estén fornmadas por trozos planos 26, 27, 28 de

superficies anulares.

Del mismo modo, el elemento .clibico B en la figura 9

estid dotado de levas 29. La leva 29 es un trapezoide esfériJ

con una superficie trapecial esférica posterior y otra de-

13

lantera, limitando la posterior con una seccibn esférica en

» B
.

una arista del cubo B; la seccibn esférica ha sidd: €esigna-
da con 50,'Las demds caras, opuestas entre si por parejas,
son partes planas 31 a 34 de superficies anulares;':% Su-
serficie inferior 32 de la leva 29 se encuentra en ‘el mismo
plano que la superficie inferior del cubo B, mientrzs que,

LN
la superficie superior 31 se halla a cierta distauciz de la
c¢ara superior del cubo B. Esta distancia se correépﬁﬁde con
la parte de la leva 25 que scbresale de 1la superfiéié infe-
rior del cubo A, de modo gque la leva 25 se puede d@lécar
ajustada con la superficie 28 sobre la superficie 1 y se
gqueda aroyasda con la superficie posterior libre conztra la
superficie 30.

La estructura del elemento cilibico C y de su leva 20
correspondiente es relativamente complicada, tal coxzo se
puede apreciar en la figura 10. En cambio la forma de la
leva 270 viene definida, tal como ya se ha mencionzio, por
la forma de la pieza de soporte, consistente en el =nficleo

ri

~n &
sie

4%

ico, 1os nervios Pl a P4 y los elementos de guia esfé-
ricos Q. La leva 20 estd unida a través de un nervio 35 coD
la unidad ctibica C. Por motivos de montaje, la unidad con~-
sistente en el elemento clibico C y la leva 20 esté Iormada
por dos partes, tal como se puede apreciar en la figura 1ll.
Las dos partes han sido designadas alli con Cl y C2. Cl

contiene la leva 20, el nervio 35 y una seccibn clitica 36,

o
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. cubo, en esrccial zon 10s elementos clibicos By con la ple-

12

cuya superficie cuadrada, opuesta al nervio 35, es inserta-
tle en una escotadura cuadrada 37 de la parte C2 del cubo,
de manera ajustada, pudiendo efectuarse la unibén entre las
partes Cl y C2, por ejemplo, mediante pegamiento, pero ftam~
bién por medio de una unidn de encastre, Cabe mencionar en

se b2

este punto, que se evita entrar en detalles sobre las-diver-
sas superficies curvadas de lz pieza conforme a la figura
10, puesto gue las diversas superficies, sus separaciones y

radios, resultan de la cooperacidn con las demis partes del

za de soporte 15.

Tal como ha sido ya mencionado, los nervios filé P4
conforme a las figuras 12 a 15, que por un lado es%é;junidos
con el nlcleo S y, por el otro, en cada caso con uﬁséiemen-
to de suls Q, sirven ademds como medios de bloqueo;”ﬁéra as%
gurar gue la pieza de soporte esté acoplada siempre de mane-
ra solidaria en giro con una mitad del cuerpo del cubo, cuap
do rueda la otra mitad. EL nsrvio P1, del que sdlo existe
uno, estéd dimensionado &2 tal modo, que bloguea todos los

lados del elemento de guiz Q correspondiente, Las partes -

bloqueantes

L®)

enetran & este respecto en cada caso en el ca=-
nal de gufa correspondiente, hasta el plano axial del mismo,
El nerviec P4, gue asimismo es dnico, esti dimensiopado de
3ia libres todos los lados del elemento de
guia. El nervio P2, del que existen tres, bloguea 3dos lados
del elemento de guia, y deja yno libre, El nervio P53, del
gue estédn previstos asimismo tres, bloquea un lado y deja
libres dos. Con respecto a los nervios Pl y P2, sus lados

bloqueantes se encuentran en los lados de los tridngulos

esféricos que estdn definidos por los canales de guia 17 a
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18, En el caso de los nervios F3 y P4, sus lados libres
tienen l.a misma separacidn con respecto a los lados libres
de los tridngulos esféricos correspondientes., El lado de
blogqueo del nervio P3 incide nuevamente sobre el lado del.

tridngulo esférico.

Aunque no es necesario, desde el punto de vista pura-
mente tedrico, prever tor cada canal de gufa 17, 18’5 19
respectivamente, cuatro puntos de bloqueo estos aseguran ung

estabilidad mayor y deslizamiento mejor de las diversas par

P

tes entre

i

El ensamblaje 4el cuerpo del cubo representado se

explica mis facilmente a base de la figura 6. Cada elemento

. [

de guia esférico estd asignado a una esquina del Juéfpo del
cubo terminado. En el ensamblaje se comienza por ioip}onto
con una primera esquina, Siguen las siete eSquinaSHEéstan-
tes una a una.

El ensamblaje se efectlla de la manera que se describe
a continuacidn. El nervio P1l, P2, P3 o T4 correspondiente
se coloca sobre la esfera 5 y se rodea por tres piezas Cl

(véase la figura 11), que estén unidas a un elemento de

4,
(O~
.
Q)

t

’
is

3

[
w2

Q

rice . En la etapa siguiente tiene lugar la fija-

O

£u
w

n

ién de la: i e

1))

as S, P1, P2, P3 o P4 y Q entre si. Esta

2

{
J

L

™

fijacibn puede tener lugar mediante una unibn de enchufe
7/0 de 3alto 218stico, o bien una unidn de pegamiento, A
continuacidbn se aplicarn sbbre la estructura parcial un ele-
mento cfibico de esquina A y tres elementos cibicos B res-
tantes. Estos se mantienen en su posiéidn por medio de tres|
partes C2 (véase la figura 11), que se unen con las partes
Cl correspondientes. La estructuracidn de las siete esqui-

nas restantes tiene lugar de la misma manera.
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1 A este respecto ce llama la @tencibn tzambiér sobre

la ilustracidn de la fipura 7, de la cue se desprende el

ensamblaje de los elementos clbicos de una esquinz., si bien
¥
con fines de representacidn se ha suprinido la perve*correds

pondiate de la pieza de soporte. .

2 3808

Como se pone de manifiesto por la descripeiozy todas

L )

las superficies de guia de los elementos cdbicos 4L, B, C 7

de la pieza de soporte estén conformadas de tal meig, cue

permiten un giro de los diversos elementos clbiceg L, B ¥y

10 C en tormo de uno de los tres ejes del cuerpo del cubo, pel

pendiculaves entre si. En la forma de realizacidn represen-

tada, Sodas las partes de los elementos cilbicos y 38 la pieg-

za de soporte estén conformadas de tal modo, que giﬁajen en

-

tre si sin dejar huecos. Ectdn conformadas asimis=bo de modd

15 . . N A ':"‘- -
gue todas son en 51 macizas. Lmbas ¢0sS55 no son iz-Trescin-

dibles peara el funcionzmiento del cubo-~romoecabezz:z de
acuerdo con el invento. 4si, por ejemplo, pueden eztar in-
terrumpidas las diversas superficies de deslizamiezZo o de
guia., sdeméas las diversas piezas pueden ser hueczs o par-
20 e . : . .
cialmente huecas. Lo Gnico importante es gue el acoplamien—

to descrito de las diversas plezas se canserve inizpendien-

- . . . - :
lztivae erntre si, ¥ tanmbien zu de-

e

En regumen e! todelo de Jtilidad nue se solicizs

25
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r sobre las siguientes:

REIVIIIDICACIAIES

1., Un cubo~-ronpecabezas, que definiendo un elemento

-’
1

SGbice cuyass carzs estan formadas por unidades cibices,
cade una de las cuales es parte de tres discos del cubo,

que estén dispuestos de manera giratoria en torno e ejes
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nlcleo esférico, en el gue estan dispuestos a QleahCLaS

- 15~

centrales del elemento cibico, corridos 902 en cada caso,
con Telacidn a ia parte restante del elemento cibico, ¥
con uns pieza de soporte, gue estsd dispuesta dentro del

elemento chibicc, ¥ con la gue cooperan las unidades cibi-

cas centrales con respecto a las caras correspondlentes del} |

cubo, mieutras gue las restantes unidades cibicas estén do-
tadas en su cara interior de levas, que encajan por detrés

A

de superficies de gula de las unidedes cilbices in.eriores,

o]

cocperando las levas de las unidades cubicas de 1§S~esqu;
rias cor levms 7 cuperficiecs de gula de iag unidades clbicas
contiguas, casracterizady porque la pieza de soporte (15)

estd dotada de un nucleo interior {3), con preferencia un

* 1

D\

uniformes , oche elementos de guia =2sféricos (§) qdé, a

través de un nervio (Pl, P2, P3, F4), estén unidos con el
eo {(8), furmando en tres planos dismetrales, perpendi-
culares entre ci, cenales de gula (17, 18, 19) cue discurrs
conceniricos entre si, y en los que encajan las lewvas de
les unidades centrales, cnm respecto a una cara del cubq

3z 20bicas por cada cara dél cubo, siendo con-
ducidas a lo largo de una via circular porque las levas

az unidades clbicas (B) contiguas a las unidades
clbicas centraies (C) encajan por detréds de superficies
directrices Je las unidsdes cubicas centrales (C) cue linmio
, ¥ porcue a una mitad de la pieza de
soporte (15) le estén asignados medios de blogueo de tal
modo, tue las unidades cibicas correspondientes a esta nitg
pueden ser hechas glrar con relacidén a las restantes uni-
dades cliblcas, Gnicamente junto com ia pieza de soporte

2. Un cubo-rompecabezss, de acuerdo con la reivindics

s}
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cidn 1
fomado

en las

perte

(35) ¥

caciones 1 6 2, caracterizado porgue Los elementos de gula|

esféricos (i) esthn limitados por dos triadngulos esféricos
equilateros parslelos, caucentricos con respecto al centro
v los restantes lalcs de los elementces Ge gula (%) formnan
la parte de pared del correspoadiente canal de gula (17,
18, 12) situsda radiclrmente fucra.

les (C)

- 16~

, caracterizado porcue 10s nedios 3e blequeo estén
s por partes de los nervios (Pl a P4) cgue penetran
vias de guia (17, 18, 19).

3. Un cubo-rompecabezas, de scuerdo con las reivindid -

4, Ur cnbo-rouzpecabezas, de acuerco coa una cualguie-
las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado poraue los
tos de guls esféricos (%) son piezas noldeadas por

on un nervio asociadec (Pl a

{4
@)
VW2
M
le]
o
]
o
[}
6]
g
|~
H
0
[¢]
(@]

&. Un cubo-remuecabenaz. Ge acuerdo con una cualguie-
‘vindicecicnes 1 a 5, csracterizado porque las
s unidades. cubicss cenirzies (C) son tam-
s7érica, 7y pueden ser unidss con la unided
ceniral (C) a %ravés de uns porcidm de nervio (35).
7. Un cuibo-roupecabezas de acuerdo con la reivindi-
as unidedes clbicas centra-
} ectdn cerstiuoides per dos partes, de las aue la

interior (0%L) ectd conforieds con la parte de nervio

- -

te leva (2C), pidiendo as dos partes (Cl, C2) ser
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uridadss entre si.

8. Un cubo-ronpecabezas, de acuerdo con una cualguie:
ra 42 las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porgue las |
levas (25) de las unidades clbicas (4) de las esquinas
estédn formadas por dos triédngulos esféricos paralelos, sega

rados uno del otro, cortando uno de ellos una esaouina de

la unidad cibica (A), mientras que los otros tres lados

(26, 27, 28) estén formados por secciones de superficies

enuleres,

9.. Un cubo-rompecabezas, de acuerdo con una cualquie-

ra de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porcue las |

levas (24) de las restantes unidades ctbicas (B) esté for-
madas por trapecios esféricos pafalelos, sepafados;ano del
otro, uﬁo %e los cuales corta una arista de la uniéaﬁ cubi-
ca (B); habiendose previsto que otra superficie (52) de la |
leve (24) se encusntre en un mismo plano con una superficie
contigua del cubo, mientras gque la superficle opuesta (31)
de 12 leva (24) paralels z a2quella, discurre a cierta dis-
tancia de la superficie opuesta del cubo, y porque las dos
otras superficies laterales opuestas de la leva (Z4) estén)

formadas de nuevo por secciones de superficies anuiares

2 de 1=

P

(23, 3&), ogue discurren paralelas y a cierta dstanc
cars correspondiente del cuboe.

10. Un cubo-rompecabezas, de acuerdo con una cualquie
ra de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado pargue las
aristas de las unidades ctbicas (4, B, C) estéan redondeadas%»

11. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el gue
ha de recaer el nodelo de utilidaed gue se solicita Uil CUBO-

ROMPECABEZLS,.
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presente memoria descriptiva gue consta de dieciccho pigi-
nas mecanograrizdas y dibujos adjuntos.
Madrid, 2 Pebrero 1.982

BERNARDO UNGRIA
Rp.
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