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MODELO DE UTILIDAD

por VEINTE afios
solicitado en Espafia a favor de GRADHERMETIC, S.A.E., enti-
dad”espaﬁola; domiciliada en calle Béjar s/n, TARRASA (Bar- |
celona), por ”Disposifivo para‘la maniobra de lamas en per-

sianas arrollables": = «~ = @ ¢ - . = . = - - ; - - = m = -

MEMORIA DESCRIPTIVA

para la maniobra de lamss en persianas arrollables, ‘éspecial-

men te- para las persianas que comprenden lamas orientebles, a
cuyo efébte~el~gdbierno de las mismas se establecee%gdiante
unos elementos que las relacionan entre s{ a lo largo de la
correspondiente guia,'para el mcvimiento conjunto y para la

inclinacién conveniente en cada caso, cuyos elementos se

aplican en sendos e jes salientes por los extremos de cada

Los citados elementos para relacién entre las la-
mas se ejecutan de maneras diversas, presentdndose en esta

invencién una nueva realizacién que comporta ventajas prédcti-
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cas, especialmente para conseguir menores efectos de desgaste,
caracterizédndose porque los ejes extremos de las lamas son
portadores de unas bridas para el paso y sujecién de uncs
tirantes filiformes flexibles que relacionan correlativamen—-
te dichas lamas y transmiten los movimientos a partir de una
lama maestra, halldndose las citadas bridas en sendos planos
paralelos entre s{ para cada extremo de lama, de modo que en
la posicidén de lamas replegadas, aquellas bridas se situan en

YuXTJBPOSiCidD. --------- —-——————.——'—-———

También se caracteriza la invencidn porgue: las bri-
das constan de un cuerpo formado por dos manguitos adosados
en perpendicularidad, en uno de los cuzsles penetra’ &l eje de

la lama y en el otro pasa el tirante flexible. = = = = = =

Asimismo pe caracteriza la invencién porque el pla-
no que pasa por los dos ejes de cada extremo de léﬁa; es pa-

ralelo al plano del correspondiente flanco de la éﬁké. - -

Otros objetos y caracterf{sticas de la invencién se
irdn dando a conocer en detalle a lo largo de la descripcién

que sigue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos que

la acompafian. En los diDujo8: = = = = =« = = = = = = = = =« =

Figura 1,'representa, en perspectiva, un conjunto
de lamas de una persiana arrollable, con lamas dotadas de mo=-

vimiento de orientacidbdn, relacionadas por medio del disposi=

tivo objeto de la invencidn. = = = = = = = = m - - - - - -
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Pigura 2, es una vista lateral de un tirante con

dispositivos para el accionamiento de lamas, = = = =~ = = =

Figura 3, representa una seccidén transversal de
una guia lateral para persiana arrollable, segin la inven-

Figura 4, representa un extremo de una lama cuyos

ejes se hallan en un plano paralelo al del flanco de la guia.

Figura 5, representa la posicién relativsa.de los
ejes de un extremo de lama vista en planta. -~ - -27{; - -
En una gufa lateral 1 se alojan y discurren los

brazos 2 unidos por un cuello 3 a las cabezas de soporte 4

para las lamas S de une persiana, cuyas cabezas 4 son por-

-----

[

mientos de elsvacidén y descenso simplemente, sea para poder

efectuar ademds la orientacién de las lamas 5. = = = =~ — -

Las lamas 5 poseen.unos ejes extremoé 6, y las gue
son objeto de movimiento de orientacién estdn dvtadas, ademds,
de otro eje extremo 7 determinente de tal movimiento a partir
de una lama maestra que tiene una vrolongacidén 8 para dicho

8 Te = m = = = = = = = =% . — e m - mm = m = - - -~ =

La relecidén entre lamas orientables 5, de acuerdo
con la invencidén, se efectua mediante unos tirantes filifore

mes flexibles 9 y 10 que se aplican en unas bridas 11 monta=-
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das on los referidos sjes 6 y 7. Los tirantes filiformes 9, -
en forma de cordones o de cables, pasan y se sujetan en di=-
chas bridas 11 que son unos cuerpos en forma de dos mangui-
tos 12 y 13 en adosamiento perpendicular solidario, el pri="'
mero de ellos para los ejes 6 y 7, yd segundo para los t1-
rantesAg J10s = = m e = =~ - e e - m - m--—— - _

‘4@1 '

La lama inferior 3 de la persiana articula en la

forma habitual con un 26calo 14, -~ = = = @ ~ = = = = = = =

De esta manera, los desplazesmientos de'é??enso o]
descenso del 6onjunto de lamas orientables 3 se ;éaiiza me-
diante el tirante flexible 9 a partir de los med{qg conoci-
dos, mientras que los movimientos de orientacién aéilas pro-
pias lamas se reglizan a través del tirante flexible 10. Todo

-----

ello con independencia de la constitucién de las lamas y de

~los demds elementos para su conexién y maniobra déhfro de

las conocidas formas de ejecucidn. — = = = = = = e - - -
& . . .

Como se observa en la figura 2, las dos bridas 11
de cada extremo de lama 5 se encuentran sobre planos parale-
los entre sf, de modo que en la posicién de lamas cerradas
aguellas bridas se yuxtaponen, y en la posicién de lamas in-

clinadas dichas bridas se separan. — = = = = = = = = = = =

Ademds, segin la figura 4, los dos ejes 6 y 7 de
cada extremo de lama 5 se hallan sobre un pleno 15 que es

paralelo al plano exterior de la propia lama, coincidiendo



con el flanco correspondiente 16 de la gufa de la persiana, |

Descritas convenientemente las caracteristicas de
la invencidén, se hace constar que en la misma podrdn intro-
ducirse cuantas variantes de detalle puéda aconszejar la expe—L
riencia, siempre que con ello no se modifigue la esencialidad |

delamisma------—---—-;--- ——————— - - o

A los efectosz consiguientes, se declaran de nove-
dad, utilidad y propiedad pare Espafia, sus territorios y pla-

zas de soberanfa, las reivindicaciones que siguen. — - = - =

.....
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REIVINDICACIONSES

1+= Digpositivo para la maniobra de lamas de persia-
nas arrollables, especis.mente para las persianas que compren=
den lamas orientables, dotadas de elementos que las relacio=
nan entre sf a lo largo de unaes guias laterales y a travéds
de unos sjes extremos de les propias lamas, caracterizado por=-
que dichos elementos de relacién estdn constituidos por unos
tirantes filiformes flexibles que se aplican en unas bridas
montadas en los citados ejes extremos, halldndose les cita-
das Bridas en sendos planos paralelos entre ai pa:algada eX=—
treio'de lama, de modo que en la posicidn replegadéIAe las

lamas, aquellas bridas se situan en yuxtaposicidn.. -~ - - -

-

2.- Digpositivo para la maniobra de lamas de persiae
nas arrollables, segin la reivindicacién 1, caracterizado por-
que las bridas montadas en los ejes extremos de lég,iamas
constan de un cuerrzo formado por dos manguitos addsﬁ&os soli-
dariémente en perrendicularidad, en los cuales peﬁe%fan Y su-

jetan el eje de 1a lama y el tirante flexible. = = = = - = =~

3.~ Disrositivo para la maniobra de lamas en persia-
nas arrollables, seguin la reivindicacidén 1, caracterizado por-
que los dos ejes da ambos extremos de lam&s orientables, se
hallan sobre un plano que es parulelco al plano del correspon=-

diente flanco de la zuia de la persiang. — = = = = = = = = =

4 .- "DIZFOSITIVO PARA TA NANICBRA DE LAMAS EN rER-
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SIANAS ARROILABIES" e = = = = = = = = = = = = - - - -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de siete hojas, foliadas y meca-
nografiadas por una sola de sus caras, y de cinco figuras

que la ilustran.
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