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La alimentacién de las hornadas de masa de pan
en los hornos de balancines, actualmente se viene realizan-—
do en forma rudimentaria y con un nivel técnico poco pro=-
ductivo y en algunos casos sin alcanzar las medidas higié-
nicas requeridas por lo que se ha estudiado la forma para
eliminar todas las dificultades e inconvenientes que se pre-
sentan actualmente, habiéndose creado para ello, el cargador
automdtico para hornos de balancines objeto de la invencién,

con el que se obtiene una funcién automdtica én todas lag

operaciones de alimentacién de la masa de pan, Sin due en

ninglin momento intervenga de mano del operario, alcanzando

un nivel productivo muy elevado, presentando unas caracierfs—

- a *

ticas estructurales y constitutivas que difieren notablemen—

te de cualquier mecanismo o dispositivo para estos fines

-
es sea

actuglmente conocido, por cuyas razones unidas a sus cuali-
?

dades de novedad y wtilidad préctica, se estima con funit-

mento suficiente para obtener el privilegio de exclusi%;héd
que se solicita, en lo referente a su fabricacién y veﬁtg?
por el titular en Espafia, como consecuencia del presente re—
gistro de lodelo de Utilidad.

Esencialmente, este cargador automitico para hor-
nos de balancines, estd formado por dos carros desplazables,

uno exterior que discurre sobre unas gufas a ambos lados de

la entrada del horno, y otro carro interior que discurre
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por entre el carro exterior, llevando el carro interior,

un dispositivo de recogida de la masa de pan en hornadas

y su posterior deposicidén sobre los balancines en el inte-
rior del horno, realizando para ello una serie dg operas
ciones combinadas ordenadas por unos moto-reductores y jue-—
gos de pifiones, del modo due se especifica a continuacidn:

12, Operacidén los carros situados en el exterior

¢el horno, el carro interior avanza hacia adelante para re—
coger la masa de pan crudo, realizédndose la recogida por

una lona que se desplaza en sentido inverso al avance del

. L]
.

carro, quedando las porciones de masa sobre la lona, *
28, Operacibén.- Llegado el carro interior al “fi-

nal de carrera, se invierte ¢l movimiento de desplazamien-—

to del carro, dejando de girar la lona, volviendo el cér%é

interior a la posicién primitiva sobre el carro exterior.

3&,0peracibn.~ Al llegar el carro interior a la

posicién primitiva, es accionado un final de carrera que'’

pone en marcha el carro exterior, intreduciendo el conjunto

dentro del hormo,
42 ,0peracibn.~ Una vez el carro exterior ha azlcan~
zado su wmé&<imo recorrido derncro del horno, se para al ser
accionado un iinal de carrera, poniéndore automdiicamente
en movimiento el carro interior dque inicia el avance hacia
el exterior del horno, al prcpio tiempo que la lona que So=

portaba las porciones de masa para hornear, inicia su des-

../CO
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plazamiento en sentido inverso al avance del carro interior,
depositando el pan en el balancin,

2,0peracibn.- llegado el carro interior a su
final de recorrido, eg accionado un final de carrera que
invierte su marcha parando el giro de la lona y poniendo

en movimiento o marcha el carro exterior hacia afuera del

horno.

62.0peracibén.- Una vez llegado el carro exterior

a su final de recorrido fuera del horno, se queda en la

posicidén inicial de la primera operacidén y en espera de

iniciar un nuevo ciclo para introducir la siguiente horra~

da. ¢« e Saoe

Kl desplazamiento de la lona, unicamente Se pro-—

gucird cuando el carro interior discurra en direccibn 41 °

exterior del horno, puesto que en el sentido contrario, el

.
s e oaq

pifién de accionamiento dispone de un trindquete de escape,,

que impide su giro, manteniendo las porciones de masa {¢,

¢« o+ o
4“0 s

pan hasta su descarga sobre el balancin en el interior . del

. ..
.

horno.
Para una mejor comprensidén de las caracteristi-
cas generales anteriormente expuestas, se acompafian dos
léminas de dibujos que nos muestran gréficgmente represen—
tado, un caso de realizacidén préctica del cargador automé~
tico para hornos de balancines objeto de la invencién, ha~

ciendo constar, que dada la condicidén eminentemente in-

formativa de los dibujos en cuestién, las figuras disefia—
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das en las mismas, deberén ser examinadas con el més amplio
eriterio y sin carécter limitativo alguno,

Las figuras tepresentadas en las dos hojas de
dibujos adjuntas, exponen como a continuacién se determi-
nas

- Figura 1.- Vista frantél en alzado del conjunto
gue constituye éste cargador automético pare hornos de bé~
lancines, observéndose la disposicidn de los motores inver—

sores para la puesta en marcha de los carros desplazables

interior y*exterior, a travéds de juegos de pifiones debida~

mente combinados con microrruptores de final de carrerds ..

para oblener todas las fases de la operacién. !

Figura 2.~ Perspectiva convencional del carro

desplazable interior por cremallera y pifiones de accioéarﬁ
miento, observindose la situacién de la lona de recogida

de las poreiones de masa de pan y posterior deposiciérr -sebre

los balancines en el interior del horno, Tl

Figura 3.- Detalle en perspectiva de los meche..
nismos para el accionamiento de la lona de recogida deilhs
masa, constituidos por un pifibn que toma la fuerza desde
una cremallera en el carro exterior al avanzar el carro

interior, llevando incorporado un trinquete de escape para

Que Unicamente pueda girar en un solo sentido.

Figura 4.~ Planta en forma esquemdtica del car-

gador automitico, con representacidén de las distintas fa~

Y
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ses de trabajo desde la recogida de las porcionesg de massa
de pan hasta su introduccidn en el horno depositéndolas
gobre los canjilones que discurren por el interior del hor-
no en el ciclo de coccién,

Al objeto de facilitar la 1ocalizaciéﬁ”de las
diferentes partes que constituyen este cargador automdtico
para hornos de balancines, se han incorporado acotaciones
numéricas en las figuras de las dos hojas de dibujos ad jun-
tas, relacionadas con las descripciones due de sus carac-—
terfsticas yyfuncionamiento se realizan a continuacién,

siendo -1- el armazén fijo due sirve de guia a la entradg

b .
. ae

del horno =2-~, llevando éste armazébn -1-, las barras -3-

due sirven de guia para los casquillos —4— montados al

carro exterior -o-, llevando incorporado el moto-reductor

-6-, en cuyo eje =T7— =e acopla la rueda dentada ~3- que

.

engrana con otra rueda dentada -9-, cuyo eje que discurre
= o ceash

transversalmente -10-, lleva en el extremo opuesto, un pifién
- ’ .

-11-, engranendo ambos pifiones -9~ y ~11-, con la cremalle-

ra -12- del carro exterior -5-, disponiendo éste carro'ék-

terior, del soporte inferior -13- en el que se encuentra
montado el moto-reductor -14— provisto en su eje -15-, del
pifién —16- que engranari con el piiién superior -17-. cuyo
eje —-18- que discurre transversalmente de un lado a otro
del cargador, lleva en el otro extremo, el pifibn -19-, en-
granando los dos piiiones =17- y -19-, con la cremallera ;20-
existente en el carro interior -21-, discurriendo este

carro interior -21- sobre el carro exterior -5-, por medio
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de los rodillos -22- que apoyan sobre las guias 6 railes
~23- que forman parte del carro exterior -5-, permitiendo
su desplazamiento.

a El carro interior -21-, lleva mon%éda la lona
corrediza =24~ provista del sector anterior articulado
=25, qudandoMmonﬁada dicha lona =24- entre los rodillos
—26—- situados a ambos lados del rodillo central -27-, dque=-
dando arrollada entre ellos, de forma que su giro origine
el desplazamiento de la lona, l1llevando el rodillo central
-27-, las puntas de ejessalientes -28-, en las que se mon-
tardn los pifiones -29- provistos del thrinquete de escepe °-

L3

-30-, de Torma que los pifiones —-29- para desplazar la lo=

na =24-, engranarin con el pifién superior -31- aue en—

-4

grana a su veZz con la cremalleras -32- practicada en el,"’-,
carro exterior -5-, actuando dnicamente el mecanismo de
desplazamiento de la lona =-24-, cuando el carro interipxr .
—21- ge desplaza hacia adelante, es decir, hacia afuer@{::
dei horno =2-, mientras dque al retroceder el carro inté%ibr
-21-, la lona queda parada al actuar el trinduete de eéga%
pe —30- anteriormente mencionado, |

Seglin se observa en la figura 4, el funcione~
miento de ¢&ste cargador automdtico a partir de la posicidén
inicial 6 de reposo encontrindose los dos carros -5=- y
—21- fuera del horno, se realiza iniciando el avance el

carro interior -21- en la direccién que indica la fleckhs

-33-, al propio tiempo dque la lona —-24- se desplaza en sen—
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tido opuesto szegliin indican las flechas -34~, recogiendo las
porciones de masa de pan depositadas sobre la bandeja =35-,
hasta que al alcanzar el final de su recorrido, se acciona
un microrruptor dque invierte el movimiento de desplazamienw
to del carro interior —21—, dejando de girar la lona —24-
portadora de las porciones_de masa de pan, volviendo el
conjunto a su posicién inicial segin indica la flecha -36-
en cuyo momento es accionado un final de carrera Que pone
en movimiento al carro exterior -5-, introduciéndose to-

do el conjunto en el interior del horno segin indica la

e

flecha -37-, ¥ una vez llegado el carro exterior =5- a su

méximo recorrido, se para al actusr un final de carrera y
se pone en movimiento el carro interior -21- seglin indi-

ca la flecha -38- hacia afuera, poniéndose al vropio tiem—
1o en movimiento la lona -24- en direccidn contraria, dejan-

do el pan sobre el balancin =39~ en el interior del horno,

S

hasta qﬁgwél caffg'interior en su final de recorrido, ac—
ta sobre un fin de carrera invirtiendo su marcha, paran—-
do la lona y poniendo en movimiento el carro exterior hacia
afuera del horno, para alcanzar su posicidn primitiva a la
espera de iniciar un nuevo cicloAde introdueir una nueva
hornada.

Estimendo dmpliamente descritas todas y cada una
de las partes que constituyen el cargador automitico para
hornos de balancines objeto de la invencidn, solamente nos

resta consignar la posibilidad de que sus diferentes par-



tes puedan fabricarse en variedad de materiales, tamafios
y formas, pudiendo igualmente introducirse en su constie-
tucién, agquellas variaciones de tipo constructivo que 1a
préctica aconseje, siempre y cuando las mismas, no sean

capaces de alterar los pm'wos%gsenciales, de due es obje=

to el presente registro de lModelo de Utilidad.
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18,~ Cargador automédtico para hornos de balanci-
nes, esencialmente caracterizado por comprender a ambos la~
dos de la boca del horno, unos soportes verticales, entre
los que se dispone el cargador constituido por dos carros
desplazables uno incorporado dentro del otro, siendo accio-
nado el carro exterior por un grupo moto~reductor montado
en uno de los soportes laterales fijos, en cuyo eje¢ se ha
dispuesto una rueda dentada que engrana con un pifién supe-

rior montado a su eje transversal que discurre de uno a

»
»

otro soporte lateral fijo, llevando en su extremo opuesbo)’
otro pifibn que con el pifién deserito del extremo opuestas’

engranan con una cremallera practicada en el carro exterior

realizando un desplazamiento alternativo del interior al -
exterior del horno combinadamente con el cono interior

que comporta a su vez, invirtiéndose el sentido del avan=
ce al accionar unos microrruptores de final de carrera,..-

L

22,~ Cargador automitico para hornos de balakci-

nes, esencialmente caracterizado pordue el carro interior.

que discurre alojado. y guiado por el interior del carro

exterior, es accionado por un grupo moto~reductor montado
2 un soporte solidario del propio carro exterior, compren=-
diendo para ello el motor en su eje, una rueda dentada so-

lidaria que permanece engranando con otra rueda dentada

v
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superior, cuyo eje discurre transversalmente de un lado a
otro del carro interior, llevando en el otro extremo otra
rueda dentada solidaria, entre cuyas dos ruedas dentadas
engranadas con una cremallera practicada inferiormente a
ambos lados, se realiza el desplazamiento de éste grrro iy

terior que discurrirsd por el interior del carro exterior

'ﬁ%r medio de unos rodillos a ambos lados due se alojan en
unas guias practicadas al efecto, alcanzando el carro ine
terior dos posiciones de desplazamiento dentro del carro
exterio?, llevando incorporados microrruptores de fin de

carrera que invierten la marcha, combinadamente uno con

*

»
- .

otro carro para cargar las porciones de masa de pan del
exterior y transportarla al interior del horno.

38,~ Cargador automético para hornos de balan=-
cines, esencialmente caracterizado pordque el carro desl’gv
plazable interior segin las anteriores reivindicaciones,

1leva montada urelona movible en su posicién fija monté:;
da al carro, actuando tUmicamente cuando el carro interéé?f
realiza un movimiento de avance hacia el exterior del ﬁé}é
no sea dentro o fuera de €1, cuya lona queda arrollada.igé
feriormente entre unos rodillos due discurren transversal-—
mente de uno a otro lado del carro interior, llevando el

rodillo central cn sus extremos, sendos pifiones que engra-

nan a través de un pifién intermedio, con una cremallera

aplicada en el carro exterior, de modo que la lona Ynica~

oo/ o
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mente de pondréd en movimiento cuando el carro interior se

desplace por el carro exterior, y cuando el avance sea en

direccién hacia afuera del horno, ya Que en la direccidn
opuesta no girard por llevar montados los pifiones del ro-
dillo central de traccibén, un trinquete de desembrague
con escape en ésté sentido.

48 ~NCARGADOR AUTOMATICO PARA HORNOS DE BALANCI
ngsv,

De conformidad en un todo en do esencial y fi-

nes industriales a lo descrito en la precedente memoria

-y

descriptiva y gréficamente representado en los adjuntos .,

»
- - 3

planos para su mejor comprensidne

¥sta memoria consta de DOCE hojas escritas o

mecanografiadas por una sola cara a doble espacio. e
Hadrld, 21 JUN‘ 19

Por autorizacidn

rrrrrr
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