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Esta invencidn se relaciona con una miquina mévil del tipo provisto”]
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de un carro o piso de sustentacion de la carga, elevable y desplazable,
¥ tiene como objeto prinecipal proporcionsr una maguina perfeccionada de
este tipo para sostensr un obrero u otra carga y que permite la iea{izan
cion del”‘trabajo por aquél des&aﬁel carrc o piso en varias posicionés ¥
a diférentes elsvaciones respeoto a una porcidn basica de la maguina.

Otro objefo particu;armente importante de la presente invenciodn és e}
de proporcionar una m;éuina de construccidn extremadamente sehéilla en
la que un operario u obrero situado éobre el carro desplazable puede cqﬂ
trolar s; movimiento para efectuar desplazamientos ascendentes y descen
dentes, de avance y retroceso y oscilantss, as{ como una combinacidn de
tales desplazamiegﬁps para colocar al carro en cualquier posicién desea
ble aucesible al tr;bajo g realizar.

Otro objeto es el de proporcionar una maguina equipada.oon un carro
de susteptaoién de carga, desplazable, provisto de medios para ostabilid
zar la miquina cuando ei carro esta situado en un punto remotamgnte o8-
paciado éespec?? s la porcion bisica de aguella a fin de impedir que la
misma se vuelqdefpor el peso del carro en una posicion desequilibrada
respecto a la base de la maquina y por el peso de una estructﬁra de sus+
tentacidn extendida del carro.

Otrs objeto es el de proporcionar una maguina que posea caracteiisti—
cas de segurilad accionadas automaticamente para evitar que el carro se
desplace a una posicidn en la que puéda éorrer peligro un operario sosw
tenido sobre él, en virtud de lo cual aun cuando se produzca tal movi-
miento por el que el operario corra el citado peli;ro, manipulando los
controles de la miguina el mismo operario puede conjurar tal peligroe

Otro objeto es el de propo;cionar une maguina pfovigﬁa de medios dé
conexion paraiﬁénténer una poreidn de plataforma del carro sustancialmq%
te en posiciéﬁ horizontal independisntemente del movimiento oscilante

de unos botalohes sobre los cuales esta sustsntado el carro y por medio
.
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™ de los cuales esté es elevado y descendido, oseilado ¥y desplazado{ha—f
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cie adelante y lejos de una posicidn centrada sobre la porcion bisica
de la maguina.

Otro objeto es el de proporcionar una maquina que utiliza dos bota~
lones ;giiculadamente oonectadgs para elevar y descender al carro y>en
la que a través de una conexidn se efectua el movimiento oscilante del
botaldn superior a través de un arco de 1809 sustancialmente, por mé—
dio de una unidad de cilindro y pistdn, sin reducir materialmente el
efecto @e palanca de la fuerza sjercida por dicha unidad sobre el bota-
16n superior,

0tro objeto dekla invencion es el de proporeionar una maguina en la
que el carro y suegtructura extensible de sustentacion pﬁeden Ponerse
en rotacidn en una u otra dirsceion y en ocualjuier extensidon deseada.

Otro objeto es el de proporeionar una maquina a través de la cual
pueden ;levarse al carro elsotricidad, aire ocomprimido y otros medios
suministradores de energia para su utilizacidn conjuntamente con herra-
mientas o equipé empleado por un obrero sostenido por el carro, y en
la gue las lfné%é de alimentacion de tales medios de energia no resule
tarﬁn afectados por la rotacidn de carro y de su estructura de susten~-
tacion,

Otfo objeto de la invencion es el de proporcionar medios de confrol
accionados por un obrerv desde una posicion de trabajo sobre la plata~
forma del carro utilizando los pies y plernas para controlar el movi-
miento universal del oarro respecto a la porcidn basica de la maguina.

Otros objetos y ventajas de la invencidn resultaran mas evidentes
mediante la siguiente descripcion detallada, ofrecida conjuntamente
con la aoompanante deseripeidn de los dlbuaos, en los dualess .

La fige 1 es ana vista lateral en proyeccion vertical de la miquina
gue muestra las partes en una posicidn totalmente extendida ¥y con e; caf

rro o piso o plataforma a una elsevacidn sustancialmente méximae
4,
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La fig. 2 es una vista lateral en proyeccién vertical y ampliada,
que muestra la maquina en posicidn sustancialmente retraida de manera
total, |

La fig. 3 es una vista seceionada y horizontal tomada sensiblemente
a lo largo de un plano indiéad6 por la 1inea 3-3 de la fige 2. |

Lgﬁfigo 4 es una vista en seccidn longitudinal efectuada sustancial-
mente a lo largo de un plano indicado por la 1{nea 4~4 de la figo 3 ¥
que muestra una porcién del botaldn inferior en una posicidn completa-
mente extendidae
La fiéo 5 es una vista en seccidn transversal a escala ampliada, to=
mada sustancialmqnte a lo largo de un plano indicedo por la linea 5-5
de la fig. 3o 2,‘
La fig. 6 es una!vista en seccién vertical, transversal, fragmentarid
y ampliada, mirando desde la derecha hacia la iz@uisrda de la figura 4y
-La fig. 7, es una vista en seccidén longitudinal y fragmentaria, toma-
da transversalmente a través de una parte del armazdén principal y que
muestra ﬁna pofgién de la unidad estabilizadora.
La fig. 8 eé una vista en seccion horizontal que muestra la platafor-
ma giratoria en proyeecidn horizontal y superior, tomada sustancialmentd
8 lo largo de un plano indicado por la linea 8-8 de la fig. 4.

La fig, 9 es una vista esquematica del sistema hidraulico de la héf

qﬁina; en dicha figura, las siguientes letras representans A = cilindro

colector inferior; B - bombay F - depdsitoy G — drbol centraly H - motor

lector ‘superior; ¥ - control del cilindro inferiorj y Q - control de

i R -

rotacion, SN
La fig. 10res una vista en proyeccidn horizontal superior del oarro

o plataforma gue incluye la porcidn adyacente del botaldn superior y con|

£,

inferior; B - cilindro superior; C ~- arbol de articulacidn inferior; D o

de rotaciony I - control del cilindro superiorjy J - colector medios K -}

érvol de articulacidén medioy L - arbol de articulacion superiory M — co-

el
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'1g Plataforma levaniada para ilustrar el dispositivo de control situadJ
debajo de ella.
La fig. 11 es una vista en seccidn vertical, parcialmente eﬁ-proyec-
cion vertical lateral, de la estructura ilustrada en la fig. 10
La fig. 12 es una vista énib;o&eccién horizontal fragmentaria y am-
pliéda de uno de los arboles articulados colectores de la estructura
extensible del botaléﬁ. |
La fig, 13 es una vista en seccion longitudinal de aquél tomada sus~
tanciaimente a lo largo de un plano indicado bor la 1inea 13-13 de la
fig, 12,
Las figs. 14 y 15 son vistas en seccidn transversal de aquél tomadas
sustancialmente ;;%o largo de planos indicados por las lineas 14-14 v
1515, respectivamente? de la fige 23e
- La fig. 16 es una vista en proyeccidn horizontal superior del arbol
central estacionario de la base, tomada sustancialmente a lo largo de un
plano indicado por la linea 16-16 de la fig. 18,
la fié. 17 ep una vista en proysccién horizontal superior del &rbol
estacionario ﬁéljcomo se vé en las figs., 19 y 20 con su tapa giratoria
retirada. ;
.. Las figs.‘ls, 19 y 20 son vistas en seccidén longitudinal del arbol
centrai tomadas sustancialmente a lo largo de planos indicados por ias
lineas 18-18, 19-19 y 20=20, respectivamente, de la fig. 17,
La fig. 21 es una»visfa en seccién horizontal ampliada, parcialmente
eﬁ proyeccion horigontal superior, tomada a traves del carro o platafore
La por debajo del suelo o piso del mismo y qﬁe muestra la uni@ad de con=|
trol y su conexiéﬁ con el arbol artioulado superior y colectors
La fig. 22 es una vista enisecoién vertical fraéﬁen?aria, parcialmentp
En proyecciénﬂﬁértical lateral, tomada sus£;nciaimente a 1o largo de un

lano indicado por la linea 22-22 de la fig. 2l.

Y la fig. 23 es una vista en seccidn vertical fragmentaria tomada sus
£,
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™ tancialmente a lo largo de un plano indicado por la linea 23-23 de la

figs 1le

Con refersncia mas especifioa a los dibujos, la maguina con el ocarrd
desplazable se designa eh~su conjunto por el numero 25 e inoluye un ard
magdn-~itiferior o prinéipal'ééj%;cmo mejor puéde verse en la fig. 3,'quq
es de forma sensiblemente triangular y que presenta un miembro transveq
sal postericr 27 scbrg cuyos extremos van apoyadas las dos ruedas dé
sustentacion 28, ¥l armazdn 26 incluye unos miembros laterales corres—
pondiehtes, gue convergeh haeia adelante,‘cuyos miembros, 29, estan
conactaaos mediante un corto miembro transversal 30 por sus extremos
delanteros completando el armazon 26, Una estructura de sustentacidn 31
esta fijada al eéiremo delantero del armazdn 26, extendiéndose por dglqh
te del mismo, e incluye unas vorciones verticalmenle espaciadas entre
cuyos extremos delantercs estén asegurados los miembros 32 en forma de.

anillas y una barra de agoplamiento 33. La barra de acoplamiento 33 estg

adaptada para disponerse sobre una norcidn intermedia de una barra de

tiro 34 de un tpactor u otro adecuado vehfculo de tiro 35, estando sos
tenida dichs Béria de tiro por detras y transversalmente al eje longi=-
tudinal del veh}culo 35 por medio de un par de bragzos de susténtacién
extendidos hacia detris desde el vehiculo 35, entre los extremos‘péste-
riore% de cuyos brazos de sustentacion 36 esta oscilantemente montéda
la barra de tiro 34 pars un movimiento oscilante por medio del sujeta-
dor 37, como mejor puede verse eh lanfig° 5, Los miembros de anilla 32
aborcan a la barra de tiro 34. ﬁn pasador de acoplamiento 33 se’extien—
de a traves de la barra 33 y de la barra de tiro 34 para acoplar la mi-
gquina 25 al tractor 35 Es evidente gue la barra de tiro 34 oscilante-
mente montada permitiré ¢l movimiento oscilante 1ohgitudinél del extre=-
mo delantero’dgl*armuzén 26 de la méquiha f;speoto al extremo égsterior
del verdculo ée“tir0735° Bs iguslmente evidente gue los anillos egtabi-

lizadores 32 impediran eficazmente tocdo movimiento omcilante lateral del
. , . <.
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Furinzon 26 respecto al tractor 35, lo cusgl constituye una caracteristia
critica de la invenoidn, como mis adelante resultzrd evidentes

Un depdsito o tangue de almacenamiente 39 para un fluido hidaulico
va sostenido sobre el extremo delantero del armazdn inferior 26 y esta

asegursdo zobre el miembro dé:sustentacidn superior 31 del mismo, o

tembisn puede montarse adecuadamente junto al eitremo delantero de dich
ermazon 26, Una bombg de fluido 40 de cualquier tivo adecuado y que con
tituye una parte de ia maquina 25, esta adecuadamente montada en'forma
despréndible sobre el extremo posterior del tractor 35, por ejemplo so-
bre un'refuerzo transversal 41 extendido entre los brazos de sustenta-
cidn 36 y con laz bemba 40 en una posicidn de acoplamiento desprendible
a un arbol 42 d;;yetirada de fuerza del itractor 35, mediante el cual se
aceiona la bombao‘El fluido hidraulico del deposito 39 es bombeado desdd
el mismo y a través de la bomba 40 por un conducto o manguera 43lque va
desde el depdsito. 39 a 1a bomba 40. Un conducto a presion o salida 44
va desde el ladp de salida de la bomba 40 & la entrada de una valvula
mﬁltiplé 450
£l conducfé.ﬁd estd siempre en comuniczcidn con un conducto 46 que

va'aeéde la valvula 45, cuya valvula 47 esta provista de 2 pafes adiocio
nales de conduct.s de.suministro y retorno 47 y 47g y 48 ¥ 48a, Qus son
puestés en comunicacidn selectivamente con el conducto a presidn 44
mediante funcionaniento de los elsmentos accionadores de la valvula, 49
¥ 50, respectivamentes

" Un refuerzo transversal 51 se extiende en el armezon primario 26 y-
estd ascrgurado nor sus extremos a los miembros 29 del srmazdn por detrad
y junto al depdsito 39, como se ilustra en la fig. 4., Un armazon supe-
rior o‘'secundario 52 en formg de 4 tiene un extremo delantero limitado,
diapuesto po?'%ncima del refusrzo transvefgal 51 y sustentado ;obré el

"

mismo para un wovimiento oscilante lengitudinal y transversalmente res~

pecto al armazdn primario 26 por medio de una junta universal o soporte
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53, ouya parte supsrior esta fijada al armazon 52 y montada para un mod

.
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vimiento oscilamteylongitudinal respecto a la parte inferior de dicho
soporte, vue estd sostenido en 54 para un movimiento ozcilante - transvey
2al sobre el refuerzo trangversal 5l. Un par de palancas acodadﬁs 55
estan-dpoyadas en sus vérﬁiogﬂ, unc en cada miewbro 29 del armazdn, poq
datéés del reluerze transversal 31, ¥y estén provistas de unog extfemos
antériores dependieq?es 56 & los que estan articuledamente conectadas
1as bielas de pistdn 57 que formen parte de dos unidades hidraulicas

58 de pistén y cilindro, cuyos cilindros estdn articuladamente monta-

dos por sus extremos delanteros cerrados 59 sobre 1 armazén primario

26, Los otroas ramales mas largos 60 de las dos palancas acodadas 55 qud'

normslmente se gmﬁienden ﬁacia ebajo y atrés desde los pivotes 55a de
dichas palancas acodadas, estan articuladamente conectados junto a sus
extremos posteriores en.los extremos inferiores de unas barras de co-
nexidn rfgidas 61 extendidas Hacia arriba. Los extremos superiores de
las dos barras de conezidn 61 estan conectados mediante juntas ﬁnivergg
lag 62'a los ;}tremos posteriores divergentes del‘armazén secundario

superior 52, Los cond.ctos 47 y 48 estan ccnsctados « los extremos

vosteriores de los dos cilindros de las unidades hidréulicas-58 de ci-
lindro y pistdn, y los conductos 47a y 48a estan oonectados a los ex~
tremo% delanteros de dichos cilindros, de menera yue los miembros val—
vulares 49 y 50 pueden uccionarse individual o conjuntamente para hacer
que lag unidades 58 efectuen la omcilzcidn de las palencas acodadas 55

simultaneamente en la misma direccidn o en direcciones opuestas o para

oscilur individualmente una u otra palanca acodada a fin de ajusiar an-

gularmente el armazdn secundario 52 en sentido longitudinal o transver—

sal respecto zl armezén primario 26 para nivelar diche ermazdén secunda—

y ~ .
rio cuando €l¥primario se dispone en una inclinacidn debido a que las

ruedas 28 y ¢l tractor 35 se apoyan sobre una superficie pendiénte,con

una finalidad cue mas adelante resultara evidente. Sin embargo, ewte
£,
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dispositivo nivelador del armazdén sscundzric 52 puede omitirse cuando™
la miguina 25 se dzstina sdlo o usos en superficies horizontules,.

Un miembro itrausverssl o refuergzo de sustentacién 63 estd asegurado
¥ s=ustentado dor los lados diveréentes hacia atrdas del armazon secun=
dario $2 en une zona intermedia a los extremos de dicho armazdn, ofre~
cien&o un eoporte a un arbol o poste sstscionario 64 ue esta fijado al
wismo y se eleva desde él, disponiéndose perpendiculsrmente al plano
del armnazon 2. Una ;ia circular e inferior 65 esta asegurada y sosfe-
nida sobre el armazdn 52 y a su vez sostiene a una via superior 66 que
se dispéne por encima de la via 65 y espaciada de ella. La via 66 esta
conectada a la via 65 mediante una serie de miembros de conexidn 67
-que tienen unos é?}remos desviados haciz adentro y vwue estan asegura@os
a los lados exiericres de las vias 65 y 66. Un armazon sélido de tipo
esquelete 68 que incluye unos brazos transversales 69, se dispone den—
tro del espacio rodeado por las vias 65 y 66. Unas ruedas rebordeadas
70 van apoyadac sobre los extremos de los brazos transversales 69 y
cabalgaﬂ sobr?'pl borde superiocr del rail inferior 65 y de igual modo
Be acoplan alberde inferior del rail superior 66 para montar girato-

riemente el armazén 68 slrededor del poste o frbol estacionario 64, El

demente alrededor de la poreidn superior del poste 64s

Otra porcidn del armizdn 68 que. constituye una platafcrma giratoria
¥ que esta radizlmente cspaciada del poste central 64, proporcions un
soporte para un moitor hidraulico 72. Dicha porcidén 73 de plataforma

giratoria Ultimamente mencionada sostiene ademés a un alojamiento T4
hidréulico 72 y acciona & un arbol 76 que estd apoyade y depende del
alojamiento T4s.Una pequeila rueds dentada 17 estd fijada al extremo in-

ferior del 4rbol 76 y una rueda dentada estucionaria grande 78 estd fi=

arrastreda alrededor de las ruedas dentadas 77 y 76, de menerk yue cuen

arnazon 68 estd provisto de una abertura central 71 que se ajusta holgaL

de engrunaje, cuyo engranaje, no mostrado, esta acoplade en 75 al motor

jada a una porcidn inferior del arbol estacionario 64, Una cadena 79 er

e
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do el arbol 76 es accionado por el motor 72, la calena 79 impulsara
2 la plataforma giretoria 68 y le hara girar alrededor del poste 64
a modo de eje.

La voreidn bisice de la maguina 25 incluye también una unidad esta—l
bilizadora ajustabls,\ﬂesignédg en su conjunto por 80, que iucluye un

miembro tubular 91 asegurado al lado inferior del armazdm primario 26

¥y extendido trangversalmente al miswmo. El miembro tubular 81 se dispo-

ne junto al extremo delanterc del armazdon secundario 52, La unidad es~
tabiliéadora 80 ineluye un par de barras 82 provistas de extremos adya~
centes cue se repliegan telescopicamente en los extremos del tubob81 y
que estan ajustgblemente aseguradas en los mismos mediante pernos o
tornillos prisi;Leros 83 para situar a los exiremos exteriores de las
barras 82 a diferentes distanciaz hacia el exterior respecto a los la~
dos 29 del armazén,26. Dichas barras 82 estan provistas en sus extremod
renotos de unos mierbros 84 a modo de ramales que van fijados a quéllai
dependiendo de las mismase Un miewbro 85 a modo do pie esté agegurado
al extfemo infgrior de ¢ada ramal 84 y se dispone con su plano-formandd -
angulo recto‘fespecto al eje de dicho razmal y normalmente por encima
v iigeramente éspaciado de una superficie 86 sobre la que esta sustenter
de la méquiha, de manera qﬁe si el armazon 26 es cscilado transversal-
mente en una u otra direceidn, sdlo uno u otro miembro de pie =e ﬁpvera
ligeramente hacia un contsote con la supsrficie 86 pars reforgzar el ar-
nazén 26 y de maners que sdlo pueda efectuarse un ulterior movimiento
ogcilante del armazdén en la misma direccidn alrededor de dicha superfi-
cie acoplada al miembro de pie como pivote.

Sobre la plataforma giratcria 68 se dispone una caperuza 87y sobrg
la poreidn superior de la via inferior 65 e igualﬁantp sobre la via su-
perior 66, qd%o puede verse en las figs. ﬁ'y 4, Un par de pos%es de sug|
tentacidn 88Aéstén fijados y suben desde una parte de la plataforma gi-

ratoria 68, éstandc analogamente fijado y subiendo desde la misma platar

£,
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Forma un segundo par de postes 89 mds cortos. Los postes 88 y 89 se

- 11 -

disponen alejados unos de otros y estan espaciados del centro de dicha
plataforma giratoria. Los postes 88 y 89 se wsxtienden hacis arriba a
través de la porcidn superior de la caverusza o pantalla 87, pudiendose
asegurar’dicha csperuze a los Miémos, ¥ por consiguiente mentarse des-
nrehdiblemente sobre la plataforma giratoria. En una sbertura 91 de la
porcion superior de la caperuza 87 se disponé un cilindro‘hidréulico‘90
Que tiene un extremo cerrado dispuesto por en01ma ¥ oscilsntemente co~

nectado en 92 pars un movimiento oscilante vertical a una poreidn infe-

tro ¥ Jjunto a 1os ramales 89 y entre ellos para un movimiento ascendenta
o descendente del - clllndro 90 & través de la abertura 91 de 1& caperuzae
1 ‘cilindro 90 contiene un pistén no mostrado, provisto de una barra 93
que se proyecta desde aquel deslizablemente a travées del otro extrémo de
dicho eilindro y euya barra de pistdn se extiende entre lbs ramales 88¢
as partes previamente descritas constituyen la porcidén basica de la ma-
uine 25'0 par?gp estrechamente asociudas a la misma.
La méquina é5?inoluye también una estructura de botalones extensi-
bles designada eh su conjunto per 94, que incluye un botalon iﬁferior 95
uno superior 96, que es preferiblemente algo mas largo que el botalon
[nferior 956 Un extremo del botalon inferior 95 esta sostenido y se dis-
bone entre 1oe extremos superiores de los postes 88 y esta apoyado sobre
bllos en 97 para un movimiento osoilante vertical desde una posioidn sus

tanoialmente horizontal, apoyandose uha porcidn intermedia de dicho bote

| ¥ 4. El botaldn inferior 95hesté provisto de un miermbyo rigido de pa-
| anca 98 que fofma una prolongacidén del mismo que se proyecta mas alld
ﬁe su pivote §7Jy a ouyo extremo se conecta artiouladamente en 99 el ex~

tremo exterior de la barra 93 de piston. El extremo superior del botaldn
, .

we

rior de la plataforma girstoria 68 que se dispone alejadamente de su cenj,

-

tjn inferior 95 sobre los postes mis cortos 89, hasta una posioion totall

nte extendida y sustancialmente vertical, como se ilustre en las figSo’
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inferior 95 estd conectado & Una poreion 1
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almente desvieds del ex—|
sreme inferior del botaldn sﬁp rior 96 medianis ua &rbol articulado

100. Un mismbro ¢a forma triangular o palanca acodada 101 sstd teubién
articuladamente montado sobre un extremo del &rvol articulado 100 junio
a una edquina del mismo. Los rﬁ&ales'BS estan preferiblemente reforéa—
doé dééde la plataforma giratoriz 68 medisnte refuerzos diagonales 102

y uno de dichos refusrzmeos diagonales o una parts consctada a los mismos

e

i

fqrma una percha estucionaria 103 que se proyecta desde uno de los rama
les 88ien.una dirsceidn de alejumianto respecto a los rzmales 89 y a la
Lue esté srticuladamante conectado un extremo de la barra de conexidn
104. 11 extremo opuesto de la barra de conexidn 104 esid artioul adamend

Y .
te montado en 105 en otra esguina de la placa 101 de menera gque cuando

.

¢l boteldn inferior 95 es oscilado hacia arriba alredeior del &rbol are
ticulado inferior 97 en la direccidn de las agujas dal reloj desde su
posicién de la fig. 2 & la de la fig. 1, la placa 101, que esta soste—
nida por el extrono superior de dicho botaldn 95, oscilaré en direccidn
contraria a lqlge las agujas del reloj alrsdedor del arbol articulado
100, debido al:séporte estacionario dispuesto para el extremo inferior
de la barra lb4gpor la percha 103, 7

Un carro o platzforma 106 a manera de cesta presents unas orejas
107 proyectadas desde una parts posterior e inferior de la misma que
estén articuladamente conectadas al extremo superior del boteldn supe-
rior 96 mediante un érbol articulado superior 108. Un braszo rigido 109
ssta fijado al lado posterior del trénsportador 106 por encima de la
oreja 10T, desde donde se proyecta. Un extremo de una barra rigida de
cqnexién 110 estd articulademente consctado al extremo exterior del

braze 109 y el extremo opuesto de dicha barra estd artioulado en 111
ot ‘v "
a una tercerd éshyvina de la placa 1014 En comsecuencia, cuando dicha plj

ca 101 es oscilada en sentido contrario al de las agujas del reloj sob

el arbol articuledo intermedio 100 durante el movimiznto oscilante hacig

£,
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arriba del botzllén iaferior 95, la barra de conexidn 110 ecjercerd un

Ly
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inpulso dezcendente sobre el brazo 109 determimndo la oscilaciéh del
transporiader 106 en direcdién contraria a la de las agujssg del reloj
sobre sl pivoterloa. Como log botalones 95 y 96 son oscilados hacia
arriba ¥ abajo al unisono, 6omc\més adelantbe Se‘describiré, los bra;
zbé 6 perdhas esfacionarias 103 v 109 en cosbinacidn oon la placa 101
7 barras de conexidn ;04 ¥y 110 haran que el ﬁraﬁsportadcr 106 oscilé
con relacidn al botaldn superior 96 por el que es llevzdo en 1a direc=
cién éﬁuesta al movimiento oscilante del extremo superior de dicho bo=
taldn, maniteniendo asi al trunsportador en una posicidn vertical en to-
do momento, tal como se ilustra en las figuras 1 y 2. ksi, la conexion
que se acsba de éégpribir,’junto con los botalones 95 y 96, forman dos
ﬁaﬁalelogramos, estando formados los &ny los del raralelogramo inferior
por los pivotes 97, 103, 100 y 105 y los cuatro dugulos del paraleio-
gramo éuperior pbr log pivotes 100, 108 y por los pivotes de los extre-
mos. de la barra 110 con el brazo 109 y la placa 101, Estos dos parale-A
logramos, que tienca el pivote comun 100, haran que el tfansportador
106 oscile alrededor del pivote 108 de manera que la disposicidn angu=-
lartdel razo 169 con relacidn al eje del botaldn sﬁperior 96 varie
siemp?e corresyponiiendo a la variacidn gntre el angule formado por_el
brazo estacionario de la percha 103 y el eje del botaldn inferior 95.
Un cilindro bidrdulico superior 112 estd articuladamentgfmontado
por su extremo cerrado inferior en 113 sobrg el botaldn inferior 95.y
contiene un pistdn, no mostrado, proﬁisto de una barra de pistén 114
gque se extiende con movimiento aliernativo a través del extremo supe—
rior de dicho cilindro y que esta articuladamente conecﬁéda en 115 a
una unidad de conexidn designada en su conjunto por 116 y que incluye
un brazo inféfidb‘ll? ¥ un brazo superior i&B. Los brazos 117 y 118 es=

tan articuladamente conectados entre si en extremos complementarios

de los mismos en 119, y el otro extremo del brazo inferior 117 estd

£,




10

15

20

25

30

articulado an 120 2l botaldn inferior 95 por debajo y adyacentemente
a2l pivote 10C, y ¢l wtro extremo del brazc superior 118 esta articulado
al botaldn superior 95 en 121 por encima y adyacentemente al pivote 100

’
o

Nisto se considera una caracteristica critica de la miquina 25, pues per

*

mite qud la uniéad de cilindrd%ﬂidréulico 112 haga oscilar al botalédn
supéfﬁor 96 a trsvés de un arco de 1809 aproximadamente respecto al
botaldn inferior 95, sin disminuir‘materialmentg el efecoto de palanéa
mediante el cual la f;erza del e¢ilindro 112 y de la barra de pistdn

114 es trensmitida al botaldn superiop 96. Si el extremo exterior o su-

perior de la barra de piston 114 estuviese articulauwmente conectado de

télimpoéible;que gichb cilindro ¥ baﬁra-de pletdén ejerciesen toda fuer-
za sobre el botaldn superior cuando los botalones estuviesen en sus po=
siciones replegedas de la figura 2 y no pédria ejercefse sus tancialmentq
fuersza alpuna sobre el botaldn superior al aproximarse los botalones

a sus posiciones en linea recia de la figura 1, y sdlo s2 ejerceria la
maxima fuerza.m§entras aquéllos estuviesen sustancialmente en éngulo
recto entre sf; cusndo el efeato de palanca estuviese al maximo. Ademds
este efect. de ;alanca decreceria rapidamente al osoilar los botalones
en una u otra direcciéq'alejandose de posiciones en las gue forman.un
angulo recto. Si.-embargo, con la conexidn 116, el punto de articulacidn
115 se mantiene en tode momento en relacion lateralmente espaciada fes-
vecto al pivote 100 ¥y el efecto de palanoa se multiplica por la sepaia-
cidn del pivote 119 respzcto al 4rbol articulado 100 ¥y edemis por la
separacidén del pivaote 121 respecto a diché arbol artiéulado 100, de mane

oxtenderse a tpavés de un arco sustancialmente mayor de lo gue de otra
E : ) ‘v . - .
nanera seria ‘pésible, y la distancia gue la barra de pistdn 114 ha de

recorrer desde tina posicidén totalmente retraida a otra completamente ox=|

I

tendida queda’haterialmente reducidas

manere directa a une parte del botaldn superior 96, seria sustancialmen-

. 4 . ”.
r2 gue se requiere menos presién mra extender los batalones, éstos puedep

v
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tiemo inferior del poste 64 y tiene una porcidn latsralmente zxtendie

“una tuberfa 125 a.través de la cual puede suministravse aire a presién

1

~ "
i} >
51 voste central estscicmario 44 esia provisto de un taladro cenw
tral restringido 122 que tisne un exiremo superior agrandado 123 ros=
cado y ue se abre hacia el exterior de la superficie superior del
poste 64. E1 tzladro 122 temina susitancialmente por encima del ex=~

[

da 124 cuyo sxtremo exterior eetd agrandado y aterrajado para recibir,

Bl sxtremo superior dei poste.éd esta provisto, alrededor dél teladro
atéyrajado 123, de una muesca interior 126 ¥y otra exterior 127. lLas
muesecas 126 y 127 son.anulares y estén redialmente espaciadas, concen~—
tricamente ragpecto una de la otra. E1 poste 64 tiene un taladro 128
léngitudinalméh$§ extendido, cerrado en surextremo inferior y ouyb ex~
tfemb superior se abre a una porcidn de 1a muesca 126. Un segund.o ta—b
ladro 129 longitudinalmente extendido, gque tienc igualﬁente un extremo
inferior cerrédo} se abre por su extremo superior en una vorcidn de la
muesca exterior 127+ Una abertura 130 se extiende lateralmenté desde el
taladro 1281§ se sbre haciz el exterior del poste 64. El extremo opuess—
to del condﬁgéo de suministro 46 que sale de la bomba 40 ests conecta=
do a dicha abértura 130, comunicando asi con el taledro 128. Una aberw
tura 131 se‘extiends lateralmente desde una parte del taladro 129 y se
abre hacia el exterior ael poste 64 y tiene un extremo de un conducto
de vuelta 132 consetado a ellas El extremo opuesto del conducto de wvusl
ta 132 se abre al tangue 39.

Bl poste 64 puede estar también‘pfovisto Ae un taladro o conducte
133 dotado de unos extremos lateralmente extendidos gue se abren hacia
el exterior de dicho poste junto a los extremos supe??or e inferior del
mismo, & través del cual pusden extenderse, uno o mis hilos codductores
134 desde uﬁéﬁaaécuada fuente de corriente eléctrica, no mos trada. El

hilo conductor 134 estd conectado 2 una anilla de material eléotricament

conductor 135.dispuesta alrededor del extremo superior del podte 64 ¥
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aislada de &1 por uaua anilla 136 de material electricamente aislante.

1
f]
[N

H

273711
Un centacto de ezcobilla 13} que esta sostenido por la platzforma gira—
toria 68 ss acopls a la anilla 135 formmando una conexidn eléctrica entrs
2l conductor 134 y un conductor 138 que sale del contacto de escobilla
137 y wediente el cual puedé §ﬂﬁinistrarse corriente al transportadoi
lOé‘ﬁara poner en funcionamiento cualguier herramienta eléctrica que
rueda emplearse por un obrero sostenido sobre dicho transportadors ‘
Una tapa o cabeza 139 se halla giratoriamente dispussta sobre el ex=-
tremo'éuperior del arbol 64 y tiene un taladro central 140 que se acoplg
giratoriamente a la poreidn de vastage 141 de un perno con cabeéa 142,
cuya cabeza se apoya sobre el extremo superior de la tapa 139 y‘sobre

r

una junta aaular de cierre 143 gue se halla esconzada en el lado supe-

rior de dicha tupa alrededor del vistago 14l. El perno 142 estd pro-
visto de un extremo de véstago fileteado de reducido diameitro respecto
al resto del vés tago 141‘no fileteado. Dicho extremo 144 fileteado y de
diémetro reducido se scopla a rosca & la porcidn de taludro roscada

123 para asegu;ﬁr 2l perno 2l poste 64 a2 fin de montar girztoriamente
la tapa 139 sébré el extremo superior del poste. La espipa 144 y el
vis{ago 141 est;n provistos de un taladro longitudinal 145 que comunica
con el conducto de aire 122 y que se abre en la muesca anular 146 formas
da en el vistago 14i ¥ gue a su vez comunica con una abertura radial
147 que se abre hacis el exterior de la periferia de la tepa 139 y a la
que se adapta para la conexidn a la misma de un oonducto.de sumipistio
de aire, no mostrado, que va desde ella al transportador 106. lLa tapa
1319 osta pﬁovista de una sbertura radial 148 cue abre hacis ol exterior
de su periferis y %ticne un extremo pendiente interior que comunica con

la muesca anular 126. Una correspondiente abertura 1497 comunica con la
‘ i ) " -

mussca 127. S1¥udo inferior de la tapa 139 tiene unag wdicionales anie

llas de cierre 143 esconzadas allf entre las muescas 126 y 127, entre la

ruesce interiar 126 y el taladro central 123, y entre la muesoa exterior
. . ’ .
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r127 v la periferia del poste 64 y la tapa 139, como mejor se ilustra
en la figure 18, El conducto de suministro o de presidn 150 estd introd
ducido en la abertura 148 y un conducto de retorno 151 presenta un ex-
tremo de descarga abierto en el conducto 149. El conducto de retorno '
ramifieddo 152 que sale del'mdtgr hidraulico reversible 72 se introduce
en.elrconducto de retorno 151 junto a la tapa 139, como se ilustra en
la figura 8, .
Con referencia a 1;5 figuras 12, 132, 14 y 15, el arbol articulado
central 100 esta apoyado junto a sus extremos en el extremo superior
del botélén inferior.9% ¥ tiené un manguito de colector 153 apoyade
sobre el y ai que se halla conectado el extremo inferior del botaldn
superior 96, Ll égpol articﬁlado 100 esta provisto de ocho muescas anu-
lares 154 formadas ;n él y en la porcion del mismo que esta rodeada por
el colector 153, estando ademds provisto dicho drbol de muescas mas
peyuefias 155 entre las nuescas 154; en las que son recibidas unas jun-

tas anulares de cierre 156 para impedir el escape de fluido hidraulico

nadas 157 dispﬁestas entre sus exlrsmos, que estan apoyados en el bota-
15n'inféripr 95, v el extramo del colector 153. Las superficies planas
opuestas 157 de cada poreidn terminal del_érﬁol articulado 100 tienen
un bléque 158 desprendiblemente asegurado a las mismas mediante uh.suf
jetador 158a. 81 arbol articulado 100 tiens cuatro taladros extendidoé
longitudinalmente respscto a cada extremé del mismo, designados por 159
Los extreiros interiores de los cuatro taladros de cada extremo del arbol

se abren en las cuatro muescas 154 de dicho extremc de irbol y dos de’

lag dos suverficiss planas 157 del citado extremo de . érbol, comunicandq
dichog dos tal#droé con extremos correspondientes de dos abertd}as 160
del blogue 158, -cuyos taladros 160 tienen extremos complementarios gue
comunican con log taladros 159 del drbol, y extremos opuestos que se

abren hacia el exterior de un lado del bloyue 158 & que s6 hallan en co-

e

‘

de una mussca 1?4 a otra muesca, 51 arbol 100 tiene unas porciones aplat:

los citzdos talzadros se abren hacia el exterior a través de cada una de

F
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Mounicacidn con conductos que e@tan conectados a los mismos, como ze

ilustra en las figuras 14 y 15 El colector 153 esta orovisto de ocho
agherturas 161 que se abren hacia el exterior del mismo y en las ochq
muescoes 154, de manera gue dichas muescas y los conductos 159 conectan
las sberturas 161 con los con&gptos 160 de los blogues 158. Se compren—
derélaue ¢l 4drbol artioulado inferior 97 esta andlogamente provisto de
un manguito de colector 153a y esta conztrufdo de igual manera que el
drbol articulado IOOo-be igual manzra, el arbol articulado superior

108 esta provisto tembién de un manguito‘de colsctor 153b y esta igual-
mente cdnectado como el arbol articulado 100 y como se ilustra en las
figuras 12 a 15,

Con referencia:ghora a la vista esouematica de la figura 9, se ob-
gervara Que cuatro ae las aberfuras 161 del colector inferior 153a es—
tan taponadas u omltlies y analog emente s6lo cuatro de los taladros 159
del &rbol articulado inferior 97 son utilizados o dispuestos, y los blod
yues 158.del srbol articulado inferior estan provistos sdlo de un total
de cuatrb condu?tos 160 utilizados. El conducto de presidén 150 que sale
de la tapa 1397;fel‘conducto de retorno 151 gue llega a l1la misma, pasan
a travaq del zrBol articulado inferior 97 y su colector 153a. Dichos
cqnductos 150 ¥ 151 pasan de modo anélogo a través del arbol articulado
100 y su colector 1“3 v el &rbol articulade superior 198 y su colector
153b, penetrando cada arbol articulado a través de uno de sus bloques
¥ extendiendolo desde una abertura 161 del colector deé dicho arbol artid
culado ¥y conectandolo a la misma. 5l conducto de suministro 150 y el
conducto de retorno 151 se muestran dirigidos deade el colector superior|.
153b al transportador 105,

Coma mejor puude verse en lis figuras 10, 11, 21 y 22, el transporta-
dor 106 1ncluyq yna pared clrcuniwnte 163 dhe tlene un ,gelo 154 dlspueor
to sustancialmente por encima d8 su fondo, sobre el gue se sostiene un

obrero en el soporte del transportader. Tres vilvulas 165, 166 y 167

£,

»

o
™
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—le doble actuncidn van montadas én el tfagsportador Do debajo del sueH
lo 164, Dichas vilvulas estan conectadas por conductos 168, que estan
divididos e maners cue una pereidn del cenducto 168 comsiituye un con~
ducto de retorne y otra ﬁorcién del mismo una porecidn de conducto de su}
ministpo. 21 conducto de prés%§n 150 comunica con la valvula 165 y a trh
vés del conducto 158 comunica con cada una de las valvulas 166 y 167,
®1 conducto ds retorno 151 conecta con la valvula 167 ¥y a traves dei
conducto 168 con las';élvulas 166 y 165. Cade una de dichas valvulas
esta provista de Jos aberturss 169, cualguiera de las cuales es capaz
de ser puesta en comunicacidn con el conducto de suministro 150 6 el
con&ucto de retorno 151 mediante funcionamiento de un micleo desligzable
170 dz dicha vé.l{ula° Dos condueclos 171 y 172 salen de las dos aberturad
169 de la vélvulayi65 a través de los arboles articulados superiof y
nedio y sus colectores y el conducio 171 se extiende desde el arbol ar-
ticulado medio 100 y se introduce en el extremo anterior del ciiindro
112, exténiiendose el cénducto 172 desde dicho arbol articulado 100 al
extremo'posteripr del oilindro 112, Dos conductos 173 y 174 se extiendei]

o
desde las dos ‘aberturas 169 de la vilvula 167 igualmente a traves de

log arboles afticulados superior y medio y éus colectores, exfendiendosq
e}.conducto 173 desde el 4rbol art.culade 100 e introduciendose‘eh al
sxtremo anterior del cilindro inferior 90, y el conducto 174 se exfien~
de analogamente hasta el“ex£remo posterior del referido cilindro infe-
rior 90, donde se introduce. Dos ccnduotia 175 y 176 se extienden desde
las aberturas 169 de ls valvula media 166 a través de losz tres arboles
articulados y sus colectores y esian conectados por sus extremos opues-— |
vos. al motor de rotacidn hidraulico 72 para suministrar prcsidn a dicho
hdtor(a fin de ponerlo en movimiento en una u otra direccion.
» .

Un arbol lﬁ?wpfcvisto de s2ecionts terminales articuladamente conecta
iés, estd apéygdb en sus extremos en unos cojinetes 178 yue estan ase—
purados en la.parite delantera del transportador 106 por debajo del sue-

Lo 164, Una secc dn del drbol 177 tiene una palanca vertical ¥79 gue es~
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i ta articuladamenie consctada g una Yarra de conexion 130 axtendids haciv

atras, conzetads al extremo anterior del nucleo deslizable 170 de la val-
vula 165, La otra ssceidn del frbol tiene un elewmento de palanca similad
181, vertiéal, concotado mediante una barra de conexidn 180 al micleo k
5 170 de la valvula 167. Los miewbros de palanca 183 y 184 sstan fijados
a las seccionss de arbol adyscentez a los elementos de walanca 179 vy 183
respactivansnte, daeede cuyas cecciones se nroyectan, y unos element&s si-
nilares’de palunca 185 y 186 s extienden hacia atras desde la referidaT
seceiones &e‘érbol junto a los mencionsdos elementos de palanca 179 y 141,
10 ' respeciivémante. Unos pedeles tive éwbolo se extienden deslizablémehte -
e través del suelo 164, habiendo cuatro ds tales pedaies 187. Loa extre-
mog inferiores de los cuatro pedales 187 se apoyen sobre los cuatro mien
bros degpalanca 183, 184, 185 y 186,

La porecidn inferior de un éfbol 188 que se apoya en un manguito 189

X O
15 38 dispone por debajo del suelo 164 y tiene una palanca acodada 190 la=| i’

@

teralmente proyeciada, & la que ze conecta articuladamente un extremo

de una barra rigida de conexidn 191 exceéntricamente respecto al arbol
188, estando consctada ol extremo opuesto de dicha barra de conexidn
al nicleo deslizable de la valvula 166, Asi, las barras de coﬁexién 190,
20 ‘ 182 ¥ l9i puedeq realizar un movimiento alternativo para mover los ni-—
clzos ae vélvuiéfl70, de manera gue cualuuier abertura 169 de cada val-
vula pueda poner%e en comunicacidn con el conducto de presidn 150 y su
otra abertura se ponga gimultaneamente en comunicacidn con el conducto
de retorns 151. De modo analogo, los'nﬁdleos’170 pueden disponerée en
25 nosicidn intermedia con ambas aberturas 169 de cada valvula incomunica~
das con el conducto de presién 150 y el conducto' de retorno lSl.}Un
miembro 192 del tipo de pala va fijado y e eitienie hacia stras desdé
@l extremo superior del arbol 183, adaptanlose para su acoplamiento
entre las rodillas aars girar dicho Arbol en una u otra direccidn a fin
30 de accionar a la vilvula 166, Como resultara evidente que los éu@olos

e ° v .
187 se destinan @& ,accionarse mediznte los pies, se comprende gue las tre% ,

~
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vilvulas son acclonsius por los

1

encuentra de pia sobre el zuclo 64, de manera vue nueda suministrarse
presién hidrgulica a uno u otro extremo de uno u otro ecilindro 90 y 112
selectiva o sinultaneamente para elevar o dsscendgr, selectiva o simul-’
taneaméiite, los botalones 95:y%96 S para elevar un botaldn mientras éimu@
tﬁnéa@ente se. dezciende el otro. De igual modo, el arbol 188 es aécionada
mediante acoplamiento_ge las rodillas con la placa 192 vara suministfar
el fluido hidraulico a presidn a través de cualiuiera de los conductos
175 & 1%6, haciendo girar al motor 72 en una u otra direccidn a fin de
hacer otro tanto con la plataforma giratoria 68 en cual:uier extensidn
deseada en una u otra direceidn. H1 fluido del motor 72 se desplaza -por
Ly

la derivacion 152!d%r@ctamente al conducto de retorno 151, en tanto que
21l fluide de une u e¢tro exiremo de uno u otre cilindro es devuelte a
traves del conducto conectado o dicho cilindro y que no seé halla enton—
ces somatido & prasione.

Un par de barras 194 y 195 estan conectadas a las conexiones 180 ¥
182, respectivamente, extendiendose dichus barras deslizablemente 2 tra-
véé del extremd posterior de la porcidn inferior del transportador 106,
lisjonienaose s&é extrencs posteriores de manera que si el cilindro su-
perior 112 ce cxilende suficientemente para hacer gueél botaldn 96 se
apfoxime a una posicidn dirsctamente yor encima del botaldn 95, iiuétrar
Ho en la figure 1, dicha¥ barras 194 y 195 golpearan al botaldm superior
ajerciendé un impulso sobre las conexiones 180 y 182 para devolver las
Félvulas 165 7 167 & unas posiciones cerradas neutrus a fin de impedir
‘ue el transportzdcr sca llevalo a una posicidn en le qﬁe el ocupante
bueda hallarse en peligro de. dafios. Un érbol 196 se sxtiende deslizable-|
ﬁente-a‘travéslge gn'munguitof197 ¥ tiene un extrem; inferior apoyado
sobre una proléhgacién 198 del miembro de ﬁalanéa 186, teniendo‘dicho
irbql 196 un éxﬁremo guperior 199 horizontalmsnte, dispussto, situado
schre el tranéportador 106, de mznera gue si éste fuese elsvado demasia

: £ .
lo 7 el operario ;ucdase retenido entre la porcidn superior del transpor

«m
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tador y un techo, rama o elemento anilogo dispuesto por encima de agusl)
el cuerpo del operaric seria presionado hacia abajo sobre el extremo
199 del arbol, desplazando al arbol 196 descendentemente y presionando
las palancas 198 y 186 pera accionar asi a la valvula 167, de manera
que elrBotaldn 95 sea oscilédéﬁﬁacia abajo mediante la presidn ejeréi-
da éﬁ el oonducte 173, y liberar la presidn del extremc inferior de di-
cho cilindro a través del conducto 174, | |

Un fondo articulado 200 esta oscilablemente montado en 201 por deba~
Jo del’fondo 202 del transportador 106 y es limitado por un gancho 203
en su egtremo libre en su movimieﬁto oscilante descendente. Los émbolos
204 se extienden hacia arriba desde el fondo articulado 200 deslizable~
mente a través dé&;?ondo 202 y se acoplan bajo los elementos de palanca
183, 184, 185 y 186 cuando dicho fondo 202 es oscilado hacia arribaecBl
fondo 202 puede dotarse de un elemento rodante 205 dependiente de éi.
En consecuencia, “si se deja osoilar el transpoftador 106 hacia abajo
demasiado cerca del suelo o de cualguier otra obstruccidn dispuesta
por debaﬁo de §y, el elemento rodante 205 o el fondo articulado 202
golpeara dicha?obstruccién haciendo que el citado miembro 200 oscile
hacia arriba Ng éus émbolos 204 me acoplen a los miembros deprimidos
de palanca por debajo de los cuales se hallan dispuestos, devolviendo
asi las valvulas 165 y 167 automaticamente a unas posiciones neutrés.
Se vera asi que se dispcdhen tres unidades autométicas de seguridad para
impedir cualguier dafio a la miquina o a su ocupante, debido a unvfunF
cionamiento desouidad§ o impropio de la misma, provocado por el ocupan-
te del transportador 106,

La porcidn posterior de la pared circundante 163 esta provista de mox

tantes ‘espaciados 206 formados de hierro angulado, a los que Van asegu-—

-+

) ‘o .
radas las orejas o brazos 107 que se extienden hacia atras desde el
trnnsportador’106 ¥y gstén conectados al colector superior l53b; formandd

la conexidn articulada del transportador al extremo superior del bota-
! <

16n superior 96. La porcidn posterior de la péred circundante 163 tiene

3

-

E , anY




-y

10

15

20

25

huna abertura 208 situada entre los brazos 10T a través de la cual se ]
extienden los conductos antefiormente descritos que se dirigen g y des=
de las valvulas 165, 166 y 167. Dos postes 209 se hallan fijados y se
extienden hacia arriba desde los miembros angulados 206 y una baranda
210 es~sustentada por los eiff%mgs superiores de los postes 209 y a

una éievaoién suficiente para disponerla alrededor de un obrero situa-
do de pie en el transportador aproximadamente a la altura de la cadera.
La parte frontal de la baranda 210 esta sostenida por los postes fron—
tales 209a. La porcidn de barra 199 que acciona a la vélvula se dispons
por sncima de la parte frontal de la baranda 210, como se ilustra en
las figuras 1, 2 y 1ll. Sobre el transportador 106, hacia el exterior

de las vartes frogtgl y posterior &el mismo, se sostienen unas rejillas
211 para sostener cajas de frutas, por ejemplo, cuando se utiliza la mad
quina 25 en la recoleccidn de frute de los drboles, o para sostensr
equipo ¥y herramientas‘variados cuando se utiliza la maquina para otros
fines, tales como por obreros de compafiias de electripidad o telefono
para traﬁajar gqbre 1{neas elevadas o elementoé anélogos, por pinto;es,
enyesadores, oﬁréros de la construceién u otros que trabajan & alturas
que de otro modJ‘requeririan el uso de una escalera o andamio, por obre-
ros dediocados a la conservacidn de letreros publicitarios exteriores,
en relacidn con trabajos de mantenimiento de aviones y en otros numero-
gos Usos que requieran el que un obrero sea gostenido en una posicidn
elevadas’

Por lo que precede, se comprenderd facilmente gue la maquina 25 es
extremaldamente adaptable y capaz de un ficil y eficaz control por un so-{’
lo operario sostenido en el transportador 106 de ls mimma para elevar y |

.

descenderlo, para desplazarlo hacia o desde una posicién directamente
B4 : ‘e -+

por encima de’l%estructura basica de la maquina y para hacer oscilar

al transportador en un circulo en una u otra direecidén alrededor de la

referida porcidn basica. Igualmente, es posible una combinacidn de estos
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7hovimientos; de manera gue el transportador puseda desplazarse hacia
afuera y arriba o hacia afuera y abajo respecto a la porecion bésica
simulténeanente, para situar muy eficazmente al transportador en la
posicidn mis con&eniente para que el obrerg realice su trabajo. Hs
igualmente evidentie que la méqd;ha es extremadamehte estable con los
botaldneé en posiciones extendidas cuando uno u otro de los pies 85 se
disponga por debajo de leos botalonss extendidos, si dichos botalone§
se extienden transvers;lmente a la base y el referido pie descansa so-
bre la superficic de sustentacidén de la maquina, de manera gue cualquiex
tendencié de ésta a volecarse tendria que ser alrededor de dicho pie
como pivote. Ademds, los miembros anillados estabilizadoreé 32, al
acoplarse por encfb? v debajo de la barra de tiro 34, forman una cone-
xidn con el vehiculé de tiro o traotor, de manera que el peso de éste
estabiliza adicionalmente a la miaquina y tendria gue ser volcado para
que la méquina 25 lo fueses .

Cuando la maquina 25 se usa en la recogida de frutas de arboles, pue-
de impuléarse por un tractor entre dos hileras de arboles de un huerto
¥y detenerse la'h§quina en una posicidn centrada respecto a cuatro arbo-
les. Con la miquina 25 as{ sifuada, se comprende facilmente lé posibili~
dad de que el opsraric recoja totalmente la fruta de un cuarto de cada
uno de los cuatro &rboles entre los cuales se dispone la maguina, éin
que la poreidn bisica de ésta sea desplazada, Ademas, ocomo el recolec-
tor sostenido sobre el iransportador 106 controla el movimiento de éste

respecto a la porcidn basica de la maguina, Ho se requieren mas obreros

jillas 211 con ¢l fruto recogido antes de desplagzar de nuevo el trans—

portaddr & una posicidn adyaégnte al terreno para’descq;gar las oajas
llenas y oogep‘ét;as vacias para llenarlase © X

Como anteribrmente se ha explicado, la disposicidn de conexiones que
incluye las barras 104 y 110, la palanca acodads 101, la peréha estacio-

naria 103 y el brasgo estagionario 109, mantiene siempre &l traﬁéportador

EL NN
£

- ' y

‘E -

y el recolector pusde llenar hasta cuatro cajas sostenidas sobre las re--
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Ten una vosicidn a nivel de la plataforma girutoria 68. Ademis, la uni-

atngs gy ¢

273711

dad de eilindro hidraulico y piston 58 y las palancas acodadas 55y
conexiones 61 propovcionan medios adicionales para nivelar inicialmentel
el armazdn secundario 52 ¥ la plataforma giratoria 68 en cada nueva
posicidn s la que se desplaza‘lévméquina, de manera gque cuando Ssta
se sogtiene sobre un terreno desigual o sobre una ladera, el transpor-
tador 106 seguira nivelado, con su suelo 164 en posicidn sustancialmen-—
te horizontal, permitiendo que el obrero trabaje mucho mas eficazmente
Y se sienta mucho més‘seguro que si el suelo 164 y el transportador 106
en su c;njunto estuviesen inclinadose

Como anteriormente se ha iﬁdicado, la conexidén 117, 118 de la uni=~
dad de cilindro hE@réulico superior 112, 114 con el botaldn superior

96 proporciona un medio en virtud del cual dicho botaldn puede oscilar

e

a través de un arco de 1809 sustancialmente respecto al botaldn inferio
95, lo qual seria dé otro modo imposible. Esto, en combinacién con el
hecho de gue la plataforma giratoria que sostiens al botaldn extensi-
ble puedé ponerge en rotacidn bajo control desde el transportador ili-
mi tadamente eﬁfuha u otra direecidn sin torcer ni enrollar la manguera
¥y la oonduooién?que se extienden desde debajo de la plataformﬁ girafo-
ria al transportador, permite al obrero transportarse a si mismo en 1s.
direcéién de las agujas del reloj o en direccidn contraria a cualqﬁier
nueva posicidn mis favorable en el trabajo a realizar. Con referencia
a los diversos movimientos que pueden tfansmitirse al transportador 106
eg evidente que puede efectuarse un movimiento hacia adelante y atras
o hacia afuera y adeniro medisnte funcionamiento del cilindro iuferior
90y, ¥ sﬁ barra de pistén 93, especialmente cuando el transportador

se encuentra ipmediaﬁamente por eacima del érbol'a&ticplado inferior;
mientras queipéedé efectuarse un movimiento reoto hacis arriba*y abajo
del transporfédbr cuando se encuentra en una posiocidn casi de feposo

sobre el sueloc o sensiblemente en el mismo plano horizontal que el &arbol

.
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" articulado inferior. Asi, el transportador puede desplazarse hacia alle-

lanﬁe ¥ abajo por un entrante de un arbol para colocar a un recolector
de modo que pueds cfectuar su trabajo convenientementg en el interior

del arbol junto al tronco y de manera que el transportador pueda reti-
rarse tdiibién del arbol hucia abajo y atrds sin estropear las ramase

‘Es’igualmente evidente que la maguina 25 puede transportarse conve-
nientémente en su pos%?ién replequa de ia figura 2, pudiendose reple—
gar mas aun para su almacenamiento desacoplando la barra superior de
conexiéh.llo del brazo 109, de suerte que el transportador 106 pueda
oscilarse hacia abajo alrededor de su pivote 108, |

Si se desea, una parte delantera del armazon 26 puede ser dotada
de cualquier tipoiaéecuado de gato, no mostrado, para sostener el ex-
tremo anterior del armazdn éuando se desacople de la barra de tiro 34
y pars colocar a dicho extremc anterior a un nivel adecuado para .su
acoplamiento a la barra de tiro 34.

Se congsideran otras diversas modificaciones y canbios, a los gue
puede reourrirgg sin spartarse del aubito de la invencién, tal como se
define en las ;djuntas reivindicacionss.

" REIVINDICACION:S
.- En resumens La Patente de Introduccidn que se solicita Trecsera scbre
lag reivindicaciones siguientes:

18,~ :liquina mévil provista de un tresportador elevable y desplazabld
gue comprende una estructura bisica de sustentacidn, una serie de bofaw
lones articuladamente interconectudoé, de los cuales el inferior esta
artiﬁulado a una parte dé dicha estruoturs basica y el superior tieng
un traﬁsportador de sustentacidn del operario y de la carge artioulada—

'

mente donectado al mismo, medios selsctivamente accionados para despla—

v -
Cob P . . Y . .-
zar angularmente’el botaldn inferior alrededor de su ariticulacion respec

to a la estructura bisica, para desplazar angularmente cade botaldn al-

Fededor de su articulucidn respecto a aquél con el que se encuentra ar-
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ticuladamente intercon-ciado y mara hacer girar a la parte de la es-

-

tructura bisica a la que esta articuladamente conectado el botaldn in-
ferior, medios de control sobre dicho transportador para los citados
medios selectivemente accionados, y medios para mantener al- transporta=-
dor siemPre en posicidn horizoﬁial. '
28, Hiquina mévil segin la reivindicacién 1, en la gue hay dos bota-
lones artioulaiumente‘interoonectados, al superior de los cuales esfé
articuladamente fijado el transportador, estando el botaldn inferior ar-
ticuladamente fijado a una parte de la estructura basicae
38, Méquina mévil seguin la reivindicacidn 2, en la que el transport%~
dor se mantiens en posicidén horizontal en las diversas posiciones de
ajuste de los bot:lones mediante dispositivos de conexién que incluyen
un eslabdn inferior provisto de un extremo articuldamente conzctado a
una parte estacionaris de la estructura basica dispuesta junto a la co=
nexidén articulada del botalén inferior con la estructura bisica, un eslqd-
boén superior provisto de un extremo articuisdamente consctado al trans—
portador'y espggiado de la conexidn articulada de dicho transportador ’
con el botalén;superior, ¥ una palanca de ciglefial provista de una por=
cién a modo de vértice articuladamente montsda sobre la conexidn arti-
culable del botaldn con el botaldn inferior, estando dichos eslabones
superior e inferior articuladamente conectados a la palanca de cigiefial
en puntos espaciados entre si y del vértice de dicha palanca de ciéﬁeﬁal.
48,~ ¥Zguina segun la reivindicacidén 2, en la que dicha estructura
[pésica de sustentacion comprende'una'platafofma glratoria sobre la que
se sustenta el botaldn inferior, un dispositivo accionador destinado
a poner en rotacidn a la citada plataforma giratoria en una u otra Qi
pecciéﬁ y con cpalguier intensidad, un dispositivo iara suminigtrar
un medio accibﬂgdor al citado dispositive d; accionamiento y al‘dispo-
sitivo selectivémente acoionado desde uny parte de la estructuré bésica

Hisbuesta por &ebajo de la plataforme giratoria y gque incluye un poste
: N
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gue delimita un condueto multiple provisto™s una varfe Sstacionaria

-~ 28 ~

inferior fijada a una parte estacionaria de la estruciura bisica ¥y una
parte superior giratoriamente moﬁtada con mqvimiento universal, gue gi-
ra conh la plataforma giratoriae

52,2 lfquina segin la reivindlcacién 4, en la gue dicha cstructuré
bésidé de suctentacidn comprende un armazén primario inferior y un ar-
mazén secundario superior montado para un movimiento oscilante univef-
gsal sobre dicho ar.: zln irferior, sosteniendo el citado srmagén seoun—
dario s&perior a la plataforma giratoria, y medios para ajustai angular-
mente dicho armaz6h superior respecto al armazon inferior para nivelar
a la plataforma giratoria respecto a una superficie ineclinada sobre la
gque se sustenta ei,@rmazén inferior en ﬁna posicidn inclinadae

68,~ Maguina segun la reivindicacidn 2, en la que dicha estructura

basica de sustentacidn comprende un armagzon inferior y un armazdn. su~

perior, estando sustentado el referido botaldn inferior éor dicho ar

mazon superior, y medios ajustables de sustentacidn que conectan el ar-
mazon superior y el inferior paré un ajuste universal del armazdn supe-—
rior sobre ei inferior a fin de nivelar al primero cuando el sggundo
estd sustentado ;n una posiecidn inclinadae

" 78,~ Maguina segin la reivindicacién 2, en la que dichos medios se-

lectivamente accionados comprenden un extremo- inferior articuladamente

conectado al botaldn inferior y un extremo superior, un par de brazos
que incluye un brazo inferior articulado por un extremo al botaldn in-
ferior y un brazo superior que tiene un extremo articulado al botaldn
superior, estando dichos brazos articulados a los referidos botalones
ern relaocidn espaciada, con la conexidn articulable del botaldn superior

.

con el inferior, estando diohos brazos articuladamente.conectados entre

-

Loed . ‘- .
s{ por sus extremos opuestos, y estando dicho extremo superior de la

unidad aocionadora superior artioculadamente conectado al brazo inferior

4

en el punto meaio entre sus extremos, con lo que dicho botaldén superior
Luede ser oscilado a través de un arco de 180% sustancialmente'fespec-

e
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| tando dicho dispositivo selectivamente accionado hidraulicamente, medioq

o al botaldn inferior mediante abtuacion de la unidad acclonadorae "
88,~ Miquina segun la reivindicacién 2, que comprende una plafafama
giratoria que forma parte dé dicha estructura bisica de sustentacidn
sobre la que el referido botaldn inferior esta articuladamente susten-
tado, un“dispositivo accionador hovido hidraﬁlicamente ¥ destinado a

poner ‘en rotacién a la plataforma giratoria en una u otra direccidn,es—

gue funcionan desde ei citado transportador para accionar selectivamen—
te al dispositivo accionador de la plataforma giratoria y al citado dise
positivo‘selectivamente accionado, un diépositivo colector asociado y
formando parte de la articulacidn de los botalones superior e inferior
entre si y con eli?ransportador ¥ estructura basica de sustentacidn, a
traves del cual pas; un medio hidraulico a presion hasta el transporta—
dor y desde éste al dispositivo accionador de la plataformavgirajoria
¥ a dicho dispositivo selectivamente accionado,.

98,~ liaquina segun la reivindicacidn 8, en la que dicho dispositivo
de control sitg§do sobre el transportador comprende valvulas accioﬁadas
a pedal destinédas a controlar selectivamente dicho dispositivo selectid
vameénte accionado y una valvula aocionada por palanca acodada; destina-
da a controlér selectivamente dicho dispositivo accionador dé la plata=
forma'giratoriao

108,~ Maquina segin la reivindicacidn 9, que comprende una serie de
unidades de seguridad que mueven seleoti?amente a dichas valvulas a unag
posiciones de cierre para interrumpir sl movimientq del transportador
y evitar que éste chogue contra obsirucciones dispuestas por encima o
debajo del mismo y para limitar el movimiento oscilante de los botalo-
nes hatia una posicidn vgrti?al completamente exteﬁdiq§¢

118, Méqgiﬁa segin la reivinﬁicacién 1," que comprende una éstruce—
ture basica de sustentacidn sobre la que estd articuladamente montado

el extremo inferior del citado botaldn inferior, incluyendo dicha es-—

£
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™ tructura bisica de sustentacidn un armazon alargado, un par de ruedas 7|

trnaversalmente espaciadas y apoyadas sobre un extremo de dicho arma—

zon, al que sustentan, acoplando el extremo opuesto del armazénm 8 un -

‘vehfculo de tiro gue incluye un pasador de acoplamiento ajustado a una

parte .d6l armazén y una barraiég arrastre del vehiculo de tiro, y es-
tando provisto el citado armazén de unos miémbroS'rigidos superior e
inferior radialmente espaciados de la poroion en contacto con el paéa—
dor de acoplamiento iel armazén y acoplados por encima y debajo de
unas porciones de la barra de arrastre del vehiculo de tiro, en virtud
de'lo cﬁal el peso dé dicho vehfoulo resistd el movimiento oscilante
trangversal del oitado armagon respecto al vehiculo para estabilizar
a dicho armazén‘ggando el ¥ransportador esta en una posicidn extendida
lateralmente espac;ada de dicho armagzéne

128,- Miquina segun la reivindicacion 11, que comprende unos miem=
bros reforzadores extensibles asegurados a oada lado del armazdn y ex—
tendidos lateralmente des&e ellos, provisto de unos pies eangs extre—
mos.extérioresinormalmente dispuestog por encima y adyacenteﬁente a un
superficie sogfe la gque esta sustentado dicho armagén, siendo uno de 1
mencionédos pies desplazable hacia su acoplamiento‘gon‘la referida su-
perficie de sustentacidn en respuesta una ligera inciinécion 1§terai
del armazén.

138.~ lidquina segun oualquiera de las anteriores reivindicaciones,
gue comprende una estructura basica de éustentacion gue incluye un ar-
magon inferior, un armazon suparior‘montado.para‘su movimiento osci-
lante universal respscto al primer armagzon y sobre el gue esta susien~v,
tado dicho transportador y medios para sustentar al citado armazdn
éuper%or en ocualquier posici9n inclinada respecto ‘al armazon inferior
para nivelar %;*afmazon superior yial transportador respecto & una po-
sicion incliﬁada del armazon inferior.

148,~ laguina segun cualquiera de las reivindicaciones 2 a 12, que
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comprende un botalon inferior y uno superior, teniendo dichos botaloneg

unos extremos complementarios articuladamente conectados, y medios para
extender oscilublemente a dichos botalones enire si, que incluyen un
miembro reforzador exteunsible provisto de ua brazo inferior articulado
al bqtéi3n inferior, un braio %ﬁﬁerior articulado a dicho botalbn éﬁpep
fior,restando dichos bragzos articulados a los botalones en puntso espa~
ciados de la interconexion articulada de los'bofalones y teniendo uﬁos
exﬁ:emos opuestos y complementarios articuladamehte conectados en Vir~
tud déllos cuales dicho botalon superior puede ser oscilado respecto al
botalon inferior a traves de un arco de sustancialmehte 1809 mediante
movimiento de dicho refuerzo desde una pdéicion completamente retraida
a una oompletame;;§ extendidao.

158~ Maquina segin cuslquiera de las reivindicaciones 2 a 12, que
comprende una estfuctura de sustentacion de un transportador, gue ine
cluye un botalon"superior provisto de un extremo superior conectado al
citado transportador, un botalon inferior provisto de uﬁ extremo arti-
culadamente con%ctado al extremo opuesto de dicho botaldn superior, unal:
'plataforma glratorla sobre la que esta articuladamente montado el extre;
mo opuesto del cltado botaldn inferior, unidades hidraulicamente accio-
nadas gque mueven oscilantemente el botalon inferior respecto a la pla—
taforma giratoria y al botalon suverior respecto al botalon inferié;,_
un motor hidraulico para gifar a la citada plataforma en una u otra di-
reccioh; un conducto multiple que incluye una seccion que gira con la
citada plataforma, y unidades de conducto colector formadas de seccio-
nes giratoriamente coneotadas yue se combinan con el.citado conducto
mﬁltiple para suministrar un medio & presion gl transportador desde
la parte situeda por debajo de la plataforma girat;riﬁ y desde el trans.
portador a diéhas unidades accionadoras yuél referido motor, en virtud,

de lo cual se conirola desde el transportador el funcionamiento de las

unidades acc{onadoras y del motore

.
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168,~ Waguina segun la reivindioacion 15, gue comprende medios de
sustentacion universalmente’ 1n011nables Ppara dicha plataforma glra,toriaj
a fin de nlvela,rla a ella y al transportador raspecto a una superficie
de sustentacion incllnada de la maguina.

1783< Se reivindioa por ult;mo como objeto sobre el que ha de recaer
langtente de Introduccion que se solicitas |

WIAGUINA EOVIL PROVISTA DE UN TRANSPORTADOR ELEVABLE Y DESPLAZABLEM

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la presente memorie
que consta de treinta y dos paginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

' | Madrid, 16 diciembre 1961
ALFONSO UNGRIA
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