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Mi invención se re lac io n a  con una máquina d is tr ib u id o ra  7* 
y  más p articu la rm en te  con una p ro v is ta  de tran spo rtad o res  d esp laza- 
b les  e independ ien tes, para d i s t r ib u i r  una variedad  v irtua lm en te  
i lim ita d a  de p roductos.

Se conocen en e l a r te  a n te r io r  muchas formas d iv ersas  
de máquinas d is tr ib u id o ra s . Muchas de e s ta s  máquinas están  adaptadas' 
para  d i s t r ib u i r  solamente a r t íc u lo s  que pueden a p i la r s e .  En ta le s  
máquinas un pulsador de d is tr ib u c ió n  o elemento análogo ac tú a  d irec ­
tamente sobre e l a r t íc u lo  a  d i s t r ib u i r .  En o tro s  tip o s  de máquinas, ' 
se emplean pulsadores para  hacer avanzar una s e r ie  de a r t íc u lo s  h ac iá  
unas puertas-tram pa o elementos s im ila re s , que se  su e ltan  para  permi­
t i r  que e l a r t íc u lo  a d i s t r ib u i r  caiga bajo l a  in f lu e n c ia  de l a  gra­
vedad a una p osic ión  en la  que sea accesib le  por e l comprador. En  ̂
g en e ra l, l a s  máquinas d is tr ib u id o ra s  del a r t e  a n te r io r  e stán  adap ta-, 
das para  d i s t r ib u i r  só lo  una c la se  de a r t íc u lo ,  aunque pueden d isp o - ' 
nerse para o fre c e r d ife re n te s  marcas.

Aunque la s  máquinas d el t ip o  an teriorm ente  d e sc r ito  d i o - * 
tribu y en  sa tis fac to riam en te  a r t íc u lo s  para  lo s  que e s tán  d es tin ad as , 
én muchas in s ta la c io n e s  es conveniente que e l comprador disponga de * 
una gran variedad  de a r t íc u lo s  de ven ta  re la tivam en te  le n ta . La imprá 
t ib i l id a d  de e s ta b le c e r  una máquina separada para  cada uno de estos 
a r t íc u lo s  es eviden te .

Yo he inventado una máquina d is tr ib u id o ra  p ro v is ta  de 
tran sp o rtad o res  desp lazab les e independientes que puede d is t r ib u i r  
una variedad  v irtu a lm en te  i lim ita d a  de a r t íc u lo s  t a le s  como, por 
ejem plo, líq u id o s  em botellados, huevos en o a ja s , racimos de uvas y 
boleas de azúcar. Mi máquina e s tá  aiaptada para  d i s t r ib u i r  a r t íc u lo s  
que v a rían  ampliamente de tamaño. P erm ití la  d is tr ib u c ió n  de a r t íc u ­
lo s  de t a l  n a tu ra leza  que no pueden se r ap ilad o s . No req u ie re  para  
su funcionamiento e l que un pulsador ac túe d irectam ente sobre e l a r ­
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t íc u lo  a d i s t r i b u i r ,  de manera que puede o freo er m ercancías b lan - -  
das s in  daño p ara  la s  mismas. En mi máquina, e l a r t íc u lo  a d i s t r i ­
b u ir  no tie n e  que desp lazarse  por in f lu e n c ia  de la  gravedad a lo  
largo  de una pendiente de d is tr ib u c ió n , de su e rte  que se e v i ta  e l 
p e lig ro  de daño para  aqu§f que pudiera p ro du cirse  durante la  caída 
por dicha pend ien te .

Un obje to  de mi invención es e l  de p roporcionar una 
máquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  desp lazab les e indepen­
d ien te s  adaptada para  vender una variedad  v irtua lm en te  ilim ita d a  
de a r t íc u lo s .

Otro obje to  es e l de proporcionar una maquina d i s t r i ­
buidora con*transportadores indepdndientes y d esp lazab les , oapaz 
de d is t r ib u i r  a r t íc u lo s  que no pueden se r  ap ilad o s , que puede d is ­
t r i b u i r  a r t íc u lo s  f r á g i le s  s in  ro tu ra s  y que además d is tr ib u y e  
a r t íc u lo s  independientemente de su c o n s is ten c ia .

Otro o b je to  es e l de o frece r una máquina d is tr ib u id o ra  
con transp o rtad o res  independientes y desp lazab les que d is tr ib u y e  
a r t íc u lo s  desde sus h ile ra s  de almacenamiento en orden sucesivo.

- Otro obje to  es e l  de e s ta b le c e r  una máquina d is t r ib u i ­
dora con transp o rtado res  independientes y d esp lazab les p ro v is ta  de 
una so la  y predeterm inada e s tac ió n  de en trega  en l a  p a r te  f ro n ta l  o 
term inal de la  unidad d is tr ib u id o ra .

Otro o b je to  es e l  de p roporcionar una máquina d i s t r i ­
buidora con transpo rtado res  independientes y d esp lazab les, cuyos 
transpo rtado res  no pueden r e t i r a r s e  en un; funcionamiento normal 
de la  máquina.

O tros o b je to s  de mi invención re s u l ta rá n  ev iden tes con 
la  s ig u ien te  d esc rip c ió n . '*

En l ín e a s  g en e ra le s , mi invención considera l a  p rov i­
s ió n  de una máquina d is tr ib u id o ra  en l a  que se  disponen h i le ra s  de
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transpo rtado res de mercancías independientemente desplazab les s í -  .** 
tuadas a d iversos n iv e les ajustablem ente espaciados sobre e l arma­
zón de la  máquina, de manera que sean capaces, de r e c ib i r  a r t íc u lo s  
de v a riab le  tamaño. En resp u esta  a l  depósito  de monedas que forme 
e l  ..precio de compra de un a r t íc u lo  almacenado en un tran sp o rtad o r a 
un n iv e l determ inado, e igualm ente.a l a  se lecc ió n  de e s te  n iv e l, 
un elevador que comprende unos re c ip ie n te s  de tra n sp o rte  l le n o s  y 
y vaoíos respectivam ente, se desplaza desde una p o sic ió n  de en trega 
a  un n iv e l seleccionado. Al l le g a r  a l  n iv e l e leg id o , un pulsador ha­
ce avanzar a un tran sp o rtad o r desde e l  re cep to r vacío a l  c itad o  n i­
v e l. Este tran sp o rtad o r vacío aotua a tra v é s  de todos lo s  tra n sp o rta  
dores s ituados en aquel n iv e l para  im pulsar a un tran sp o rtad o r l l e ­
no sobre e l  o tro  re c e p to r . Cuando se ha efectuado e s ta  operación, e l 
elevador se desplaza de nuevo a l  n iv e l de d is tr ib u c ió n  y o tro  pu lsa­
dor p ro v is to  de un; accionamiento común con e l  prim er pu lsador, 
impulsa a l  transpo rtado r lle n o  a una p osic ió n  de entrega s itu ad a  
por d e trá s  de una p u e rta  del mueble, a l mismo tiempo que impulsa a 
un tran sp o rtad o r vaoío situado a l  n iv e l de d is tr ib u c ió n  sobre e l 
prim er recep to r para  disponer a la  máquina para  la  s ig u ie n te  opera­
ción . Se estab lecen  medios para devolver e l  a r t íc u lo  seleooionado 
aj^ iivel de donde procedió en e l caso en que e l comprador, por cual­
q u ie r razón , cambie de parecer an tes de a b r i r  l a  p uerta  de acceso 
de l a  máquina.

En los adjuntos d ib u jo s, que forman p a r te  de la  p resen te  
d esc rip c ió n  y que deberán se r  examinados conjuntamente oon aq u é lla , 
y en lo s  que números de re fe re n c ia  ig u a le s  se emplean para  in d ic a r  
p a r te s  análogas de l a s  d iv e rsa s  v is t a s .  ^

f ig .  1 es una v is ta  en p e rsp ec tiv a  de mi maquina d is ­
tr ib u id o ra  p ro v is ta  de tran spo rtado res  independientes y desplazables¡ 
con la s  p uertas  d e l mueble cerradas.
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La f i g .  2 es una v i s t a  en p e rsp ec tiv a  de mi máquina d is ­
tr ib u id o ra  p ro v is ta  de tran sp o rtad o res  independientes y d esp lazab les , 
don la s  p u ertas  del mueble a b ie r ta s  para  exponer l a  unidad d i s t r i ­
buidora.

La f ig .  3 es.,.una proyección v e r t ic a l  p o s te r io r  de l a  
unidad d is tr ib u id o ra  de m ercancías de mi máquina d is tr ib u id o ra  pro­
v is ta  de transp o rtad o res  independientes d esp lazab les .

La f ig .  4 es una proyección v e r t i c a l  fragm entaria  de 
una porción de l a  unidad d is tr ib u id o ra  de m ercancías de mi máquina 
d is tr ib u id o ra  p ro v is ta  de tran spo rtado res  independientes y despla­
zab le s , que i l u s t r a  e l  accionamiento d el e levador.

*-,La f ig .  5 es una v is ta  en sección  de mi maquina d i s t r i ­
buidora con transp o rtad o res  independientes y desp lazab les, tomada 
a lo  largo  de la  l ín e a  5-5 de la  f ig .  4 .

La f ig .  6 es una v is t a  en p ersp ec tiv a  de uno de lo s  tran?. 
portadores de mercancía de mi máquina d is tr ib u id o ra  con tra n sp o rta ­
dores independientes y d esp lazab les.

La f i g .  7 es una v is ta  fragm entaria  y en sección de la  
porción  de en trega de mi máquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  
independientes y d esp lazab les .

La f i g .  8 es una v is t a  fragm entaria  y en sección d e l me­
canismo de f i ja c ió n  d e l elevador de mi máquina d is tr ib u id o ra  oon 
tran sp o rtad o res  independientes y d esp lazab les , tomada a lo  largo  de 
la  l ín e a  8-8 de la  f ig .  7«

La f ig .  9 es una v is ta  fragm entaria  en persp eo tiv a  del 
mecanismo accionador de lo s  pulsadores de mi máquina d is tr ib u id o ra  
con transp o rtado res  independientes y desplazables."

¿ La f ig .  10 es una proyección v e r t ic a l  fragm entaria  del 
mecanismo de co n tro l de lo s  pulsadores de mi máquina d is tr ib u id o ra  
oon tran sp o rtad o res  independientes y d esp lazab les, con p a r te s  levan-4
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H2 995tad as y con o tra s  p a r te s  m ostradas en sección.
La f ig .  11 es una v is ta  fragm entaria  y en sección de mi 

máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtado res  independientes y d esp laza- 
b le s ,  tomada a lo  largo  de la  l ín e a  11-11 de la  f ig .  10 y trazad a  a 
escala  ampliada. ''A

La f ig .  12 es una v is ta .e n  sección fragm entaria  del me­
canismo de r a i l e s  de lo s  transpo rtado res da mi máquina d is tr ib u id o ra  
con transpo rtado res  independientes y d esp lazab les , tomada a lo  la rgo  
de la  l ín e a  12-12 de la  f ig .  11.

La f ig .  13 es una v is ta  esquemática de mi máquina d i s t r i
buidora con transp o rtad o res  independientes y d esp lazab les , que i lu s -

ytra n  la  p osic ión  de la s  p a r te s  an tes  de in ic ia r s e  una operación de 
d is tr ib u c ió n .

La f ig .  14 es una v is t a  esquemática de mi máquina d i s t r i  
buidora con transp o rtad o res  independientes y d esp lazab les , que i lu s ­
t r a  la  posic ión  r e la t iv a  de la s  p a r te s  en un punto interm edio del c i ­
c lo  de funcionamiento de l a  misma.

La f i g .  15 es una v is ta  esquemática de mi máquina d i s t r i ­
buidora con transp o rtad o res  independientes y d esp lazab les , que i lu s ­
t r a  la  p osic ión  r e la t iv a  de l a s  p a r te s  a l  in tro d u c irse  e l  pulsador pa 
ra  desp lazar a un tran sp o rtad o r fu era  d el n iv e l seleccionado.

La f ig .  16 es una v is ta  esquemática de mi máquina d i s t r i ­
buidora con transp o rtad o res  independientes y d esp lazab les , que i lu s ­
t r a  la  p osic ión  r e la t iv a  de la s  p a r te s  después de que un a r t ío u lo  
seleccionado ha sido  traslad ado  a la  p a rte  su perio r d e l mecanismo 
de en trega y an tes  de que quede situado  por d e trá s  dé l a  p u e rta  de 
en treg a . '

<La f i g .  17 es una v i s t a  en p ersp ec tiv a  de una forma va­
r ia n te  de mi máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtado res  independientes 
y d esp lazab les .
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La f ig .  18 es una v is ta  l a t e r a l  de la  forma de mi máquina 
d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  independientes y desp lazab les que 
se m uestra en l a  f ig .  17*

La f i g .  1? es úna v is ta  esquemática de una forma de c i r ­
cu ito  de con tro l que puede emplearse en oonexión con mi máquina d is ­
tr ib u id o ra  con transp o rtad o res  independientes y desp lazab les.

Lqálg. 20 es una v is ta  esquemática que i l u s t r a  lo s  deta­
l l e s  de porciones del o irc u ito  de con tro l indicado en bloques en 
la* f ig .  1$.

Con re fe re n c ia  ahora más p articu la rm en te  a  la s  f ig s .  1 
y 2 de lo s  d ib u jo s , mi máquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  inde 
pendien tes y d esp lazab le s  incluye un mueble, in iicad o  en su conjunto 
por e l  número de re fe re n c ia  10, p ro v is to  de una p a r te  su p e rio r 12, 
una base 14, lo s  lados 16 y 18 y una p a r te  p o s te r io r  20. He dotado 
a l  mueble 10 de unas puertas f ro n ta le s  izq u ie rd a  y derecha 22 y 24, 
respectivam ente, aoeten idas sobre e l  mueble mediante unas oharnelas 
adecuadas 26 y 28. He p ro v is to  a la  p uerta  izq u ierd a  22 de una venta­
na tran spa ren te  30 sosten ida en un armazón 32 y s itu ad a .d e  t a l  manera 
que pueda verse  por un comprador p o ten c ia l la  mercancía s itu ad a  en 
lo s  d iversos n iv e le s  d is tr ib u id o re s  de la  máquina. Un armazón 34 sus 
ten tado  en la  p u e rta  22 sostiene: a su vez en forma d es liz ab le  a una 
p uerta  36 p ro v is ta  de una ventana 38 a trav és  de la  cual puede verse  
e l a r t íc u lo  a d i s t r i b u i r .  La p uerta  36 tien e  una empuñadura 40 que 
puede a b r ir s e  para p e rm itir  la  r e t i r a d a  del a r t íc u lo  por e l comprador 
en la  forma que se d e s c r ib irá .  Un p e s t i l lo  41 situado  en la  p a rte  
p o s te r io r  de l a  p u e rta  22 mantiene normalmente cerrada a la  p uerta  
d e s liz a b le  36. Un solenoide 43 e s tá  adaptado para  s e r  energizado de 
manera que desprenda a l  p e s t i l lo .  P referib lem ente , una palanca 45 
oargada a re s o r te  impulsa a l a  p uerta  36 hacia su p osic ión  cerrad a .

La p a r te  f ro n ta l  de la  p u erta  derecha 24 e s tá  p ro v is ta  de
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una ventana 42 a trav és  de la  cual e l comprador puede observar un "
ind icador adecuado que muestra e l  c ré d ito  estab lec id o  por é l mediante
e l depósito  de dinero  en la  máquina. La p uerta  24 so stiene  también
un adecuado d isp o s itiv o  accionador del s e le c to r ,  t a l  como por ejemplo

, una h ile ra  44 de botones'.pulsadores. Se oomprenderá l a  p o sib ilid ad ,
de emplear igualm ente cua lqu ier o tro  adeóuado mecanismo accionador,
t a l  como un d isp o s itiv o  de d ia l ,  para  accionar a l  mecanismo s e le c to r .
Como se d e s c r ib irá  detalladam ente más a d e la n te , e l funcionamiento
dé los pu lsadores 44 acciona un mecanismo s e le c to r  encerrado en un
alo jam iento  46 susten tado  sobre la  p a r te  p o s te r io r  de la  p u e rta . Las
monedas depositadas en la  máquina a trav és  de una ranura 48 p ra o tic a - 

* * ,da en la  p uerta  24, pasan a trav és  de una guía  50 b as ta  un r e g is t r a ­
dor 52 do monedas, sosten ido  por un panel 54 que a su vez se encuentra 
susten tado  en e l  alojam iento 10 por d e trá s  dé la  p uerta  24. Como es 
sabido en e l a r t e ,  l a s  monedas del re g is tra d o r  52 son to ta liz a d a s  
para accionar un conmutador to ta liz a d o r  56 y caer en un mecanismo in ­
formador 5^ desde donde pueden d i r ig i r s e  a una ca ja  60 o a una ban­
d eja  62 de devolución de monedas s itu ad a  en l a  p uerta  24. El panel 
54 so s tien e  también una m atriz  de tab le ro  de o la v ija s ,  ind icada en 
su conjunto por e l  número de re fe re n c ia  64.

Como re s u l ta r á  avidente  por la s  f ig u ra s  1 y 2, la  p uerta  
22 es considerablem ente más ancha que la  p u e rta  24* He d ispuesto  la  
unidad de entrega de m ercanoías, indicada en su conjunto por e l nú­
mero 68, dentro  d e l mueble 10 por d e trá s  de la  p uerta  22, en una po­
s ic ió n  en la  que puede se r v is ta  por e l comprador la  mercancía en 
sus d iversos n iv e la s  que se d e sc r ib irá n  más ad e lan te . La unidad 68 
inc luy e  un alo jam iento  d e .en treg as 70 situado  d e trá s  de la  puerta  
36. A la  derecha del a lo jam iento  70 queda su f ic ie n te  espacio para  
p e rm itir  in s ta la c io n e s  de adecuados aparatos re fr ig e ra d o re s  (no mos­
trad o s) de acuerdo con la s  necesidades.
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Con re fe re n c ia  a la s  f ig s .  3 & 5 y 7 a 10 , la  unidad 68" 
inc luy e  un par de armazones en general re c ta n g u la re s , formados cada 
uno por unos p i la re s  72 y 74 conectados por miembros tra n sv e rsa le s  
76 y 78. Los dos armazones se  encuentran sosten idos en re la c ió n  es­
paciada mediante una s e r ie  de p iezas tra n sv e rsa le s  80 s itu ad as  en l a :  
p a r te s  su p e rio r e in fe r io r  d e l armazón, como se req u ie ra , para dar 
r ig id e z  a aq u e llo s . Cada uno de lo s  p ila re s  72 y 74 so stien e  un p ar 
de p lacas 82 aseguradas a lo s  lados f ro n ta l  y p o s te r io r  de dichos pi, 
la re s  72 por cu a lq u ie r medio adecuado, por ejem plo, pernos 83 o e le ­
mentos s im ila re s . Cada una de la s  p lacas 82 se extiende en una d is ta .t
c ia  fuera  de su correspondien te  p i l a r  72. He estab lec id o  en e s ta  por

yción de cada^una de la s  p lacas 82 una se r ie  de ab e rtu ra s  84 ig u a l­
mente espaciadas. A f in  de e s ta b le c e r  un n iv e l d is tr ib u id o r  de mi 
máquina, he sosten ido  un par de r a i l e s  86 recep to res  dé un transpo r­
tador en aquel n iv e l por medio de unos pasadores 88 sosten idos por 
lo s  r a i le s  86 y desprendiblem ente in se rtad o s a  tra v é s  de la s  abertu ­
ra s  84 e x is te n te s  en lo s  pares de p lacas 82 so sten idas p o r .lo s  p i la ­
r e s  72 y 74* He dotado a los r a i le s  86 de una sección tra n s v e rsa l 
en forma acanalada para p e rm itir  que el p a r de r a i l e s  situad o  a  un 
n iv e l determinado rec ib a  una h i le ra  de tran spo rtado res  de mercan­
c ía s ,  indicados en su conjunto por e l número 90.

Con re fe re n o ia  a l a  f ig .  6 , cada uno de lo s  transportadlo 
re s  90 p resen ta  l a  forma de una bandeja p ro v is ta  de un reborde p e r i­
fé r ic o  92, cuyos lados tien en  unas prolongaciones v e r t ic a le s  94 que 
impiden que la  bandeja sea r e t i r a d a  de la  máquina en e l punto de en­
tre g a , como se d e s c r ib irá  más ad e lan te . C ualquier m a te ria l adecuado, 
t a l  como un p lá s t ic o ,  puede emplearse para  c o n s tru ir  lo s  tra n sp o rta ­
dores 90. '"' y

Con re fe re n c ia  a  la s  f ig s .  11 y 12, he dotado a  cada uno 
de lo s  r a i l e s  86 de un re s o r te  de lámina 96 asegurado a l  miembro me-
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272 995d ia n te  un remache 98 o elemento análogo. Los re so r te s  de lámina 96 -  
se apoyan en tre  lo s  r a i le s  86 y lo s  tran sp o rtad o res  term ina les 90 

impulsando a lo s  dos r a i le s  situados a un n iv e l hacia la s  placaB 82. 
De e s ta  manera, le s  tran sp o rtad o res  90 son fricc io n alm en te  sostenido: 
g n tre  lo s  r a i l e s  86, de ipanera que no se d es licen  fácilm ente fu e ra  d< 
lo s  miembros acanalados cuando la  máquina v ib ra  y a l  mismo tiempo 
puedan desp lazarse  a lo  largo  de dichos miembros acanalados cuando s¡ 
l e s  a p lic a  una p o s i t iv a  fuerza  accionadora de la  manera que se des­
c r i b i r á .

Con re fe re n c ia  a la s  f ig s .  3 a 5 , e l miembro tra n s v e rsa l
76 del armazón e s tá  p ro v is to  de una prolongación v e r t ic a l  100 que sa ¡

t  *tie n e  a l  mecanismo accionador d e l elevador que se  d e s c r ib irá  mas
ad e lan te . Un p i l a r  102 d el armazón, que se extiende desde l a  p a r te  
su p e rio r a la  in f e r io r  de la  unidad d is tr ib u id o ra  en la  zona de la  
prolongación 100, so stien e  una p laca  104 asegurada a l  p i l a r  102 
por cua lqu ier medio adecuado, t a l  como por ejemplo mediante pernos 
106. El e levador, indicado en su conjunto por e l número dé re fe re n -  
c ia  107, incluye una b arra  de suspensión 110 que so stien e  un p a r de 
brazos horízontalm ente extendidos 108 y 109 asegurados a la  b arra  
110 mediante soldadura o s im ila r . Los ro d il lo s  111 sosten idos por 
la s  o re ja s  112 formadas en la  p a r te  su perio r de la  b a rra  110, y los 
ro d il lo s  114 sosten idos por lo s  brazos 108 y 109, se acoplan a lo s  

bordes de la  p laca  104 para  g u iar a l  elevador 107 en su 
desplazam iento. Unos ro d il lo s  a u x ilia re s  116 y 118 s itu ad o s  sobre 
lo s  brazos 108 y 109 se acoplan a lo s  bordes e x te r io re s  de la s  p la ­
cas 82 so sten idas por los p i la re s  72 y 74 d el armazón para  f a c i l i t a r  
a lo s  r o d i l lo s  110 y 114 1 a  guía d e l e levador. «

. ¿.Con re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  *9, he formado e l  extremo iz ­
quierdo d el brazo 108, v is to  desde la  p a r te  p o s te r io r  de l a  unidad 
68, con una prolongación d e la n te ra  120, cuyo extremo so stien e  un
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miembro tra n sv e rsa l 122 formado oon una sección tra n sv e rsa l de c o n - -  
figurao ión  acanalada que le  perm ite c o in c id ir  con uno de lo s  r a i le s  
86. He asegurada un miembro acanalado 124 a la  prolongación 120 ad­
yacente a l  m il  p o s te r io r  86. Puede e s tab lece rse  un p u n ta l, como el 
125," que aumente la  rig id ek-de  e s ta  e s tru c tu ra . Por la  e s tru c tu ra  que 
se acaba de d e s c r ib ir  se comprenderá que la  prolongación 120 y los 
miembros 122 y 124 forman e l recep to r de tran sp o rtad o res  v ac ío s , 
indicado en su conjunto por e l  número de re fe re n c ia  126, cuyo recep­
to r  puede c o in c id ir  con lo s  r a i le s  86 a cua lqu ier n iv e l para  r e c ib i r  
a un tran sp o rtad o r de e llo s  o para  co lo car un transpo rtado r en un pur 
to  en que pueda se r  impulsado en forma que se d e s c r ib irá .  P re fe r ib le ­
mente, he es tab lec id o  un dedo de leva 127 sobre e l  miembro 122 para 
im pulsar a sus n iv e le s  cualesqu iera  tran sp o rtad o res  que por cualqu iei 
razón se hayan desplazado en una c o r ta  d is ta n c ia  fu e ra  de sus n iv e le s .

Con re fe re n c ia  a la  f ig u ra  7 , he formado un recep to r de 
transpo rtado res  l le n o s , indicado en su conjunto por el número de re ­
fe ren c ia  12&, adyacente a l  lado izquierdo  de l a  unidad 68, v is ta  des­
de e l f r e n te . El recep to r 128, como e l 126, incluye una prolongación 
d e lan te ra  130 sosten ida  por e l brazo h o rizo n ta l 10$, un miemhro aca­
nalado 132 adaptado para  c o in c id ir  con un r a i l  86 en e l  fren te  de 
la  unidad, a s í  cómo un miembro acanalado 134 adaptado para c o in c id ir  
con un r a í l  86 adyacente a la  p a r te  p o s te r io r  de la  unidad. Al igu a l 
que e l recep to r 126, e l 128 e s tá  adaptado para c o in c id ir  con un n iv e l, 
de manera que sus miembros acanalados 132 y 134 puedan r e c ib i r  a un 
tran sp o rtad o r 90 desde e l n iv e l o puedan su m in istra r un transpo rtado r 
a l  mismo. Yo puedo d o ta r a l  re cep to r 128 de un puntal 135 para dar 
a la  e s tru c tu ra  una r e la t iv a  r ig id e z . ,

% Conieferenoía de nuevo, a la s  f ig u ra s  3 a 5 ,  7,  9 y 1 0 ,  
un p ar de soportes espaciados 136 y 138 sosten idos por lo s  brazos 
108 y 109, su sten tan  deslizablem ente a una b a rra  140 de empuje. Un
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motor accionador 142 asegurado a la  su p e rf ic ie  in f e r io r  d e l re cep to r, 
126 por cua lqu ier medio adeóuado e s tá  adaptado para s e r  energizado a 
f in  de poner en ro tac ió n  a  su á rb o l 144 para o s c i la r  a una palanca 
acodada en l a  forma que más adelan te  se d e s c r ib irá .  Un pasador 143 
conecta articu ladam ente e l ^extremo de la  palanca acodada 146 a  un ex 
tremo de una b arra  de conexión 150, cuyo o tro  extremo e s ta  a r t ic u la ­
damente asegurado a  un soporte 152 por un pasador 154* Ha Asegurado 
e l soporte  152 a l a  b arra  140 por cua lq u ier medio adecuado, t a l  como 
un to r n i l lo  p ris io n e ro  156, para que la  b a rra  de conexión 150 haga 
desp lazarse  a lte rn a tivam en te  a la  b a rra  140 cuando la  palanca acoda­
da 146 o s c ila  bajo  la  acción del motor 142* El extremo de la  b arra  i :3 

p u lso ra  140 adyacente a l  lado derecho de l a  unidad 68 v is ta  desde 
e l  f r e n te ,s o s t ie n e  para  su movimiento con e l l a  una b a rra  im pulsora 
158, cuyo extremo e s tá  p ro v is to  de un soporte 160 que so s tie n e  a 
unos ro d il lo s  162 adaptados para  acop larse  a l  miembro acanalado 122 ) 
sustentando a l  im pulsor 158 durante su movimiento. Se verá  fácilm en­
te  que e l im pulsor I 58 se encuentra en una p osic ió n  t a l  que se acoplja 

.. .7a un rebordó 94 de un tran spo rtado r 90 para  d esp laza rlo  a la  derecha 
según se ve en la  f ig u ra  9; y a  un n iv e l de la  unidad 68 a l  g i r a r  
e l á rb o l 144 en la  d irecc ió n  de la s  agujas del r e lo j ,  según se ve er 
la  f ig u ra  9.

El á rb o l I 44 sostiene  pará su ro tac ió n  con é l a la s  leve 
I 64 y 166, que tien en  un lig e ro  desplazam iento an g u lar. En la  posi 
ción de la s  p a r te s  mostrada en la  f ig u ra  9, l a  leva  166 se acopla 
a l  brazo 16o de un conmutador 170, m ientras que la  leva 164 es l i ­
b re . En la  o tra  p osic ión  de la s  p a r te s ,  en la  que e l  impulsor 158 hí 
completado su c a rre ra  hacia  dentro  en una forma que se d e s c r ib irá ,  1 a 
leva 164 se.¡acopla a l brazo 172 de un conmutador 178 susten tado  so­
bre e l armazón de l a  unidad, m ientras que la  lev a  166 se h a lla  l i ­
b re . E stas levas 164 y 166 y sus conmutadores asociados 172 y 170
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f a c i l i t a n  e l co n tro l á e l  orden de funcionamiento de mi máquina en "  
forma que se d e s c r ib irá .

El extremo de la  b arra  140 a le jad o  d el impulsor 158 sos­
tie n e  para su movimiento con é l  a un impulsor 174 Que puede e s ta r  
p ro v is to  de ro d il lo s  162 p ata  su acoplamiento a l  miembro acanalado 
132 a f i n  de g u ia r a l  im pulsor. E l recep to r 128 so stien e  un dedo de 
leva 176 adaptado para devolver cualesqu iera  tran spo rtado res  90 que 
se hayan sa lid o  accidentalm ente de sus n iv e le s  a l  desp lazarse  e l e le ­
vador hacia  abajo .

Con re fe re n c ia  a la s  fig u ras  2, 3 y 7y la  ca ja  o a lo ja ­
miento de entregas 70 t ie n e  un f re n te  a b ie r to , una p a r te  su p e rio r 178,y
una pared l a t e r a l  e s tac io n a ria  180 y una p a r te  p o s te r io r  182. He colo 
cado una lámpara I84 f re n te  a una p a n ta lla  186 que d ir ig e  la  luz des­
de la  lámpara a trav és  de una ventana 188 h acia  e l  in te r io r  de la  
ca ja  o a lo jam iento  70. El impulsor 174 so s tien e  para su movimiento cot 
é l un panel 190 adaptado para formar l a  o tra  pared l a t e r a l  del a lo ja ­
miento de en tregas 70 cuando e l im pulsor 174 e s tá  en su p osic ión  in ­
tro du cid a , como se m uestra en la  f ig u ra  7. He formado e l extremo supe­
r io r  del panel 190 con una su p e rf ic ie  de leva 192 adaptada p ara  de­
volver cua lesqu iera  transpo rtado res  desplazados a sus n iv e le s  cuando 
e l  elevador 107 se mueve hadia a r r ib a  en el curso de una operación de 
la  máquina, que se d e s c r ib irá ,  en l a  que un a r t íó u lo  ha de devolverse 
a l  n iv e l de donde v ino .

Con re fe re n c ia  a la s  fig u ras  3 a 5* án pasador de a r t ic u ­
lac ió n  194 sosten ido  sobre la  prolongación 76, su s ten ta  oscilantem ente 
a un p e s t i l lo  196 que tien e  un gancho 198 adaptado para  acop larse  a un 
pasador 200 sobre l a  b arra  110 para  mantener a l  elevádor en su p osi­
ción elevada^ Un m uelle 202 que se extiende e n tre  un pasador 204 sobre 
e l  p e s t i l lo  196 y un pasador 206 sobre la  prolongación 76, impulsa non 
malmente a l  p e s t i l lo  196 a su acoplamiento con e l pasador 200. La
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prolongación 76 so stien e  un solenoide 208 adaptado para s e r  eáergi- 
zado en forma que se d e s c r ib irá  más ad e lan te , para desp lazar su induj- 
cido 210 hacia  l a  derecha según se mira a la  f ig u ra  $ . He conectado 
e l inducido 210 a l  pasador 204 para que a l s e r  energizado e l  so lenoi 
de'208 mueva a l  p e s t i l lo  1% con tra  la  acción del muelle 202 a una 
p osic ión  en la  que e l elevador 107 puede moverse lib rem ente. He 
montado un motor de accionamiento re v e rs ib le  212 sobre la  prolonga- 
oión 76 por cua lqu ier medio adecuado conocido en e l a r t e .  El motor 
212 e s tá  adaptado para se r energizado y accio nar una cadena de paso 
214 que se extiende desde una rueda dentada 216 accionada por e l  
á rbo l 218 d el motor 212, a tra v é s  de un embrague de zafe 211, h as ta  
una rueda dentada loca 220 so sten ida  por un á rb o l 222 a su vez sos­
ten ido  sobre un soporte 224 asegurado a l  miembro 78 del armazón. La 
cadena 214 incluye un muelle 213 que tensa  a l a  misma en la  forma 
requerida  para un suave accionam iento. Un pasador 215 proporciona uiia 
conexión accionadora en tre  l a  cadena 214 y e l elevador 107. Una 
b arra  217 conectada a  un pasador 221 sobre la  cadena 214 por debajo  
de un muelle 213 , se extiende en tre  lo s  pasadores 219 sobre una pro­
longación de la  b a rra  110. Esto forma un embrague de una d irecc ió n  
que asegura una d ire c ta  oonexión en tre  e l carro  107 y la  cadena en 
en la  d irecc ió n  accionadora descendente de é s ta  ú ltim a.

Como se  ha indicado an terio rm ente , he asegurado una p ía  
ca 104 a l a  p a r te  p o s te r io r  del p i l a r  102, una segunda p laca  226 
a la  p a r te  f ro n ta l  de dicho p i l a r  por cua lq u ier medio conveniente, 
presentando la s  espaciadas p lacas 104 y 226 unos re sp ec tiv o s  jue­
gos de o r i f ic io s  228 y 230 a a l tu ra s  correspondientes a  lo  largo  de 
la s  mismas. En la  normal in s ta la c ió n  de mi máquinaf d is tr ib u id o ra , 
he montado pares de miembros acanalados 86 a unos n iv e le s  de l a  má­
quina de manera que quede su f ic ie n te  espacio en tre  lo s  sucesivos 
n iv e le s  de bandejas para p e rm itir  la  acomodación de la  deseada va—
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Con re fe re n c ia  a la s  f ig u ra s  3? 7 y 8, he in se rtad o  unos 

pasadores de co n tro l 232 en correspondientes o r i f ic io s  228 y 230 de 
la s  p lacas 104 y 226 en n iv e le s  correspondientes a  aquellos en que 
se 'd isponen  n iv e le s  de m ercancías. En una forma que se d e s c r ib irá  de, 
talladam ente más ad e lan te , cuando e l  elevador 107 l le g a  a un n iv e l 
del que ha de r e t i r a r s e  un a r t íc u lo ,  se energ iza un solenoide 234 

sosten ido  sobre un soporte 236 asegurado a l  miembro 108 por lo s  to r ­
n i l lo s  238. Cuando e l  solenoide 234 es energizado, su indüoido 240 

se mueve hacia la  izq u ierd a  según se m ira a la  f ig u ra  7 y para  poner
en ro tac ió n  a un perno 242, articu ladam ente sustentado sobre un árbol *
244 sosten ido  Tor e l  soporte 236, a una p osic ión  en la  que una su­
p e r f ic ie  246 del p erro  242 queda s itu ad a  de modo que se acople a l  pa­
sador 232 a aquel n iv e l ,  situándose a s í  exactamente a l  elevador 107

¡en e l n iv e l req uerid o , de manera que lo s  recep to res  126 y 128 coinci-j 
dan con lo s  r a i le s  86 de dicho n iv e l. P referib lem en te , doy a l  sopor­
t e  236 la  forma de un muelle c a n tile v e r  pesado que f a c i l i t e  la  absor­
ción del golpe cuando e l  carro  107 l le g a  a un tope.

Con re fe re n c ia  a la s  f ig u ras  19 y 20, he mostrado una 
forma de c irc u i to  de oon tro l que puede emplearse para  c o n tro la r  e l 
funcionamiento de mi máquina, El term inal p o s itiv o  280 y e l  term inal 
negativo  o ligado  a t i e r r a  282 de una adeduada fuente  de p o ten o ia l, 
sum inistran  respectivam ente a un conductor 284 y a un conductor 286. 
Conecto e l brazo de contacto  288 d e l conmutador to ta liz a d o r  56 a l  
conductor 284. Como es sabido en e l a r t e ,  en re sp u es ta  a l  paso de mo­
nedas a l  re g is tr a d o r  54 de é s ta s ,  e l brazo de conmutador 288 se mueve 
para  acop larse  a un contacto 290 correspondiente a l a  suma to ta l  de 
la s  monedas ̂ 'depositadas en la  máquina, completando un c irc u ito  desde 
e l conductor 284 a una de una se r ie  de l ín e a s  de p rec io s 292. Como 
es sabido también en el a r t e ,  en re sp u esta  a la  p resenc ia  de una s e -



16 -

nal sobre un conductor 294, e l  conmutador 56 vuelve a cero cancelan-** 
do e l c ré d ito .

Con re fe re n c ia  a la  f ig u ra  20, todas la s  d iv e rsas  l ín e a s  
de p rec io s  292 pasan a la  m atriz  64, que incluye una se rie  de l ín e a s  
296^ correspondientes a los d iversos n iv e les  p o s ib le s  en que pueden 
disponerse pares de r a i l e s  86. La d isp o sic ió n  del tab le ro  de c la v ija s  
es t a l  que lo s  conductores 292 que pasan a la  m atriz  no forman contac

10

15

to  con lo s  conductores 296 correspondientes a lo s  n iv e le s  de la  má­
quina. Sin embargo, pueden in s e r ta rs e  en e l  tab le ro  unos pasadores 
29o para  formar una conexión e lé c tr ic a  en tre  c ie r t a  l ín e a  de p recio
y una lín e a  correspondiente a uno de lo s  n iv e le s , De e s ta  manera,

'fpuede hacerse que lo s  n iv e le s  de la  maquina d is tr ib u id o ra  d is tr ib u y a  
a r t íc u lo s  de v a rio s  p re c io s . En e l p a r t ic u la r  ejemplo considerado, he 
mostrado lín e a s  de p red ios correspondientes a unos v a lo res  comprendi­
dos en tre  cinco centavos y un d ó la r cincuenta centavos en incrementos 
de cinco centavos, habiendo mostrado igualm ente n iv e le s  correspondíqn

20

25

te s  a lo s  números comprendidos en tre  10 y 49. Con e s ta  d isp o s ic ió n , 
s i  hay una f i l a  de transpo rtado res  90 a l  n iv e l correspondiente a la  
l ín e a  18 y deseo vender los a r t íc u lo s  situados a e s te  n iv e l a un 
p recio  de cuarenta y cinco centavos, in s e r to  un pasador 298 en e l 
ta b le ro  de c la v ija s  en e l punto adecuado para conectar la  l ín e a  296 
correspondiente a l  n iv e l décimooctavo a l a  l ín e a  de preoio  292 corres, 
pondiente a un depósito  de cuarenta y cinco centavos. Cuando, en la  
forma anteriorm ente d e s c r i ta ,  e l conmutador to ta liz a d o r  ha avanzado 
a una p osic ión  en l a  que energiza a la  l ín e a  de preoio  de ouaren ta y 
cinco centavos 292, se completa un c irc u ito  desde e s ta  l ín e a ,  a 
tra v é s  de un pasador 298, h as ta  la  l ín e a  296 correspondiente a l  n ivel 
decimooctaVoii, *

30
El conjunto de botones pulsadores 44 de la  f ig u ra  1 in ­

cluye una s e r ie  de botones pulsadores 300 de prim era o if ra  mostrados4
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en l a  f ig u ra  19 , adaptados para  s e r  accionados y c e r ra r  a  lo s  conmu-̂ . 
tad o res 302 a f i n  de e s tab lec e r la  prim era c i f r a  del numero del n i­
v e l . El conjunto 44 incluye d iez  botones pu lsadores 304, cada uno de 
lo s  cuales e s tá  adaptado para  s e r  puesto  en funcionamiento de mane­
ra  qúe c ie r re  un conmutador.306 a f in  de e s tab lec e r l a  segunda c i f r a  
del número d e l n iv e l. Los botones pulsadores 300 e s tán  p ro v is to s  de 
un entrelazado  mecánico 308 b ien  conocido en e l  a r te ,  que perm ite q u } 
so lo  se accione uno de lo s  botones de una vez. Un en tre lazado  sim i­
l a r  3.10 se e s tab lece  para  lo s  botones pulsadores 304. También he 
e stab lec ido  una b arra  oomún de f i ja c ió n ,  ind icada esquemáticamente 
por la s  l ín e a s  d isco n tinu as 312, adaptada para  bloquear lo s  botones 
pulsadores 30Q y  304 en l a  p osic ió n  accionada. Para que l a  b a rra  312 
se encuentre en una posición  en l a  que pueda bloquear a lo s  botones, 
es p reciso  que se energ ice un devanado CR.

He coneotado el devanado CR en tre  la  l ín e a  de p rec io  de ! 
cinco centavos, 292 y t i e r r a ,  de manera que cuando se e s tab lezca  por 
lo  menos u n ¡créd ito  de cinco centavos, e l  devanado CR sea energizado 
para  colocar a la  b a rra  312 en su posic ión  de funcionam iento. La 
energizaoión del devanado CR, que in d ica  que se ha estab lec ido  un 
c ré d ito , c ie r ra  también un conmutador CR1 para e s ta b le c e r  un c irc u i­
to  de re ten c ió n  para  e l devanado CR a trav és  de un oonmutadpr de r e a ­
ju s te  RS1 normalmente cerrado, h as ta  e l conductor 284.  El devanado 
CR c ie r ra  un conmutador CR2 normalmente a b ie r to ,  completando un c i r ­
cuito  desde e l conductor 284 a un conduotor común 314 que va h as ta  
un term inal de cada uno de lo s  conmutadores 302 y 306.

He conectado los o tro s  term inales de lo s  conmutadores 302 
a lo s  re sp ec tiv o s  devanados 316, adaptados p ara  ceyrar grupos de con­
mutadores 318 conectados a  la s  l ín e a s  2$6 para  e s ta b le c e r  l a  primera 
c i f r a  d el humero d el n iv e l. Los o tro s  te rm ina les de lo s  conmutadores 
306 e s tán  conectados respectivam ente a los devanados 326, cada uno
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áe lo s cua les , cuando se h a lla  energizado, c ie r r a  un grupo de t r e s  
conmutadores 328 estab leciendo  l a  segunda c i f r a  del n iv e l e leg ido .
Los conmutadores de loa  grupos 318 y lo s  conmutadores 328 e stán  de t e l  
modo conectados que cuando se han accionado un pulsador 300 y  un pul­
sador "304, uno de una s e r ie  de conductores 330 l le v a  una señal que vs
desde e l conductor 284, a trav és  del conmutador to ta liz a d o r  $6, de u?s
conductor 232, de un pasador 238, de una l ín e a  236, de un conmutador 
de un grupo 218 y de un conmutador 328, h as ta  e l  conductor 330. Una 
se r ié  de re sp ec tiv o s  c r i s ta le s  332 conecta lo s  conduotores 330 a un

10

20

25

conductor común 334 que proporciona la  señal de co n tro l para  mi má­
quina.

tConecto los conductores ind iv id ú a les  330 a los re s p e c ti­
vos contactos 340 de un conmutador de in te rru p c ió n  indicado en su 
conjunto por e l número de re fe re n c ia  336. Como se ex p lica rá  oon 
mayor d e ta lle  más ad e lan te , en respu esta  a impulsos ap licados a uh ¡ 
devanado 334, e l brazo 338 avanza desde un contacto  de p a r tid a  340 . 
sucesivamente^ a tra v é s  de todos los con tactos 340, h as ta  que l le g a  
a su p osic ión  de p a r t id a . En e s ta  p osic ión , e l  brazo 338 abre un 
conmutador 346 normalmente cerrado por cu a lq u ier medio mecánico ade­
cuado, Conecto un conductor 342 a l  brazo 338 de manera que cuando 
un brazo 338 se acople a un contacto  340 a l  que se a p lic a  una señal 
por un conductor energizado 330, e l conductor 342 l le v e  la  señ a l.

Con inferencia  de nuevo a la  f ig u ra  19, por la  e s tru c tu ra  
h as ta  ahora d e s c r i ta ,  es evidente que en la  p osic ión  in i c ia l  del 
mecanismo, el conmutador lim itad o r derecho 178 y un conmutador l im i-  . 
tador superio r 348 accionado por e l elevador, se encuentran ambos 
cerrados. En re sp u esta  a l  depósito  en l a  máquina d e ,cu a lq u ie r suma 
de monedas,"una de la s  l ín e a s  de precios" 292 es energizada y e l  me­
canismo de pulsadores? queda en d isposiciópáe  u so .-S i e l  comprador 
desease la  devolución de su d inero  an tes de e le g ir ,  puede aocionar u i



5

10

15

20

25

30

- 1 9 -

pulsador 350 de devolución de monedas conectado en s e r ie  con un cone^ 
ta c to  PS1 normalmente cerrado en tre  e l  conductor 284 y un conductor 
352 que lle v a  a l  term ina l de devolución del mecanismo informador 58; 
determinando la  devolución del d in ero . Un c r i s t a l  354 conecta a l  
conductor 352 a l  conductor.295 para energ izar e l devanado RS y a b r ir  
e l  contacto RS1, que in u t i l i z a  a l  mecanismo de pu lsadores. Esta seña, 
re a ju s ta  también a l  conmutador to ta l iz a d o r  en forma conocida en e l  
a r t e .

S i,  después de haber depositado una suma en monedas para 
e s ta b le c e r  un c ré d i to , e l  comprador acciona dos pulsadores 300 y  
304 para  e le g ir  un n iv e l,  cuyos a r t íc u lo s  se venden a  un p recio  
correspondiente a la  suma d epositada, se completa entonces un c i r ­
cu ito  en la  forma anteriorm ente d e s c r ita  con e l  conductor 334* Co­
necto e s te  conductor a un adecaado devanado PS re lé  se le c to r  que, 
a l  en erg iza rse , abre  e l conmutador PS 1 para impedir que e l compra­
dor rec ib a  ahora devuelto  su d inero  a l  acc io nar e l botón 350. El 
conductor 334 e s tá  también conectado a un term inal S de un conmu­
tador de in te rru p c ió n , indicado en su conjunto por e l número de re ­
fe ren c ia  356 y p ro v is to  da un brazo conmutador 358 adaptado para acó 
p ia rse  sucesivamente a los co n tac to s , S, SL, RL, TL, LL, CM, RL, SL,
LL, T L y X .

El brazo conmutador 358, a s í  como un brazo confutador 
360 de un segundo conmutador ro to r  362, e s tá  adaptado para avanzar es 
calonadamente en resp u esta  a la  energinación de un devanado 364 a t í a  
vés de un mecanismo, indicado esquemáticamente por la  l ín e a  d isco n- . 
tín u a  366. Conecto e l conductor de con tro l 334 a un brazo conmuta­
dor 360 que en su p o sic ió n  de reposo se acopla a l  contacto  S. El 
devanado 36'4* e s tá  conectado en tre  e l br&zo 358 y e l conductor 286. 
Cuando aparece una señal sobre e l  conductor 334, e l brazo 358 ap lics 
e s ta  señal a l  devanado 364 haciendo que lo s  brazos 358 y 360 avan­
cen un paso. En e s ta  p o sic ió n , el brazo 360 se acopla a un contac-
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to  D conectado a un devanado re lé  ED que c ie r r a  a^lós re sp e c tífo í 
contactos normalmente a b ie r to s  EDI? ED2 y ED3. L os.contactos ED1 y 
ED2 es tán  conectados respectivam ente en tre  lo s  term inales del induci 
do d el motor d el elevador y lo s  conductores 284 y 286 para  determ i­
nar 'e l  accionamiento d el elevador por e l motor en sen tido  descenden­
te .  Este c ir c u i to  energ iza  también a l  so lenoide 208 del p e s t i l lo ,  
conectado en p a ra le lo  a l devanado ED. Los pasadores 88 situados a 
oada n iv e l de r a i le s  accionan un brazo 368 cuando e l carro  107 se 
aproxima a l  n iv e l accionando un conmutador 370 normalmente a b ie r to , 
una vez por cada uno de lo s  n iv e le s  desde lo s  que mi máquina puede 
d i s t r i b u i r .  Conecto e l  conmutador 370 en s e r ie  con e l conmutador 
ED3 ahora cerrád.o a  un conductor 372 para  a p l ic a r  impulsos a l  deva­
nado escalonador 344 del conmutador 336. Cada vez que e l devanado 
344 rec ib e  un im pulso, e l brazo 338 se mueve desde un contacto  340

a l  s ig u ien te . Cuando lle g a  e l contacto  340 correspondiente a l  n iv e l 
e leg id o , producé una señal sobre un conductor 342 que pone en fun - ' 
cionamiento á l  solenoide S para d esp lazar e l perro  242 a una p o s ic ió i  
en la  que se acopla a un pasador.

El funcionamiento d el solenoide c ie r r a  también un conmu­
tad o r SI completando un c iró u ito  a  trag és  del conmutador 346 de po­
s ic ió n  cero , d e l conmutador 336 a l  conductor 284. Esto completa un
c irc u ito  de re ten c ió n  para  e l so lenoide y además completa un c iró u i­
to  a trav és  de un brazo e lá s t ic o  de contacto  374 en acoplamiento 
con un contacto  376 h as ta  un devanado 378. La d isp o sic ió n  del devana 
do 378 es t a l  que cuando es energizado separa a l  brazo 374 del conta_: 
to  376 interrum piendo su propio c ir c u i to .  Cuando e l  c ir c u i to  es in te  
rrumpido, e l brazo 374 vuelve a acop larse  con su oOhtacto 376. De 
e s ta  manera continua aplicándose impulsos a l  devanado escalonador 
344 para  mover a l  brazo 338 h as ta  que l le g a  a  l a  p o sic ió n  de p a r t i ­
da en la  que abre a l  conmutador 346 interrum piendo e l  c ir c u i to  de
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re ten c ió n  para e l  so lenoide. E sta  d isp o sic ió n  asegura e l  que e l -  
conmutador 33$ vuelva a su p osic ión  de p a r tid a  aun cuando e l  e leva­
dor se detenga desplazándose hacia  ahajo*

El conductor 342 e s tá  también conectado a l  contacto  SL 
,del"conmutador 356* que sé  acopla ahora a l  brazo 350* Así? e l im­
pulso  sobre l a  l ín e a  342 es aplicado a l  devanado escalonador 364 

para mover a l  brazo 350 del contacto  SL a l  contacto  RL. Al mismo 
tiempo, e l  brazo 360 se mueve desde e l  contacto  D a l  contacto  R. 
Cuando e l  brazo 360 a p lic a  energ ía  a l  contacto  R, se energ iza  un 
devanado FR para c e rra r  lo s  conmutadores normalmente a b ie r to s  PR1 y 
PR2 conectados e n tre  lo s  term inales d e l motor de lo s  im pulsores y 
lo s  conductores 284 y 286, energizándose e l  motor de lo s  im pulsores 
para  mover a la s  levas 164 y 166 a la  derecha según se m ira a la  f i ­
gura 9* Esta acción continúa h as ta  que e l conmutador 17S es oerrado 
por su leva asociada completando un c irc u i to  desde e l  conductor 284 

h as ta  e l contacto  RL del conmutador 356. Cuando esto  ocu rre , se a p l i ­
ca un impulso a tra v é s  d e l brazo 358 a l  devanado 364 haciendo avan­
zar a lo s  brazos 360 y 358 aloe s ig u ie n te s  contactos que son, respec 
tivam ente, e l contacto  U del conmutador 362 y el contacto  TL d e l 
conmutador 356. E sta  acción interrum pe e l  c ir c u i to  a l  devanado PR 
y a trav és  d e l brazo conmutador 360 completa e l  c irc u ito  con e l de­
vanado r e lé  EU cerrando loa contactos EU1 y EU2 para com pletar e l c i r  
cu ito  del motor d e l elevador y M oer que é s te  ascienda.

Cuando e l elevador l le g a  a su p osic ió n  su p e rio r, c ie r r a  
e l  conmutador lim itad o r su perio r 348 completando un c irc u i to  desde eJ 
conductor 284 a lo s  contactos TL d e l conmutador 356 para  a p l ic a r  
energ ía  a trav és del brazo 358 d i devanado escalonádor 364 determ i- 
nando e l  pá&& de lo s  brazos conmutadores 36O y  358 a lo s  s ig u ien te s  
con tac tos, que son respectivam ente e l contacto  L d el conmutador 362 
y e l  contacto  LL d e l conmutador 356. El movimiento del brazo conmu-
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tador 36Ó interrum pe e l c irc u ito  con el devanado EU y a l  mismo 
tiempo completa e l c ir c u i to  de un devanado PL para c e r ra r  lo s  con­
mutadores normalmente ab ie rto s  PL1 y PL2 y com pletar e l c irc u ito  
d el motor de lo s  im pulsores a f in  ¿e mover a los im pulsores 158 y 
1?4 hacia  la  izq u ie rd a , mirando por d e trá s  de l a  unidad 68. A afec to s 
de c la rid a d , he d e s c r ito  los movimientos de lo s  im pulsores v is to s  
desde la  p a rte  p o s te r io r  con re fe re n c ia  a  l a s  f ig u ra s  3y 4^ 9 y 10. 
Cuando lo s  im pulsores lleg an  a su lím ite  izq u ie rd o , l a  leva aso cia ­
da c ie r ra  e l conmutador 178 para a p l ic a r  energía a lo s  contactos 
LL del conmutador 356 y a trav és  d el brazo conmutador 358 a l  escalo-- 
nador 364 para  hacer que lo s  brazos 358 y 360 se muevan a lo s  s i ­
gu ien tes contadtos re sp ec tivo s CM y H.

Por l a  e s tru c tu ra  h as ta  ahora descrita , es evidente que ^n 
e s ta  p osic ión  de la s  p a r te s ,  un tran sp o rtad o r $0 que so s tien e  un 
a r t íc u lo  a d i s t r ib u i r  se encuentra d e trá s  de l a  p uerta  d e s liz ab le  
36. El comprador t ie n e  ahora ¿os a l te rn a t iv a s .  Puede a b r i r  la  puer­
t a  y tomar la  m ercancía, en cuyo caso se c ie r r a  un conmutador nor­
malmente a b ie r to  380 conectado en s e r ie  con e l conmutador de posic ión  
oero 382 del conmutador 356. Esta acción completa un c irc u i to  desde 
e l conductor 284 a  través de los conmutadores 382 y 380 y a trav és 
de un brazo, e lá s t ic o  de contacto  384 y su con tacto  asociado 386 has-j- 
ta  un devanado 388 a l  00aductor 286. La energ ización  del devanado 
388 separa a l  brazo 384 del contacto  386 interrum piendo su propio 
c ir c u i to .  Cuando se interrum pe e l c ir c u i to ,  e l brazo vuelve a aco­
p la rs e  a l  con tacto  386. Conecto e l  contacto  386 a l  devanado e sca lo - 
nador 364 para que e l lo  devuelva lo s  brazos conmutadores 358 y 360 
a su p osic ión  de p a r t id a .

La a p e rtu ra  del conmutador 380 a p lic a  también energ ía  
a un conductor 390 que va h asta  e l term inal de acep tación  de dine­
ro  d e l mecanismo informador 58. Un crietb.1 392 conecta a l  conduc-

.. '
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to r  390 a l  conductor 294 de re a ju s te  del to ta liz a d o r  y a l  conduc­
to r  295 de re a ju s te  del mecanismo s e le c to r .  A sí, cuando e l compra­
dor abre la  puerta  y recoge la  m ercancía, queda completado e l  c ic lo  
de la  máquina. Se recordará  que en e s ta  posic ión  de la s  p a r te s , 
lo s  ^Conmutadores 170 y 348 e s tán  ce rrad o s, cerrándose lo s  conmutado­
re s  394 y 396 y ener&izándose e l ad en o id e  DU de ap e rtu ra  de la  
p u e rta .
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La o tra  a l te rn a t iv a  d el comprador cuando se ha colocado
un tran sp o rtad o r de mercancía d e trá s  de l a  p u e rta  36, e s  l a  de devqj^
ver l a  mercancía a l  lu g a r de donde procedió y recup erar su d inero .
Para e l lo ,  e l  comprador impulsa un botón 398 p ara  com pletar un c i r -  

'tcu ito  desde e l.qonductor 284 a l  con tacto  CM del conmutador 356, que 
e s tá  ahora acoplado a l  brazo 358. De e s ta  manera se a p lic a  energ ía  
a l  escaloñador 364 para mover e l  brazo 360 a un contacto  R y a l  
brazo 358 a acop larse  a un contacto RL. Esto completa e l c ir c u i to  ! 
con e l devanado P3 haciendo que lo s  im pulsores se desplacen hacia la  
dereóha para;devo lver e l tran sp o rtad o r a l  recep to r de transportado­
re s  llen o s  del elevador. Cuando se alcanza e l l ím ite  derecho, se 
a p lic a  energía a lo s  contactos RL para hacer avanzar a l  brazo 358 a 
su acoplamiento con e l contacto  SL y que e l  brazo 36C se acople a  un 
con tacto  D. Al sep ararse  e l  brazo 360 del contacto  R, e l devanado PR 
se desenerg iza  y cuando e l brazo 360 se acopla a l  contacto E, el de­
vanado ED es enargizado para hacer descender a l  elevador. Se reco r­
dará que en e s te  momento e l mecanismo de se lecc ió n  no ha sido re a ju s ­
tado sino que recuerda e l n iv e l de donde vino e l  tra n sp o rtad o r. Al 
descender e l elevador, e l conmutador 336 se mueve cono an tes a l  n i­
vel seleccionado y luego vuelve a l  punto de p a r tid a -b a jo  la  acción 
d el devanadb^378. Cuando lle g a  a l  n iv e l seleccionado, se a p lic a  un 
impulso a l  contacto  SL que hace p asar a lo s  brazos 358 y 360 a l  s i ­
gu ien te  contacto para  in te rrum p ir e l  c irc u ito  acoionador del descen-
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so. El siguiente contacto con el que se acopla el brazo 3=0 es un _ 
contacto L que completa el c ir c u i to  del devanado PL para determ inar 
e l  desplazam iento de lo s  im pulsores hacia  la  izq u ie rd a . E l s ig u ien te  
contacto  a l  que se acopla e l brazo 358 es un contacto  LL que rec ib e  
u n a 'señ a l cuando lo s  im pulsares 158 y 174 lle g an  a la s  posiciones 
l im ite s  izq u ie rd as haciendo avanzar o tro  paso a  lo s  conmutadores. 
Esto interrum pe e l .c i r c u i to  de accionamiento h ac ia  la  izq u ie rd a , y 
estab lece  e l c ir c u i to  de accionamiento h acia  a r r ib a .  Cuando e l  e le ­
vador lle g a  a l a  p a r te  su p e rio r, lo s  conmutadores pasan a l a  p osi­
ción de p a r tid a . Al moverse e l brazo 360 mediante un contacto  EM,
a p lic a  un impulso a  un conductor 400 conectado a l  conduotor 352 p a-*
ra  devolver el* d inero  del comprador y r e a ju s ta r  e l  mecanismo se lec ­
to r .  La máquina se encuentra entonces d isp u es ta  para  su s ig u ien te  
operación.

Con re fe re n c ia  a la s  f ig u ra s  17 y 18, en o tra  forma de ! 
mi máquina d is tr ib u id o ra  con transpo rtado res independientes y despía 
zab les , s e .e s ta b le c e  un alo jam iento  402 con una ab e rtu ra  de en tre ­
gas 404 que puede e s ta r  normalmente cerrada mediante una p uerta  
o sc ila n te  406 so sten ida  por una charnela 408. Un armazón, indicado 
en su conjunto por e l  número de re fe re n c ia  410, situado  dentro  del 
alo jam iento  402, so s tien e  una s e r ie  de r a i l e s  412, oada par de lo s  
cuales e s tá  adaptado para r e c ib i r  una s e r ie  de tran spo rtado res  90. 
Los miembros superio res tra n sv e rsa le s  del armazón 410 e stán  p ro v is­
to s  de unas c rem alleras 414 sobre la s  que se apoyan lo s  piñones 
416. Estos piñones son sosten idos por á rb o le s  espaciados 418 g ira ­
toriam ente sosten idos a su vez en soportes 420 s ituados en un ca rro , 
indicado en su conjunto por e l  número de re fe re n c ia  422, que com- 
prende un elemento de un carro  indicado generalm ente por e l numero 
de re fe re n c ia  424. El carro  424 incluye l a  p lataform a 422, una serie  
de b arras  426 de guia del elevador y un armazón in f e r io r  de conexiói
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428 que da r ig id e z  a l  conjunto. Se comprenderá que e l armazón 428 *
se dispone por debajo de todos lo s  n iv e le s  que so stien en  m ercancías, 
de manera que no se  o b stacu lice  e l  movimiento d e l carro  424 en e l 
sen tido  l a t e r a l  del conjunto. Un motor accionador 430 sosten ido  sobro 
l a  'su p e rf ic ie  in f e r io r  de íá  plataform a 422 mueve un to r n i l lo  s in  
f in  432 que se acopla y acciona a un engranaje 434 situado  sobre uno 
de lo s  á rb o les  418., El motor 430 puede se r  contro lado por cua lqu ier 
medio adecuado p ara  colocar e l  carro  a  la  izq u ie rd a  y derecha respec­
to  a l  armazón 410.

E sta  forma de mi invención incluye  un elevador f ro n ta l  
43^ sosten ido  sobre la s  b arras  f ro n ta le s  426 por lo s  soportes 438.
Un elevador p o s te r io r  440 e s tá  análogamente sosten ido  sobre la s  ba­
r r a s  426 en la  p a rte  p o s te r io r  de la  máquina. Un motor accionador 44< 
situado  sobre la  plataform a 422 e s tá  adaptado para  se r puesto  en 
funcionamiento a f i n  de poner en ro tac ió n  a un tambor 444 sobre e l  qt 
se e n ro lla , o desde e l  que se s u e lta ,  un cab le . He pasado lo s  ex tre ­
mos del cable sobre re sp ec tiv a s  p o leas 448 y 450 so sten idas sobre l a  
plataform a y los he conectado a  lo s  re sp ec tiv o s  elevadores 436 y
440. Se observará que a l  g ir a r  e l tambor 444 en una d irec c ió n , e l  
cable 446 se e n ro lla  sobre e l  tambor elevando a ambos elevadores 
436 y 440. Por e l  c o n tra r io , cuando e l  tambor g ira  en l a  o tr a  d ire c ­
ción , e l  cable es so ltad o  perm itiendo e l  descenso de lo s  elevadores 
bajo  la  in f lu e n c ia  de la  gravedad. Cada uno de los elevadores 436 
y 44O so stien e  articu ladam ente un resp ec tiv o  brazo impulsor 452 adap­
tado para  se r puesto en ro tac ió n  por cua lqu ier medio adeouado, t a l  
como un solenoide g ir a to r io  454* Con e l so lenoide 454 asociado a l  e le ­
vador 440 energizado, un tran spo rtado r vacío  $0 es'im pulsado a  l a  
p a r t ic u la r  c e ld i l l a  con l a  que e s ta  a lineado e l  elevador para  hacer 
que se desplace un tran sp o rtad o r lle n o  90 a l  elevador f r o n ta l .  S i, 
por cua lqu ier razón , e l  comprador desea d efo lv er e l a r t íc u lo ,  se
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energiza e l so lenoide 454 del elevador f ro n ta l  436 para mover su 
brazo 452 e im pulsar a l  tran sp o rtad o r llen o  90 de nuevo a la  c e ld i l la  
y devolver un tran sp o rtad o r vacío  a l  elevador p o s te r io r .

Por e l  o ircu ito  de co n tro l d e s c r ito  anteriorm ente en r e ­
lac ió n  con la  forma de mi invención mostrada en la s  f ig u ra s  1 a 16, 
r e s u l ta r á  evidente a los expertos en l a  m ateria  que los motores 430 

y 442 pueden co n tro la rse  para s i tu a r  a lo s  dos elevadores jun to  a 
cualqu ier c e ld i l la  p a r tic u la ry  Cuando coincidan con l a  c e ld i l la  se­
leccionada, ee energiza e l  adecuado solenoide 454y ya sea para ha­
cer avanzar a un tran sp o rtad o r llen o  hacia e l  elevador f ro n ta l  436 
o para  devolver e l  tran sp o rtad o r a l  lug ar de donde v ino. Al comple­
ta r s e  e s ta  acción , e l elevador f ro n ta l  es  desplazado a una p osic ión  
s itu ad a  por d e trá s  de la  ab ertu ra  404 para  p e rm itir  que e l  oompra- 
dor rec ib a  la  m ercancía.

El funcionamiento de mi máquina d is tr ib u id o ra  con t r a n s - ' 
p ortadores independientes y desp lazab les puede comprenderse mejor 
con p a r t ic u la r  re fe re n c ia  a la s  f ig u ra s  1, 2 y 13 a  15 ) mostrando 
todas e l la s  mi máquina v is ta  fron talm ente . Las posic iones in ic ia le s  
de la s  p arte$  de la  máquina apareoen i lu s tra d a s  en l a  f ig u ra  13 . H  
im pulsor 15$ Se encuentra en su p osic ión  e x te r io r ,  m ientras que e l 
im pulsor 174 e s tá  en su p osic ión  in te rn a . En e s te  momento, e l  re c e p to r 
126 so stien e  un tran sp o rtad o r vacío  90. Cuando, como queda explicado 
an teriorm ente , en re la c ió n  con e l c ir c u i to  de co n tro l de la s  f ig u ra s  
19 y 20, se d ep ositan  en l a  máquina la s  monedas que con stituyen  e l pr.9 
ció  de compra de un a r t ic u lo  a tra v é s  de l a  ranura  48, y cuando se  ao 
oionan lo s  botones 302 y 304 del grupo 44 para  e s ta b le c e r  un número 
de n iv e l de dos c i f r a s ,  se energ iza e l  motor 212 en una d irecc ió n  
que determ ina e l  descenso del elevador 107 a  l a  p osic ió n  m ostrada en 
la  f ig u ra  14^ Durante e l  desplazam iento descendente cLel elevador, e l 
conmutador 336-avanza en redondo h as ta  que su brazo 338 se acopla
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a un contacto  340 correspondiente a l  n iv e l e leg ido . Cuando esto  o c u ­
r r e ,  se desenerg iza e l accionamiento descendente y e l perro  242 es 
desplazado a una p o sic ión  en l a  que se acopla a  un pasador de con tro l 
232 situado  en e l n iv e l e leg ido .

Cuando e l  elevador 107 ha sido  desplazado a s í  a l  n iv e l 
deseado, e l  motor 142 d e l impulsor es energizado para  mover a l a  ba­
r r a  140 h acia  l a  izq u ie rd a  según se m ira a l a  f ig u ra  14 , haciendo que 
e l  tran sp o rtad o r vacío  90 situado  en e l  re c e p to r 126 aotúe a tra v é s  
de l a - f i l a  de tran sp o rtad o res  90 d e l n iv e l eleg ido  para mover a un 
tran sp o rtad o r lle n o  a l  recep to r 128. Esta posio ión  de la s  p a r te s  apa­
rece  mostrada en la  f ig u ra  15 . Cuando e l im pulsor 158 se desplaza a 
la  posio ión  lím ite  in te r io r ,  la  leva 164 acciona a l  conmutador de 
lim ita c ió n  in te r io r  178 para in te rru m p ir e l  c ir c u i to  d e l motor 142 

y e s tab lec e r e l c ir c u i to  de accionamiento ascendente del motor 212 
determinando e l movimiento ascendente del elevador 107. Cuando é s te  ! 
l le g a  a su posio ión  l ím ite  su p erio r mostrada en la  f ig u ra  16, e l 
conmutador.348 c ie r r a  a l  conmutador de in te rru p c ió n  356 para  in te ­
rrum pir e l  c ir c u i to  de accionamiento ascendente d e l motor 212 y 
e s tab leo e r e l o iro u ito  de accionamiento hacia  e l  e x te r io r  d e ^ o to r  
142 a f in  de que lo s  im pulsores 158 y 174 se desplacen desde l a  po­
s ic ió n  mostrada en l a  f ig u ra  16 a l a  que se i l u s t r a  en la  f ig u ra  13* 
en la  que la  mercancía queda s itu ad a  d e trá s  de la  p uerta  36. Cuando 
se a lcanza e l l ím ite  externo, quedan interrum pidos lo s  c irc u ito s  con 
e l motor.

Se comprenderá perfectam ente por la s  posiciones r e l a t i ­
vas de la  palanca acodada 146 y de la  b arra  de conexión 148 mostrar-
das en la  f ig u ra  9* que lo s  im pulsores tie n en  e u fio ien te  exceso de

- '* *desplazam iento en cada c a rre ra  para  asegurar que lo s  tran spo rtado res
movidos a lo s  recep to res  126 y 128 queden adecuadamente situados pa­
ra  d espe jar lo s  extremos de lo s  r a i l e s  acanalados 86. Las lev as 127

-̂---------------------------------------------------------------------- -------------------------------------------
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y 176 devuelven a sus n iv e le s  a aq u e llo s tran sp o rtad o re s , s ig u ien te s , 
a lo s  que se desplazan a lo s  recep to re s , que han sido movidos l ig e ra ­
mente fuera  de sus n iv e le s  por e l exceso de desplazam iento de lo s  im ­
p u lso re s . P referib lem ente , he dotado a lo s  recep to res  126 y 128 de 
grapas e lá s t ic a s  s im ila re s  a íá s  que se muestran en la s  f ig u ra s  11
y 12 .

En e s te  punto del c ic lo  de operaciones de l a  maquina, 
e l  comprador puede a b r i r  la  p uerta  36 para  a lcan za r la  m ercancía. 
Cuando. se abre dicha p u e rta , se c ie r r a  e l  conmutador 380 p ara  d e te r­
m inar l a  acep tación  d e l dinero y e s tab lec e r a lo s  conmutadores 356 y 
362 de nuevo en^sus posic iones i n ic ia le s ,  S i, después de haberse s i ­
tuado un a rtícu lo '-d e  mercancía d e trá s  de la  p u e rta  36, e l  comprador 
cambia de p a rece r, puede accionar e l  botón de devolución 398 para 
e s tab lec e r e l  c ic lo  inverso  de operaciones. Es d e c ir ,  bajo la  acció r 
del o irc u ito  de c o n tro l, e l  elevador 107 desciende primeramente a l  
n iv e l que se había e legido y la  b arra  140 se mueve en una d irecc ió n  
de devolución del tran sp o rtado r que contiene e l a r t íc u lo  a l  n iv e l 
de donde v ino. Se comprenderá que en e l curso de e s ta  operaolón e l 
tran sp o rtad o r vaoío que había sido  impulsado a l  n iv e l en o uestión  
es devuelto  a l  recep to r 128. Al com pletarse e s ta  operación, e l  carrc 
107 asciende de nuevo y entonces se desplaza la  b a rra  140 a  l a  po­
s ic ió n  de p a r t id a , rea justándose  todos los elementos de co n tro l de 
l a  máquina. El d inero  que había sido  depositado por e l comprador es 
devuelto . Entonces se encuentra l a  máquina d isp u es ta  para  su s ig u í e j . 
te  operación.

Aunque he mostrado una forma de mi máquina en la  que 
e l  carro  107; es un elevador que asciende y descienda, podría ig u a l-  
mente e s tab lec e r un carro  v e r t ic a l  desp lazab le  h ac ia  izq u ie rd a  y 
derecha o un carro  h o rizo n ta l movible en un plano h o r iz o n ta l. Análo­
gamente, aunque los tra s lad ad o res  158 y 174 son impulsores que se
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-  mueven a izq u ie rd a  y derecha, podrían se r  t r a c to r e s  y d esp lazarse  
hac ia  a r r ib a  y abajo  s i  se emplea un carro  v e r t i c a l ,  o la te ra lm en te  
en un plano h o riz o n ta l cuando se emplee un ca rro  h o riz o n ta l.

Se verá  que he conseguido lo s  o b je to s de mi invención.
5

10

He estab lec id o  una ¡máquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  indepen­
d ien tes  y d esp lazab le s , adaptada para  d i s t r ib u i r  una variedad  v i r tu a l ­
mente i lim ita d a  de m ercancías. Mi máquina puede d i s t r ib u i r  a r t íc u lo s  
que no pueden se r a p ilad o s . También puede d i s t r i b u i r  a r t íc u lo s  que 
no pueden s e r  fác ilm en te  expendidos por máquinas conocidas en e l  a r te  
a n te r io r ,  en la s  que un elemento d is tr ib u id o r  ac tú a  directam ente so­
bre  e l a r t íc u lo .  Mi máquina puede d is t r ib u i r  a r t íc u lo s  f r á g i le s  s in  
p e lig ro  de ro tu ra s .

15

20

Se comprenderá la  p o s ib ilid a d  de emplear c ie r ta s  carac­
t e r í s t i c a s  y subcombinaciones ú t i l e s  s in  re fe re n c ia  a o tra s  ca rac te ­
r í s t i c a s  y subcombinaciones. Esto se considera y en tra  en e l  ámbito 
de mis re iv in d icac io n es . Es también evidente l a  p o s ib ilid a d  de in t ro ­
d u c ir v ario s  dambios en d e ta l le s ,  comprendidos en la  e s fe ra  de mis 
re iv in d icac io n es , s in  a p a rta rse  del e s p ír i tu  de mi invención. Se com- 
prenderá, por consigu ien te , que mi invención no se l im ita  a los d e ta ­
l l e s  esp ec ífico s  mostrados y d e s c r ito s .

25

30

REIVINDICACIONES
En resumen: la  P aten te  de Invención cuyo re g is tro  se so­

l i c i t a  re cae rá  sobre la s  re iv in d icac io n es s ig u ie n te s :
1. Máquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  desp lazab les 

e independientes para  la  venta de a r t íc u lo s  en un lugar de en treg a , 
que incluye combinadamente medios para almacenar un a r t íc u lo  en un 
lug ar a le jado  de dicho lug ar de en treg a , medios adaptados para que su 
accionam iento desplace a dicho a r t íc u lo  desde e l re fe r id o  lug ar a le ­
jado a l  c itado  lug ar de en trega, y medios adaptados para  que su aocic¿ 
namiento devuelva un a r t íc u lo  desplazado a dicho lug ar de entrega has-
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Q Q T^  ^  Vta  e l  lugar a le jad o .
2. Maquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  desp lazab les 

e independientes p ara  la  venta de a r t íc u lo s  en un lug ar de en treg a , 
que incluye combinadamente medios adaptados para que su accionamiento 
perm ita e l acceso a dicho lugar de en treg a , medios para almacenar
un a r t íc u lo  en un lu g a r a le jado  de dicho lug ar de en trega, medios 
adaptados para  que su accionamiento desplace dicho a r t íc u lo  desde e l 
re fe r id o  lugar a le jado  h as ta  dicho lug ar de en treg a , medios adaptados 
para  que su accionamiento devuelva un a r t ío u lo  desplazado a dicho lu ­
gar de entrega de nuevo hasta  e l  re fe r id o  lugar a le ja d o , y medios que
responden a l  funcionamiento de lo s  c itado s medios que proporcionan 

'tacoeso para  i n u t i l i z a r  a lo s  medios de devolución d e l a r t íc u lo .
3. Máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtad o res  desp lazab les 

e independientes p ara  la  venta de a r t íc u lo s  en un lu g ar de en treg a , 
que incluye combinadamente medios para  almacenar resp ec tiv o s  suminis­
tro s  de a r t íc u lo s  en una se r ie  de lug ares a le jado s de dicho lug ar de 
en treg a , mediós adaptados para que au accionamiento desplace s e le c t i ­
vamente un a r t íc u lo  desde uno de dichos lugares de almacenamiento 
h as ta  e l re fe r id o  lug ar de en treg a , y medios adaptados para  que su 
accionamiento devuelva un a r t íc u lo  situado en dicho lug ar de entrega 
a l  lugar de almacenamiento de donde vino.

4. Máquina d is tr ib u id o ra  oon tran sp o rtad o res  desp lazab les 
e independientes para  la  venta de a r t íc u lo s  en un lu g a r de en treg a , 
que inoluye combinadamente medios adaptados p ara  que su accionam iento

perm ita e l acceso a dicho lugar de en trega, medios para  almacenar 
re sp ec tiv o s  sum inistros de a r t íc u lo s  en una s e r ie  de lugares a le jad o s  
de dicho lugar de ántrega,.m edios adaptados para  que* su accionam iento 
desplace selectivam ente un a r t íc u lo  desde uno de dichos lugares de a l­
macenamiento a l  re fe r id o  lug ar de en treg a , medios adaptados para  que 
su accionamiento devuelva un a r t íc u lo  situado  en dicho lug ar de en tre-

4
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7 2 íga a l  lugar a le jado  de donde v ino , y medios que responden a l  fu n c io n a ­
miento de los c itad o s medios que perm iten e l acceso in u til iz a n d o  a  '
lo s  re fe r id o s  medios de devolución d e l a r t íc u lo .

5 . Máquina d is tr ib u id o ra  eon transpo rtado res  desplazables 
e independientes para  l a  venta de a r t íc u lo s  en un lugar de en treg a , 
que incluye combinadamente medios adaptados para  que su accionamiento 
perm ita e l  acceso a dicho lug ar de en treg a , medios que normalmente 
bloquean a lo s  re fe r id o s  medios que perm iten acceso con tra  todo fun­
cionam iento, medios para  almacenar un a r t íc u lo  en un lu g a r a le jado  
d el lug ar de en trega c itad o , medios adaptados p ara  que su accionamien 
to  desplace dicho a r t íc u lo  desde e l  lug ar a le jad o  a l  lug ar de e n tre -  
ga, medios que responden a la  lleg ad a  de un a r t íc u lo  a l  lug ar de en­
tre g a  para s o l ta r  a lo s  c itados medios bloqueadores, medios adaptados 
para  que su accionamiento devuelva un a r t íc u lo  desplazado a l  lug ar
de entrega de nuevo a l  lug ar a le jad o , y medios que responden a l  fun­
cionamiento de lo s  medios que perm iten acceso in u til iz a n d o  a lo s  me­
d ios de devolución del a r t íc u lo .

6. Máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtad o res  desp lazab les 
e independientes para  la  venta de a r t íc u lo s  en una zona de en trega , 
que incluye combinadamente medios para  almacenar resp ec tiv o s suminis­
t ro s  de a r t ío u lo s  en una s e r ie  de canales de almacenamiento a le jados
de dicha zona de en treg a , un c a rro , medios para  co locar selectivam en- , 
te  dicho carro  adyacentemente a resp ectivo s canales de almacenamiento 
se leccionados, medios para  desp lazar un a r t íc u lo  desde un canal de a l ­
macenamiento jun to  a l  cual se s i tú a  dicho elevador h as ta  e l  re fe r id o  
ca rro , y medios p ara  d esp lazar a dicho carro  h a s ta  l a  mencionada zo­
na de en treg a . ' '

^ .M áquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtado res  desp lazab les 
e independientes para  la  venta de a r t íc u lo s  en una zona de en treg a , 
que incluye combinadamente medios para  almacenar una s e r ie  de t r a n s -
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-  portadores de mercancías independientemente desp lazab les en un canal" 
de almacenamiento a le jado  de dicha zona de en treg a , un ca rro , medios 
para d esp lazar dicho carro a una p osic ión  adyacente a dicho canal 
de almacenamiento, medios para desp lazar un tran sp o rtad o r desde dicho 
canal de almacenamiento a l  re fe r id o  carro  en e l canal dé almacenamien 
to , y medios p ara  desp lazar a dicho carro  a  la  zona de en trega men­
cionada.

8. Máquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  desp lazab les 
e independientes p ara  l a  venta de a r t íc u lo s  en una zona de en treg a , 
que incluye combinadamente medios para  almacenar resp ectivo s grupos 
de transpo rtado res de mercanoías independientemente despMsables en 
una se r ie  de canales a le jados de d icha zona de en treg a , un ca rro , 
medios para  s i tu a r  selectivam ente a dicho ca rro  jun to  a uno de lo s  
c itados canales de almacenamiento, medios para  d esp lazar un tran sp o r­
tad o r desde un canal adyacente a l  cual e s tá  s ituado  e l  c itado  carro  
h as ta  é s te , y medios para  desp lazar e l  c itado  carro  h as ta  dicha zona 
de entrega... ' - .

9. Máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtado res  desp lazab les 
e independientes p ara  la  venta de a r t íc u lo s  en una p osic ión  de en tre ­
ga de una zona de en treg a , que incluye combinadamente medios para  
almacenar grupos de tran sp o rtad o res  de m ercancías independientemente 
desp lazab les en una s e r ie  de canales a le jado s de dicha zona de en tre ­
ga, un ca rro , medios para colocar selectivam ente dicho carro  jun to  a 
uno de lo s  c itad o s canales de almacenamiento, medios para  d esp lazar 
un tran sp o rtad o r desde un canal jun to  a l  cual e s tá  situado  dicho ca­
r ro  h as ta  é s te ,  medios para  d esp lazar e l  c itad o  oarro  a d icha zona
de en treg a , y medios para  s i tu a r  un tran sp o rtad o r sóbre dicho carro

. ** ** A--. ' ,en la  c itad a  p osic ión  de en trega.
10. Máquina d is tr ib u id o ra , con tran spo rtado res  desp laza- 

b le s  e independien tes, para  l a  venta de a r t íc u lo s  en una zona de en-
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tre g a , que incluye combinadamente medios para  almacenar grupos de 
transpo rtado res  de mercancías independientemente desplazab les en 
v a rio s  canales a le jad o s de la  c ita d a  zona de en trega , un ca rro , me­
d ios para  colocar selectivam ente dicho carro  jun to  a uno de lo s  cana­
le s  Se almacenamiento c itado é , un tra s la d a d o r, medios que montan a 
dicho tra s lad ad o r sobre e l re fe r id o  ca rro , medios para  accionar a * 
dicho tra s lad ad o r a .,f in  de desp lazar a uno de lo s  c itad o s tra n sp o rta ­
dores desde e l canal seleccionado h as ta  e l mencionado ca rro , y medios 
para  d esp lazar e s te  carro  a l a  c ita d a  zona de en trega.

11. Máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtad o res  d esp laza -
b le s  e independientes para  la  ven ta  de a r t íc u lo s  en una zona de en tre  * ""
ga, que incluye* combinadamente medios para almacenar una h i le r a  de 
tran sp o rtad o res  de mercancías independientemente desp lazab les en un 
canal a le jado  de d icha zona de en treg a , un ca rro  que comprende un 
recep to r de tran sp o rtado res  vacíos y un recep to r de tran spo rtado res  
llen o s  d ispuestos jun to  a los extremos de dicha h i le r a ,  sustentando 
normalmente dicho recep to r de tran spo rtado res  vacíos uno de é s to s , 
medios para  s i tu a r  a dicho carro  junto a la  c itad a  h i le r a ,  medios 
para  haoer avanzar a l  c itado  transpo rtado r vacío  a la  c ita d a  h i le r a  
a f in  de que un tran sp o rtad o r llen o  avande deáde dioha h i le ra  h as ta  
e l  recep to r de transp o rtad o res  l le n o s , y medios para  d esp laza r dioho 
carro  a la  re fe r id a  zona de en trega.

12. Máquina d is tr ib u id o ra  con transpo rtado res  desplazables 
e independientes p ara  la  venta de a r t íc u lo s  en una zona de en trega, 
que incluye combinadamente medios para almacenar una se rié  de h i le ra s  
de transpo rtado res  de meroanoías independientemente desp lazab les en 
v ario s  canales a le jados de 'dicha zona de en treg a , u n 'ca rro  que com­
prende un recep to r de transpo rtado res  vacíos y un recep to r de tra n s ­
portadores llen os d ispuestos fuera  de lo s  extremos de dichas h ile ra s  
sustentando dicho recep to r de transpo rtado res vacíos normalmente a
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uno de é s to s , medios para s i tu a r  selectivam ente a dicho carro  junto a 
la s  re sp ec tiv a s  h i le r a s ,  medios para  haoer avanzar a l re fe r id o  tra n s ­
portador vacío  a la  h i le r a  seleocioiiada a f in  de que un transpo rtado r 
llen o  avance desde dicha h ile ra  a l  re fe r id o  recep to r de tra n sp o rta ­
dores' l le n o s ,  y medios para  d esp lazar a dicho carro  a la  o itad a  zona 
de en treg a .

13* Máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtado res  desp laza- 
b le s  e independientes para  la  ven ta  de a r t íc u lo s  en una posio ión  
de entrega de una zona de en treg a , que incluye combinadamente medios 
para almacenar una s e r ie  de h i le ra s  de tran spo rtado res  de mercancías 
independientemente desplazables en v a rio s  canales a le jado s da la  c i -  
tada zona de en treg a , un oarro que comprende un recep to r de transpo r­
tadores vacíos y un recep to r de tran spo rtado res  llen o s  d ispuestos 
fu e ra  de lo s  extremos de dichas h i le r a s ,  sustentando normalmente d i­
cho recep to r de transp o rtad o res  vacíos a uno de é s to s , medios para  
s i tu a r  selectivam ente dicho carro  jun to  a la s  re sp e c tiv a s  h i le r a s ,  
medios para  hacer avanzar a dicho transpo rtado r vacío  a la  h i le r a  
seleccionada a f in  de que un tran sp o rtad o r lle n o  avance desde la  o i­
tada  h i le r a  a l  c itad o  recep to r de tran spo rtad o res  l le n o s , medios pa­
ra  desp lazar a dicho carro  a la  c ita d a  zona de en treg a , y medios pa­
r a  d esp lazar a l  c itad o  tran sp o rtad o r llen o  desde dioho recep to r de 
tran sp o rtad o res  l le n o s  h as ta  una p osic ión  adyacente a d icha p osic ión  
de en trega.

14« Máquina d is tr ib u id o ra , con tran spo rtad o res  d esp laza - 
b le s  e independientes para  la  ven ta  de a r t íc u lo s  en una p osic ión  
de en trega  de una zona de en trega, que incluye combinadamente medios 
para alm acenar una se r ie  de h i le r a s  de tran spo rtad o res  de mercancías 
independientem ente desp lazab les en v a rio s  canales a le jad o s  de d icha 
zona de en treg a , un carro  que comprende un recep to r de transportado­
re s  vacíos y un recep to r de transpo rtado res  l le n o s  d ispuestos fu e ra



de lo s  extremos de d ichas h i le r a s ,  re sp ec tiv o s  irae lad ad o res  asocia ­
dos a dichos re c e p to re s , sustentando dicho re cep to r de tra n sp o rta ­
dores vacíos normalmente uno de. é s to s , medios para s i tu a r  s e le c t i ­
vamente a dicho carro  junto a la s  re sp ec tiv as  h i le r a s ,  medios para 
accionar a l  c itado  tra s lad ad o r del recep to r de transpo rtado res vací< 
a f in  de d esp lazar e l tran sp o rtad o r vacío  a la  h i le ra  seleccionada 
para hacer avanzar un transpo rtado r llen o  desde dicha h i le ra  a l  
c itado  recep to r de transpo rtado res l le n o s , medios para d esp lazar 
e l c itado  ca rro  a la  menoionada zona de en treg a , y medios para  ac­
cionar dicho tra s lad a d o r d e l recep to r de tran spo rtado res  llen o s  
a f in  de d esp lazar dicho transp o rtad o r lle n o  a  una p osic ión  adya- 
cente a la  c itad a  posio ión  de en treg a .

15 . Máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtad o res  d esp la - 
zables e independientes para la  venta de a r t íc u lo s  en una zona de 
en trag a , que incluye combinadamente medios para  almacenar una h ile -)  
ra  de tran sp o rtad o res  de mercancías independientemente desp lazab les 
en un can a l;a le jad o  de dicha zona de en treg a , un carro  que oomprend 3 
un recep to r de transpo rtado res vacíos y un recep to r de tra n sp o rta ­
dores lle n o s  d ispuestos jun to  a loa extremos de dicha h i le r a ,  sus­
tentando normalmente dioho recep to r de tran sp o rtad o res  vaoíos a uno 
de é s to s , medios para  s i tu a r  a dioho carro  junto a la  c ita d a  h ile rq  
medios para  hacer avanzar a dicho transpo rtado r vacío a la  c ita d a  
h i le r a  a f in  de que avance un transp o rtad o r llen o  desde dicha h ile ­
ra  a l  c itado  re c e p to r de tran spo rtado res  l le n o s , medios para  des­
p la z a r e l  c itado  c a r ro 'a  la  mencionada zona de en treg a , medios adap­
tados para  que su accionamiento devuelva dioho carro  desde la  zona 
de en trega a d ic h a 'h i le r a ,  y medios para  d e v o lv e r ,e l c itado  t r a n s -  
portador llen o  desde dicho recep to r de tran sp o rtad o res  lle n o s  a d i­
cha h i le r a .

16. Maquina d is tr ib u id o ra  con tran sp o rtad o res  d esp la-
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zables e independientes para l a  ven ta  de a r t íc u lo s  en una posic ión  -  
de entrega de una zona de en trega, que incluye combinadamente medios 
para  almacenar una se rie  de h ile ra s  de tran spo rtado res  de mercan­
c ía s  independientem ente-desplazables de canales a le jados de dicha 
zona"de en trega, un carro  qUe comprende un re c e p to r de tra n sp o rta ­
dores v ac ío s  y un recep to r de tran sp o rtad o res  lle n o s  d ispuestos 
jun to  a lo s  extremos de dicha h i l e r a ,  sustentando normalmente dicho 
red ep to r de transp o rtad o res  vacíos a uno de é s to s , medios para  s i ­
tu a r  selectivam ente a dicho carro  jun to  a la s  re sp e c tiv a s  h i le r a s ,  
medios para  haoer avanzar a dicho tran sp o rtad o r vacío  a la  h i le r a  
seleccionada a f in  de que avance un tran sp o rtad o r llen o  desde d icha
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t
h i le r a  a l  c itado  re c e p to r de tran spo rtado res  l le n o s , medios para 
d esp lazar e l c itado  carro  a la  re fe r id a  zona de en treg a , medios para 
d esp lazar e l c itado  tran sp o rtad o r llen o  a  d icha posic ión  de en trega 
a f in  de devolver un tran sp o rtad o r vacío a l  re fe r id o  recep to r de 
transpo rtado res  v ac ío s , medios adaptados para  que su accionamiento 
desplace a dicho tran sp o rtad o r vacío  de la  zona de entrega a f in  de 
que e l c itad o  tran sp o rtad o r llen o  vuelva a l  recep to r de transportado  
re s  l le n o s , medios para  devolver dicho carro  a la  h i le r a  se lecciona­
da, y medios para devolver e l  c itado  tran sp o rtad o r llen o  a  d icha  h i­
le r a  seleccionada.

17. Máquina d is tr ib u id o ra  con tran spo rtad o res  d esp laza- 
b le s  e independientes p ara  la  ven ta  de a r t íc u lo s  en un lug ar de en­
tre g a , que incluye combinadamente medios para  almacenar una s e r ie  de 
h i le r a s  de tran sp o rtad o res  de mercancías independientemente despla­

zab les en una s e r ie  de c e ld i l la s  que forman h i le r a s  y columnas de 
c e ld i l l a s ,  un recep to r de tran sp o rtad o res , medios para  s i tu a r  s a le e -  
tivam ente. dicho re c e p to r de tran sp o rtad o res  jun to  a l a s  re sp ec tiv a s  
c e ld i l la s ,  ¿odios que desplazan un tran sp o rtad o r lle n o  desde l a  c e l­
d i l l a  seleccionada h as ta  e l re fe r id o  recep to r de tran sp o rtad o re s , y
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medios para  d esp lazar e l c itado  recep to r a dicho lug ar de en trega. -

18. Máquina d is tr ib u id o ra  con transpo rtado res  d esp laza- 
b le s  e independientes para  la  ven ta  de a r t íc u lo s  en un lug ar de en­
tre g a , que incluye combinadamente medios para  almacenar re sp ec tivo s 
grupos de transp o rtad o res  de'm ercancías independientemente desplazar- 
b le s  en una se rie  de canales a le jad o s  de dicha zona de en treg a , un 
c a rro , medios para  s i tu a r  selectivam ente dicho carr</junto a uno de 
lo s  canales c itad o s de almacenamiento, comprendiendo dichos medios 
s itu ad o res  a unos medios am ortiguadores de golpes destinados a dete­
ner a l  c itado  carro  en e l canal seleccionado, medios para  desp lazar 
un tran sp o rtad o r desde un canal adyaoánte a l  oual e s tá  s ituado  e l 
carro  h as ta  é s te ,  y medios para d esp lazar a l  mencionado carro a la  
re fe r id a  zona de en treg a .

19. Se re iv in d ic a  por ú ltim o, como obje to  sobre e l  que
ha de recaer la  P aten te  de Invenoión cuyo r e g is t r o  se s o l i c i ta :  $
"MAQUINA DISTRIBUIDORA CON TRANSPORTADORES DESPLAZABLES E INDEPENDIE^? 
TES PARA LA . VENTA DE ARTICULOS EN UN LUGAR DE ENTREGA"

Todo conforme queda d e s c r ito  en l a  p resen te  Memoria que 
consta de t r e in t a  y s ie te  páginas mecanografiadas y d ibu jos adjuntos.

Madrid, 15 diciem bre de 1961 
ALFONSO UNGRIA

J
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