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Mi invencion se relaciona con una méquiﬁa distribuidora 7. " :

¥ mas partioularmente con una provista de transportadores deéplaza—
bles e independientes, para diﬁtribuir una vériedgﬁ,virfualmente
ilimiteda de productose.

R ,“":Se conocen en el arte anterior muchas formas diversas

de’méquihas distribuidoras. Muchas de estas maquinas estén adaptadas’ [i "

para distrlbulr solamente articulos que pueden apilarae. En tales

maquinas un pulsador de dimtribucidn o elemento analogo actua direc~':fi

tamentp,sobre-el art{culo a distribuir. En otros tipos de m&quinas, -

1

86 empleanlpulsaddres para hacer avanzar una serie'de'articulos hacial .
" unas puertas~trampa o] elementos similares, que se sueltan para perm1~_ﬁ

tir que el articulo & distribuir caiga bajo la- lnfluencla de la gra-f}'

vedad a una,posicion.en la que 'sea accesible por el oomprador.-En

generél,]lds maquinas distribuidoras del arté anterior estén adapte-'f:

das péra‘diStribuir sélo une clase de articulo, aunque pueden digpo-f'{"

vnerse para ofrecer diferentes NATCaSe

Aunque las maquinas del tipo anteriormente déscrito dis- ji 3

tribuyen sat1sfactoriamente articulos para los que. estan destlnadas,

en muchas ‘instalaciones es conveniente que el comprador disponga de f :

una gran varledad de articulos ‘de venta relativamente lenta. La impra

tibilidad de establecer una maqulna aegarada para cada uno de estos ;?

artlculos .ag evidente.

L Yo he inventado une méquina distribuidora provista de

trausportadores desplazables e 1ndependlentes que

uha variedad virtualmente ilimitada de articulos tales como, por

‘egemplq,_liguidOS embotellados, huevos en cajas, raczmos de uvas y

bolgas de azﬁpar. Mi méquina estd alaptada para dis#fibuir articulos
que vérian'dmpliamehte de tamaﬁoo Permitd la distribucién de art{cu-{
los de tal naturaleza que no pueden ser apilados. Nb requiere para

su funcionamiento el que un pulsador actue directamente sobre e1 ar~

£
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ticulo a distribuir, de ﬁangra que puede ofrecer mercancias blan- .|
das sin dafio para las mismas. En mi méquina, el artfculo a distri=- |
buir no tiene qué desplazarse por influencia de la graveda& & lo
largo de una pendiente de distribucidn, de suerte que se evita el
w ggligro de dario pare aqu%?'que pudiera producirse durante la caida
thor dicha pendiente. |
Un objeto de mi invencion es el de proporcionar una
maquina distribﬁﬁdora con transportadores desplazables e indepenw
dientes adaptada'pard vender una variedad.virtualmente‘ilimitada
de artfculos.
' Otro objeto'es el de proporcionar una maquina distri-
buidora coﬁ{#ransportadores indepdndientes y desplazables, capaz
de distribuir.artfculos que no pueden ser aplladog, que puede dig-
tribuir art{culos fragiles sin roturas y que ademés distribuye
art{culos independientemente de su consistencia.
| Otro objeto es el de ofrecer una ﬁéquina distribuidora
con trans%prtadores independientes y desplazables que distribuye
artioﬁlogadesde sus hileres de almacenamiento en ordéq sucésivo.
Otro objeto es el de establecer una maquina distribui-
dora con transportadores independientes y desplazables provista de
una sola y predeterminada estacion de entrega en la parte frontal o
terminal de la unided distribuidores
Otro objeto es el de proporcionar una méquina distri-
buidora con transportadores independiientes y desplazables, cuyos
transportadores no pueden retirarse en un:. funcionamiento normal
de la maquina.

Otros objetos de mi invencidn resultapén evidentes con

la siguiepte descripecidn. ~ *

En lineas generales, mi invencién considera la provi-

sidén de una maquina distribuidora en la que se disponen hileras de

£
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transportadores de mercancius indepeﬁdientanente desplazables gi- =
tuadas a diversos niveles ajustablemente espaciados sobre el érma—
z6n de la méquina, de manera que sean capaces, de recibir arficulos
de variable tamafic. En respuesta ai depéﬁito.de monedas que forme

el.precio de compra de un*gﬁticulo almacenado en un transportador a
ﬁh nivel determinado, e igualmente a lz seleocidn de este nivel,

un elevador que comprende unos recipientes dé transporte llenoé Yy
y vacfos respecti;;mente, se desplaza desde una posicidn de enfrega
e dn_niﬁel seleccionado. 4l llégar al nivel elegido, un pulsador ba-
ce éyanzar a un transportador desde el receptor vacio al citado ni-
,;él. BEste transportador vaclo actua a través de todos los transporta
dores situadoé!en aquel nivel para impulsar a un transportador lle-

no sobre el otro receptor. Cuando se ha efectuado eéta operacion, el

elevador se desplaza de nuevo al nivel de distribucion y otro pulsa-

dor provisto de un: accionamiento comin con el primer pulsador,
impulsa al trangportador lleno a una posicion de entrege situade
por aetrésnée una puerta del mueble, al mismo tiempo gue iﬁpulsa a
un transpoffador vacio‘sitﬁado al nivel de distribucidn sobre el
‘primer receﬁtor para disponer & la maquina para la siguiente opera-
cion. Se establecen medios pare devolver el articulo seleccionado
ayﬁivel de donde procedid en el caso en que el comprador, por cual-
Quier razén, cambie de parecer antes de abrir la puerta de acceso
de la méquira.

En los adjuntos dibujos, que forman parte de la preseﬁte
descripeidn y que debefﬁn ser examinados conjuntamente con aquélla,
y en los que numeros de referencia iguales se empledn para indicar
partes anélpgas de las diversas vistase , '

‘ i‘élm‘fig. 1 es una vista en perspectiva de mi méq;ina dis—
tribuidor;‘provista de transportadores independientes y desplazables,

con las puertas del mueble cerradas.
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e La fig. B‘eéauna'proyeccién vertical posterior de la

" unidad distribuidora de mercancfas de mi mdquine distribuidora pro-

una porcién de la unided distribuidora de mercanciss de mi méquine

' porcion de?entrega de mi maquina distribuidora con transportadores

'transportadores independientes y desplazables, tomada a lo largo de

La fige 2 es una vista éﬁ perspectiva de mi méquina dis=
tribuidora provista de transportadores independientes y désélazablesk
don lag puertas del mueble abiertas para eipqner la unidad distri-

buidora.

vigta de transpgrtadores independiéntes desplazables.

La fig. 4 es una proyeccién vertical fragmentaria de

distribuidora prbvista de transportadores independientes y despla-
zables, que ilustra el aoccionamiento del elevador.
:ya fig. 5 es una vista en seccion de mi méquina distri-
buidora con t;ansportadores independientes y desplazables, tomada
& lo largo de la linea 5-5 de la fig. 4. ° |
la fig. 6 es una vista en perspectiva de uno de los traqﬁ
portadores de mercancia de mi maquine distribuidora con tranéporta-

dores independientes y desplazables.

‘La fige T es une visia Pragmentaria y en seccidn de la

independientes y desplazables.
La fig. 8 es una vista fragmentaria ¥ en seccidn del me-

canismo de fijacion del elevador de mi méquine distribuidora con

la 1linea 8-8 de la fige To

La fig. 9 es una vista fregmenteria en perspeotiya del
mefanismo accionador des los pulsadores de mi méqﬁina distribuidora
con transpprtgdores independientes y desplazabless -.
i‘iwLé fig. 10 es una proyeocigh vertical frugmentaria del

mecanismo de conmtrol de los pulsadores de mi miquina distribuidora

oon transportadores indepéndientes y desplazables, con partes levan=
, A

Aﬁ sy
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‘egoala ampliada. BT

"buidora conftransportadores independientes y desplazables, que ilus-

'y desplazaﬁles.

tadas y con otras partes mogtradas en~seqcién. -

La fig. 11 es una vista fragmentaria y en seccion de mi
maquina distribuidora con transportadores iﬁdependientes‘y desplaza~
bles, tomada a lo 1€rgo de ls linea'11-11 de la fig.,10 Yy trazada a

o

La fig. 12 es una vista. en seccion fragmentaria del me-
canismo de railes de los trangportadores de mi méduina diétribuidora
con transportadoées independientes y desplazables, iomada a lo iargo
de' la 1fnea 1212 de la fig. 11

‘ La fige 13 es una vista esquematica de mi méquina distri

buidora con transportadores independientes y desplazables, que ilus~
tran la posié;én de las partes antes de iniciarse una operacidn de
distribucidn. . |

La fige 14 es una vista esquemétice de mi méquina distril
buidora con iransportadores independientes y desplazables, que ilus-
tre la posicion relative de las partes en un punto intermedio del ci-
clo ﬁe fugc}onamiento de la misma.

La fige 15 es una vista esquematica de mi maquina distri—i

tra la posicion relativa de las partes al introducirse el pulsador pa
r& desplazar & un transportador fuera del nivel seleccionadoe.

La fig. 16 es une vista eéquemética de mi maquine distri-
buldora con transportadores independientes y desplazables, que ilug=
tra la posicion relativa de las partes después de que un artioulo '
seleccionado ha sido tresladado a la parte superior del mecanismo
de entrega y antes de que quede situado por detras de la puerta de

entrega. R ' ’
o‘ hd

: {La fig. 17 es una vista en perspectiva de una forma va=-

riante de mi méquine distribuidora con transportadores independientes

ey
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- los diversos niveles distribuidores de la maguine. Un armazdn 34 susg

2999

La fig. 18 es una vista laieral de la fbrma de mi maquinal
distribuidora con transportadores independientes y desplazabies que
se muestra en la fig. 17, ‘

La fige 19 es una vista esquematioa de una forma de cir—
cylto de control gue pﬁe&éﬁemplearse en oonexion con mi maquina dis-
4ribuidora con transportadores independientes y desplazables. |

Lq?ig. 20 es uns vista esquemdtica que 1lustra los deta-
llesg de porcionaéldel oircuito de control indicado.en blogques en
la’ fig. 19,

' Con referencia ahora mé&s particularmente a las figs. 1
¥y 2 de los dibujos, mi mé@uina distribuidora con transportadores inde|
pendientes igigsplazables incluye un mueble, indicado en su conjunto
por el numero ée referencia 10, provisto de una partse superior 12,
una base 14, los lados i6 vy 18 y una parte posterior 20. He dotado
al mueble 10 de unas pueritas frontales izquierda y derecha 22 y 24,
respectivamente, sostenidas sobre el mueble mediante unas charnelas
adecusdas ?9 y 28. He provisto a la puerta izquierd# 22 de una venta-
na transparente 30 sostenida en un armazon 32 y situade de tal manera|

‘que pueda vérse por un comprador potencial la mercancia situads en

tentado en la puerta 22 sostiene: a su vez en forme deslizable a una
puerta 36 provicta de una ventana 38 a través de la cual puede Vverse
el articuld 8 distribuir. La puerta 36 tiene una empufiadura 40 que

puede abrirse para permitir la retirada del art{culp por el comprador
en la forme que se describireé. Un pestillo 41 situado en la parte
posterior de la puerta 22 mentiene nérmalmente cerradé a la puerta
deslizable 36. Un solenoi@e‘43 esté adaptado para ser energizado de
manera que‘éesﬁrenda\al pestillo. Prefe;iblemehte, unsa pala;ca 45

cargada a ‘resorte impulsa a la puerta 36 hacia su posicidn cerrada.

" La parte frontal de la puerta derecha 24 est& provista de
. K4 .
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,una hilora 44 de botones ‘pulsadorses. Se comprenderd la posibilidad.

“de emplear iguslmente cualquier otro adeduado mecanismo accionsdor,

54 sostiene también una matriz de tablero de olavijas, indicada en

2999
ung ventana 42 a traves de la cual el comprador puede observar un . ™
1ndlcador adacuado que muestra el credito establecido por el mediantyg

el deposito de dinero en la maquina. La puerta 24 mostiene tamblen

un adecuado dispositivo accionador del selector, tal como por ejempio

Y

tal como un &lsPOSitivo de dial, para accionar al mecanismo selector.
Como se describiréd detalladamente mas adelante, el funcionamiento

dé los pulsador93444 acciona un mecanismo selecto: encerrado en un
aléjamiento 46 sustsntado sobre la parte posterior de la puerta. Las
monedas depositadas en la méqﬁina a través de una ranufa 48 practicas
da en la pu;;pa 24, pasan a través de una gufa 50 hasta un registra~
dor 52 de monedas; gostenido por un panel 54 que & su vez se encuentrp
sustentado en el alojamiento 10 ‘por detras dé la puerta 24. Como es
sabido en el arte, las monedas del reéistrador 52 son totalizadas
para accionzr un conmutador totalizador 56 y caer en un mecanismo in<
formador ?% desde donde pueden dirigirse a una caja 60 o'a una ban~

deja 62 de devolucion de monedas situada en la puerta 24. El panel

su conjunfo por el nimero de referencia 64.

Como resultaré avidente por las figuras 1 y 2, la puerta
22 es considerasblemente mas ancha que la puerta 24. He dispuesto la
unidad'de entrega de mercancfas, indiceda en su conjunto por el ni=
merc 68, dentro dsl mueble 10 por detras de la puerta 22, en una p6~
sicién en la que puede mer vista por el comprador ia mercancia en
sue diversos niveles que se describirén mas adelante. lLa unidad 63
incluye un alogdmiento de entregas 70 situado detrds de la puerta
36. 4 la darecha del alojamiento TO queda suficiente espacio pars
permitir instalaoiones de adecuados aperatos refrigeradores (no mos~

trédos) de acuerdo con las necesidedes.
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_ paciada mediante una éeffe de piezas transversales 80 situadas en lag

"partes superior e inferior del armazdn, como se requiera, para dar

‘los railes 86 y desprendiblemente insertados & traves de las abertu-

o ‘1 ’ . .
.en forma acanalada paras permitir que el par de rsiles situado a un

" férico 92, cuyos lados tienen unas prolongaciones verticales 94 qﬁe'

‘tal como un pléstico, puede emplearse para construir los transporﬁa—

“de los railes 86 de un resorte de lémina 96 asegurado al miembro me-
N £

5(fl ey
) e : \"JIF . i ‘:f; @ 95
Con referencia a las fige. 3 a5 y 7 & 10, la unidad 68—
incluye un par de armazones en general rectangulares, formados cada

uno por unos pilares 72 y 74 conectados por miembros transversales

76 y 78. Los dos armazones se encuentran sostenidos en relacion es=

N

rigidez a aquel;?so Cade uno de 1os.pi1ares 72 y 74 sostiene un par -
de placas 82 aseguradés a los lados frontal y posterior de dichos pi
lares 72 por cualguier medio adecuado, por e jemplo, pernos 83 o ele-
mehtos similares. Cada una de las placas 82 se extiende en una distqh
cia fuera dg su correspondiente pilar 72. He establecido en esta por
cion de cadgapna de las placas 82 una serie de aberturas 84 igual-
mente espaciadas. 4 fin deresﬁablecer un'nifel distribuidor de mi
maquina, he sostenido un per de reiles 86 receptores de un transpér—

tador en aguel nivel por medio de unos pasadores 88 sostenidos por

zas 84 existentes en los pares de placas 82 gostenidas por.los pila-

res 72 y T4. He dotado & los railes 86 de una seccion transversal

nivel determinado recibs una hilera de transportédores de mercan—
cias, indicados en su conjunto por el nimero 90.
Con referencia a la fig. 6, cada uno de los transportado

res 90 presenta la forma de una bandeja provista de un reborde peri-

impiden que la bandeja sea retirada de la méquina en el punto de en—
trega, como se describira mas adelante. Cualquier material adecuado,

M v
dores 90

" Gon referencia a las figs. 11 y 12, he dotado a cada uno

J ﬁj.'!-t
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 entre los railes 86, de manera que no se deslicen facilmente fuera 4

“ los miembros acanalados cuando la maquina vibra y al mismo tiempo

cribird.

'brazos horizontalmente extendidos 108 y 109 asegurados a la barra

- 10 -

99

diante un remache 98 o elemento analogo. Loz resortes de lamina 96 =~
se apoyan entre los railes 86 ¥ los transportadores terminales 90
impulsando a los dos railes situados & un nivel hacia las placas 82.

Do esta manera, les transportadores 90 son'fricéionalmente sostenidog

puedan desplazarse a lo largo de dichos miembros acanalados cuanmio 8¢

les aplica una positiva fuerza accionadora de la manera que se des~

Con referencia a las figs. 3 &2 5, el miembro transversal

76 del armazon osta provisto de una prolongacidn vertical 100 que sof

tiene al méEgnismo accionador del elevador que se describira mis
adelante. Un éilar 102 del armazon, que se extiende desde la parte
superior & la inferior de la unidad distribuidora en la zona de la
prolongacion 100, sostiene una placa 104 asegurada al pilar 102
por cualquler medio adecuado, tal como por.eJemplo mediante pernos
106, El é;?vador, indicado en su conjunto por el mumero de referen-

cia 107, incluye una barre de suspensién 110 que sostiene un par de

110 mediante soldadura o similar. Los rodillos 111 sostenidos por
lag orejas 112 formadas en la parte supériqr de la barra 110, y los
rodillos 114 sostenidos por los brazos 108 y 109, se acoplan a los
bordes de la placa 104 para guiar al elsvador 107 en su
desplazamiento. Unos rodillos auxiliares 116 y 118 situados sobre’
los brazos 108 y 109 se acoplan a los bordes exteriores de las pla-'
cas 82 sostenidas bor los pilares 72 y 74 del armezon para facilitar
a los rodillos 110 y 114 la guiae del elevador. .
;-éwﬁén referencia 2 la figuraw9, he formado el ex;remo iz-
quierdo del brazo 108, visto desde la parte posterior de la unidad -

68, con una prolongacion delantera 120, cuyo extremo sostiene un

£

w»
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delantera 130 sostenida por el brazo horizontal 109, un miemhro aca=

- 11 -~

miembro transversal 122 formado con uns seccion transversal de con- -
figuracion acanalada que le permite coincidir con uno de los railes
86. He asegurado un miembro acamalado 124 a la prolongacion 120 ad=
yacente al mil posterior 86. Puede establecefse un puntal, como el
1255"'que aumente la rigidei;ae egta egiructura. Pof la estructura qui'
se acaba de describir se comprenderd que la prolongacidn 120 y los
miembros 122 y 124 forman el receptor de transportadores vacios,
indicado en su cogjunto por el nimero de referencia 126, cuyo recep-
tor puede coincidir con los railes 86 a cualquier nivel para recibir
-} ug trangportador de ellos o para colocar un transportador en un puy
to en que pusde ser impulsado en forma que se describird. Preferible-
mente, he estéﬁleoido un dedo de leva 127 sobre el miembro 122 para

impulsar a sug niveles cualesquiera transportadores que por cualquie#

razon se hayan desplazado en una corta distancia fuera de sus niveleﬂ.

Con referencia a la figura 7, he formado un receptor‘de i
tvaneportadores llenos, indicado en su conjunto por el numerc de re-
fereﬁcia 1?%, adyacente alvlado izquierdo de la unidad 68, vista des

de el frenﬁeJ #1 receptor 128, como el 126, incluye una prolongaciodn

nalado 132 adaptado para coincidir com un rail 86 en el frenteAde
la unidad, asi como un miembro acanalado 134 adaptado para coincidir
con un refl 86 adyacente a la parte p09£erior de la unidad. Al igusl
que el receptor 126, el 128 estd alaptado para coincidir con un nivel,
de manera que sus miembros acanalados 132 y 134 puedan recibir & un
transportador 90 desde sl mivel © puedan suministrar un transportador
al mismo. Yo puedo dotar al receptor 128 de un puntal 135 para dar
& la estructure una relativa rigidez. P
i'éGpﬁzeferenoia de nuevo.a las figuras 3a 5, T, 9 y 10,
un par dewsdportes egpaciados 136 y j38 sostenidos por los braszos

108 y 109, sustentan deslizablemente a una barra 140 de empuje. Un

£
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motor accionador 142 asegurado a la superficie inferlor de{EZecepgg
126 por cualquier medio adeduado esté adaptado pare ser energizado &
fin de poner en rotacion a su arbol 144 para oscilar a una palanca
acodada en la forma que més adelante se describird. Un pasador 148
conecta articuladamente el extremo de la palanca acodada 146 a un ex
téemo de una barre de conex;on 150, cuyo otro extremo eszta articula-
damente asegurado a un soporte 152 por un pasador 154, He asegurado
el soporte 152 é 14 barra 140 por cualquier medio adecuado, tal como
unltornillo prizionero 156, para que la barra de conexion 150 haga
desplézarse alternatiﬁamenfé a la barra 140 cuando la palanca acoda=
da 146 oscila bajo la accidn del motor 142. El extremo de la berra im
pulsora 140 a@yacente al lado derecho de la unidad 68 vista desde

el frente,sosti;ne para su movimiento con ella una barra impulsora
158, cuyo extremo esta provisto de un soporte 160 que sostiene &

unos rodillos 162 adaptados para acoplarse al miembro acanalado 122

sustentando a8l impulsor 158 durante su movimiento. Se veré facilmen-

te que el im?ulsor 158 se encuentra en una posicion tal gue se acop
a un rebofdéJQA de un transportador %90 para desplazario é la derech
segun se ve en la figurae 9, y @ un nivel de la unided 68 al girar
el drbol 144 en la direccidn de las agujes del reloj, segun se Ve en
la figura 9.
El arbol 144 sostiene para su rotacidn con €l a las levds
164 y 166, que tienen un ligero desplazamisnto angular. En la pqéi~‘
cién de las partes mostrada en la figure 9, la leva 166 se acopla
al brazo 165 de un commutador 170, miemtras que la leva 164‘es li-
bre. En la otra posicion de las partes, en la que el impulsor i58
completado su carrera hacla dentro en wna forma oue’se describira, ja
leva 164 we‘acoola al brazo 172 de un comutador 178 sustentado so-

bre el armazpn de la unidad, mientras gque la leva 166 se halla li-

bre. Estas-levas 164 y 166 y sus conmutadores asooiados 172 y 170

£
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_ facilitan el control del orden de funcionamiento de mi maquins en =1

-13 -

forma que se describira.

El extremo de la barra 140 alejado del impulsor 158 sos-
tiene para su movimiento con é1 a wn impulsor 174 gue puede ester
proviéto de rodillo§ 162*péf§ su acoplamiento al miembro acanalado
13? a fin de guiar al impulsor. E1l receptor 128 sostiene un dedo de
leva 176 adeptado pare devolver cuamlesquiera transportadores 50 que
ée hayan salido accidentalmente de sus niveles al desplazarse el ele-
vadér-hacia abea joo

Con referencia a las figuras 2, 3 y T, la caja o aloja=-
miento dg entragas 70 tiene un frente abierto, una parte superior 178,
una pared 1at;;a} estacionaria 180 y una parte posterior 182, He colo
cado una lémpara 184 frente a uﬁa pantalla'186'que dirige la luz des-
de la ldmpera a través de una ventana 188 hacia el interior de la
caja 0 alojemiento 70. El impulsor 174 sostiene para su moviﬁiento doﬂ
61 un panel 190 adaptado para formar la otra pared lateral del aloja-—
miento de enﬁregas 70 cuando el impulsor 174 esta en éu posicidn iﬁ-
troducida, éoﬁo se muestra en la figura 7+ He formado el extremo supe-
rior del’panéﬁ 190 con una superficie de leva 192 adaptada para dew
volver cudlesquiera transportadores desplazados a sus niveles cuando
el elevador 107 se mueve hadia arriba en el curso de una operacion de
la miquina, que se describird, en la que un art{éuio ha de devolverse
al nivel de donde vino.

Con referencia a las figuras 3 & 5, un pasador de articu-

lacidn 194 sostenido sobre la prolongacion 76, sustenta eacilantementd

a un pestillo 196 que tiene un gancho 198 adaptado para acoplarse & ur
pasador 200 gobrg la barra 110 para mantgner al elevhdor en su :posi-
-eion elevadaé‘vh muelle 202 que se extien;e entre un pasadcr 204 éobré
el pestillor196 y un pasador 206.sobre la prolongacidn 76, impulsﬁ hqg

malmente al bestillo 196 & su gcoplamiento con el pasador 290, La
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‘posicion en la que el elevador 107 puede moverse libremente. He

’érbol 218 delrmotor 212, a través de un embrague de zafe 211, hasta

de un muells 213, se extiende entre los pasadores 219 sobre una §r0~

‘quina de manera que quede suficlente espacio entre los sucesivos

- 14 -

. ravsad H é’ QJ :
prolongacion 76 sostiene un =zolenoide 208 adaptado para ser energi--— .

zado en forma que so describira mas adelante, para desplazar su indu
cido 210 hacia la derecha segun se mira & la figura 5. le conectado
el inducidc 21C al pamador 204 parz que el ser energizado el solenoi

de*208 mueva al pestilld 196 contra la accidn del muelle 202 & una

montado un motor de accionamiento reversible 212 sobre la prolonga~
cidn 76 por cualquier medio adecuado conocido en el arts. El motor
212'esté adaptado para ser‘enérgizado y accionar una cadena de paso

214 que se extiende desde una rueda denteda 216 accionada por el

una rueda dentada loca 220 sostenida por un &rbol 222 a su Vez sos-
tenido sobre un soporte 224 asegurado al miembro 78 del armazon. La

cadena 214 incluye un muslle 213 qus tensa & la misme en la forma

requerida para un suave accionamiento. Un pasador 215 proporciona uﬂa
donexidn accionadora entre la cadena 214 y el elevador 107. Una

barra 217,pénectada a un pasador 221 sobre la cadena 214 por debajo

longacion dé la barra 11Oo4Estq forma un smbrague de una direccidn
que asegura una directa oonexion entre el carro 107 y la cadena en
en la direccidn accionadora descendente de ésta-ultima. |

Como se ha indicado anteriormente, he asegurado una pla
ce 104 a la parte posterior del pilar 102, una segunda placa 226
avla parte frontal de dicho pilar por cualquier medio conveniente,
presentando las espaciadas placas 104 y 226 unos respectivos jue-
gos de orificios 228 y 230 a alturas correspondien{és aylo largo de
las mismas. En la normal-instalacidn de mi méquiﬁe distribuidora,

A J

LT . : ! . .
he montado pares de miembros acanalados 86 a unos niveles de la mé~

niveles de bandejas para permitir la acomodacion de la deseads va-
£ .

am
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. talladamente mas adelante, cuando el elevador 107 llega & un nivel

periicie 246 del perro 242 gueda situada de modo que se acople al pa-
~ en el nivel requerido, de manera gue los receptores 126 y 128-coinciJ

“te 236 la fofma de un muelle cantilever pesado que facilite la absor-

..15...

riedad de artficulos.
Con referencia a las figuras 3, 7 y 8, he insertado unos

pesadores de control 232 en correspondienteé orificios 228 y 230 de

las placas 104 y 226 en niveles correspondientes alaquellos en que

x . i . .
se ‘disponen niveles de mercancfas. En una forma que se describira de

del que ha de retirarse un articulo, se energiza un solenoide 234
sostenido sobre un soporte 236 asegurado al miembro 108 por los tor-
nilips 238. Cuando el solenoide 234 es energizado, su inducido 240
se mueve hacia la izquierda segun se mira & la figura 7, para poner
en rotacion arun perno 242, articuladamente sustentado sobre un arbol

244 sostenido“pér el soporte 236, a una posicidn en la qQue una su-
sador 232 a aguel nivel, situindose as{ exactamente al elevador 107
dan con los railes 86 de dicho nivel. Preferiblemente, doy al sopor-

oion del golne cuando el carro 107 llega & un tope.

Con referencia a las figuras 19 y 20, he mostrado una
forma de circuito de oontrol que puede emplearse para controlar el
funcionamiento de mi maquina, El terminal positivo 280 y,el‘términal
negativo o ligado a tierra 282 de una adeduade fuente de potencial,
suministran respectivamente & un conductor 284 y & un conduétdr 286,
Conecto el brazo de contacto 288 del conmutador totalizador 56 al
conductor 284. Como es =abido en el arte, en respuesta al paéo de mo-
nedas al registrador 54 de egtas, el brazo de conmutador 288 se muevJ
para acopl&rse a un contacto 290 correspondiente a la suma total de
las monedas depositadas en la maquina, completando un circuito desde
el conductor ‘284 'a una de una serie de lineas de precios 292. Como

es sabido también en el arte, en respuesta a la preéencia dg una se-—

s
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- 296. gorrespondientes a lés‘hiversqs niveles posibles en que pueden

quina. Sin embargo, pueden insertarse en el tablero unos pasadores

‘mostrado lincas de predios correspondientes a ﬁnos valores comprendi-

‘tablero de clavijas en el punto adecuado para conectar la linea 296

- 16 -

fial sobre un conductor 294, el conmutador 56 vuelve a cero cancelan—=
do el créditos
Con referencia a la figura 20, toflas las diversas lineas

de precios 292 pasan a la matriz 64, que incluye una serie de 1{ineas

disponerse pares de railes 86. La disposicion del tablero de clavijaaq’

es tal que los conductores 292 que pasan & la matriz no forman contq§

at

to con los conductores 296 correspondientes & los niveles de la ma-
296 éara‘formar una conexidn eléctrica entre cierta 1inea de precio
vy una linea correspondisnte & umo de los niveles, De osta manera,
puede hacerse age los niveles de la maquina distribuidora distribuya
articulose de varios‘precios. En el par#icﬁlar ejemplo considerado, heL
dos entre cinco centavos y un dolar cincuenta centavos en incrementos’
de cinco centavos, habiendo mostrado igualments niveles correspoﬁdigg
tes a'los nﬁgeros comprendidos entre 10 y 49. Con esta disposicidn,
si hay una_fila de transportadores 90 &l nivel correspondiente.ayla'
1inea 18 y deseo vender los artfculos situados a este nivel é un

precio de cuarenta y cinco centavos, inserto un pasador 298 en el

correspondiente al nivel decimooctavo a la linea de precio 292 oofrqg
pondiente & un deposito de cuarenta y cinco centavos. Cuando, en la
forma anteriormente descrita, el conmutador totalizador ha avanzado
& uﬁa posicion en la que energiza & la 1inea de precio de‘ﬁuarenta ¥y
cinoco centavos 292, se completa un circuito desde esta 1inea, a

través de un pasador 298,\@asta la 1inea 296 correspondiente al nivel

‘- *

decimoocta%diw'
i El conjunto de botones pulsadores 44 de la figura 1 in-

cluye una seérie de botones pulsadores 300 de primera oifra mostrados
&

-

gy
- 2 3R e

oy e -



-17 -

tadores 302 a fin de establecer la primera cifra del nimero del ni-
vel. El conjunto 44 incluye diez botones pulsadores 304, cada uno de
los cuales esta adaptado para ser puesfo en funcionamiento de mane-
5 ra gtie cierre un conmutaao£5306 a fin de establecer la segunda cifra

del numero del nivel. Los botones pulsadores 300 estén provistos de

wr

. un entrelazado mecénico 308 bien conocido en el arte, que permite qu
80lo se accione uﬂ; de loe botones de una vez. Un entrelazado simi-
lar 310 se establece para los botones pulsadores 304. También he

10 estaﬁlecido una barra comun de fijacidn, indicada esqueméticamente
por laes lineas discont{nuas 312, adaptada para bloguear los botores
pulsadores BOa)y 3C4 en la posicion accionada. Para que la barra 312

' se encuentre en.una posicién en la que pueda blogquear = los botones,
es preciso que'se energice un devanado CR.

15 | ~ He conectado el devanado CR entre la 1{nea de precio de !

- “einco centavos, 29? y tierra, de meners que cuando se establezca por
lo ménos upjcrédito de éinco centavos, el devanado CR sea energizado
pars colocérfa la barra 312 en su posicion de funcionamiento; La

'gnergizaoiég del devanado CR, que indica que se ha estabiecido un

20 crédito, cierra también uﬁ conmutador CR1 para éstablecer un ciroui-

to de reténcién para el defanado CR a través de un ocormutador de reeT

Jjuste RS1 normaimente cerrado, hasta el conductor 284. El devanado

CR cieira un conmutador CRZ normalmente ablerto, completando un cir—

cuito desde el conductor 284 & un conduotor comun 314 que va hasta‘

25 un terminagl de cade uno de los commutadores 302 y 306.

He conectado los otros terminales de los conmuiadores 30P

a los respectivos devanados 316, adaptados para ceyrar grupos de con

mutadores‘SﬁS'conectadOS a las 1{neas 296 para establecer la primer
cifra del ritmero del nivel. Los otros terminaeles de los conmutadore

30 306 estén conectados respectivamente 2 los devanados 326, cada uno

- 2

.
ﬁ%"r
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,serié de respectivos cristales 332 conecta los conduotores 330 a un

quina.

_por un conductor energlzado 330, el conductor 342 lleve la sefial,

- 18 -

RUEN
-’\“/\-J"
de los cualee, cuando se halla energiszado, cierra un &rupo de tres

conmutadores 328 establecienio la segunde cifra del nivel elegido.
Los conmutadores de los grupos 318 y lom commutadores 328 estan de tﬁl
modo conectados que cuando se han accilonado un pulsador 300 y un puld
sados-~304, uno de una serie de conductores 330 lleve une sefial que vd
desde el cénductor 284, a travéi,del commutador totelizador 56, de uf

conductor 292, de un pasador 298, de una lfnea 296, de un cormutador

de un grupo 218 y de un conmutador 328, hasta el conductor 330. Una
conductor comin 334 que proporciona la sefial de control pars mi mé-

Coéépto los conductores individuales 330 a los respecti-
vos contactos 346 de un computador de interrupcion indicado en su
conjunto por el nimero de referencia 336, Como se explicaréd oon
mayor detelle més adelante, en respuesta a impulsos aplicados & uh |
dAevanado 334, el brazo 338 avanze desds un contacto de partida 340
suceelvamente,a traves de todos los contactos 340, hasta que llega
& su p05101on~de partidae. En ecta p0s1clon, el brazo 338 abre un
cormutador 346 normalmente cerrado sor cualquier medio mecanico ade-
cuadoy, Conecto un conduc tor 342 al braz§ 338 de manera que cuando
un brazo 338 se acople & un contacto 340 al que se apllca una sefial

Con mferencia de nuevo a la figura 19, por la estructura
haéta ahora descrita, eg evidentg que en la posicidn inmicial del
mecanismo, el conmutedor limitader derecho 178 y un commutador limie|.
tador superior 348 agcionado por el elevador, se encueniran ambos
cerradoes. En respuesta al‘gep6sito en la maguina de cualquier suma
de monedas,éuna de laé 1{neas de precios’292 es energizada ¥ el me-
canismo d;.pﬂlsadorea queda en disp0siéiég€e ugo.-S1 el comprador

deseade la devolucidn de su dinero antes de elegir, puede accionar uf

i

Ei; a,
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: X
correspondiente a la suma depositada, se completa entonces un cir-

dor reciba ahoras devuelto su dinero al accionar el botdn 350. El

‘ferencia 356 y provisto de un brazo conmutedor 358 adaptado para aq%

—19-

LN |
pulsador 350 de devolucidn de monedas coneotado en serie con un cones

tacto FS1 normalmente cerrado entre el conductor 284 y un conducto::T
352 que lleva al terminal de &evolﬁcién del mecanismo informador 58,
determinando la devolucidn del dineroc. Un cristal 354 conecte a8l
conductor 352 al conductor: 295 para energizar el defanado HQ y abrir
eI contacto RS1, que inutiliza ql mecanismo de pulsadores. Esta sefial
reajusta también al commutador totalizador en forma conocida en. el
arte. ’ |
. Si, después de haber depositado una sume en monedas para

establecer un orédito, el comprador accions dos pulsadores 300 y

304 para elegir un nivel, cuyos articulos se Vvenden & un precio

cuito en la forma anteriormente descrita con el conductor 334. Co-
necto este conductor a un adecaado devanado PS rele selector que,

al energizarse, abre el comnmutador IS 1 para impedir que el compra= |

conductor 334 estd también conectado a un terminel S de un conmu=

tador de iﬁterrupcién, indicado en su conjunto por el mimero de re-

plarse sucesivamente a los contactos, S, SL, RL, TL, LL, CM, RL, SL,
LL, TL y Xe ‘ |

El brézo commutador 358, asi como un brezo conkutador
360 de un segundo cornmutador rotor 362, esté_adaptédo‘para avanzﬁr qg
calonadamente en respuesia alla energizacién de un devanado 364 a tra
ves de un mecanismo, indicadé esquematicamente porlla 1{nea discon- |.
tinua 366, Conecto el conductor de control 334 a un biazo conmuta=
dor 360 gue en su posiciép de reposo se acopla al 9ontacto S. El1
devanado:}é4,éété consctado entre el brizo 358 y el conductor 286.
Cuando ap;réce una sefial  sobre el conductor 334, el brazo‘358 aplicd
esta sefial al devanado 364 baciendo que los brazos 358 vy 360 avan-

. e &
cen un paso. En esta posicion, el brazo 360 se acopla a un contac-
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al giguiente. Cuando llege el contacto 340 correspondiente al nivel

- 20 =

awn Mp ¢ 1
. 72995
to D conectado a un devanado relé ID que cilerra édldé respectivo -1

contactos normalmente abiertos ED1, EDZ2 y ED3. Loz .contactos ED1 y

ED2 estan conectados respectivamente entre los terminales del induci
do del motor del elevador y los conductores 284 y_286 para determi-
na;’é& accionamiento dei elevador por el moter en sentido descenden~
te; Este circuito energiza tambien al =olenoide 208 del pestillo,
conectado en paralglo al devanado ED. Los pasadores 88 situados a
cada nivel de railes accionan un brazo 368 cuando el carro 107 se
aprégima &l nivel accionando un ooﬁmutador 370 normalmente abierto,
una vez por cada uno de los niveles desde los que mi maguina puede
diztribuir. C%Pecto el conmutador 370 en serie con el commutador
ED3 ahora.éerrédp a un conductor 372 para aplicar impulsos al deve=-
nado escalonador 344 del commutador 336. Cade vez que el devanado
344 recibe un impulso, el brazo 338 se mueve desde un contgcto 340
|
elegido, product una seflal sobre un conductor 342 que pone en fun— f
cionamientq3él solenoide S para desplazar el perro 242 a una posicidh
en la que sée;copla & un pesadors

El funcionamiento del solenoide cierra tambimen un conmu-
tador S1 completando un cirduito a tragés del conmutador 346 de PO~
sicion cero, del cormutador 336 al conductor 284. Esto completa un
circuito de retencidn para el solenoide y ademés completa un cirdui-

to & traves de un brazo eléstico de contacto 374 en aooplamienio

con un contacto 376 haste un devansdo 378. La dispogicidn del devang

A

do 378 es tal gue cuando es energizado separa al brazo 374 del contaj
t6‘376 interrumpiendo su propio circuito. Cuendo el circuito es inte
rrumpido, q} brazo 374 vuelve a.acoplarse con su cdhta&tq 376. De

esta mane%;%gdntinua aplicandose impﬁls;s él devanado escalonador
344 parae m?;er al brazo'338 hasta que llege a la pbsicién de parti~

da en la gue abre al commutador 346 interrumpiendo el circuito de
£ :

3 “A‘?}_
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- PR2 conectados entre los terminales del motor de los impulsores y

'tivamente, el contacto U del commutador 362 y el contacto TL del

 conmutador 356. Esta accidn interrumpe el circuito al devansdo PR

21 -

retencidn para el sodencide. Esta disposlcion ssegura el que el
conmutador 336 vuelva a su posicién de partida aun cuando el eleva-
dor se detenc: desplazandose hadia abajos

El conductor 342 estd tambien conectado &l contacto SL

A

del” conmutador 356, qué' 56 acople ahora al brazo}358. Asi, el im-
éulso gobre la'linea'342 es aplicado al devanzdo escalonador 364
para movér al brago 358 del contacto SL al contacto RL. 41 mismo
tiempo, el brazo 360 se mueve desde el contacto.D al contacto Re
Cuando el brazo 360 aplica energia al contacto R, se energiza un

devanzdo FR para cerrar los commutadores normalmente abiertos PR1 y

los conducto;e§ 284 y 286, energizéndose el motor de los impulspres
para mover & lag levas 164 y 166 & la dereche segun se mira a la fi-
gura 9. Esta aécién contintia hasta que el commutador 176 es oerrado
por su leva asociada completando un circuito desde el conductor 284 !
hasta el contacto RL del conmutador 356. Cuando esto ocurre, se aplit
ce un impulgo a traves del brazo 358 al devanado 364 haciendo avan-

zar a los brazos 360 y 358 alos siguientes contactos que son, respec

y & traves del brazo conmutador 360 completa el circuito con el de~

venado relé EU cerrando los contactos EU! y BU2 para completar el °i$

cuito del motor del elevador y haoer que éste ascienda.

Cuando el elevador llega & su posicidn superior, cierra
el conmutador limitador superior 348 completando un circuito desde el
conductor 284 & los contactos TL del commutador 356 para aplicar
energfa a‘t;avés del brazo 358 d1 devanzdo escalonddor 364 gefermi—
nando el bggblde los brazos conmuﬁadore; 360 y 358 a los siguientes

contactos,'due son respectivamente el contacto L del conmutador 362

y el contacto LL del cormutador 356« El movimiento del brazo conmu-
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tador 360 interrﬁmpe el circuito con el devanado EU y‘al mismo ﬂ
tismpo completa el circuito de un devanado PL para cerrar los con-
mutadores normalmente abiertos PL1 y PL2 y completar el cirocuito
del motor de los impulsores & fin de mover & los impulsores 158 y
174 hacia la izquierde, mirando por detras de le Qnidad 68. A efectq
de claridad, he descrito los movimientos de los impulsores vistos

desde la parte posterior con referencia a las figuras 3, 4, 9y 10,

‘ Cuando los impulsores llegan a su limite izgquierdo, la leva asocia-

da cierre el conmutador 178 para aplicar energia a los contactos

LL del commutador 356 y & través del brago cormutador 358 al escalot

n?dor 364 para hacer que los brazos 358 y 360 se muevan & los si-
guiéntes corntadtos respectivos CM y He |
Por 1a estructura hasta ahora descrik, es évidenté que
esta posicifn de las partes, un transportador 90 que sostiene un
articulo a dgétribuir se encuentra detrés de la puerta deslizable
36. El comprador tiene ahora dos alternativas. Puede abrir la puer—

ta y tomer la mercanc{a, en cuyo cago se cierra un conmutador nor=-

malmente abiertc 380 conectado en serie con el conmutador de posici?n

cero 382 del conmutador 356. Bsta &ccion completa un circuito desde

el conducﬁgq 284 & través de los comm tadores 382 v 380 y a traves

~de un brago, eldstico de contacto 384 y su contacto asociado 386 has

ta un devanado 388 al conductor 286. La encrgizacidn del devanado

388 separa al brazo 384 del contacto 386 interrumpiendo su propio

- circuito. Cuendo se interrumpe el circuito, el brazo vuelve & aco-

"plarse al contacto 386. Conecto el contacto 386 al devanado escalo-

nadbp 364 para que ello devuelva los brazos conmutadores 358 y 360
a su posicidn de partidé.

La ﬁperturé del conmutador 380 aplica también ensrgia
a un conductor 390 que va hasta el terminal de acepfacion de dine~

ro del mecanismo informador 58. Un cristul 392 conecta al conduce-
. "l,u‘ N .

243
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res llenos del elevador. Cusndo se alcanza el limite derecho, se

gu acoplamiento con el contacto SL vy que el brazo 36C se acople a un

-vanade HD es ensrgizado para hacer descender sl slevador. Se recor-

el devanédé*378. Cuando llsga al nivel'seleccionado, se aplica un

- 23 -
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tor 390 al conductor 294 de reajuste del totallzador v &l conduc= ]

tor 295 de reajusie del mecanismo selectors Asi, cuando el compra-
dor abre la puerta y recoge la mercanc{a, queda completado el ciclo
de la macuina. Se recordara cﬁe en esta pésicién de las partes,
10<~conmut=dores 170 y 348 egtan cerrados, cerranuoae los conmutado—
res 394 ¥.396 y enerkizéndose el solenoide DU de apertura de la
pueria.

. La otr; alternetive del comprador cuando e ha colocado
un‘t}ansportador de mercanc{a detras de la puerta 36, es la de devol
ver la mercanc{a al lugar de donde procedio y recuperar su dine;o«
Para ello,.elAcomprador impulsa un boton 398 para completar un cir-
cuito dezde ef2¢9nductor 284 al contacto CM del conmutador 356, que
esta ahora acoplado al brazo 358. De este menera se aplica energia
al escalonador 364 pare mover el brazo 360 a un contacto R y al
brazo 358 a acoplarse & un contacto RL. Esto completa el circuito |
con el devanado PR haciendo que los impulsgores sebdesplacen hacia la
deredha papgjdevolver el transportador al receptor de transportado-

éplica energia a los contactos RL pare hacer avanzar al brazo 358 a

contacto D, Al separarse el brazo 360 del contacto R, el devanado PR

se devenergiza y cuando el brazo 360 se acopla al contacto E, el de-

daré que en este momento el mecanismo de seleccion no ha zido reajusd
tado sino que racuerda el nivel de donde vino sl transportador. al
descendsr el elevador, el commutador 336 se mueve como antes al ni-

luego vuelve al punto de partida bajo la accidn

o

vel seleccionado

impulzo al contacto SL que hace pasar a los brazos 358 y 360 al si-_

guiente contucto para interrumpir el circulto acoionador del descen~
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gas 404 que puede estar normalmente cerrada mediante una puerta

. alojamiento 402, sogtiene une serie de railes 412, cada par'deylos

';iEEF¢; ' , /
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72095
s0s El éiguiente conbacto con el gue se aéopla el brazé 350 es un |
contacfo L qﬁe completa el oircﬁito del devanadc PL pars determinar
el desplazemiento de los impulsores hacia la izquierda. El siguienfe
contacto al que se acopla el brazo 358 es un contac£o»LL que recibe
ung’géﬁal cuando los impﬁlé&&es 158 y 174 llegan a las posiciones
li&ites izgquierdas haclendo avanzar otrc paso a los commutadores.
Esto interrumpe elﬁcircuito de accionamiento hacie la izguierda, y
establece el circuito de accionezmiento bacia arriba. Cuando el ele-
vadé;'lléga a la parte éuperior, los commutadores pasan & 1a.posi—
cidn de pertida. Al moverse el brazo 360 mediante un contacto R,
aplica un impglso a un conductor 400 conectado al conduotor 352 pe~
re devolver el .dinero del éomprador ¥ reajustar el mecanismo gelec~

tor. la méquinz se encuentra entonces dispuesta para su sigulente

operacion.
Con referencia a las figuras 17 y 18, en otra forma de !
mi méquina distribuidora con transportadores independientes y despls

zables, se7§stablece'un alojamiento 402 con une abertura de entre-

oscilante 406 sostenida por una charnela 408, Un armazdn, indicado

en su conjunto por el nimero de referencia 410, situado dentro del

cuales esta adaptado pare recibir une serie de transportadores 90.
Los miembros superiores transversales del armazdn 410 estéan provie-
tos de unas cremalleras 414 sobre las que se apoyen los piﬁones

416. Estos pifiones son sostenidos por arboles sspaciados 418 gira-
torizmente sostenidos a su vez en soportes 420'aifuadqs en un carro,
indicado en su conjunto por el nﬁmero de referencia 422, que com-
prende uél%iémento de un carro indicad; generalmente por el nimero
de refergﬁéia-424. El carro 424 incluye la plataforma 422, una seriﬁ

de barras 426 de gufa del elevador y un armezdn inferior de conexidy

£
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440. Se observara que &l girar el tambor 444 en una direccion, el

¥ 440 sostiens artiouladamente un respectivo brazo impulsor 452 adap-

‘por cualquier razdn, el comprador desea defolver el articu%o, ge

- 25 -

!
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428 que da rigidez al conjunto. Se comprenderéa que el armazén 428

se digpone por debajo de todos los niveles que sostienen mercancias,
de manera que no.se obstaculice el movimiento del‘carro 424 en el
gentido lateral del conjunto: Un motor acecionzdor 430 sgostenido sobrL
1a “superficie inferior dé ié plataforma 422 mueve un tornillo sin
fin 432 que se acopla ¥y aceiona a un engransje 434 situvado sobre uno
de los arholes 41&r‘El motor 430 pusde ser controlado por cualquier
medio adecusdo para colocar el carro a la izquierde y derecha respecﬁ

to al armazon 410.

Esta forma de mi invencion incluye un elevador frontal
436 sostenidorsobre las barras frontales 426 por los soportes 438.
Un elevador posterior 440 estd andlogemente sostenido sobre las ba-
rras 426 en la parte posterior de la maquina. Un motor accionador 442
situado sobre la plataforme 422 estd adaptado para ser puesto en
funcionamiento a f£in de poner en rotacidon a un tambor 444 sobre el que
se enrolla, o desde el que se suelta, un cable. He pasado los extre—
mos del cabﬁe sobre respectivas poleas 448 y 450 sostenidas sobre la

plataforma-yllos he conectado a los respectivos elevadores 436 y

cable 446 se enrolla sobre el tambor elevando a ambos elevadores
436 y 440. Por el contrario, cuando el tambor gira en la otra direc~
cidn, el cable es soltado permitiendo el descenso de los elevadores

bajo la influencia de la gravedad. Cada uno de los elevadores 436

tado para ser puesto en rotacién‘por cualquier medio adeouado, tal
como un solenoide giratorio 454. Con el solenoide 454 asociado al eler-
vador 440 anergizado, un transportador vacio 90 es “impulsado a la

i ‘- +

particular Egldilla con la que esté alineado el elevador para hacer

gue se despiace un transportador lleno 90 al elevador frontaIQZSi,

.
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‘de nivel de dos cifras, se energize el motor 212 en una direccidn

Cinke gy U3 Bt ot

N9 ,f"',&rj % ‘1@;@

energiza el solenoide 454 del elevador frontal 436 para mover su -~
brazo 452 e impulsar él t$ransportador lleno 90 de nusvo a la celdillas
& devolver un transportador vacio al elevador posteriors.

Por el oircuito de control descrito anteriormente en re-
lacién con la forms de mi invencidén mostrada en laé figuras 1 a 16,
resultare evidente a los expertosveh lavmateria que los motores 430
h 4¢Eypueden cortrolarse p§£§ situar a los dos elevadores junto a
qﬁalquier,celdilla particular, Cﬁando coincidan con la celdilla se~
leccionada, sge ene?giza el adecuado solenoide 454, ya aea para ha-
cef avanzar & un transportador lleno hacia el slevador frontal 436
o para devolver el transportador al lugaer de donde vinos Al comple-
tare; esta accidn, el elevador'frontalves desplazado & une posicion
situada por dgtrés de la abﬁrtura 404 para permitir que el compra-
dor reciba la:mércancia.

El funcionamiento de mi magquina distribuidora con.trans-s
portadores independientes y desplazables puede comprenderse mejoxr
con pa&ticul&r‘reférencia & las figuwes 1, 2 y 13 & 15, mostrando
todas ellas mi maquina vigts frontalmente. Las posiciones iniciales
de la; part9§ de la maquina aparecen ilustradas en la figura 13. El
impulsor 15é se encuentra en Su posicidn exterior, mientras que ei
impulsor 174§esté en su posicion interna. Bn este momento, el receptof
126 gostiene un transportador vacio 90. Cuando, como queda explicado
anteriormente, en relacion con el circuito de control de las figuras
19 y 20, se depositan en la méquina las momedas gue constituyen el Plﬁ
cio de compre de un articulo a traves de la ranura 48, y cuando se ag

oionan los botones 302 y 304 del grupo 44 para establecer un numero

que determina el descenso del elevador 107 a la pqsicién mostrada en

la figure 14: Durante el desplézamiento descendente del élequor,-el

b ]

conmutador;3§6’£vanza en redondo hazsta que su brazo 338 se acopla
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‘ 142 a fin de que los impulsores 158 y 174 se desplacen desde la po~
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598

a un contacto 340 correspondiente al nivel elegido. Cuando esto oou—
rre, se desenergiza el accionamiento descendente y el perro 242 es
desplazado & una posicion en la que se acopla a un pasador de control

232 glituadec en el nivel elegido.

eV

Cuendo el elevador 107 ha sido desplazade as{ al nivel
de;eado, el moetor 142 del impulsor es energizado para moVer a la ba-
rra 140 hacia la izquierda segin se mira a la figure 14, haciendo que
ei'transpértador vacio 90 situado en el receptdr 126 aotfie a través
de'l%~fila de transportadores 90 del nivel elegido para‘mover a un
transportadof 1leno sl receptor 128. Esta posicidn de las parteé apa~
rece mostrada}?n la. figura 15. Cuando el impulsor 158 se desplagza a
la‘posicién limite iﬁterior, la levae 164 acciona &l conmutedor de
limitacidn interior 178 para interrumpir el circuito del motor 142
¥y establecer el circuito de accionamiento ascendente del motor 212
determinando el movimiento ascendente del elevador 107. Cuando éste |
1leg§ & su posicion limite superior mostrada em la figura 1§, el
conmutadOr,3ﬂ8 cierre al commutador de interrupcidn 356 para inte-
rrumpir el circuito de accionamiento ascendente del motor 212 ¥

"

estableoer el ocircuito de accionamiento hacia el exterior deMnotor

sicion mostrada en la figure 16 a la que se ilﬁstraven la figura 13,
en la que la mercancia queda situada detras de la puerta 36. Cuando
se alcanza el 1imite externo, guedan interrumpidos loes oircuitos con
el motor.

Se comprendera perfectamente por las posiciones relati-
vas de la palanca acodada 146 y de la barra de oonexidn 148 mostra—
das en la gigu@a 9, que los impulsores tienen suficiente exceso de
desplazaﬁigﬁié en,éada oé:rera para asééurar que los transjbrtadores

movidos a 1Ss receptores 126 y 128 queden adecusdamente situados pa-—

ra despejar los extremos de los railes acanalados 86. Las levas 127

£

o

E.‘  Bgen



10

15

20

25

30

C =28 -

. y 176 devuelven 2z sus niveles & aquellos transportadoies, siguientes

pulsores. Preferiblemente, he dotado & los receptores 126 128 de

graﬁggwélésticas similares a Ins que se muesfran en las figuras 11
¥ 12. ) | 7 '

' En este punto del ciclo de Operaéiones de la maquina,
elrbqqprador puede abrif la puérta 36 para alcanzar la mercancia.
Cuandé,ée abre dicha puerte, se cierré el compiutador 380 para deter—
miner la aceptacion del dinero y establecer a los cqnmutadéies 356 y]
362 de nuevo eny
tuado un art{cufa;de mercancie detrds de la puerta 36, el comprador

sus posiciones inlciales, 5i, después de haberse si-]

cembia de perecer, puede accionar el botdn de devolucidn 398 para
establecer el ciclo inverso de operaciones. BEs decir, bajo la acciony
del oircuito de control, el elevador 107 desciende primersmente al
nivel qué seAhabia glegido y le barra 140 se mueve en una @ireccién
de devbluciénjdel transportador que contiene el articulo al nivel
de donde vino;vSe comprenders que en el curso de esta operacidn el
transportador vacfo que habfa sido impulsado al nivel en oueétién
es de#uelto al receptor 128. Al completarse este operacién, él'carrc
107 asciende de nuevo y'entonces se desplaza la barra 140 a la po-
sicion de partida, reajusténdose todos los elementos de conmtrol de
la maquina. El dinero que habia sido depositado por el comprador es
devuelto. Entonces se encuentra la méquiné dispueste para su siguiqi
te operacion. | o

‘Aungue he mostrado una forma de mi méquina en la que

el carro 1013eslun elevador que asciende y desciendd, podria igual-
: *; A ) v . *
mente establecer un carro vertical desplazable hecia izquierda y

dereche © qn'carro horizontal movible en un planoc horizontal. Analo

gamente, aunque los trasladadores 158 y 174 son impulsores que se
®.

a los que se desplazan a los receptores, que han sido movidos ligerat

mente fusra de sus niveles por el exceso de desplazamiento de los imt

1
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mueQen 8 iéquierda y derecha, podrian ser tractores y desplazarse
hacia arriba y abaj§ gl se emplea ﬁn carro vertical, o lateralmente
en un plano horizontal cuando se emplee un carro horizontal.

Se verd que he conseguido los objetos de mi invencion.
He gé%éblecido una méquina.dib;ribuidora con transportadores indepen-

dienées y desplazables, adaptada pars distribuir unz veriedad virtual-
mente ilimitade de mgrcanéfas. ¥i maquina puede distribuir articulos
‘que no pueden ser apilados. También pusde diétribuir artiéuloé que

no pué@en sei fécilmeptévexpendidoé por maquinas conocidas en el arte
anterior, en las que un elemento distribuidor actia direétamente 80—
bre el articulo. Mi maquina puedé distribuir articulos frégiles,sin
peligro de rotu;ag. :

Se comprendera la posibilidad de emplear ciertas cerac—
teristicas y subcombinaciones Stiles sin referendia a otras caracte-
r{sticaé yvsubcombinacionés. Esto se considera y entra en el ambito !

de mis reivindicaciones. Es tembién evidente la posibilided de intro—
ducir vafios”éambios en detalles, coﬁprendidos en la esfera de mis
reivindicaciénés, sin apartarse del espiritu de mi invenoidn. Se. com—
pienderé, por{consiguiente, que mi invencidn no'se limita a los dete~
lles especificos mostrados y descritose |
En resumen: la Patente de Invencidn cuyo registro se so-

licita recaeré sobre las reivindicacionees sigulentess

: 1. Maquina diétribuidora con transportadores desplazables
e independientes para la venta de articulos en un lugar de entrega,
que incluye combinzdamente medios pare almacenar un artiﬁulo en un
luger alejadg deldicho lugar de entrega, medios adepiados para que su
aécionamieﬁmg“aésplace a dicho erticulo é;sde el referido 1ué§r ale-

_ Jedo al citad% lugar de entregas, y medios adasptados para que su accio-

nemiento devuelva un artfculo desplaszado a dicho lugar de entrege has-
' &

: -
p,. s R
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_.ta el lugar alejadoe
2. Maquina disfribuidora con transportadores desplazables
e independientes para la venta de arffculos en un lugar de entrega,
‘que incluye combinadamente medios adaptados para que su accionamiento
permita el acteso a dicho lugar de entrega, medios para almacenar
uniért{culo en un luger alejado de dicho lugaer de entregz, medios
adaptados para cue au acclonemiento desplace dicho articulo desde el
referido lugar alejado haste dicho lugar de entrega, medios adaptados
para‘que su accionamiento devuelvs un artiou1o desplazsdo a.dicho lu~
gor de entrega de nuevo hssta el referidd luger alejado, y medios que
responden al fgncionaﬁiento de los citados medios que‘proporcionan

T .
acceso para inutilizér a los medios de devolucion del artficulo.

3._Méqu1na distribuidora con transportadores desplazables
e indepeniientes péra la venta de articulos en un lugar de entrega,
que‘inoluye combinadamenté medios para elmacenar respectivos suminis-—
tros Qe articulos en une serié de lugares alejados de dicho luéar de
entrega, med;bs adaptados pare que su accionamiento desplace selecti-
vamente un artfculo desde uno de dichos lugares de almacenamiento
hésta el refe;ido luger de sentregs, y medios adaptados para que su
accionamiento devuelve un articulo situado en dicho lugar de entregd
al lugar de almacenamiento de donde vino.

4. Méquina distribuidora con transportadorés desplazebles
e independienteé para la venta de articulos en un lugar de entrega,
que incluye combinadamente medios edsptados para que su accionamiento

permita el acceso a dicho lugar de entrega, medios para almacenar

respectivos suministros de artfculos en una serie de lugares alejados

de dicho lugar de &ntrega,.medioz adaptados para que su accionamiento

‘~

desplace sel'sétivamente un articulo desde uno de dichos lugares de al-

macenamientoﬁﬁl referido lugar de entrega, medios adaptados para que

~

su acoionamiento devuelva un artf{culo situado en dicho lugar de entre-

Y -,
& c ant
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- ga al lugar alejado de donde v1no, y medios que responden al funclggg

‘trega para solter a los citados medios bloqueadores, medios adaﬁtados

T

miento de los citados medios que permiten el acceso inutlllzando a
los referidos medios de devolucidn del articulo.

A He haquina dlbtrlbuidora eon transportadores desplazables
e 1ndepend1entes pera la venta de artfculos en un lugar de entrega,
que incluye combinadamente medios adaptados para que su accionamiento
permita el acceso a dicho lugar de‘entrega, medios que normalmente
bloquean a los referidos medios que permiten acceso contra todo fun-
oioném;ento, medios paré almacenar un articulo en un lugar aléjado
del lugar de entrega citado, medios adaptados para que su accionamien

to desplace dic?o art{culo desde el lugar alejado al lugar de entre—

ga, medios que responden a la llegada de wun artfculo al lugar de en=-

pars que su accionamienfo devuelva un articulo desplazado al lugar
de entrega de nuevo al lugar alejado, y‘medios que respohden al fun-
cionamiento de los medios que pefmiten acceso inutilizandé a loé me-
dios de devo;ﬁciéﬁ del articulo.

| 6. Mdquina distribuidora con transportadores desplazaﬁles
e independientes para lg vénta de articulos en una zona de entrega,
que incluye combinademente medios para almaceﬁar respectivos suminis—
tros de articulos en una serie dé canales de almacenumiento alejados
de dicha zona de entrega, un carro, medios paré colocar selectivahen—
te dicho carro adyacentemente & respectivos canales de almacenamiento
seleccionados; medios pare desplazar ﬁn artfculo desde un canal de ak
macenamiento junfo al cual se situa dicho elévador hasta el reférido
carrb, y medios para desplazar a dicho carro hasta la menciohada 20~

na de entregg. . * ' “ .
: ‘i' - *

g 7 Maquina dlstrlbuldora con transportadores desplazables
e 1ndependientes para 1a venta de artfoulos en una zona de entrega,

que incluye combinadamente medios para almacenar una serie de. trans—

€

2]
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canal de almacenazmiento al réferido carro en el canal dé almacenamien|

K} ihﬁependientes pare la venta de articulos en una zona de entrega,

que incluye combinadamente medios para almacenar respectivos grupos

tador desde un canal adyacente a2l cuel estd situado el citado carro

- 32 -

portadores'de mercancias independientemente»desplazables en un canal™]
de almacenamiento alejado de dicha zona de entrega, un carro, medios
para desplazar dicho carro a una posicidn adyacente a dicho canal

de almacenamiento, medios para desplazar un transportador desde dicho

to, y medlos para desplazar s dicho carro a la zona de entrsga men-

cionada.

‘8. Magquina distribuidora con transportadores desplazables

de transportadgres de mercanofas independientemente desplzables en
una serie de cénales alejados de dicha zona de entrega, un carro,
medios para situar selectivamente a dicho carro junto a uno de log

citados canzles de almacenamiento, medios para desplazar un transpor-

hasta'éste, y medios para desplazar el citado carro hasta dicha zona
de entregaexi

?; ligquina distribuidora con transpbrtadores desplazables|
e independieﬁtgs-para la. venta de art{culoé en una posicion de entre-|
ga de una zona de ehtiega; due incluye combinadamente medios para
almécenar grupos de transportadores de mercancias independientementer
desplazables en una serie de éanales aiejadOS de digha zona de entre-
ga, un carro, medios para colocar selectivamente dicho carro junto a
uno de los citados éanales de almacenamiento, medios para,desplazar
un transportador desde un canai junto al oual esta situado dicho ce~ |
rro hasta éste; medios para desplazar el citado carro a dicha zona ‘
de entrega, .y medios para ‘situar un trapsportador sbbre dicéP carro
en la citéﬁéhiésicién de entrega.
ié. Mﬁquina distribuidore, cbn'transportadofesrdesplaza— _

bles e independientes, para la venta de articulos en una zona de en—

*
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" dicho trasladador sobre el referido carro, medios para accionar a

-

'paré'desplazar este carro a la citada zona de entrega.

,fran3portadores de mercancias independientemente desplaszables en un

- 33 -

e

LeT

trega, que“incluye combinadamente medios pere almacenar grupos de
transportadores de mercancfas independientemente desplazables en
varios canales alejados de le citada zona de entrega, un carro, me-
dios para.colocar selectivamente dicho carro junto a uno de los cana=

LN

ley H;;almacenamiento citaddg, un trasladador, medios que montan a

dicho trasladador a.fin de desplazar a uno de los citados transporiam

dores desde el canal seleccionado hasta el mencionado carro, y medios

11+ Maquina distribuidora con transportadores desplaza-
bles e independientes para la venta de artfculos en uns zona de entre
X ,

ga, que incluyéféombinadamente medios para almacenar una hilera de

canalfaléjédo de dicha zona de entrega, un carro que comprende un
receptor de transportadores vacios ¥ un receptor de transportadores
llenog dizpuestos Junto a loz extremos de dicha hilera,'sustentando
normalmenteAdicho receptor de transportadores vacfos uno de éstos,
modios para situar e dicho carro junto & la citada hilera, medios
para hacer avénzar al Clt&GO transportador vacfo a la citada hilera
a fin de que un transpoptador llenc avanée dedde dioha hilera hasts
el receptor de traneportadores lienos, y medios para desplazgr dicko
carro & 1a‘reférida gona de entrega.

12, Maquina distribuidora con transportadores desplazabled
e independientes para la venta de articulos en una Zona dg entrega,
que inéluye combinadamente medios para almacenar una gerie de hileras |
de transportadores de meroancfas independiantemente desplazables en
varios canalgs alejados de dicha zona de entrega, un’ carro que com-

: i v N

prende un #ééébfor de transportadores vacios y un receptor de trans—
portadores lignoa'dispuestos fuera de loa extremog de dichas'hilefas‘

sustentando dicho receptor de transportadores vacios normalmente &
13

, L %
! T
N v ) ’ DR
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de eﬁtrega de una zona de entrege, que incluye combinadamente medios

- tadores vacfos y un receptor de transportadores llenos dispuestos

..34_

uno de éstos, medios pare situar selectivemente a dicho carro Jjunto g
las respectivas hileras, medios para hacer avauzar al referido trans-
portador vacio a la hiléra seleociouade a fin devque un tran3portado:‘
lleno avancé desde diche hilera al referido receptor de transporta-
dores1lenos, y medios pafh &ééplazar & dicho carr6 a la dita&a zona
de éntrega.

13. Méqqina digtribuidora con transportadores desplaze~

bles e independientes para la venta de artfculos en una posicion

para almacenar une serie de hileras de transportadores de mercanc{gs
independientemente desplazables en varios canales alejados de la ci-

r
tada zona de entrega, un carro que comprende un receptor de transpor-

fuera de lozs extremos de dichas hileras, sustentando normalmente di-
cho receptor de transportadores vacfos a uno de éstos, @edios para |
pituar selesctivamente dicﬁo cafro,junto a las respectivas hileras,
ﬁedios para_pgoer avanzar a dicho ﬁransportador vacio a la hilera
seleccionadéfa‘fin de que un transportador lleno avance desde la ci-
tada hilera ai citado receptor de transportedores llenos, medios gda-
ra desplazar a dicho carro a la citada zona de entrega, y medios pa-
ra desplazar el citado tfansportador 1lleno desde dicho receptor de
_transportadoreé 1llenos hasta une pOSiciéﬁ adyacente a dicha posicion
de entrega.

14, Maquina distribuidora, gon transportad§res desplaza~-
Bles e independientes para la venta de artiéulos.en una posicidn
de entrega de ﬁna_zona de entrega, que incluye combinadaﬁente medios
paré aimacegar una serie'dg hileras de transportadores de mercancias
independiehf%mente desplazables en varios cansles alejadoé dé dicha
zona de en;réga, un carro que comprende un receptor de transportado-

res vacios & un receptor de transportadores llenos dispuestos fuera

,* - .
.ﬁ -
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de los extremos de dichas hileras, respectivos brasladadores asociad
dos a dichos receptores, sustentando dicho receptor de transporta-
ddres vacios normalmente uno de,éstos, medios pare situar selecti-
vamente & dicho carro junto a las respectivas hileras, medios pars
apéignar al citado traslédéd;r del receptor de trénspOrtadores Vaciés
a fin de desplazar el transportador vacfo & la hilera seleccionada
pvara hacer avanzar, un transporfador lleno desde dicha hilera al
citado receptor de transportadores llenos, medios para desplazar
el éitado carro a la menoionada zona de entrega, y medios para ac~
clonar dicho trasladador del raceptor de transportadores llenos
"a fin de desplazaf.dicho tﬁansportador lleno & une posicion adya-

r
cente a la citada posioidn de entrega.

wzee

15. Néquina distribuidora con transportadores despla—
zables e independientes para la venta de articulos en una zonavde
entraga, que incluye combinadamente medios para almacenar una hile-|
ra @e trangportadores de mercanc{as independientements desplazables
en un cangl}alejado de dicha gzone de entrega, un carro gque comprendf
un receptor de transportadores vacios ¥y un receptor de transporta—

| dores llengs dispuestos juntb & los extremos de diché hilera, sus~-
tentando normelmente dioho raoeptof de transportadores vacios a und
de éstos, medios pars situar a dicho carro junto & la citada hilerg
medios para hacer aVanéar é dicho transportador vacfo a la citads
hilera a fin de gue avance un transporfador ileno desde dicha hile-
ra al citado receptorvde trangportadores 11én0s, medios para deg—
plazar el citado carro a la mencionada zona de entrega, medios adéﬁ-
tados para cue su accionamiento devuelva dicho carro desde la zona
de entrega a’@icha\hilera, y medios paré devolver,el.citado trans-
portad05 &fého desde dicho regeptor dg<transportadores 1lénos & di-
che hileré;

16. Maquina distribuidora con transportadores despla-
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desplazar el citado transportador lleno a dicha posicidn de entrega

" que el citédé transportador lleno vuelva al receptor de transportado)
. res llenos,.medios pare devolver dicho carro a la hilera selecciona~|

‘day, y medios para devolver el citado transportador lleno a dicha hi-

‘bles e independientes para la venta de art{qulos en un lugar de en—~

~ zables en una serie de celdillas que forman hileras y columnas de

‘tivement s, di&ko receptor de transportéddres Junto a las respectivas

- 36 -

zables e irdeperdientes para le vente de articulos en una posicion -
de entrega de una zona de entrega, que incluye combinadamente medios]
pare almacenar unad serie de hileras de transportadores de mercan—
ofas independientemente desplazables de canzles alejados dé dicha
LY :

zpﬁé"ae entrega, un carr6 &&e comprende un receptor de transporta-
déres vacios y un receptor de transportadorss llenos dispuesios
junto a los extremgs de dicha hilera, sustentando normaelmente dicho
redeptor de transportadores vacios a uno de éstos, wedios para si-

i

tuar1selectivamente & dicho carro junto a las resﬁectivas hileras,
medios para hacer avanzer a dicho transportador vacio a la hilera
seleccionadg a fin de que avance un transportador lleno desde dicha
hilera al cit;dg receotor de transportadores llenos, medios para

desplazar el citado carro a la referida zona de entrega, medios para

a fin de devolver un transportedor vacfo al referido receptor de &
transportadores vacios, medios adaptados para que su accionamiento

desplace a dicho transportador vacfo de la zona de entrega a £in de

lera selecclonada.

17. Maquina distribulidora con transportadores desplaza~

trega, que incluye combinadamente medios para almacenar una serie de|

hileras de transportadores de mercancias independientemente despla-|

celdillas,'pn_peceptof de- transportadores, medios pera situar selec—

e L]

celdillas,'ﬁedios que deéplagan un transportador lleno desde la cel-

dilla seldcclonada Qasta el referido receptor de transportadores, y




10

‘referida zona de enirega.

- 37 ~

medios pafa despiazar el citado receptor a dicho 1uga£ ﬁe entrega. -
18, Maguina dietribuidora con transportadores desplaza—
bles e independientes pare lé vente de artfculos en un lugar de en-
trega, que incluye‘combinadah?nte medios pare almacenar respectivos
gr@pgg‘de transportadores#déémercancias independienteﬁenfe desplaze~
blés en una serie de canales alejados de diche zZona de entregz, un
carro, medios para situar selsctivamente dicho carfqﬁunto 2 uno de
los ?anales citedos de almaccnamiento, comprendiendo dichos mediocs
sitﬁadbres a uﬁos medios amortiguadores de golpes destinados & dete-
ner 2l citado carro en el cenal seleccionado, medios para desplazar

un transporta&gr desde un canal adyacénte al cuasl esté situado el

carro haste ésfe; y medios para desplazar el mencionado carro a le

19, Se reivindica por ultimo, como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invenoidn cuyo registro se soiicita; !
"MAQUINA DISTRIBUIDORA CON TRANSPORTADORES DESPLAZABLES E INDEPENDIE%?
TES PARA L&fﬁENTA DE ARTICULOS EN UN LUGAR DE ENTREGA"

j‘J:.’é:do conforme quéda descrito en la presente Memofia que

consta de treinta y siete paginas mecanografiadas y dibujos adjuntos

Madrid, 15 diciembre de 1961
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