PATENTE DE INTRODUCCION
o por 10 afios |
por "UN EMISOR AUTOMATICO DE IMPULSOS", a favor de
D. Gebriel Burunat Prat, de nacionalidad espafiola,
dom%ciliado en Parls (Francia), 197; Rue Saint Mar-

tIn.

O e A - -
S W oW oIm DN oM S ORRAE NS RN KK e e e e e oem Bm A e

MENORIA DESCRIPTIVA

Estg Patente de introduccidén se refiere a un emi~

‘sor gutomitico de impulsos que ha side practicado ante-

riormente en el extranjero, déndolo a.conocer en nues—

,troépais el sdlicitante, nor lo que se acoge‘é lg pro-

teccién de la actual Legislacién sobre Propiedad Indus-

trial.

Ya es conocido el acoplamiento a wn puesto teleféni

co equipado de un cuadrante de tipo convencional permi- -
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tiendo componer manualmente seigles de llamada, de un

gparato destingdo a lanzar autométicamente los trenes
de impulsos eléctricos que corresponden g las seflales de
1laﬁada de ciértos pueétds con los cuales el gbongdo del
5., .puesto telefénico*pgécitado tiene necesidad de ser pues-
. to frecuentemente en cdmunicacidn, permitiendo este gpa-
rato realizar.muy simplemente la emisién automdtica de

los trenes de impulsos eléctricos corresspondientes.

Los aparatos existentes actuglmente en el mercado es-
10. t4n concebidos habitualmente de ménera tal que exigen dos
maniobras diferentes; por una parte ung maniobfa de se=
leccidn -Epgscénica. de los discos dotados de muescas que co-
rrespondeﬁ respectivamsnta a las diferentes séﬂales dé
‘1lameds y por otre parte la maniobrs de ung pélanca de
15, mandos que produce por intermedio de un grupo—reductér
.conveniente, ung rotacidn de ung vuelta completa de un
beine_?ortador de estos diferentes discos, cuyas muescas
y salientes respectivos permiten durente dicha rotacién
engeﬁdiar en la.linea telefdnica, a la selids del pueé—
20. - 1o, trenes de impulsos correspondiendo g las diferentes
sefiales de llamada, del mismo modo gue po&rianvser pro=
ducidos por la maniobra menusl del cuasdrante comectado en
parelelo con el emisor automitico.
Se ha éncontrado sin embargo que lg necesidad de esta
25. .doble mgniobra constituye todavia una pérdidae de tiempo
que puede ser evitada por la utilizacidn de un emisor de
mandos enteramente automitico y que independientemente
de esga‘pérdida de tiempo, la'ﬁaniobra de la Va;illa de
sele;cidn podrfa dar lugar algunss veces a ciertos erro-
30.' res eﬁtre puestos ocupando posiciones vecinas sobre la

mesa del puesto de seleccidn.
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En estas condiciones, est;(Patente ge refiere a um
aparato epteramente automéiico caracterizadb por el hecho
de que czda uno de los puestos cuya seﬁgl estd prevista en
el emisor gutomdtico de impulsés puede ser llgmado de for-

5. , «ma automitica por‘lé&gimple maniobra de una palanca indi-
" vidual situada en 1ss proximidades del emplegamiento don-
de este puesto estd designado, asegurando la palanca no
solémente lg seleccién particular del disco emisor de im-
pulsos sino también la puesta en rotacién consiguiente
10. . del conjunto de los discos por una vuelta completa con re
torno automético al cero del dispositivo.

Par;‘sﬁ mejor comprensidn, se adjuntean, a tftulo de
ejemplo, unos dibujos explicativos de los perfeccionamien=-
tos objeto de esta Patente.

15. Lg figura 1 es ung vista en planta que muestfa el es-
' pacib ocupado por el iepertorio de nombres de los gbonagdos
para lg llamada de los cuales estd constitufdo el sparato.
Las figuras 2 y 3 son vistas en detalle.
, La }igura 4 es un corte longitudinal segin un plano ver
2C. tical, |
| Lé figura 5 es un corte transversal mostrando el dis-
“positivo de enclavamiento, | |
Lg figura 6 es un esquema de'ccnexiones eléctricas.
La figure 7 es un esquema de conexidn g un puesto de
25. abonado y de conexién del relevador de seleccién de los
| trenes de impulsos. |
Segin tales figuras, los diferentes érganos quedan de-
signédéé'del modo que a contin&écién se expresa; |
L.~ Dotén de mando. '
3¢, 2.- lotor.

3.~ Electroimén de arrangue.
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.~ Disparadoz. ‘ ‘ 2/
.=~ Polances de paro. |

e Relevador de mando.

.- Tope de la leva =l4-.

. manllla de 1m>u151dn.

.~ Discos 1ntaroamb1ables sovre la periferia de cada una

e las cuales estén pricticadas muescas separadas angular-

ente para corresponder a ung llamada determimada.

0.~ <eine de contacto.

L.~ Lawinilla de seleccidn.
2o~ Fu>§ a de retroceso del botén ~15- de ~de
3. Peine Je soporte de los discos -9-.

4 4= Leva emisora.

5.- Botén del disparasdor de paro nf 4,

5.~ Bje descentrado de los 4iscose

Te= Varilla dé gula de los discos.

8-19.j Lengleta eléstica de fijacién de los discoOS.

- C?gavijaé de conexién del aparato al puesto y a la red.

1.~ Gualdera en cuys periferis estd perfilada la muesca-l2-.

s2,~ Dedo del inversore.

3-24-25.~ Laminillgs del inversor.

26+~ Varilla de enclavamiento.

2
25. 2
3
3
3
3
30. 3

34~ Laninillas de distribucién.

2T.~ Falanca de mando de desblocajes

8.~ Desblocador.

Ce= Ledo de desblocaje.

0.~ liuesca de raro del botén.
1.~ RQesorte de enclavemiento.
2.-'Blsél de desblocaae.

3= ;amlnlllas de mando.

[ S

El aparato comprende los siguientes dispositivos: El
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motor ~2- gue impulsa en gire por una parte szl peine -L3-
portador de los discos -~9- y por otra parte el emisor de
leva -l4- gue produce impulsos de forma y duracidn desea—

das pars funcionar en la central automdtica en las mismas
s } 4 I .

“condiciones que si la llamads hubiera sido emitide por un

puesto ordinarlo de cuadrante.
Como sstos impulsos son producidos en n¥mero demasia-

do grende para corresponder g la sefial de llamaday,se deja

- en cortocirculto un cierto nimero en condiciones gque son

determinades por los salientes existentes en la periferia
de los dikcos -S- y estoy de meners que éorrespondan a
los tiempgé muertos o de reposo necesarios entre cada tren
de impulsos. ‘

Lo puesta en cortocirculto de los impulsos en exceso se

~obtiene 1or'medio'del relevador -6-.

Bste relevador estd controlado por lus laminillas de se-

. o
lececibn -~33- gue entren en contacto con uno de los dientes

seleccionados del peine -10~ mandado por la periferia del
disco y por sus salientes.

El contacto asf creado se trausmite al relevador -6-
que actia sobre las laminillas de distribucidn.~34-,‘1as
cuales en reposo, cierran el circufto donde se mendan 1o0s
impulsos emitidos por la leve ~1l4- y las leminillas -8-,n0
quedendo gbierto el circulto durente el paro més gue por el
contacto de lgs laminilles de seleccién éll» v el peine =10~

Cadé buscador esté conectado eléctricamente a un botén
de MQQQO:-I— que pérmite efeétuar 1a seleccién de uno de
los éiscos.

Cada botdén permite seleccionar el nombre del gbonado
deseado cowprendido en une lista visible sobre, la cajao-

El botén -1~ lleva un disparador de paro -30-,Después
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de actuar presionando‘el'botén ~-1l-, el disparador de paro
~30- gueda situado delante de la varille de enclavewiento
-26-. Esta entra en el disparador de paro -30- y a causa
del impulso del resorte -31- sobre la varilla, blogues el
5., vOotén. Y
- Desde el punto ﬁe vistg constructivo, lg impulsidn es~
44 constitufda por un motor eldctrico ac0plado a uns desmul
tiplicacién convenienteuente estudiada.y permitiendo el gi~
0 @ una VGlobidad definida., El dltimo pifién de la desmul-
10, tiplicacidn egtd conectado por friccidn al &rbol de sglidae.
| | Las palencas -4- y -5- son solidaries de un mismo eje
v descie;dgn por efecto del eléctroimén -3~ excitado.déspués
: de ‘lg impulsidn del botén “le. | A -
El rodillo -15- se desconecta de la muesce -12- de le
15, gualdera -2l- al mismo tiempo que la palanca de paro =5-
deja en libvertad al sgliente -%- de la leva ~l4-, producien=
do los impulsos. & partir de este momento, el apzrato empie-
 za lg emisién de un tren de impulsos por ung llamads y el
A conjunt; de los discos empieza a girar.
20; El dedo del inversor -22- solidgrio de la gualdera
-21- deja entonces su pOSicién;de reposo. Deja en libertad
~ la laowinillg -23- de alimentacién del electroimén -3=—,entra
; en contacto con la leminille -25~ que establece una segunda
conexibn dGe glimentacién del motor. E1l electroimén -3- de-
25, = Ja de estar excitado con lo que el rodillo -15- vuelve a
caer sobre lag gualdera -21- parg coincidir dentro de la
muesca :3,-12- al final del giro. . ’ .
4f’final del glro, el dedo de desblocaje =29=- gueda
debajéxée la palanca de manao ~27- ¥y la levanta; Siendo
30, esta sélidaria del desblocedor -28-, este Ultimo desclen-
de y hace pivotar la varills de enclavamiento -26= gracias
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al bisel de desblocaje -32-. La varilla “25; se desconec-—
ta del disparador de paro =30-, volviendo a subir el botén

por el impulso del grupo de leminillsgs —B-. La laminilla

ﬁ-a4- recupera su posmclén primitiva bajo la acc16n del .

" dedo —22- y el grupo de laminillas =33~ recupera su posi-

cidén originel con lo que el motor deja de estar alimentge
do, E1 ciclo de funcionamiento hg terminado.

En 1a figura 7 la clavija es de un tipo conocido y sire-

- ve a la vez para conectar el aparato a la lfnea LP del pues

to telefdnico y e la lfnea LR de la red. Uespuds de des-
coﬁectgr es%a olaﬁija con respecto‘al aparato,'las vari-
llgs Bf B2, ponen en 6ortacircuito las leminillas Pp Py,
restebleciendo asl el clrcutto del cuadrante del puesto
teleféniéo. p desigha la lfnea que va hacia el puesto te
lefénico con el que esté combinado el aparato. LR designan
le lInea que va a la red. |

~ﬁa realizacién del gparato puede asimismo ser muy di- ‘
ferente de 1la descrité aqul y en particﬁlar el dispositi~
vo emisor de impulsosﬂ puede guedar situado a una ciérta
distancia del tablero de mando. Las conexiones realizadas
por intermedio de las lasminillas de seleccidn -33- y que
interesan asimismo a los 6rgenos del emisor debimpulsos
quedan esteblecidos por medio de un cable aprdpiado de con
ductores mﬁltiples. De to0dos modos, el mando mecénico de
desenclavamiento de los impulsores al final de'giro del
emisor de impulsiones debe guedar sustitufdo en este casov
por:el establecimiento de un contacto que acciona a dig~

."-

uanc;a un relevador adicional previsto en la caja del ta~

blero de maendo siendo el armazén del relevador el que ase~

gura el desenclavamiento mecédnico de los impulsores.
Esta posibilidad de disociar el tablero de mando del

F
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aparato emisor de impulsos permite prever 1gualmente el

mando s distancia de un mismo emisor & partir de varios
tableros diferentes situados respectiVamente g una cler-—
ta distancia unos de otros,.

En una org%ﬂﬁéaci6n de este tipo, los diferentes ta= -
bleros reunidos por cables de éonductores niltiples al-
émisor de immulsiohes comin, estén conecfados‘en parale-
lo y cada tablero posee un relevador adlClOnal de desen—
clavamiento de los impulsores. |

De todas meneras es necesario en este tipo de reali-
zacidn; prever igualmente en cadg tablero ung lémpara de
senql;;3016n, quedando conectadas 1@5 dlstintas lémparas
en paralelo con los bormes de un contacto comin situado
sobre el emisor‘de‘impulsos, que provoca el encendido de
las lémparas por el hecho de que el peine portador de dis-
cos con muescas se encuentra debajo de su posicién de r6p0
50, ./ |

‘Un eventual operario puede g3l darse cuenta de si
el emisor de impulsos estd en funcionamiento, es decir
éi.ha sido mgndado a distancia desde uno de 1os festantes
tableros, |

Iodo cuento no afecte, altere, cambie o modifigue la
esencig del emisor descrito, serd variable g los efectos:
de la actual Patente. 4 |

NOTA.

Se reivinaica como objeto de esta Patente de introduc-

e

cidnyg N

l.é Un‘emisor autondtico de impulsos, caracterlzado por
comportar combinademente un relevador de arranque que per-
mlte el desblocaje de un peine portador de digcos con mues—

cas que corresponden a las diferentes sefiales de llamada,

;
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relsvadores cuya alimentacidn se corts automdticemente al
principio de la rotacién de este peiné ¢ impulsores indi-
viduales de enclavamiento controlando simulténeamente la
56190016n de los dlscos con nuescas snteriormente citados
as? como lg allmenta016n de los diferentes relevadores y
del motor de impulsién del peine, provocando este dltimo’
al fin de la rotacidn después de una vuelte éompleta, el
desenclgvamiento de los impulsores individuales y el corte
de las diversas alimentaciones.

2.— El propio emisor de lg reivindicacién anterior, carac~
terizadp porque el tablero de mando estd situado a una
01erta dlstancia del aparato emisor de impulsos y estéi
conectado a este ltimo por un cable gpropiado de conduc-
tores mﬁltiples, comportando el tablero de mando en este

cagso un relevador adicional cuya alimentacidn estd manda-

' da g distancie, a partir del dispositivo emisor de impul-

SOS,'ﬁespués de éste Ultimo lleva al final de su rotaciébn
y prowocs el desenclaVamiento‘dei_impulsor que estaba en
zquel momento enclagvado. _
3.~ El propio emisor de las reivindicéciones enteriores,
caracterizado por estar conectado en paralelo con varios
tableros diferentes del mismo tipo,'eqnipaﬂo cada uno de
ellos con wn relevador adicional de desenclavamiento de
los impulsores y con una lémpare de sefializecidn que se
iluming desde que el giro del peine portador de los disé
cog de muescas ha sido controlado a distencis a partir de
unoéguélqpiera de los tablerps y que este peine se encuen
tré por este hecho por debajo de su posicidn de reposo,

» Sean cualés fueren lzs circunstancias que concurrsn en
la esenciglidad de la Patente de introduccidn definida en

las anteriores reivindicaclones, cuyo objeto es:

3
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4.~ "UN EMISOR AUTOMA#ICO DE IMPULSOS". V
Constﬁ la presente memoria de dlez hojas foligdas,
mecanografiadas por una sole cara y del dibujo adjunto.

Barcelona, veintiuno de noviembre de mil novecientos

5. sesenta y uno.

' P.A. de D. Gsbriel Burmat Prat,
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