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El presente Modelo de Utilidad consiste conforme_indica
su enunciado en 'n "GUIA-CABOS PERFECCIONADO" cuyas nuevas
caracteristicas de construccién, conformacidn y diseho,
éumple la mision para la que especificamente ha sido conce~
bido con una seguridad y eficacia maxima.

Como es conocido la industria pesquera ha de irse moder-
nizando y aufomatizando constantemente para contrarrestrar
los incrementos de los costes de explotacion, es pues nece-
>ario ei consepuir dispositivos que faclliten las maniobras
de pesoa.,

En la actualidad uno de los mayores problemas existentes

es que al producirse el enrollamientc del hilo en el moto-

carrete previamente instalado en la embarcacion, si nd +se

enrollas ce urna manera uniforme, se presenta el grave incon-

.
veniente de gue cuando gulera largarse el cabo, sz prdégdieen

desenrollamrentes lrregulares gue en la mayor:a de los ca-
sos finalizan en un enmarahbamientc del mismo y origidan

frecuentemente nudos, 1las correspondientes perdidds. ‘de

tiempc para desenredar lag espiras oue en consecuencia.re-
percuten en el rendimiento de la pesca. s “:

on el in de solucionar todes estos grandes inconve-
nienves, se hg disenado un guia-cabos gue tenga por mision
el consepuir el perfesto enrolismicentc de tal cabo.

Bl puia-cabos objetc de este Modelo de' Utilidad esta

constituide basicamente paor un eje, ¢l cual se sclidarizara

al motocarrere de tal manera, qgue el eje ideal del mismo




asi como el del eje del guia-cabos queden paralelos.
Este eje del guia-cahos estd dotado en su superficie ex~

terior de una rosca derecha e izquierda, sir solucién de

continuidad.,

se encuentra una pieza soporLe a la que se le ha practicado

un taladro cuyo diametro es ligeramehte»superior»alvder eje

del guia-cabos. En esta pieza soporte y en su tara mas su-

perior, se le ha practicado otro taladro pasante, de tal
manera que el mismo deserboque en el taladro antes mencio-

nado. De esta manera se consigue que este taladro pasante

-permita el alojamiento de una pieza de anclaje, la cual  +u

prese~ta dos protuberancias a modo de semituerca las cuales

e,

quedan encajadas en el hilo de ta rousca efectuada en el eje

del guia-cabos, para que asi al producirse el accionamiento

I..

de girc del eje del guia-cabos sera forzoso que la ‘pleza
soporte y gracias precisamente a la pieza de anclaje adop-
tara un movimiento de traslacion gue debido precisamente <l
disefo del #ild de la rosca efectuado en el eje del‘géih-
cabos, hara que ia pleza soporte se desplace longltudlnal—

mente sobre el eje del guia-cabos para que cuando al@q aee

o

su posicion mas extrema la pieza soporte, vuelva a su posi-
cion inicial, provocando asi un movimiento de desplazamien-
to alternativo, a lo largo de toda la longitud de la rosca
ef'ectuada en la cara lateral del eje del guia-cabos.

A su vez tal pieza soporte esta dotada de una varilla-la

cual esta doblada sobre si misma, siencdo su finalidad la de

conducir el cabo proplamente dicho, para que eéste incida de

Asutvez'y adaptado a este eje del gula—cabfsf”hw
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. Quede el cabo totalmente libre‘yipuEdé sev.lanzado“fécil¥f.

manera correcta en el carrete dondé se va enrollando el

mismo.

La varilla citada tiene la particularidad de que cuando

se' ‘quiera’ largar el cabo, basta ¢on desplazarla pard §i

mente_ya‘que‘ethai'momento‘él gula—cabos~n6fa6tuaré"en‘ﬁéi"f
dpewécibn.

Evidentemente el giro del eje del guia-cabos ha de estar
sincbonizado con el movimiento del moto-~carrete para lo

cual se ha dispuesto la instalacion polea que transmitira

el movimiento del moto-carrete al eje del guia-cabos. -

‘Otros detalles y caracterlsticas del actual Modelo se

s
» ® .

iran poniendo de manifiesto en el transcurso de la desabip-

cion - que a continuacion se da, en que se hace referencia a

los dibujos que a esta Memoria se acompaha en la que;'ﬁe
manera un tanto esquematica, se represen£an los detalles
preferidos. Estos detalles se danfa titulo de ejempla,.Ba-
¢lendo fefﬁfeﬁefamﬁmun caso posible de realizacion pﬂéétﬁ-

ca, pero no queda limitado a los detalles que alli se ‘e¥po-

nen; por tanto esta descripcion debe ser considerada Jdeslle

un punto de Visté ilustrativo y sin limitaciones de ninguna
clase.

La figﬁra ng 1 es una vista en alzado seccionada del
gula-cabos perfeccionado,

la figura ng 2 e3 una vista en planta en la que se ob-

serva el guia-cabos objeto de este Modelo de Utilidad.
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Las figuras n2 3 y 4 son sendos detalles ¢ .5 que se
observa al eje del guia-cabos con la pieza de retencidn.

En la figura n@ 1 puede observarse que el guia-cabos ob-

'°3eto de este Modelo de Utilidad estd constituido por un.eje

(10); el cual esta posi¥ionado . de tal manera que su. e1efﬂ
ideal ,quedg situado paralelamente al eje idel 'delf
motocarrete, en aquel eje (10) y en su cara lateral se le
ha practicado una rosca derecha e izquierda, sin soluciodn
de continuidad.

A su vez el gu1a~cab§s de que se esta tratando, presenta
una,piezg soporte. (11) a la Cual se le ha practicado un- ta-

- : _

ladro de tal manera que su diametro interior sea ligeramen-
te superior al del eje (10) con lo cual gracias a 1a{é;is_
tencia de otro taladro (12) que finaliza precisamente en el
que alojarda al eje (10) permite el que se pueda cplﬁgéﬁ a
la pieza de retencion (13) la cual finaliza en dos protube-

rancias (14) a2 modo de semi-tuerca que quedan introdycgidas

en la rofea -dGupede

(10). EPERY

Evidentemente con ello se consigue que cuahdo el-:@ge

e st
‘

{10) sea activado y gire, al quedar las protuberancias. (14)

P
e .

insertades en los hilos de rosca, hara desplazar a lo largo

n

de toda la rosca del eje (10) a la pieza soporte (11) de
tal manera gue cuando llegue = uno de sus extremos, volvera
gracias preclsamente al diseific a derecha e izquierda de su
rosca, a desplazarse tal pieza soporte en el sentido con-
trario y asi alternativamente, consiguiendose de esta mane-

ra un desplazamiento en forma de vaiven.
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rosca, a desplézarse.tal pieza_éoporte en elvsentido-ecn;w
trario y asi alternativamente, consiguiéndose de esta mane-
ra un desplazamiento en forma de vaivén.

En consecgéncia él mpvimieéﬁo-déiﬁéjé;&ﬂ@) ha qé;£é&ip£
sincronizado mediante un copvencional Sistéma-defpolea con-
elvmovimiento del motocarrete; con lo cual‘se‘consigue'qhe-
cuando tal motocarrete se desplace a una mayor'Velocidad,
el soporte (11) también se desplazara éon mayor rapidez a
1o largo de la anchura de la rosca efectuada en el eje (10)

y consecuentemente de esta manera, siempre se conseguira .

=8

obtener una correcta y uniforme . colocacién del cabo eni-el

tambor del motocarrete, aunque varia la velocidad de giro

«® 0,

del mismo. . .

A su vez y en el soporte (11) y en su cara frontal se le

-
o O

ha dotado de una varilla (14) la cual presenta una HYHoblez
(15) cque la conforma como una letra "U" mayuscula cuya rama

més corta que final%fa quedando en una. posicion paraleld a

13 L

Con elio se permite y alcanza que el cabo al pasar.hor

la zona delimitada por la varilla (14) y gracias al deéspla-
zamiento del soporte (11) al girar el eje (10), sea condu-~
cido perfectamente enrollandose de manera correcta & lo an-

cng del tambor del motocarretve.
A" su vez y cuando el cabo vuelva a ser largado, opera-

iza desconectando. al motocarrete y pa-

-

cion ésta gque se rea
sande al desenrollamientc el cual se produce ya 3ea con

caida libre con lastre para pesca de fondo o bien como con-
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secuencia de la velocidad del barco, en la pesca de super-
ficie debido al rozamiento del cabo y anzuelos en la mar,

sumadn todo ello a la accidn del oleaje y para que no en-

WUJiobpééca ié vanilla (14)3tal,Operacién,.basta3c¢na4ue,(igsi

SEa'desplazadé, gracias. a la articﬁlaCIén (16)'conﬁléﬁcual ;f
estd dotadé, ya que‘evidentemehte en esta operaciodon de lar-
gar cabo, el guia-cabos preéoniéado ha de estar desactivado
y no tiene ya ninguna funcion especifica.

Se comprendera.despues'de observados los dibujbs y 1la
explicacion que hemos efectuado de ellos_que el Modelo que
motiva *la -presente Memoria pﬁOpobciona una cbnstrucciéﬁ~
sencilla y efectiva que puede ser'llevada a la prdactieca con
gran facilidad, constipuyendo, sin duda. alguna, un reéﬁiha;
do industrial.

Se hace constar, a los efectos oportuncs, qQue en ei;&b-
jeto que constituye el presente Modelo podran iﬁtroducirse
todas aquellas variacionés y modificaciones de detalle.due
las ciféhnsténéiéé/y la practica pudieran aconsejar,ﬁsiém—

pre y cuando con las variantes que se introduzcan, h§ ‘se
¢«n s

altere o modifique la esencia que queda resumida en las si-

guientes REIVINDICACIONCS.
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constituido por un eje (10) que se le posicionara de tal

REIVINDICACIONES

2 - "GUIA-CABOS PERFECCIONADO" caracterizado por estar

maneha'quefsu;eje;iﬁgal quede’ Fituad adelamente alie

ideal del-motoCarhéte‘a13Que se'lefqﬁie¥éxaplicar t?i'gqi%g

cabos, eje (10) que en su cara lateral se le ha practicado
una rosca derecha e izquierda -sin solucion de continuidad,
eje que quedara introducido en un taladro pasante realizado

en la pieza soporte {(11) de tal manera que su didametro in-

terior sea ligeramente superior al exterior del eje (10) y =

- gracias a la existencia de otro taladro (12) efectuado én

la cara superior de 1la pieza soperte (11) que desemboca en

.
. .,

el taladro que aloja el eje (10) permite la colocacion -de

la pieza de retencion (13) cuya base inferior finaliza en

dos protuberancias (14) que guedaran introducidas EQEEla

rosca del eje (10).

2a - "GUIA-CABOS PERFECCIONADO", segin la anterion.pai-

[ .
vindicacion,

caracterizado porque cuando se produzca &1 gi- -
ro del eje (10) por quedar ias protuberancias (14). inserta-

das en los hilos de la rosca se desplazara la pieza sabqrre

{11) de tal manera qgue cuando llegue a uno de sus extremos

velvera graclas al diseno de la rosca a desplazarse tal

pleza soporte (i1) en sentido contraric consiguiéndose ello

gracias a que la pieza de rentencion puede adoptar un lige-

ro giro sobre su eife ldeal para que las protuberancias (14)

se adapten al per”il del hilo de la rosca, pieza soporte

(11) que esta dotada a su vez de una vgrilla (14) que pre-




,.nald”blez (15) cue la conforma como una letia "Ul
con una rama mas corta, varilla (14) que es susceptible de -

tomar el desplazamiento de giro respecto al eje de unidn de

g

'fpopta ( 1) con lo cual se conslgue poder desp_.

e,

%téww;{fzar tal varLlla (14;

fxcuando seﬁdesee lapgar el cabo enro—*

llado en el motocarrete.
3a - "GUIA CABOS PERFECCIONADO"
Todo tal y conforme se describe en la presente Memoria

la cual consta de nueve hojas mecanografiadas por una sola

10 a 1 ‘ an.
o c?ra‘y_dqs planos que_la ;lgsttan ﬁ&ﬁ“@ri
| | 20
. S ‘MADRID,
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