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El pressnte Modelo de Utilidad se refiere a las ins-
ta3laciones de control de varios rescsptores gleciricos suscep=-
tibles de ocupar al menos dos estados., Estos receptores elace
tricds pueden ser por e jemplo motores, resistencias de calen~
tamisnto, bombillas. Estas instalaciones comprendsn dispositiv.g
de control individuales consctados a una élimentaciﬁn, asocia~
dos respectivamente a receptores o grupos de recsptorss, Estos
digpositivos de control individuales comprenden cada uno medios

de conmutacion, destimsdos a controlar a voluntad el posiciona~

mierto del receptor corrsspondients, en uno cualquiera de sus

L4 » P d
estados, y controlados, por mediacion de una linea comun de

control, psr un dispogitivo de control gensral. Este Gltimo, co=-
nectado a la alimaﬂ?acién, camprende medios ds conmutacion des—
tinados a controlar a voluntad el posicionamianto de toabs:los
rgcectores, en uno cuzlqguiera de sus estados, "~E

En instalaciones de centrol, conacidas de este tipo, !

tgles coms la descrita en la patents francesa n? 2,371,799, 1a

estructura del dispaositivo de control general es relativamaents

zonpleia va que necesita la utilizaclion de una caja de candrol
reiativamente voluminosa que contiene sn particular un gisposi-
tivo de alimentzcion de corriants continua, reles, circuitos !
. S |

[

! + . - - - .-’ ;e 1
lagicas, un zispositivo de tsmporizacion, y tfes medios g@e con=-;

ct

. .7 . N . N L’ et .
mutacion de los cuslas unc de ellos es para la funcion "STOPM, !

-’

Lst tras medios de connuiacion existen iguaimenta en cada uno

LSLQ

o

38 1los gispositivos gs control individuales en los gue, ademas, |

t-

iz orden dadz al receptocrs correspondiente por los medias de ?

€}

onmutacion gel cdisegczitivo individugl no es temporizada; este
8s un incaonvenisnte en el caso en que el recadotor ssts ceons—

tituide per un mctor electrico previsto pata 3accisnar por ejem—

@o wuna cartina o un oostigo giratorio, En efecto , este motor, !
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. ‘engion indefinidamente si ocurre que su dispositive de parada

1

-2 -

en el caso en que sea accionado por un dispositivo de control

individugl, corre el riesgo entonces de permanacer bajo una

automatica ssta defectuoso, Ademas, en el caso en gue se accio=-
nen los medios de conmutacion del dispositivo de control gene-
ral en uné ciertavposicién (correspondients a la subida por
sjemplo) para todos los receptorss, y en el caso en que ss deseq
a continuacion accionar las medios de conmutacion de uno cual-
quiers de los dispositivos de control individuales, en la posi-
cion contraria (correspondiente al descenso en este ejemplo),
dicha accicn sobre astos medios de conmutacion queda sin efecto |
durante todo el desarrollo del oeriosdo de temporizacién dispa~-

rado anteriormente por la accion sobre la caja de control del

. .
. .

dispositivo de control general, Lt

Ademas, en el caso en que el dispositivo ds contrcbl |

gensral comprenda captadores sxteriores destinadeos a controlar

sutomaticamente los medios de conmutacion del dispositivag, es-

tos captadores exteriores tignen una accion quaes siempre prio-

» .
ritaria con respecto a una aczcion sobre los medios de confmyta~

~ion de los dispositivos de control individuales. Este eg Um

®ee

incanveniente cuando la funcion no debe ser siempre prisrika-

~ia, Asi pues, por ejemplo, cuando el captador es una celula

solar oue da una orden a un dispositivo de contrcl general aso-—

ciado 2 moicres de cortinas, no es posible dar una orden contra=
: , : C s %

ria, por mediacizn de uno de las discoesitivas de contrel inmdl-

. x .7 i -
viauales, mientras el cer.ogo ge temporizacion, Gisparado pors

la caja de control del diszpositive ce control general, no haya

transcurrido totalmente,

Fingimente, las lineas de conexign son Telativamente

. i
comple iss ya que, acemas de lgs l1ineas ce aiimentacion del sector
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de cada receptor, existe, entre =21 dispositivo dé control ge-—
neral y los dispositivos de control individusles, una linea de

cantrol de dos conductores y otra de alimentacion de corriente

continua, de otros dos conductorass,

La instalacion de control, seg&n la inuenciﬁn, tal
como se define en la reivindicacion 1, no comporta los incon=-
venientes del arte anterior conocido, de estructura relativa-
mente simple vy poco voluminoga; su funcionamiento es mas se-
gquro permitiendo accionar siempre instantaneamente cada uno
de los receptores y asegurangc parfa cada funcion la prioridad
de ejecucién deseada,

El funcianamiento de la instalacion de control as

Fd ’
mas Seguldsya que, incluso en el caso en que el receptor este

. .
- »

constituido por un motor slectrico orevisto para ser tatdde

nar un dispositivo de narada autcmética, la parada del moedT

J—2

8s asequrada por el d4i

w

positivo de con' ~ol individual corres-

pondiesnte 2 por el gispo vo de contrcl general, incligg-si

fe

it

3
9]
'J

: . ’ . L >
el dispositivs de parada sgutomatica esta averiado,

r!"
f—-‘
a
s

ibuis anexo ilustra, a2 titulsos de sjemplo, una

¢ . .’ -
Forma de realizacion conforme a la presente invencion, - [ -

e

l.a figura 1 representa el esquema glectrico de’ 1=,

“ e v *

4 , rd
instalacicn segun 1z invencicn, L

* « v

La Figurs 2 representa el diagramas de los programas

contenicos en s memczria no volatil del micreocalculagol gue
’ .
caenstituye la unidag logice de tratamiento.

tz e} escuema electricc ce una
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La figura ¢ represents el cSiagrzma de los programas
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microcalculadecr qus

constituye la unidad lcoica de trstamiento, 2n esta variante.
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Tal como se representa en la figura 1, la instala=-
cion de control, objeto de la invenciﬁn, comprende dispositi-
+us de8 centrol individuales 11 conectados a la red de alimen-
tacion 12 de corriente alterna, por dos conductores 13, 14,
Estos dispositivos 11 se asocian respectivamente a receptores
electricos 15, Cada uno de estos dispositivos de control indi-
vidualas 11 comprende una unidad iogica de tratamiento cansti=
tuida en sste ejemplo por un microcalculador ¥ {por ejempla TMS
1000 de Texas Instruments) conectado a los conduwctores 13, 14,
por un circuito de alimentacion individual S5, y dos intesrcaras
de salida 2, 3 consctadas al receptor 15 que en este ejempls
esta constituide por un motor eléctrico; cada intercara 2, 3
esta previstq para controlar la rotacion Jel motor, sn uno de
los dos sentidos ds rotacion de éste, Cada aispositivo éégébn-
trol individual 11 se conecta a una linea comin de cuntfol,ﬁs
por mediagian de uma intercara de entrada 4. La instalacion
de contraol comprende agemas un dispositivo de control gqﬁé?bl
17 conectado, DOor unha Sarte, a ia Ted de alimentacion 12 y por

stra a3 la linea comun de control 15 gue comprende dos conduc-

al | e ey . .
Y ARG .
b . -

t e

El microcalculador 1 ccmprende dos bornes de alimen-

s 8 b
12

sacisn Vss y Ydd, bornes ce entrada K1, K2, K4, K8 vy bcrqes:de

salida ARG, R1, 36, R7, RS, e
Caca dispesitive de conirol individual 11 compTends

medics de conmutacicm -onstiftuides, en este ejsmplo, por dos

T o e o 4 -~ - N s
thET:U;theS mT (:L_}C"_;ja)} B (%JGSCEHSG/ que tienen cada uno

del microcalculsdor i, Yy SUS secundos bornes se
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conectan 8n conjunto al borne de entrada K1.

Cada circuito de alimentacion individual 5 esta des~
tinado a alimantar de corriente continua el mierocaleulador 1
correspondients, Esta constituidc por ejemplo por un diodo de
rectificacion 25 y una resistencia de caida 26, y un dispositi-
Qo de ragulacién y de filtrado que comprende dos condensadores
27 y 28, una raesistencia 29 y un diodo Zener 30, Dicho disposi-

tivo ss conccido de por si. En ests e jemplo, el conductor 13

se conecta dirsctamente al borne Vss del microcalculador 1, vy i
gl conductor 14 se conecta, por mediaciéq del diodo 25 y de las |
resistencias 26 y 29, al borne Vdd, |

£l borne de sntrada K3 del microecalculador 1 aa s\::t:vnec:---i
ta al conductoz 14 por mediacién de una red de resistengia? 31, !

32 que sirven para hacer caer la tension en la entrada KE-a" un

valor compatible con las sspecificaciones de tension de etrtrada

, » .
del horne K8, Esta conexion permite, en este ejemplo, utilizar
- . o » l

1z red ce alimentacion glterna come base de tiempos pare, gl

-

del funcicnagmisento cel motor 1E.

[ RN
>

contes de 1z temporizaci

Taca ircercars de

(18]

ntrada 4 comprende, POT s jemalc,

rd ot
un diodo 37 cuvo catcco se conecta al conguetor 16 vy cuyb.ahodo
. s ‘
. s .’ . . - PO . ~ 1 . |
se conecta, por mediacion de una rfesistencia 38, a4 borng "dy en=-

trada K2, v, por mecdiacion ce otra resistencia 33, al borngide

calida R5. Elementcs similares se disponen gntre el conductor

entrgda K4 asi nomo la salicda RS, Cada dicdo 37 tiene
Pl . " . 7

romn micion tomar solo la alternancia negativa de ia tensian

de alimentacion 12 cormmuiada poT los imterruptores NS y BG, Las

’ . R . s L
resistencias 23 y 38 estszn destinadas a hacer caer la tension

e alimentacion 12 a un valcr compatible con las especifica—-

Caca irtercara de salidas 2 comprence, FOT ejenplc, un
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relé 34 que incluye un contacto de reposo y otro de trabajo,
gobernando este ultimo la rotacién del motor en un cierto sen-
tido. ElI punto comin de los contactos del relé 34 se conecta
lal conductor 13. La bobina del reia 34 se conecta, por una par-
te, al borne Mss del microcalculador 1, y por otra al colector
de un transistor 35 cuyo emisor se conecta al borne Vdd, y cuya
base se conecta al borne de salida R7 por mediacidon de una re-

sistencia 36.

Cada intercara de salida 3 se conecta de forma simi-
lar a la de la intercara 2 y controla la rotacigh del motor en
sentido inverso del anterior. La base de su transistor 35 se
conecta al borne R6.

El primer borne 15a del motor 15 se conecta al con-
tacto de trabajo del reia 34 de la intarcara 2. ElI segunjd&.bor-
fie 15b del motor 15 sa conecta al contacta de trabajo del*ré&la
34 de la intercara El tercer borne 15c del motor 15 se co-
necta al conductor 14. * .1

El dispositivo de control general 17 comprenda, en
este ejemplo, dos interruptores MG (Subida), DC (Descenso), .que

tienen cada uno una posicion de trabajo y otra de reposo;. 5%

trata en este ejemplo de iInterruptores-empujadores con pos*i-

cion de trabajo momentanea. Sus primeros bornes se conectan -res-j
pectivgmente s los conductores id y 15 ce la linea comun de con-j

trol 16 y sus segundos bornes se conectan en conjunto al conauc-

tor 14,

El microcalculador 1 comprende una memoria no volatil

gue contiene un programa de escrutacicn 41, un programa de memo-

rizacién 42, un programa oe ensaye 43, un programa de gestion

de las ordenes recibidas 44, un programa de tratamiento de la

i
J

jordaq aceptada 45, un programa de tratamiento de la ultima orden)



aceptada 47 y un programa da temporizacidn 46.

Como se representa en la figura 2, el programa 41
ce escrutacion de la posicién, abierta o cerrada, de cada uno
da los interruptores MI, DI, MG, DG comprende instrucciones
da las cuales la ultima precede a la primera instruccioéon del
programa 42 de memorizacidn de astas posiciones. La ultima
instruccion de este programa 42 precede a la primera instruc-
cion del programa de ensayo 43 que comprueba o verifica el
hecho de que al menos un interruptor ha sido accionado. La
ultima instrucciéon del programa 43 es una instruccion de lia- j
mada condicional a la direccion de la primera instruccion del
programa 47 de tratamiento de la ultima arden aceptada, o a la
direccion de la primera instruccidon del programa 44 de gestion
de las grdenes recibidas. La ultima instruccigh del proarama
47 preceda a la primera instruccion del programa 46 de tem&o-
rizacion. J

El programa 44 ce gestion ce las ordenas recibidas
comprende varios sub-prcgramas 5C, 51, 52, 53, 54, 55, 56 re-—
presentados igualmente en la figura 2, La primera instruccioén

cel programa 44 es la primera instruccién del sub-progr™m™**50

de ensayo de la posiciéon de los interruptores cel dispositivo

de control general (posicidén memorizada anteriormente en*el; i
orocrama 42). La oitima iInstruccion del sub-orcgrsma 5C es una j

i
_ _ I - N o . _ X
instruccion de solicitacion condicional a la direccion, ce la

primera instruccién del sub-proc-ra-ma 53 de ensaye o verifica-

cian de la funcidén "STOP"™ que proviene cel dispositivo de con-

E 3 *
trol general, o s la direccion de la primera instruccion del
sub-programa 51 de ensayo de la funcidon ™"STOP"™ que proviene
del ciscositivo ce control individual correspondiente.

La ultima instruccion del sub-programa 53 es una
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instruccién de solicitacién condicional a la dirsccién de la

-B-

t primeras instrurcion del sub?prugrama 55 de memorizacion de la
i arden dada rFor el dispositivo de control general: 0 ala di-
receisn de la primera instruccion del sub-programa 54 de tra-
5, tamiento de la funcion "STOR" qus proviene del dispositivo de
| comtrol general. La Ultima instruceién del sub=programs 54

precede a la primera instruccion del programa 41 de sscruta=—

»
cion.

*

La (ltima instruccion dal sub-nrograma 51 es una

10. instru;cién de solicitacion condicional g la dirsccidn de la
primera instruccign del sub=programa 56 de tratamiento ce la
Funciéh "STORP" que proviens del dispositivo de control indi-

vidual correspondisnte, o a la direccion de la primera ins~-

v
.

truceion del sub=programa 52 de memorizacion de la orde%.uéda

.

15. por 8l dispositivo de contrel individual correspondienté:’ta

yltima instruccion del sub-programa 56 precede a la primera

|
. , ..oon ‘
instruccion del programa 41 de escrutacion. “eer . |

1

La ultima instruccion del sub-programa S5 prsceae

rd
‘a la primera instruccion gel

iy

rogr

4]

ma 45 del tratamiento .dé.

x

26, la "orden aceptada®. el

.La ultima instruccion del sub~pisorama 52 precads.

a la primers instruccion cel programa 45 del tratamiento. de: ;

le "orden aceptada".

"t~ grden zceptada" tratada tor el programs 45 es, |

o5, c bien la rrden general memcrizada en el sub-proqram
la orden ingividual memorizada en el sut-programa SZ,

- . . i
el caso. La ultimg instruccion del proorama 45 precede a la '

Y . . i Pod : » + 7
primera nstruccion del programa 4& de temoorizacion, Este

procrams 46 esta destinado a posicionar previamente y despuss

R , . .7 . .
20, de crementar un contador de temporizacion previsto en el micro-~|
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erupteres- tl programa 43 verifica el hecho de que al nenes un

calculador 1 correspondiente. La ultima instruccion del progra-
na 46 precede a la primera instruccién del programa 41 de as-
crutacion.

En la presente invencidén, una orden de "STOP™ indi-
vidual es dada apoyando simultaneamente sobre los interrup-
tores MI y DI y una orden de '"STOP" general es dada apoyando
simultaneamente sobre los interruptores MG y DC.

En posicion de reposo, el microcalculador 1 envia
impulsos secuencialss sobra las salidas de escrutacion RO - R1,
por mediacion del programa de escrutacion 41. Después de la
inicializacion del microcalculador 1, el borne de salida RS
esta permanentemente en el estado 1 y los bornes de salida R6 -!
R7 estan sn el. estadc™ O, Los bornes de alimentacidon Vss y Vdd
son alimentados permanentemente. El programa de escrutaé?Zh'41,
al mismo tiempo que envia Iimpulsos, recoge, de un lado sobria elj
borne de entrada 41 las informaciones relativas a la posicion
de los dos interruptores NI, DI, y de otro sobre les boriie.S"de

entrada K2, K4, por mediacidon de la intercara de entrada 4,

las 1nformaciones relativas a les i1nterruptores MC, 0G, y. .Dfial*l

mente sobre éi borne de entrada K8, una informacion relativa
a una base de tiempos constituida por la frecuencia de Ia;XAd
da alimentacion 12. > 1
Cuando el operador acciona, por ejemplo, el interrup-
tor NI de un dispesir.ivo de contrel individual 11, sin acciona,
al mismo tiemoo les interruptores DI, NC o DC, el borne de en-
traca KI se conecta el borne de salida RO y el re es-
erutacion 41 lee este cierre del IiInterruptor {1 y lee las aper
turas de les interruptores DI, KG, DC, y los nenorits con ayuda

del programa 42 de memorizaciaj ce las posiciones ce los inte-
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interruptor, aqui MI, ha sido accionado, E1 programa 44 de ges-
| tion de las ordenes recibidas verifica a continuacion, por sl
Vzub—programa 50,que no se trata de una orden proviniante del
‘dispositivo de control genersl 17 y después verifica, por el
sub~programa 51 que no se trata de un "STIOP", puesto que solo
el interruptor MI ha sido accionado. El sub=programa 52 memo~
riza la orden de subida déda por el dispositivo de control in-
dividual 11. El programa 45 de tratamiento de la orden asceptada
lee la orden de subida memorizada anteriocrmente, y alimenta el
borne de salida R7 que, poOT medizcion de la intercara de salida
2, controla la rotacién del motor 15 en un sentido que provoca
la subida de la cortina o similar., A continuacién, el programa
ds temporizacién 46 posiciona previamentes el contador de tem—
parizacién del dispositivo de temporiZacién individual,ségéh
valor gque determina la duracion de la temporizacién, qué’a&
por gjemple de tres minutos. El programa de escrutacion 41 lse
de nuevo la posicién de los inmterruptorss %I, OI, G, DQE?:
Mientras el operador continia accionando el interrup-

tor WI, vy tnicamente MI, el encadanamiantc de los Programas. se

P

efectua ce nuevo, como anteriormente. Cada vez que el pregsana

45 se efectua, decrementa el contador de temporizacion 3 .cada

cambic de estado que sobreviene en 21 borne KB, y el Sorne de

- ®

salida R7 continua siendo slimentado hasta que 21 contador lle-

Ga a ceroc, lo gue correspende al fingl del periodo de tempori-

acentads lee lz orcden de subida memcrizada zntericcmente rpor el
r




-r

10.

2S.

()J
3

~)

sub=programa 52, El contador de temporizacion es decremgntado

- 1] -

iromo se ha indicado mas arriba y el motor 15 se para al final

. 4
2@ la temporizacion,

Cada verz que sl contador de tempnrizacién llega a
o,
caro, la informacion anteriormente memorizads en sub-programa

52 es borrads.

E1 Funcionamiento del dispositivo de control indivi-
dual 11 ss similar cuando es el interruptor DI vy solo él, el
qué @s accionado, £s el borrne de salida R6 el que es entonces
alimentado y el motor 15 gira en sentido inverso del sentido

anterior, gque corresponde al descenso de la cortina o similar.

Si, durante la rotacion del motor 15 en el sentido

de la subida, controlada anteriormente, el operador apoya simul-

(3
s

taneamente sobrs las interruptores MI, JI, sin apoyar ni. sabre

*e 4"
el interruptor MG ni sobre el interruptor 0G, esta opsraclon

corresponds a una crden dge "STORP", y 1z rotacion cel motor 15

. . . ’ . .
gs interrumpida de inmeciato, En efscto, tras el desarrodlpn: de
l3s nrogTamas 41 y 42, el programa 43 verifica el hecho de que
al menos un interruptor, aqui MI y DI, ha sido accicnado..El

sub=nroorama S0 verifica a ¢ontinuacion que no se trata d?fqna

orden procedents del dispesitivo de control general 17 y ‘dgspuss

- t o : : - i NASTG
el sub-gTograma 51 verifica gue se trata de una orden de J'STIP

’
nuestoc que los interruptores MI y OI son acclonados simultanea-

“ s : : : i MRTADU
mente, El sub-procrama 56 o tratamisnto gde la orcen de '3TAP

(1}

5

ld
ingividual pone a cero el contador de temporizecion, y la ali-
mentacion del motor 15 se interrumpe instantasneamente,
4
Al ser llevado el ccntszdor a cero, la 1nfoTmaclion an-

teriormente memorizada en el sub-proorama S2 es borrada,

ot
4
<
&}
&

i
t
i
i
i
t
i
i
i

|
1
i
i
i
'

Cuandc el Jperscdor acciora un interrtuctor del disposi-;

de controcl neneral, por ejemplo DG que corresponde a una or-.



den de descenso de todas las cortinas o similares, el desarro-
Ilo de los programas 41, 42, 43, 50 de cada microcalculadar 1,
se efectla como anteriormente se ha indicado. Cl sub-programa
50 verifica que se trata de una orden que procede del dispo-
sitivo de control general 17 y después el sub-programa 53 ve-
rifica que no SB trata de una orden da "STOP"™ general. El sub-
programa 55 memoriza la orden de descenso dada por el disposi-
tivo de control general 17. El programa ¢S lee la orden de
descenso asi memorizada y alimenta el borne de salida R6 de
cada dispositivo de control individual. Todos los motores gi-
ran an el sentido del descenso hasta al final del periodo de
temporizacicn, como se ha descrito anteriormente en el caso
de una ordin de un dispositivo de control iIndivi-
dual. "k*
Mientras el operador continua accionando si inte-
rruptor DG, y Unicamente 0OC, el encadenamiento de los progra-
mas se efectua de nuevo como anteriormente en cada micra“cavi—
culador 1. Cada vez que el programa 46 se efectua, decrementa
el contador de tsmporizacion correspondiente, y el borne da

i _ (A ) _ _ - _ _ _
1salida R5 correspondiente continua siendo alimentado has.t&jpue

el contador llega a cero. Todos los motores se paran asfiﬁf
final del periodo de temporizacidn.

Cuando el operacor afloja el interruptor 0OC, en cada
-microcalculadcr 1, los programas 41, 42 se efectuan como ante-
riormente. ElI programa 43 verifica el hecho de que ningun in-
terruptor ha sido accionase y después el programa 47 de trata-
miento de la ultima crden recibida lee la orden de descenso
memorizada anteriormente por el sub-programa 55. El contador

de temporizacicn es decrementade como se ha indicado mas arrib- y;

hasta el Tfingi del periedo de tenpcrizacion. Simultaneamente,
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informacion anteriormgnte memorizada en los sub-programas

[#4]

corraspondientes es horrada.

4>

5i, tras el aflocjamisnto del interruptor DG, cuando
togos los motores giran todavia, el opérador apoya simultanea~
mente sobre los interruptores MI y DI de uno cualquiera de los
dispositivos de control individualss 11, sstas orden de "STOP”
del motor correspondiente ss efsctuada, por, sucesivamente, los

programas 41, 42, 43, 50, 51, 56 del microcalculador corres-

pondisnte, como se ha descrito anteriormente. Solo sl motar'15 |
correspondignte se para. ;

Si, tras el aflojamiento del interruptor DG, cuando f
todos los motores giran tocavia, el opersdor apoya sobrs el i
interrupto#® MI de uno cualguiera de los dispositivos de con= !
trol irdivicduales 11, esta orden ce subida de la cortiné'qé; i
rraspondiente es efectuada por lcs programas sucesivos 41..¥2, i

- -
43, U

, 51, 52, 45.yv 46 comc se ha descrito anteriormente. E1

| motsr correspeondisnte 15 cira entonces en sentido irversp del !
. . . '
sentizc anterior, Cuendoc el spersdar afloja el interruptor Wl,

los programas sucesives 41, 42, 43, 47, 46 aseguran la rotae
e .

0

L]

cidn gel motoT hasta el final cel pericdc de tempocrizaclen.. i
- v !
Ei funcionamientc ce todos laos dispositivos de -ogntrall

N . : : it .
incividuales 11 es similar cuando es el interruptel G y:so%o

b i
o o o 1
-

él, el cue es sccionado. Es el borne de salidag R7?7 <e cada micro-

. : : = 3 P : tm o - -~ I~ =1
Si, durante lsz rcctaCion de todes lcs mOTOIEs 15 en el

’

3 - " ~ i + -
o, @1 cpec-ader apoya sifultanea
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de todos los motores 15 es interrumpida de inmadiato, En efecto,
:n cada Mmicrocalculador 1, tras el desarrollo de los programas
i1, 42, el programa 43 verifica el hecho de que al menos un
interruptor, aqui dos interruptores MG y 0G, ha sido accionado,
El sub-programa 50 verifica gue se trata de una orden que pro-
viene del dispositivo de centrol general 17, vy despues él sub=
praograma 53 verifica que se ﬁrata de una orden de ngTCPH puesto
que los interruptores MG y DG son accinnadds simultaneamente,
El sub-programa 54 da tratamiento de la orden "STQP" general
pone a cero s8]l contador de temporizacién, y la alimentacion de
cada motor 15 correspondiente se intsrrumps instantaneamente,

’ » R
Simultaneamente, la informacion anteriormente memorizada en los

sub=nrogramas 55 correspondisntes es borrada.

A4 *
L] L]

El proceso anterior es valido en 8l caso en que 'sola-~

I d
mente algunos motores estuvieran en rotacion, en el mismo

sBN-

r'd
tido o no, en sl mcmento en gque el cperador zpoya simultanea-

¢« o0
.

mente scbre los interrustores MG v DG. Ceev s

v o

Puede ocurTir gue un opPerador accicne al menos un

interctuptor del cispositivo de control general mientras cue-

-

otro ocperador accione al menos sctro interructor de uno de,<l

<
¢ oa

e

S

dispositivos de control individuales. Hay entonces simul?qééi—
cad c¢e una orden de este cispositiv. Ze control individua}f,kon
una orden cel dispositivo de conirol gener=l, Es la crden dada
por el disccsitivo de control! cemeral Iy gue ss efectuada.

Asi pues, en un primer ejemplo ce uvtilizacion, el

imer cperacsr apoya schbre el interzupntor OC del dispositi

<
O

de conirol generzl en el momento en gue el segundoc apcya SO

o
[ -
4
)
o
m
o]
+y
c
0
ot
o
H
==

T

D
de un dispocsitivec de contrecl individual, Ests

/ ’
dos ordenes simultan- .5 provocan en 27imer lugsr el desarxcllo

3 mismos

Jt

ae

Ly

grecgramas 41, 42, 43 en *odos lcs microcalculado-
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res 1, como se ha descrito anteriormente, A continuacién, el

sub~programa 50 verifica que existe una orden procedente del

sispositivo de control genergl, Los sub-programas 53, 55, 45 y

L€ se desarrollan a continuacion como si solo el interruptor
0G hubiera sido accicnado, como se he descrito antafiormante.
Todos los motores 15 son asi controlados en el sentido dsl
descenso mientras 8l primer operador mantiéne su accion sobre
el interruptor 0G, Si 8l primer operador aflojs el interrup-
tor DG, mientras que el segundo mantiene sl ihterruptor mr,
salo el motsr controlado por este interruptor MI gira en el
sentido del sscenso, ejecutando el microcalculador 1 corres-
Fondiente sucésiuamente los programas 41, 42, 43, >0, 51, 352,
45, 46 como gnteriormente se ha descrito, Cuando el segundo

cperador afloja 8l interruptor MI, el motor correspondiantﬁ

continla girando en el sentido de la subida hasta el Fiééizdel

reriodo de temporizacion, ejecutando 2zl microcalculador 1 co=

rresponcients sucesivamente lcs programas 41, 42, 43, 47?345

cemo se na descrito anterliormente., £n este caso, el proorama

de sscenso, memorizada:sn=

*

tericrmente én el sub-programa 52, Durante este tismpo, ‘todas

’»
.
~ 4

hasta el finsl del periocde de temperizacion, ejecutando Cada

culager 1 correspondiente su

cesivamente los programas

- - - k] l'_ .
calculiader 1 corresconoiente trata 1z ultima srden recibica

e cgeszccinsa, memorizaca antericrtaente en el sub—programa 55,

le los progrzmas seria similar si los

os demas motores continuan girande en el sentido del d&éﬁénso

gramg 47 de cacda micre-~ |
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qundo aﬁoya sobre los dos interruptores MI y DI de un disposi=~
i tivo de control individual para realizar la funcion "STOP",
_Zomc en sl primer ejemplo anterior todos los motores 15 son
lcontrolados en el sentido del descenso, mientras el primer
operador mantiene su accian sobre el interruptor DG, 3i este
interruptor DG es aflojado cuando los interruptorss DI y MI
gstan todavia accionados, solo el motor controlado por estos
interruptores DI y MI se parg inmediatamente. El1 microcalcula~-
dor 1.corrsspondients e jecuta sucesivamente los programas 41,
42, 43, 50, 51, S6, comc se ha descritc anteriormente, Durante
ese tiempo, todos los cemas motores continvan girando en el
sentido del descenso hasta el final del periodo de temporiza-

cian, ccmo en el primer e jemplo anterior.

L} .
. .

Er los dos ejemplos de utilizacion anteriores, 'si sl
segundo operador afloja respsctivamente el interruptor MI, .o

1105 interruptores MI v DI, antes de que el primer operader aflo='

. i . . .“onn
je el interruptor OG, todcs los metores 1S continuan gidgndo en

. . . . . ’
el mismz sentido correspondisnts al descenso, incluso despuss
de que ali interruptor OG hava sido por su garte aflciado.. . Todos

les microcalculadores 1 e jecutan sucesivamente, tras est¥.aflo-
jamiento del interruptor 3G, lus orogramas 41, 42, 43, 47;-46,

- . ) b . 3 v - »
En un tercer e jemplo de reglizacion, el primer/opgra-

dcr apoya sotre los dos interruptorss TG y MG en sl momento en

igue el segunda apaya por ejemplo scbre el interrcucter WL de un
'3 motores ecstan farsdos,

', 54 como se ha descritc snterisrmente,
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"

trol general. La orden que proviene de la accion sobre el ine
iterruptor I no es por tanto ejecutada. Si los interruptores
w3 v DG son aflojados cuando el interruptor MI esta todavia
accionado, solo el motor eccntrolado por este interruptor MI
gira en el ssntido de la subida. e jecutando el microcalculador
1 correspondients sucesivamente los‘prqgramas 41, 42, 43, 50,
51, 52, Ourante sse tiempo, todeos los demas motores permanecsn
en posicién de parada.

Er este tercer ejemplo, si &l segundo gperacdor afloja

el interruptor Ml ants . de que el primerc aflcje los interrup-

tores MG, 0G, todos lcs motores permanscen parados, incluso

aestues del aflcjamiento de l3s interruptores MG, OG,

”
En, ei.S8gunda forma de realizacion, representaga 85—

LI -

LA . A . ? . %
quematicamente en la figura 3, los medios de commutacion®de ca-

¢

da dispositive ge control individual 11' comprenden un interrup-i

i , : ’ N - - .
tor suplemertatio M/A (Hamual/Autamat;co) ROT 2 jemplo cun GeCs

posiciones fijas. fste inteprcuptor /A tieme su orimer bdone

ima P2 el nicrocalculador 1 corres—

.
pocciente, y su segurco borne conectads al boTne ce entradd K1
- L
i : ey Ry P Tra 4dmEanmiim =1a
del mlsmo microcalculasdor 1, Acemas, 1os interruptaores mahligies

- ¢ g &

~ ~ < - , : . - .—n ; y - Ped
MG v OC del z2ispositiva ce zcontrol general 17 ce la primerd, foo-

ma de reglizazcion (figura %) son sustituides por un dispogitivo
de control gpeneral attomatica & gue comsIiende interruptorss con-

T ’ N =
itrclados zotomaticaments, cor 2jempl2 2or un cactador de lumis
ncsidad splar 7 sor un captador de viasntc anenometrico 8. &N

4
e ey ™ 5 .
Can CoNstituicdos ol los conrtactoe el (Ascenso) y DGR (Dﬁsce#“
o d - 1' o oamamme s, ) ol
BT, Jd8 Ieogpectivsments dgs reles "Asztcensc’ v "Jgscenso!, wi
! S

[ SR ——
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varias ordenes dadas por los captadorss 7 y 8. La prioridad
se acopla, en este ejemplo, a la orden dads Por sl captador
je viento 8,

Este captador 8 tiene como mision cerrar el inte-
rruptor MGR (Ascenso), impidiendo a la vez, si hallugar, el f
cisrre del intsrruptor DGR (Descensa) por el captador de .u-
minosidad 7. Lsa légica de prioridad 69 tiene igualmente coma ~
misior. mantsner sl cisrre del interruptor MGR .y la apertura
del interruptor OGR, mientras el captador ds viento 8 da a la
légica 69 una indicacion de velaocidad de viento, superior a un
umbral determinado, y para la que las cortinas por ejemplo pe-
lioran de ssr dafiadas.

. El captador de lumincsidad 7 tisne como mision, o

bien cerrar &l interruptor MGR (Ascenso), o bien cerrar-.sle

.

interruptor DGR (Descenso), segun que el nivel de luminostdad

) (3 ’ .
sga inmferior o superiocr z wn valor pradeterminade, Ls logica

de prioridad &9 tiene igualmente como mision mantener sk,gflsrrs,

(B

as decir s3) intercruptor HGR, o bien el interruptor DGR, segun

4]
y—

caso, durante un breve zeriodec de tiempo, por ejemplo.medio

-

segundoa, para contrcolar todos lss motores, de un modo no, @rio-

LI P

arip, : v oae

}

b

(¢}

}

y & w

N ’ g . - .
Como ss representa ssguematicaments en la figura,.4,

Id
la memoris no volatil del microcslculador 1 contiere los mis=—

L4
gue en 1z primera farnmg de realizacion

3

mos programas 41 3 4 ;

-~ - . g i ’ > d i
{fiaurs 2), con ia excepcion cdel programa 44 gue esta sustituido
' {

20T un programe 44', Este programa 44' comprende todos los sub— |

L4
progrgmazs 50 s 58 del programa 44 y ademas los sub-programgs

. . . - . . , 7 . N i
siguientes: dn sub~prcoramg 57 de verificacion de la posicion
. ;

del intgrruptor suplementario B/A (Manual/Automstico), un sub= |
i

B . « m s .’ .
procrama 58 de "espera', un sub—programa S9 de verificacion del ;
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mantenimiento de la orden dada por el dispositivo da control
{oeneral 6, tras este periodo de espera, Yy un sub-programa 60
,ue verificacion da 1? existencia de una orden anterior dada
por el dispositivo de control individual correspondiente, me—
5y morizada en el sub-programa 52.

El programa 44" 8sta igualmente representado en la
figura 4. La ultima instruccion del sub-programa SO es una
instruccion de solicitacion condicional a la direccidon de la
primera instruccion del sub-programa 51 (como en la primera

10 4 forma de realizacion), o a la direccion de la primera ins-
truccion del sub-programa 57 de verificacién de la posicion
del interruptor M/A. La ultima instruccién del sub-programa
57 es una instrucciéon de solicitacion condicional a la direc-
cién de la primera instruccion del sub-programa 53 (existemrEe

15. an la primera forma de realizacidon), o a la direccion de 18

primera instruccion del sub-programa 58 de'"espera'. Esta "espe-

ra’” tiene una duracion de un segundo, por ejemplo. La ultima

instruccion del sub-programa 58 precede a la primera instruc—
cion del sub-programa 59 de verificacidon de mantenimiento.d<&
20 la orden dada por el dispositivo de control general 6, ti”slel
periodo de espera. VR
La ultima instruccién del sub-programa 59 es una .i
instruccion de solicitacion condicional a la direccion de la
primera instruccion del sub-programa 53 (existente en la prime-
25 ra forma de realizacidon), o a la direccidon de la primera ins-
truccion del sub-programa 63 de verificacion ¢o la existencia
de una orden anterior dada por el dispositivo de control iIndi-
vidual 11 correspondiente, memorizada en el sub-programa 52,
La ultima instruccion del sub-programa 6C es una iInstruccion

30. de solicitacion condicional a la direccidén de la primera ins-
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trdacién dal ptogramé,41'de éscrutééién, o ala direcciﬁn-da:
la primera 1nstruccion del programs 45,

Una posxclon abierte de un intsrruptor M/A corres-—
poﬁde a una forma de funcionamiento "gutomatica" del disposi-
tivo de control individbal 11! correspondiente. En esta posi~
ciSn, £oda orden dada pur.el.dispgsitiun de control génerél
5.53 aceptada pof el diepositivoide control individual éarree‘

pandiente. El1 funcionamiento ds este Gltimo es entonces iden—

tico al anteriormente‘descritb en la primera forma de realiza

cion (figuras 1 v 2), en 8l que no existe interruptor suple-
mentario M/A, E1 sub-programa S7 verifica en efecto que el

interruptor suplemantario M/A esta abierto, por ends en la

- - 0' ’
posicion "automatica”, El encadengmisnto de los programas se

efectla par tanto como se ha descrito anteriormente: 53 dss- :
pues 54 o 55, etc. | g“f:

51 el nivel de lumlnosldad resulta superior a un va~-
lor preaetarmlnado, el captador de luminosidad 7 contru&g‘la
logica de prioridad 69 que acciona el interruptor DGR (Descen~
so) gurante un periodo de medic segundo, Inversaments, 4a.mi-

vel de luminosidad que se vuelve inferior al valor predﬁtay-

minado provoca el accionamiento del interrupfor MGR (AS?QﬁSG)

durante medic segundo, Todo ocurre coma si un operador dAppYase

Manualmente durante medio segundo sobre =l interruptor oG,

respectivamente MG, de la primera forma de realizacicn, Dicha

orden dada pof un-interruptor MGR o OGR puede anularse o SeTr
contrariada por otro geradol gue actue sobre los interruptores
OI y WI, como en el caso de la primera forma ds realizaciéﬂ
(figuras 1 vy 2).

Si el captador de viento 3 detecta una velocidad de

’ 4
viento superior a un. umbral predeterminado, controla la logica




de prioridad 69 que acciona sl interrupior MCR (Ascenso). Tods ,‘ §

los motores son asi accionados en un sentido correspondiente a

la subida de las cortinas, Mientras el captador 8 detscta una
velocidad superior al umbral predsterminado, el interruptor

5, MGR permanece acclonado, v una acclidn sobre uno al menos de los,
interruptores MI o DI no es tenida en cuenta por sl dispositi-~
vo de control individual 11' correspondiente, ya que la ordeﬁ
dada por el'captgdur de viento 8 es siempre'prioritaria:puesto'
gue sste captadui tiene como funcian asegurar la seguridad de
19, | la instalacion, por e jemplo de una cortina. El Funcionamiento
es identico al de la primera forma de realizacidn anteriormen=

ts descrita (figuras 1 y72) cuando el operador mantenia su

’ -
accion sobre el interruptor MG,

= .
- L]

Una pnsiciﬁn cerrada de un interruptor Mm/A corfbépon-

158 de g ume forma de funcicnamiento '"manual" del dispositivé'ae

control individual correspondiente. "Manual" significa "no au-
p 9

" aes
. .

” Y . . I 4 -
tomatico" en toda la presente descripcion, AT

El funcionamiento de cada dispositivo de control in— |
dividual es identico al anteriormente descrito en la primera

) T I ) . »
20, | forma de realizacion (figuras 1 vy 2), en lo concerniente 3 -las

5rdenes susceptibles de ser dadas por los interruptores-mxjy

DI correspondientes. lLos programas 41, 42, 43, 50, 51, 5?;>§5,
46, o los programas 41, 42, 43, S0, 51, 56, o los programas 41,
42, 43, 47, 46 son pjecutados sucesivamente como se ha descrito
25, en la primera forma de realizacion,

£n la misma posicion cerrada del interruptor M/A,

| una orden dada por el dispositivo de control general 6 no es
siempre aceptada. £s aceptada si uno de los interruptores MGR !

{a DGR es mantenido gl menos accionado durante un tiempo supe-

(92}
[89]
.

rior gl periodo de "espera" determinado por el sub-programa 58, |
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En el caso contrario no es aceptada.

En un ejemplo da funcionamiento, al resultar al nivel
46 luminosidad superior al valor predeterminado, el captador
Pe luminosidad 7 controla la logica de prioridad 69 que acciona
el interruptor DGR (Deacenso) durante medio segundo. Esta orden
dada por al captador de luminosidad 7 no es ejecutada puesto
que su duracion es inferior a la del periodo de "espera" (un
segundo). En afecto, tras la ejecucidon de los programas 41, 42,
y 43 como en la primera forma da realizacion, el programa 44°
de gestidén de las ordenes recioidas, verifica, por el sub-pro-
grama 50, que sa trata da una orden que procede del dispositivo ©
de control general 6 y después verifica, por el sub-programa 57,
que el interruptor suplementario M/A esta en la posicion "ma-
nual”. El sub-programa 5e provoca una '"espera™ de un segundo,
y después el sub-programa 59 verifica que la orden dada anterior
mente por el dispositivo de control general 6, ya no existe,
puesto que la orden no ha durado mas que medio segundo, f.I- 3sub- j
programa 60 verifica que no existia orden anterior dada per el j
dispositivo da control individual correspondiente. A conti™Da- ;
cion, el oroci%ma—4i17a”~escrutaclon se ejecuta de nuevo..* t

Inversamente, un nivel de luminosidad inferior. al )
valor predeterminado provoca el accionamiento del interrDpt&r .
MGR (Ascenso) durante medio segunde. Esta orden no es ejecutada
puesto que su duracion es igualmente inferior a la cel pericoo
de "espora''. Los programas 41, 42, 43, 50, 5/, 5c, 0?, cC se
ejecutan sucesivamente.

Una accidén sobre un interruptor 1jl o DI, oue precede
0 que sigue a la orden daca por el interruptor OCR o NGR, es

tomada en cuenta por el dispositivo de ccn™ol “nuitiauval <

correspondiente. Asi pues, una accion sebre un uerrup-tor -1



(Descenso) provoca la ejecucion sucesiva de los programas 41,

:az, 43, vy daspués 5o, 51, 52, 45 y 46, como se ha descrito.an-
;tariox ~nte gn 8l caso de lz primera forma ds realizacion (fim
vguraﬁ 1y 2), Si en ass momento el captador de viento 8 contro-
S. la la légica de prioridad 69, esta acciona el interruptor MGR
(Ascenso) mientras sl captador de viento 8 le da una indicacion
de velocidad de viento superior ai umbral predeterminado, La
orden dada por el interruptor MGR es ejecutada por todos los
dispositivos de control individuales 11' puesto que su duracion
10. |@gs superior az la del periodo de "espera" (un segundso).

Al mismo tiempo, las ordenes que proviensn de todos
los interruptores MI o DI no son tenidas en cuenta., En efecto,

tras la ejacuc%ﬁn de los programas 41, 42, y 43, el programa

1
)

| 44" de gesﬁﬁnfdé‘las ordenss recibidas verifica, por Gl;éhb‘
15, programa 50, que se trata de urma orden que proviene del'digpo-
sitivo de control general 6 y después verifica, por el sub-
programa 57 que, el interruptor m/A'esté en la posicién"ﬁéhﬁ%l".
El sub-programs 58 provoca una “"espera' de un segundo vy despues |
el sub-programa 59 verifica que la orden dada por el disppgiti-
vo de control "Sehagad 6 existe todavia puesto gue la DrdEQfgs

mantenida mientras gque la velocidad del viento es excesivis+El

sub~programa 53 verifica que no se trata c¢s una orden de;"gEDP"i
ceneral, El sub-programa 55 memcriza la orcden de ascenso dada
lpor el dispositivo de control general €. El programa 45 lse ;

laz orden de ascenso asi memorizada vy aliments el borne de salida
' i

R7 de cads dispositivg de control individual 11'., Tedos lcs mo-

tores 15 oiran en el sentidc del ascenso hasta el final del

4
pericdo de temporizacion. |

Incluso despues del final de este pericde de tempori-

zacion (tres minutos en este ejemplo), una orden dada for un

|
i
I
|



10.

15.

20.

25.

24

interruptor DI (Descenso) esta sin efecto, mientras que el
interruptor MGR (Ascenso) es mantenido cerrado.

En al instante en que el captador de viento 8 da
una indicacion de velocidad del viento, inferior al umbral
predeterminado, la légica de prioridad 69 dispara el inte-
rruptor MGR. Las ordenes dadas por todos los interruptores
DI pueden ser de nuevo tomados en cuenta. En efecto, los pro-
gramas pueden desarrollarse entonces como en el caso en que
no existe orden dada por el dispositivo de control general 6.

Sin salir del marco de la presente invencién, un
interruptor M/A podria ser utilizado en la primera forma de
realizacion (figuras 1 y 2) con un dispositivo de control ge-
neral 17, constituido Unicamente por dos iInterruptores MG y
DG. En este caso, si estos interruptores MC y DG son interrup-
tores-pulsadores, de posicidén momentanea, Hlos dispositivos- de
control 1individuales 11 no aceptan ordenes breves (menos d% un
segundo en este ejemplo) dadas por el dispositivo de coAtAbl
general 17, si sus interruptores M/A respectivos estadn en pa—
sicion "manual™ (cerrada). Si los interruptores KiC y DCLsaii
interruptores deposiciones fTijas, las ordenes que dan son*
mantenidas por ende aceptadas por todos los dispositivos *de
control individuales, cualquiera que sea la posicion de .“les.
interruptores suplementarios M/A correspondientes.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente 1indicaoas son Sus-

ceptibles de modificaciones de estalle en cuanto que no alteran

su principio fundamental.

-
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REIVINDICACIONES

1,- Instalacion de control de varios receptores
clectricos susceptibles de ocupar al menos dos‘astados, que
comprende dispositivos de control individuales conectados a
una alimentacion, asociados respectivamente a receptores o
grupos de ellos y que comprenden cada uno medios de conmuta~
cion destinados a controlar a voluntad el posicionamiento del
receptor correspondiante, en uno cualguiera de sus éstados;y
bontrblados por mediacian de una linea comun de control, por
un dispositivo de control gensral conectado a la alimentaciom,
que comprende medios de conmutacion destinados a controlar a
voluntad el posicionamiento de todos los receptores, sn uno
cﬁalquiara de%&ﬁs estados, caracterizada porque cada di§pqsi--
tivo de control individual comprende una unidad logica de tra-
tamiento conectada permanantemente a la alimentacion y.qﬁé-
comprence, 00I una Rarte, un primer grupo de bornes de entrada
que incluyen al menos un borne de entrada, a los qus seiéohec-
tan los medios de conmutacisn del dispositivo de crntrol indie-
vidual, v por otra bornes de salida conectados, por mediacion
de al menos u;a intercara de.éalida, al receptor correspgﬁ#
diente, conectandose los medios de conmutaciéﬁ del discositivo
de ccntrol general a un sequndo grufo de bornes cde entrada pre-
vistos sobre caca unidad ce tratamiento, por mediacion de una
intercara de entrada prevista en cada dispositivo de control
ingividual, estando prevista cada unidad légica de tratamiento,
ngr uha narte, pars aceptar sucesivamente érdenes-dadas nc si-
multaneamente por el dispositivo de control individual corres-
pcndiente © por el diépositivo de control general, y por otra
para aceptar Uricamente la orden dada por el dispositivo de

control general, mientras esta orden es dada simultaneamente
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15,

con una ordsn'del dispositivo de control individual correspon=

' dianteo

2,- Instalacion segﬁn 13 reivindicacion 1, calacte=~

rizada porque cada unidad légica de tratamiento esta consti-

tuida por un microcalculador gue contiene en su memoria no volé-
til un programa de escrutacién,‘un pfograma de mamurizaciﬁn y
un programa de gestién de las Srdehes dadas por los dispositi-
vos de control, que funciona sscuencialmente, esténdo previsto
el programa de escrutacion para recoger, en el primer grupo

de bornmes de antrada, las informaciones relafivas a la posician
de los medios de conmutacion del dispositivo de control indi-
vidual corrsspondisente, y en sl segundo grupo de bornes dg en=-

trada, l%s informaciones relativas a la posicién de los medios

.
3 L3

de conmutacion del dispositivo de control gensral, estando pre-

. . .’ . .
visto el programa de memorizacion para memorizar estas posicio=-

. » ’ " - . (] .
nes de los mediocs de conmutaciocn, estando previsto asimismo el

- -

. v i
programa de gestipn de las ordenes dadas para verificar el
hecho de gue la grden provenga o no del dispositivo de control
gensral, y &n caso afirmativo, para e jecutarla inmediatamernte

sin verificar si habla tambisn una orden procedente de un clis-

pasitivo de control individual, y en casa negativo para slfe- !

P

cutar s orcden dada por el dispcsitiva de control individuaa ?

correspondiente,

~y

3.- Instalacicn segun una de las reivindicaciones

anteriores, caracterizada porque cuando el dispocsitivo dg cOn—

’ ' . -
trol general! comprende una logica de prioridad, prevista para

establecer uns prioridad entre varias ordenes dadas por Vvarios

- ’ ’ : -
captadores, ls logica de pricridsd, en funcion del caracterl

ry

th
ot
by
&}

prioritario o no, daco a las gsta previ 23 .

(@]
()
foet
CL
1~
(0
[
0
{

accionar automaticagmente lcs

medios de conmutacicn




10.

15.

20.

25.

—_— —

sitivo de control general, durante un espacio de tiempo res-
pectivamente superior o inferior a un valor predeterminado.

4. - Instalacidén segun una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque los medios de control del dis-
positivo de control 1individual comprenden al menos un medio de
conmutacion suplementario previsto para hacer rechazar, en una
cierta posicién, por la unidad ldégica de tratamiento corres-
pondiente, una orden dada por el dispositivo de control gene-
ral, si la duracidéon de esta orden es inferior a un valor pre-
determinado.

5. - Instalacion segun una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizadas porque cuando los receptores estan
constituidos por motores eléctricos que controlan en particu-
lar cortinas, postigos giratorios o similares, motores que in-
cluyen un dispositivo ce parada automatica y medios de tsmpo-
rizacion previstos para detenerlos en caso de mal funcionamiento;
cel dispositivo de paraca automatice, cada dispositivo de con-
tro! individual comcrence necios de temporizacion mdividua-.es

_ o .
previstos para ser solicitados cada vez que la rogacidon “e*

T
]
motor correspondiente es gobernada por el dispositivo da control}
individual o per el dispositivo de control genera-,

6. - Instalacién de ccntrol de varios recepuocee. elec- ,
trieos susceotirles de ocupar al menos dos es-acos, y como ~
queda sustanciainente descrito en lo presente memoria e ilus-
trado en los dibujos adjuntos.

Esta memoria consta ce 2? hojas escritas a maquina
por una sola cara.

_Haorid, N
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