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| 4 un tambor de snrollamiento,

+ al contorno del tambor de snrollamientc son guiadas sobre po-

‘positivos de accionamiento de un elemento flexible de protec-

| ouras flexibles gue unen la extremidad del elemento flexible

~leas sesn cada vez mas tensos, y la tension del elemento -fle=-

El presente Modelo de Utilidad se refiere a los dis-

cién, gesenrollable, enrcllado alrededor de una barra de enrg-—

llamiento, Lz extremidad libre del elemento flexible se une,

En diSpositiQos conocidos de este tipo, tales como
el descrito en la patente francesa nf® 2,329,838, el tambor de -
enrollamiento se dispone sobre el mismo eje gue la barra de

L4 4
enrollamientc y se solidariza en rotacien, de esta. Las liga-

leas de resnvic montadas sobre soportes z muslle dispuestes
del lado en que el elemento flexible debe desenrollarse, El
tambor oe enrollamiento esta concebids para que su diémé£f§
extericr auments a medida del desenrollamiento del elemento
flexible, de tal modo gue los muelles de los socportes de pe-

« & e =

xible, asegurada durante todo el desenrocllamiento de este Ulti-~

mG, ....'.
Dicho dispositivo presenta algunos inconvenianfeé?

ya que su estruciurz es relstivamente comple ja, siendo laé?ii—

gacduTras flexibles, dispuestas por duplicadeo a cada ladc dé;nz

elemento flexible cuando este Gltimo esta enrcllado, volumi-

nesas y poco gesteticas. Ademés, la colocacion de las poleas

de rsenvic v de las ligaduras flexibles de union s relstiva-

mente iarfga y delicada de efectuar, para gque el elemento fle~ |
xible se enrolle y se desenrolle correctamente,
» : . : % 2 g s s 7
El dispositivo de enrolliamiento, sequn la invencion,

comprrende una barra de enrollamiento y unc o variocs tambores
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Ul menter gl mismo tiempe de formz simultanea los dos frenos

T : o . | ) | o
de’ enrollamientc gue se ligan en rotacion a, respectivamente,

. ’ ¢ . ; .’ .
dos motores electricos, por medizcion de, respectivamente, dos

reductores de velocidsd reversibles y de dos frenos electro-
magneticos qgue funcicnan por falta de corriente. El primer mo=-

'q;westa>vg

iste para. glrar &n-un-sentido-de: retaclon -que:-

'petmlte enrollar»La4o las llgaduras flexlbles, sobre respectl-f
vamente e‘ o los tembores de enrcllamiento, El segundo motor
esta previstc para girar en un sentido gque permite enrollar

el elemento flexible, sobre laz barra de enrollamiento. Un dis-

™
7

cositivo 1 citrice o ElBCurOnlCD ge ccntrol esta previsto para

accionar uno cualguliers de los dos motores electricos y ali- |

electromagneticos,
lLa presents lnvenclon permite la realizacion oe LN

dispositive de accionamiento, gue tiene uns estructura felatl-

a -

vamente simple vy mas estetica que en el arte anterior citado,

cuya colocacion es relativamente simple y rapida de efectuar,

’ ‘-
gsegurando s ls vez una excelente tension del elemento flexible

tras el desenrcllamiento.
El dibujoc anexo ilustra, a titulo de ejemplo, una- '

forma de realizacion del dispositivo de accicnamiento, confpr~

me z la presente invencion, . . . i

La figura 1 representa, segun una vista esquematira
en perspectiva, una primerz forma de realizacion del dispositi-
vo, estandc representado el elementc flexible en posicion de-

senrcllada.

La figura 2, representa, segun una vista esquematica

1
b

) I H
en perspectiva, una variante de la primera forma de realizacion,

estandc representado el elemento flexible en posicién enrolla-

da.
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La figura 3 representa el esguema slectrico de cone-
xion de la misma primera fcrma de reglizaciou,
Tal como se representa en las figuras 1 y 3, el dige

positivo de accionamiento, objetoc de la irnvencion, comprende u

5. I glementoc flexible de proteccién1 constituido por e jemplo por
1 unia banda de tela de gran longitud. Este elementoc flexible 1,
en posicién de reuosc, se ehrolla alrededor de una barra de

enrcillamiente 12.

Lz extremidad libre 17 del elemento flexible 1 se

130, une, por mecdiscion de ligascuras flexibles 7, dos en este e jem—
rlo, 2l contorne des dos tasmooTres de enrcllamiento 2 sclidarios
i .
© ds un arbol 3 cuys primerz extre

midad 3' y la segunda extremi-

dag 3'' sirver de pivotes.a los tambores. La primera extremi-

l gad 3' del arbol 3 =se lica en rotzcior a un primer mctor elec-—

. trico exterior 4, por mediacion de un primer reductor deé Vvélp-
3 r~ ¥

n

.

cidao reversible S y de un primer freno electromagnetice 6.°

La bsrra de enrollamiento 12 es, por ejemplo, un

« st

tubc cuyas extremidades soportan arbolss 13', 13'' que le-sir-
. - 4 -~ . r
ven ge pivotes, El arbol 13' se une en rotacion a un segundo

. . .
20. motor electrico extericr 14, por mediscion de un segundo Teduc~—

tor de velocidad reversible 15 y de un segundo freno electho~

magneticc 6.

. w7

Los dos frencs electromagneticos 6 y 16 funcionan..:

por faita oe corriente, es decir que sclidarizan en rotacian

25, respeciivamente los tambores de enrollamiento 2 y el primer
reguctor de velocidad 5, la barrzg de enrollamientc 12 y el %
segundo reductor de velocidad 15, cuando son alimentados de
corriente, y que desolidarizan los mismos elementos cuando no ;
son alimentados., |

30.

El primer motor 4 esta previsto para girar en el sen—




__a
o

20,

N
n

- & -
tido de rotacion 21, pars enroliar las dos ligaduras Flsxibla;
7 sobre sus tambores de enrollamisnto 2 respectivos. El segundo
mo. T 14 ests previsto para ocirar en el sentido de rotacion 22,
inverso de 27, para snrollar el elemento flexible 1 scbre la
barrsz de enrcllamiento 12,

En el ajaﬁhlo representado en la figura 1, la barra
de énrcilamisntu 12 v el arbol 3 de los tambores 2 son. parale-

los entre si en un planc sensiblemente horizontal., Soportes

gidcos 20 se disponen de cuando en cuando para sostener el

-i - _' -
elemento flexible ce proteccion 1, cuya mision &s por e jemplc

protecer gel sol.

W2

.

4 .
£l esguema slectrico de conexion (3

o]

b

. |
uIa I, represen—

gu
ta ] dispositivo electricc de contrcl de los dos motores 4,

- .
- .

% v de los dos frermos elsctiTomagheticos 6 y 16,
Este dispoesitivo ce conticzl comprende 'ung alimenta—

cion S0 vy un circuito de deteccion 5%, Las entradas de la ali-

’ ~ .
mentacion 50 se conectan en iz fase .~ 1 y en el peutro  del

t.

s
iy

sglids proporciona wuna tension continua estabili-

o
14
0}
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)
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<
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L
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#0a, no representacds en el oibujo, gue sirve para alimentar
todos los circuitoe del dispositivo, El circuite 51 de deteg-

cion de la puesta en rctacion de los motores 4 y 14 tiene'-su

entradas conectada ¢ 1la fase ~ 1 v su salids conectada a dps..

. -
puertas "C" 5B y 5%, s una de las entradss de circuitos logitos

g - - 1 . -' -
de deteccion 52 v 53, y @ un dispositivo de accion temporizada

B4
o

constituido per ejsmplo poTr un circuito monoestable. La fa-

se .1 del sector sale igualmente del circuite 51. Este cir=- i
cuito 57 pueue estar constltuido por ejemplo por un transistor

gue se satura bajo el efecto del pasc de la corriente de ali-

mentacion del motor er una Tresistencia, y que ctargsz unh conden=

sador a la tension de alimentacion estabilizada propercionada |
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kor slimentacicn 50 y gue corresponde al nivel légico 1e

U dispositivo interruptor constituido por un inver=—

sor

16
cion de reposc, Comprende dos pcsiciones de trabajo I vy 11,
Los bornes correspoendientes a las posiciones I y II se conec=—
tan respectivamente a las entradas de los circuitos logicos

S2 y 53 de detsccion de la puesta en rotacion de respectiva-
mente los motores 4 y 14, y a los motores 4 y 14, Los dos cir=-

cuitos loogicos de detecciom 52, 53 estan constituidos cada uno

f

por ejemplo por un transistor gque se satura cuando la fase ~ 1
del sector esiz presente en su entrada durante el cierre del

irversor Z6, v gue se bloguea dursnte lz apertura de este mie-

mg inversor, La salids del transistor se asocia @ una puerta

"Y" hecha sctiva por la accion del dispositivo de deteccion

»
™~ .
n.
<

Se pues

rt

a er rotacion ge uno cualauiera de los motores, .Los

- >
-

0

o
Y

ircuites tienen sus salidas conectadacs cada una a una

entrada de -0

[N

circuito biestable 54, Este circuito biestable

-

S4 +iene sus 0os salidas conectadss Caoda una a uina de las-'dus

-

ct:
&

m

adas de coe puertas "Y" 56 y 57, Estas dos puertas "Y" 56
v 57 tienen ceda una su segunda entrads conectaca =& la s&lioa

del

MYy" SE€ se conecta, PCI uns parTte, a una de las entradas de. la

3

puerts "O" 5§, y por otra a la entrada del organo de potehngcia
£2. Ls salida de la puerta "Y" 57 se conecta, por una parte a
Una de lzs dos entradas de la puerta "0 5% y por otra a la en—

trada Oel érganc de potencia €3. La salida de la pusrta "0O7 58

se conecta z un organo de potencia 60,y la salida de la puerta
, -

"C" 59 se conecta s un oTrTganu ce potencia 61, Las salidas de

estcs organcs de potencia 60 y 61 se conectan respectivamente

gs normalmente abierto en posicion intermedia, en posi-

dispositive de ac:ian temporizads 55. Lz salida de ld'buert4

;a lacs bobings de los frenos electromagnéticos & y 16, Las sali=-

{
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das de lcs érgancs de rotencia 62 y €3 se conectan respectiva-

I
mente g los motores 4 y 14, ror mediacion de interruptores de

Parada automatice 27k y 27B,

Cuando el inversor 26 ocupa su posicion intermedia

de Teposo {figura :), los érganos de potencias €0, €1, 62, 63 .

estan en un estado tal que los frenos 6, 16 y los motores 4, 14
nc son alimentados y los frenos estan por tanto en accion,

Luandoc el inverser 26 es llevadeo a su pcsicién I, v
cuancc el interruptor de Pparads automatica 27A se abre, el
motcT 4 No puede ser alimentado y el conjunto de los circuitos
permanece en repcsc, 51 el interrupteor 274 esta en posicién ce-|
fTaca, Bl MOLoI 4 se encuenira asi alimentado a traves gel cire |

. _t .' R L4
cuito Ye deteccion 57 de puesta en rTotacion, y a traves del

+

inversor Z2&. Este circuito 57 detectz el paso de la corfiehte

Q.
m
ar
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acicn del mctor y proporciona una sefisl logica gue

-
-,

Y]

. + A . ’
limenta los organos de potencia 60 v 61 a traves de las puer-

S8, v a2liments Tinalmente los frenos € y 16, +A%

agt =

mismo tiempo, el circuito de deteccion 52 detectas la puesta

bajo tension dgl motor 4 vy posiciona las salidas del circuito

se w e

biestable 54, de tal modc gue la puerta 57 es hecha activa y

- 3

la puerta 56, inactiva. Cuando el primer motor 4 se detiend’

Y
.

tras la apertura, va sea cel inversor manual 26 o bien del -in~

terruptor de parads automatica 27A, el circuito de deteccicvh™

” ” -
51 de puesta en rotacion proporciona una sefial logica que in-

| S

dica la supresion del paso de la corriente v gue tiene por efec—

to, por una parte anular la alimentacion de los Srganos de po-
tencia 60 y €1 oor blogueo de las puertas "O" 58 y 59, entrando
asi en accion los franos 6 y 16, y por otra actuar sobre el

dispositivo ce accicn temporizada 55 que proporciona a las en—

tradas de lzs puertas "Y" 56 y 57 una sefial logica, de duracion
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:&_,ékﬁihihéﬁ;§ £i'Sér'hecha-acti'va la puerta S7 por el cir~ |

7:cﬁﬁﬁ6'bieétablaj54;vla sefial de temporizscion alimenta, a tra-

ves de la puerta 57 el organc de potencia 63, y a traves de las

‘puertas 57 y 55 el organo de potencia 61, lo que provoca la

ncusntra asi tensado. Al final de ests periodo, los roa=|{

~ﬂOS d§ hatéﬂ¢ia 61 y 63 s encuentran fuera de circuiteo, lo

que bloguea el freno 16 y el segundo motor 14, Todos los cir=-
cuitos se cusniran entonces en posicién de reposo,
Inversamente, cuando el inversor 26 es puesto en po-

51c10n 11, ed. segundo-motur 1&-es~alimantada“paragenrollarﬂ31»,

igelemento lelelE 1, El clrculto blestable 54 Cqmbla por . tanto
,ﬁe estado, lo que activa la puarta *y" 56 que allmenta gl f.reno

6 y el primer motor &4 durante la duracion de tambor*zacién}

despues de que la apertura del inversce 26 o del 1nterrup+or
de parade sutomatics 27B haya provocado la parada del motqr. 14.

En pasicién enrollada, el elemento flexible doxﬁib-

teccxon “ esta completamence ‘enrollade sobre la barra de anro-’””

rrrrr

llamlentu 12, como en el caso de la figura 2. Para dasanrollar

el elemento flexible 1, es preciso cerrar el inversor dobla'25

en 1la posicion representada con trazo punteado en la flgura 3
uniendo asi Cl=gl ¥y C2-f1. E1 primer motor 4 es allmentado <
igual que los dos frencs electrOMagnBt100§ 6 y 16 que, por ss—
te motivo, ys no frenan. El primer motor 4 gcciona, segﬁn 21,
por mediacion de} primer reductor de velocidad 5, los tambores
de enroiiamiento 2 sobre los gus se enrollan las dos ligaduras
flaxibles 7 que desenrollan el elemento flexible 1 accionando

el segundoc reductor ae velucidad 15 reversible y el segundsc

motor 14, Cuando el elemento flexible de proteccion 1 esta to-
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30,

iona breva.rotaClon de los tamboras de enrollamle,to 2°sin que

!

' tolmente desenrollade (figura 1), el inversor 25 s llevado a .

una posicion de reposo, intermedia, lo que intsrrumpe la ali-

mentacién del primer motor 4. R continuacion, el inversor do-

ble 25 es llevado manualmente un breve instante a la pdsicién

_f1. La breva ro»ac;un del pr;mer -motor.:

el segundo motor 14 tenga tiempo de ser acc1onado. El elemento
flexible 1 s& ehcuentra asi tensado correctaments.

Cuando el inversor doble 25 es llevadoc manualmente

'a su segunda posicion, cerrande C1-g2 y [2-f2, es sl segundo

motar 14 el gue es alimentadc, al mismo tiempo que los dos
frenos 6 y 16 £l elpmento flaxible 1 ee enrolia%antonCés”seé B A
gﬁn"ZZ'sobfe sy barfarde'enfollamientu 12,

L& 1gura 2 representa la misma invencion utll;zando,

'm0 motores exteriores,sinc motores tubulares 4', 147, asl como

-

reductores de velocidad tubulares 8, 15', y frenos electromag-
neticos 6' v 16', que se alojan respectivamente, por una parte, |

en el interior de un tubo 32 gue soporta los tambores de enro-

‘11gmiento 2 Yy por otrg en la barra de entollamiento 12. Cada‘

~~~~~

perfilado 24. El funcionamiento del conjurin es similar al caso
ge la figura 1

£l dlsp05¢tlv0 de accionamients, objeto de la invee

' cion, es utilizable em particular para acclonar toldos o telas

da.prcteccién contra la lluvia y/c el sol, en el caso en gus

@stos toldos o telas no sean desanrollables en un plano sensi=-

blemgnte vertical, no pudiendo, por este motivo, ser asegurada
su tension PoT unas barra de carga. Este es el caso particular

de las telas destinadas a protiger del scl, claraboyas, vigrie-

Tas o invernaderos,




asi coma la manera de rEallzarlo 8 la\practlca, dabo ha ars.w

| constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus=-

su_principio

fundament 1

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto gque no alteran |
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Tom DlsposlthD de aCCanamlentO de un alemento fle—,;;g
xible de proteccinn,?desenroliable, enrollado alrededor de una

barra de enrcllamisnto, unieﬁdose la extremidad libre del ele-

10.

0,

25.

30,

coofup -sentido de rotacxon -gue permlte anrollar la llgadura “lex1ble,

}el tambor. de. éﬁrbilﬁmiGN%b', la barra de- enrollamlento se l'gan

en rotacion s respectivamente dos motores electrlcos, por: mg-

discion de, respectivamsnte, dos reductores de velocidad rever-

leibles y de dos frenos electromagneticos que funcionan por falta

de corriente, estando previsto el primer motor para girar en

-sobre el tambcr da enrollamlento, astando prev15ta el segundo'

molor pars girar en un sentido que permlte enrollar el alementa':
|flexible sobre la barra de enrcllamientoc, estando asimismo pre-
visto un dispositivo electrico o electrénico de control para
accionar unc cualquiera de los dos motores y alimentar al mismo
tiempo de forma simultanea los doé frenos elactrumagnéticbé.

2. Dispositive segin 1a reivindicacion 1, caracteri= | -
zado porque el dispositivo slectronico de control ;amprendei'
por una parte, un dispositivec interruptor susceptibls de ali-—
mentaT uUNo cualQuiers de los dos notores y por otra un disposi-
tivo de deteccion de puesta en rotacién de uno cualquiera éé‘los
motores, que controlan, por mediacion de circuitos 16gicos, Y
respectivamente, de érganos de potencia, la alimentacién de los
dos frenos,

3.~ Dispositivo segin lag reivindicacion 2, caracteri-
zado porque el dispositivo electronico de control comprénde dos

. - - . . ’,
circuitos logicos previsios para detectar cada uno la rotacion

de uno de los dos motores, circuitos que cocperan con un cir-




-~dé*dc:§on

centrolar

-8l efecto

_dibujos adjuntes.

por una sols CaTa.

uno de los motores y el freno correepondlente, baJo

de la 1nterrupc1on de la alimentacion del otro=motor¢;z

4,~ Dispositivo de accionamiento de un elemento fle~

Esta Memoria consta de 11 hojas escritas a méquina‘.

Madzid, 4. A 1983
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