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| tignde constantemente, bz jo la accicn de al menos un medio

-1 -

El presente Modaelo de Utilidad se rafisers a los dis—
positivos de control pars moto~reductcres eléctricos destina-
dos al zcciongmiento de una barra de enrcllamientc de postigo
giratorio, cortina de resorte o similar, gue comprendsn varlias
levas dispuestas lado con lado sobre urn £je en 8l gQue sSon sus-—
ceptibles de pivotar libremente, levas cuyos perfiles aitario—
res respsctivos combrenden cada uno una sola muesca. Todas las %ﬁ
muestas son susceptibles de cooperar al mismo tiempo con un

gelemento de control de un interruptor dsl motor, elemento gue

elastico, 3 ser mantenidoc apoyado contrz los perfiles exterio-
res de las levas a muesca, comprengiendo las levas a muesca

ruedas dentadas gue les son solidarias, dispuestas lateralmen- !

te ge formaz coaxial a si mismas, que cooperan respectivamgrte
con pifiones dentados de accionamiento dispuestos sobre un eje |

paralelo al de las levas, de modc a accionar a estas ultiinds a

‘et o

yelocidades de rotacion diferentes unas de las otras.
Un dispositivo esta previsto para zlinear a voluntad

las muescas de las levas, con el slemento de control del inte-

rruptor,. Este oispositivc comprende levas en corazon solidarias

.

Cuta Una de una de lss caras laterales de una leva a muesca,

LY

. ’ ) '\“.
levas en corazon suscepiibles de cooperar con un elemento de

colocacion en alineacion. Un elemento de control, desplazable i

@
transversalmente al eje de las levas, es suscseptible, en un ;
i
primer tiempo, de cooperar con una parte del elemento de control!

del interruptor, pars separar este elements, de los perfiles

de las levas a muesca, contra ls accion del medic el astico del
elemento; es susceptible, 8n un segundo periodo de tiempo, de
separar entre si el eje de los pifiones dentados de accionamien-

|
|
to y el eje de las levas mientras un dispositivo elastico posi=- %
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' dos de acciongmiento 2 se desplazan radialmente por lo gue.'la

4-~2-

ciona y alinea i endentado de los pifiones dgentados, con el de
las ruedas dentadas correspondientes dispusstas snfrente, y
en una tercera etapa, deg hacel cooperar en conjunto las levas
en corszon y el slementoc de colocacion en alineacidn.

En dispositivos conocidos de este tipo, tgles como
el descrito asqueméticamenta en la figura 1, sl eje 1 dea los
pifiones dentados de accionamiento 2 esta soportado por una
corredera 3 gue es desplazable segin 4 contra lz accion de un
muelle 5 que tiende por lo damés al mismp tiempo a mantener
contra la periferiz de las levas 3 muescz 5, los picos del
elemento de contrcl 6 del interruptor 7, Dicho dispositive
presents slgunocs inconvenlientes; en efecto, los pifiones denta-—
union cinematica 2s relativamente comple ja entre el motsbréduc-
tor y estos piﬁcnes dentados de accionamiento, y lo es tanto i
mas cuanto que el moto-reductor debe unirse, en algunosiéégos,
a dos de pstos dispositivos destinados a controlar ls parada
de laAcortina de resorte, postigo giratorio o similar, respec-
tivamente en posicion enrollada y en posicion desenrollada;
Ademés, el resorte 5 debe ser mlativamente potente vya gusg- gl
no el efecte ejercido por los pifiones dentados 2 para aééiqnar
en rotacion las levas S, correria el riesgo de prowvocar él'des—
tlazamiento de los pifiones de..tados, segﬁn 4, pol snde su de~
sengrane, 1o gue impediria el accionamiento correcto en rota-

cien de las levas 9, Este ssfuerzo de accionamiento es parti-

cularmente importante en el momento en que las levas 9 deben
rechazar fuera de las muescas B8, a 108 picos del elemento de
control 6 del interruptor 7, contra la accicn del resorte Se
Ademas, a'causa ge estsa tension importante del resorte S, es

t
necesaric ejercer un esfuerzo importante segun 4 cuando se dese%
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tipo "tubular", En este caso en afecto, este pifion dentgdu-de

1el piﬁén dentado, para desengranarle de la corona dentada.

- T
- 5

acciongr voluntariamente el dispositiveo, para alinear las mues~
cas g, con ios picos del elementoc de control 6 del interruptor.

" La presents invencion permite la realizacion de un
dispositivo de control que, en particular, no presenta los in-
conveniertes oel artes anterior, A este efecto, la uniodon cine-
matica entre el moto-reducter y el o los pifiones dentados de
accionamignto se simplificz pusstoc que estos piﬁnnes gentados
no deben ser desplazados Tadialmente en el momsnto en que se

accions voluntariamente el dispositivo para alinear las muescas

con el slemento de control del interruptor; esto ﬁérmite unizr |
mas facilmente sl moto-reductor dos dispositivos de control si—g
milares, para controlal ls palada del motcr en una posicién en
rollaca, respectivamente desenrollada, del postigo giraﬁb:}o,

cortina de resorte o similar, Esto permite igualments, Eamé es
el caso en el dispositivo des control gue es objeto de la pre-

sente invencion, accicnal uno al menos de los pificnes déé?édos
de zccipnamiento, por una corona dentada interiormente, dispues-~
ta concentricamente al interior del tubo ce un moto-Teductsr del

accionamiento esta en ajuste, nor un lado con la corona ‘deAtada

interiormente, y por otro con lz ruma dentads solidaria .de:la

primera leva. Seris por tsnto imposible desplazar radialments

Existe un riesgo mucho menor gue en el azrte anterior

c¢e gque se produzca un desengrane intempestivo entre los pificnes

dentados y las ruedas dentadas correspondientes, durante el fun-
ciornamiento normal de la corting de résorte,.postigo giratorio !
o simile, Ademas, la opeTacion de alineacion de las muescas vy
del slemento de cohtrol del interruptor se efectus facil y ré— i

pidamente e jerciendo un esfuesrzo mucho mas moderado sobre el
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elemente de contrsl, pudiends ser ests esfusrzo mas moderado
Fécilménte e jercides a mano o por un dispositivo gue permita
controlar 3 distancia la alinsacion de las mugscas, poOr un dié-
positive a electro-iman hnr e jemplo.

El dispositive de control, objeto de la invencion se
caracteriza porgus el eje de los pifionss dentados de acciona-
miento sz fija radialments, estando previsfm un scpprts movil
Una de cuyés parte al menos es desplazable segiin ‘una traysc~
torig transvsfsal al eje de los pifiones y soporta el sjs de las
levas, Una parte dél glemento de control es susceptible de coo-
perar con el soporte movil de las levas, paTa separal el eje

ds las levas, del de los pifiones dentados oe accionamiento, du-

» *s

®
-

Tante la segunda etapa de funcionamisnto,.

L2 I

£l dibujo anexo ilustra a titulo de ejemplo diugrsas
Fd . . [
formgs de realizscion conformss & la presente invencion,

La figura 2 representa, en perspectiva, parciglfente

4 " . .‘.
en seccion, una primera forma de Tealizacion de la invencion.

Le figura 3 representa, segun una vista en seccign
por la linea I1I-I1T de la figura 2, la misma primera formg de

< ” -~ - L1
reglizacion, en posicion de funclionamilento normal. ..

AL
“ o &

Ls figura 4 representa, igualmente segﬁn una §acqién
tomada por ls linea II1I-III de la figura 2, la misma priﬁe?a
forma de realizacion, al final de la cparacién de colocacion en
alinaacién de las levas a muesca.

Tal como se representa en las figuras 2 a 4, el dispo-

sitivo de contrcl se dispone &n un moto-reductor de tipo "tubu-

lar®. Comprende dos lsvas 11 y 12 dispuestas lado con lado sobre!

un arbol 13 en el gue estas levas son susceptibles de pivotar
libremente. E1 perfil exterior de cada una de estas levas 11,

12 comprends una sols muesca, respectivamente 14', 14''; estas
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‘musscas 14' y 14'' son susceptibles de cooperar al mismo tismpo

, palanca~b£scula 15 comprende unsa prolangacién 18 prevista para

con, rTespsctivamente, los pices 15', 15'' ds un elemento de cone
trol del interruptor 16 del moto~-reductor. Este elemento de con-
trol esta constituidao por una palanca-baécula 15 pivotada alre~

dedor de un arbol 17 dispuesto paralelamente al arbol 13. Esta

mantensr en pasicién ablerta el interrupter 16, cusndo todes
los picos 158', 157" se alojan en conjunto en las muescas co-

rrespondientes 14°', 14°'', Este interruptor 16 =s cierra NG~

- - - * i
malmsnte, e&n reposo, en pesicion aflojada. Un resorte 19, por |
e jemplo de torsicn, tiende a manteéner constantemente los piccs

16', 15'', en apoys contra el perfil de las levas 11, 12.

Lz primera leva a mues2s 11 comprende una pPrimers rue=—
de dentada 21, que ls es solidaria, ous se dispone late;;Téente
de forms ccaxial a i misma, Yy GQUE S8 gngTafa C£ON un piﬁén den~
tado deAaccionamiento 31 solidario axizlmente de un piﬁé&géntor
35 que Bsta angfanadc por su Parte con una corona dentada inte-—
riormente 36 dispuesta concentricgments gzl tubo intericz.?5
del moto-reductor. Los pifiones dentados 31 y 35 son pivépébos
alrededor de un artol 38 paralelo a los arboles 13 y 17« E&tos
tres arboles se di#ponen, en este ejemplo, paralelamenteuﬁ;;tubo
interior 75 del moto-reductor. La leva 11 comprende, sobre.su
contorno en asts ejemplo, un endentadc de accionamients que com—.

prende, 8n este ejemplo, dos dientes 39 susceptibles de coope-

rar, a ctada vuelts de la lsva 11, con un piﬁén dentado de reen-

vio 40 pivotado sobre el arbol 3B, que comprende ocho dientes ;
sn este e jemplo, Un pifion dentado 41, solidario lateralmente
dal'piﬁén 40 se engrana con una segunda rueda dentada 22 qus

es solidaria de la segunda leva 12 y dispuesta lateralmente |

@E forma cogxial a esta ﬁltima.
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Un dispositivo elastico ests previsto para manteser
fijo en rotacion el pifion dentado 40, por ende igualments el
pifion dentado 41, la rueda dentada 22 y la leva 12, cuando
los dos dientes de accionamiento 39 no sstan engranados con el
pifion dentado 40, Esta constituido por una lamina elastica 42
que esta constantemente apoyada contra una parts 40' desl pifion
dentado 40, gue solo comprende cuatro disntes, estands supri-
mido un diente de cada dos,

Dos levas en corzzon 23 y 33 son solidarias cada una
de una de las caras laterales de ung leva a muesca, respecti-
vamente 11 y 12. El arbol 93 de las levas 11, 12 vy 23, 33 es
movil radialmente. Esta soportado, en cadas una de sus extremi-

cades, por lss primergs partes extfemas 45° yrds" oe uh'sﬁ_
porte movil constituide por una palsnca deslizable doble 45,
cuyas paTtes extremas cpuestas a las primers se montan pivotan—
tes alrededor de un arbol 47, Esta palanca deslizable dgéié 45,
asi como ‘las levas y las ruedss dentadas que soporta, son asi
desplszables segun una trsysctoria 48-49 transversal al-arbol
38 de los pifiones dentados, Los picos 15', 15'' . de la p@{éhca—
bascula 15 #ienden dﬁnstantements s ser mantenidos en aééyp sa=
gun 48 contra los perfiles exteriores de las levas a muéﬁqé 11,
12, en un POHtD gue, en este ejemplo es ventajosamente diame-
tralmente opuesto al punto de engrane de las ruedas dentadas
21, 22 con los pificnes dentades correspondientes 31, 41, Estos
picos 157, 15'' tienden asi constantements a mantener en ajuste
en conjunto las ruedas dentadas y los pifiones correspondientes,
La palanca deslizabhle doble ¢5 soporta las dos ex-—
tremidades de un atbol 50 en el gque se pivota un elemento de

colocacion en alingacion constituido per una palanca doble 51

cuyos dos picos 51', 51'' son susceptibles de cooperal Tespec-
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tivamanie émn.las levas sn corazon 23, 3% y tienden constan-
tamente a separarse de estas bajo la acczan de un resorts 52,
en este g jsmplo,

Un elemento de control, susceptible de accionar la
palanca—béscula 15, la palanca deslizable doble 45 y la palan—
ca ds colocacion en zlineacion 51, asta constituido an pste
e jemplo por una corfredera 53 preuiété para‘deslizar en un
guigdo 54, Un%rasarte 55 tisnde constantemente a mantener es-
ta correderaz 53, &n una pssicién de peposo, retrocedida éag&n
65 (figura 3). La corregera 53 comprende una primera rampa 57
srolongada POr Una Primera superficie de apoyo 58, que sen

#
susceptibles de cooperar con unz prolongacion 55 de la palanca-

bascula 15, y una =egunda Tampa 60 prolongada POT una seguﬁda
superficie de apefﬁ 61, gue son susceptibles de csaperar ‘ton
una prolongaClon 62 da lz palanca deslizable doble 45, F?nél—
mente comprende ur tope 63 susceptible de cooperar con ua;
prmjoqgaclgﬂ 64 ds la palanca de colocacion en alineacion 51.
Un mecanismo de reenvio esta previsto para aceighar
=21 glemento de controel, desde una extremidad del moto—rbﬁk;tor
tubular. Ests constituido por un vastago 67 montads giréﬁg?ig,
dispussto paTalelamente a los ejes 17 y 47, que Soﬁorta{gQé
priﬁera éalanca 68 cuya extremidad es susceptible de coopaéar
con gna cara de apoyo 66 prevista en la corredera 53, y una
segunda palanca 69 dispuesta cerca de la extremidad 70 del
moto-reductor, Esta segunda palanca £9 es accionable por empuje
segun 71, transversalmente 21 motor, por mediacion, en este
e jemglo, de8 un empu jador deslizante 72,
[£1 arbol 38, el arbol 47, el arbol 17 y el véstago
67 son pivotados, @n una extremidad, en el carter 73, fijo en

rotacion, que soporta el empujador 72, y en su otra extremidad,
H
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‘88 la rotacion de la corona dentada 36, que gs accionada POT el

en una platina 74 sppmrhada.paz el tuboe interisr 75 del motor

que se fija igualmente #n rotaecion, £1 borde de una'depresiﬁn
76, prevista en la platina 74, sirve de tops a la extremidad
del arbol 13, para limitar el desplazamiento angular segén 49,

de la palanca deslizable doble 45,

Tal como se desprands de la descripcion gue antecﬁag,?l'

tubo de enrollamiento 37 ligado al érbnl_motor no repressntads
en el dibuje, nuien provoca la rotacion de lﬁs pificnes dentados
35 y 31, por ende la rotacion g velocidad constants, relativa-
ménte rapida, de la leva a muesca 11. A cada una de las vueltas

de la leva 117, los dos dientes de sccionamiento 32 accionan an

-
-

rotgcion lg leva a mussca 12 gque gira asi paso a pPaso, ;'vélo-
cidagd mas lenta gue la leva 11. La leva 12 puede asi déf;';ar

e jemplo, una vuelta como maximc, mientTas que la leva 11 da
aproximadamente quince vueltas gue corresponden cada uﬁg:ésuna
vuelta aproximadamente del tubo de enrollamiento 37. Cuando las
muescas 14' y 14°' de las levas, respectivaments 11 vy 12, .s0n
alineadas al mismo tiempo con los picos cerrespondientd@ii?‘

y 15'' de la Dalanca-béscula 15, los picos caen en las piescas,
y la prolongacion 18 de la palanca 15 abre el interruptsr, 16
normglmente perrado en posicion de reposo, La corrisnte de‘ali—
méntacién del motor se interrumpe y el tubo de enrollamiento 37
interrumpe su rotacion.

Es muy facil de regular la posicién de parada del tu—

bo de enrcllamiento 37, posicion en la que las muescas 14" vy

14t' deben alinearse. En posicién de reposc, antes de la requ-
lacién, los diverscs elementocs ocupan la posicién representada
sn la figura 3, Cuando 8l postigo giratorio o similar esta

completamente énrollado, por e jemplo, sobre su tubo 37, basta

S|
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apoyar segln 71 sobre el empujador 72, lo que provoca la rota-
cien seg&n 77, del véstagc 67 v el desplazamiento segﬁn 56 de
la corredera 53, Este ultimo desplazamientﬁ se afectﬁa en tres
tiempps. En un primer tiempo, la rampa 57 rechaza segﬁn 56,
contra la accion del muslle 19, la pralongacién 539, lo gque s~
paTa segﬁn 78 los picos 15' y 15%', del perfil de las lsvas
11, 123 lsa prolongacién 18 centinga aflojandn el interruptor
16 en posicion cerrada. La superficie ds apaoyo 58 mantlena a
continuacion levantada la prolongacion 59, pars mahtanar sepa-
ragos los picos 1Z', 15'', En un segundo tiempo, la rampa &0
rechaza segén 56 la prulongacién £2, lo gue provecaz el pivota-

miento de ls palanca deslizable doble 45, y el desplaziento

.
L

seoun 49 del arbol 13 y de las lesvas y ruedas dentadas gue,ceste
arbol soporte, Las ruedas 21, 22 ses cesengrana de los pifishes

gentasdous correspondientes 37 v 41, actuandce la superficie de

. *t 2o

gpoyo 61 sobre la prolongacion 62 parfs mantener las levas -y

Q

” I > Fd
rugdas en posicion separada. Simultgneamente, la laminag slas-

ticag 42 impioe la

rotacion del pifion 41, posiciongndo y,ald-

neando oe una forma constante, gl endentadu del pifion dentado

v,

corn gl de la ruweda dentasda 22 correspondiente dispuesta: en~

v e r "

frente. En un.ter:er fismpo, a8l tope 53 rechaza seg&n 56, eon-
tra la accion del muelle 52, 1la pralongacién 64, y la paiaﬁca
ge colocacion #n alineacien 57 pivota segén 79, cooperando sus
picos 59 y S1'' respectivamente con los perfiles de las levas

corazon 23, 33, Al sstar estas levas en corgzon conveniente—

mente insertadas ahgularmente con respecto a las muescas 147,

"
¥
H

4'', los picos provocan la rotgcion de lss levas a muesca,
hasta gue las muescas 14', 14'' sean alineadas y dispuestas

sersiblemente enfrente de los picos 15', 15'' correspondisntes,

| Todos los elementos ocupan entonces la posic.on representada en

|
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ia figura 4,

El empujsdor 72 puede ser entonces scltado, lo que

‘permite a la corredsra 53 retroceder segﬁn 65, bajo la accion

| del muelle 55, liberando en primer lugar la palanca de colocta-—

cion en alineacion 5 cuyps picos 51' ¥ 51'' =e separan de las
levas en corazon 23, 33, La palanca daslizable doblg 45 es a3

continuacio~ liberada, lo que permite a las levas y a las rus—

 das dentadas desplazarsse segéh 48, bajo la accion del muelle 523

la rueds dentada 22 engrana facilmente con los dientes del pi-

fion dentado 41 a causa de la lamina -elastica 42 ds.bosiciana-

miento, y la rueds dentacz 21 engrana con el endentado del pi~-

Fon dentade 31. En Ultimo lugar, la palanca—bascula 15 es li-

-
»

bersda y, bsjo la accion del muelle 1%, sus picos 15° y -18471 !
se situan contra el perfil de las levas 11, 12, en las mugscas

14', 14'' correspondientes. El resorte 19, y los picas 15' vy

LN

15'' tiendsn asi a mantener las ruedas dentadas 21, 22 g¢ngrana—

das con sus pifionss dentados 31, 41, pussto gue los picos se
apoyanh segun 45 en un puntp diametralmentie opuesto al purts de
engrane de las ruedss y de los pifiones. E1 interruptor 16 ds

: y - : .7 : MR
mantenido al mismo tiempo, de nuevo, en posicion abiertes gor la

prolongacion 18,

P

Jurante 21 funcionamiento de la cortina de resorte
o similer, los picos 1E8', 15'' son rechazados fusra de las mues—
”
cas 14', 14'' y el intercuptor 7€ es soltado en posicion cerra-

¢a, Lo gue permite la rotacicn del moto~rejuctor., Cada vez que

los picos caen en las muescas correspondientes, la rotacion del
motor se i-~terrumpe y el postigo o cortina ocupsn siempre la
misma posicion enrollada.

Generalmente esta previsto un segundo dispositivo de

control del moto-reductor, no rspresentado en el dibujo, dispues
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£p a continuacion del primero, en el tubo intericr 75, para

controlar la'p;rada del pnstigb o coertina an-pnﬂiaién'deéan—
rollada. Los pifiones dentados de accionamisnto de este dispo-
sitive son facilmente disponibles sobre el arbel 38, pudiendo
ser, por ejemplo, el primer pifian dentado, motor, de este se—
gundo dispositivo, wolidario delrérbal,za qué pbr'su parte es
solidario de los pifiones dentados 35 y 31. Un segundo empuja~
dor 72' permite controlar arvoluntad iz alinescion de las
muescas de las levas del segqundo dispositivo de ceﬁtrcl, como
acaba de describirse para el primer dispositive,

Descritsz suficientemente la naturalszz del lnvento,

2si como la manera de realizarlo en la practica, debe hgcerse

coenstar QUP*JQS dl%$%s1clanes snteriormente indicadas son sus-

ceptibles de modificacicnes de detslle en cuanto gque no alte-

ran su principio fundamental.

.....
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REIVINDICACIONES

Te= Dispositivo ds contrel para moto-reductor elec-
trico, destinado al acciocnamiento de una barra de anrallémianta
de postigo giratorio, cortina de resorte o similar, gue com=-
prendes varias levas dispusestas lado con lado sobre un eje en
@l que son susceptibles de pivotar libremente, levas cuyos
perfiles exteriores respectivos ccmprendsn cada uno una sola
mussca, siendo todas las muescas susceptibles de cooperar al
mismo tiempo con un elemento de control de un interruptor del
motor, elemento gue tiende constantements, bajo la accién da'all

menos un medio elastico, @ ser mantenido apoyado contra los per

files exteriores de las levas s muesca, comprendiendo las levas

E
- &

s muesca ruggas, dentadas gque les son solidarias, dispuestas la=-
teralmente de forma coaxial a si mismas, gque codperan reéﬁéc—
tivamente ccrn pifiones dentados de accionamiento dispuestos so-
bre un eje naralelo al de las levas, de mode a accionar{éééas
Gltimass a velccidades de rotacion diferentes entre si, estan-
o prévisto ut; dispositivo para alinear =z voluntad las muescas
de las leves, con el slemento de control del interruptor,  com=—
prendiendo d%te dispositivo levas en corazon solidériasfc;da
una de unz de las caras latefales de una leva a muesca, lgvas
en cnrazén susceptibles de cooperar con un glemgntc de coloca-
cion en alineacion, siendo susceptible un elementoc de control,
desplazablse transversalmente gl eje de las levas, en un primer

tiempo, de cooperaT con una parte del eiemento de control del

interruptor, para separal este elemento de los perfiles de las
levas a muesca, contra la accion del medic elastico del elemen="
sn

to y despues,/un segundo tiempo, de separar uno del otro el
eje de los pifiones dentados de sccionamiento y el eje de las %

levas miesntras que un dispositivo glastico posiciona y alinsa




el endentado de los pificnes dentados con el de las Tusdas HGNé‘ir-
tédas correspondisntes dispuestas enfrente, y en un tercer tiem#
po, de hacer cooperar en conjunte las levas sn corazon y el ala;
hantb de colocacion en alineacién, caracterizado porgues el aje
5. de los pifiones dentados de accionamiento es fijo radialmente,
estands previsto un soporte movil, una de cuyas partes al me-
nos es desplazable sagﬁn,una trayectoria transversal al ejs

de los pifiones y soporta el ®je de las levas, siendo suscspti;
hle de cooperaT una parte dal elementc de centrol coen el sopor-
10, te movil de las levas parz separarel eje de las mismgs del de
los pifiones dentados de-accionamiento, durante el segundo tiem—
po de funcipnamiento. .

« 2,= Dispositivo sequn la reivindicacion 1, caéééféri_
zado_porque cuéndo se aplicz en un mote-reductor tubular;léstan-
'ﬂg , | dusele a tal sfecto de un mecanismc de reenvio previsto para
accionaT &l elemanto de control desde una extremidad dei»éétur
tubular, dicho mecanismo de reenvio esta constituido por un
vastago montado giratorio, dispuesto paralelamente al eje-de lad
levas, que soporta una primera palanca susceptible de ccgﬁéra:
20, can ungwﬁafﬁé“del slemento de control, y una segunda paﬁ{ééa
| :accionable por empuje transversalmente 3l moto-reductor }mﬁu-
lar, cerca de la extrsmidad de este, |

3,- Dispositivo segﬁn 1z reivindicacion 2, caracteri-
iadd porgue el elemento de control esta constituido por la prie-
25, meras palanca soportada por el uéstago montado giratorio, estah-

do conformada a sste sfecto esta primera palanca.

4,- Dispositivo segﬁn una de las reivindicaciones 1
a 3, caracterizado porqus el elemento de control del interrup-
tor es mantenido apoyado contra los perfiles exteriores de las

30, levas a Muesca, bajo la accion de su medio elastico, en un




-
Lo
%

12,

20,

25,

- 14 -

punto al menos aproximadamente diametralmente opusste al punte
de engrane de las ruedas dantadas ccn los pifiones dentados

correspondientss.

5.,- Dispositivo sagﬁn una de las reivindicaciones
1 a 4, caracterizado porque cuando el eslemento de colocacion
en alineacion esta constituido por una palanca pivetada alr§~
vedor de un e je paralelo al de las levas, siendo suscaptiﬁia
esta palanca de ser acciomada en gdireccion de las levas en
corazon, por el elemento de control, el soporte movil de las
levas sopcrta al eje de pivotamiento de la palanca de colocag— '

rd rd
ciorn en zlinpaCcion,

6.- Dispositivo segin la reivindicscion 5, caracte-
mizado porgus el soporte movil de las levas es suscspfible'
de cooperar con el slemento de canirol, por mediacion de la
alanca de colocacisn en alinsscion,

7.~ Dispositivo segln una de las reivindicaciones
1" a 4, caracterizado pﬁrque en gl momentc en que el eje de
las ievas acaba de separarse del de los pifiocnes dentados, las
levas en coraz®dn cooperanh coh un elemento de colocaciénvsﬁ
alineacién constituido por un tops fijo conformado a estg'afec-
to.

.~ Dispasitiuo de control para moto-reductor elec—
trico,'tal y como gueda sustancialmente descrito en la presen—
te Memoria 8 ilustrado en los dibujos adjuntos,

fsta Memoris consta de 14 hojas escritas a maquina
por unaz sola cara.
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