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PATENTEZE DE II\TTRODUGCION

a favor de _
D. Severo TARR® GIRA;T - de nacionalided eépaﬁola - domioilia-
do en Calle Languedoo, n® 26, 2218 - BARCEL O N A,
- porxr: )
"APARATO MAKUAL PARA COSER CON GRAPAS®
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Memoria De s.er ip t'i va .

EL aparato manual péra coser con grdpas a que
éé refiere esta patente ha sido dado a conoger en el extran-
'Jero,:donde ha sidoreconocido como wno de los medios mds efi-

caces y econdmicos para el cierre de envases diversos, particu-
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larmente de los Que estdn formedos con ldminas de material
relativamente blando tal como cartén,'madera; chapas resino-

pléstibas y anélonds, significdndose como una de las‘prinei—

_pales caracturlsticas del aparato 'la disposicidn de dos

<.

apendioes articulados que, despues de penetrar en el cuerpo

del envase en el ourso de una . sola manipulaoion, quedan situa-

dos debajo de los extremos de la grapa en funeiones de sufride-

ra para el doblado de los extremos de ella.

E1l recurrente se propone fabrioar dicho apara-'
to maﬁual en Xspafla, donde en la aotualidad es desconoéido;
¥ pof ello so}icita se le garantice en. su propiedad y explo-
tacidn exclusivas nmediante la conoesidn de la patente de
1nﬁroduecién & que se refiere la presenté'memoria descriﬁtiva.

Aungque los detdles de construOoién, as{ ocomo
los acabados, materiales empleados, tamafio y proporciones
de los apara}os eonseguidoé pueden ser muy variables, es opae
tuno expohe; la desoripcidn de un ejemplo préctice de reali-
zacidn que, sin caracter limitativo, se indica a oontinuacidn
refiriéndolo a una hoja de dibujos que se acompafia y en los
que: '

- Ia figura 1 muestra una vista en alzado del

cohjunto de un aparato, observado por uno de sus lados.

la figura 2, segin una proyecoidn Ortogonal nor-

mal de la primera, oorfesponde a una vista en planta del nmismo

objeto. )

‘ La figura 3 muestra una vista de frehte del

cabezal del%aparato, désprovisto de la placa complementaria

gue lo cuﬁre ybque-es portadora de los medanismos operativos.
Ia figura 4 indica una vista de frente de la |

placa del cabezal en la que se contienen dichos meoanismos
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operativos. 3 ‘ . gj
7 " 1a figura 5 corresponde a un detélle'Que, rela-
cionado con la figura 4, representa uﬁalde las posiciones li- .
hitewgel propio ﬁeoanismo;* )

' 5 . ~ La figura 6, segin una seccidn parcial longitu-
dinal, refleja la forma en que qpedan sujetos los bordes
laminares de un envase por penetracidn y plegado de la grapa

- : odrréspondiente, realizados en un.solo'movimiento ope:ativo
o del aparato. - o . o o o

10 .  _  La figura 7 se contrae a un detalle en secoidn
del extremo d%l brazo por e; que pueden deslizaf las grapas
de alimentacién, en cantidades convenientes.

‘ F&nalmente, la figura 8 s una vista de frente
de la placa a través de la cual se regula la altura de pisa-
15 do de unas mandibulas o mordazas articuladas, con relacidén al
mértiilo mediante el cual son conducides y clavadas las gra-
pas en los envasés correspondientes.
Segin muestran diohas figuras, el aparato ma-
nual que motiva este registro oonsisteben un bastidor que se

20 compone de un brazo hueco -l-, configurado adecuadamente para
guae por su interior puedan despiazarse cantidades variables .
de las grapas =2- qué se aplicad al cosido, a ouyo efecto uno
de 108 extremos del propio brazo -1~ se halla unido al phe
dellcorrespondiente ocabezal operativo -3- -3'-, constituido

"85 por dos placas debidamente acoplades segin medios usuales —de
y separadas entre si por la interposicidn de oasquillos
adecuados. -5-, entre las cuales queda alojado el mecanismo
operativo que, en tales 6ondioiones, puede ser accionado a

través de los movimientos angulares de una palanca ~-6- que se

30 . enouentra articulada sobre un eje -7~ apoyado por sus extre- -
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mos sobre un soporte -8- que figura afianzado & la parte su-

perior del mismo cabezal 45- faciliténdose dichos movimientos

nediante una ranura -6'- de que se halla provista la placa

posten;or -3t (figura u)
‘ “Por el mismo prazo -1- puede desplazarse tam~

bien una oorredera -9-, por uno de cuyos extremos ejerce una

v presidn de avance contra la ultima de las grapas que oomponen
‘oada carga, a los efectos de conducirlas sucesivamente hacia

el plano en que se desarrollan los movimientos longitudinales

de wn martillo -10- (rigura 4), con ouyq objeto la misme co- .
rredera =9-. d@emés de poseer un asidero s§liente -il—, se -
enouehtfa solidarizada mediante‘un pasador —laf’(figura 1), - I
al extremo de un muglle espiral -13=- qué toma apoyo, é través T
de su correspondiente pasador -l4- en una cualquierd de las
élineaéibnes coincidéntes de varios orifioios ~1l4t-~ practicados
en las'aleta§ -15- de un soporte que forma parte de una de

las placas -3'- que componen el cabezal,

Tanto para suprimir la presidén que motiva el
avanoe de las grapas ~-2-, cuanto para facilitar la carga de EA
éstas el brazo -1l- contiene, en su extremo libre, un sistema s
de retencidn y elevacidn de.la corredera -9~ que consiste en
dos grupoé de placas gemelas, de los que el primero -16- pre-
senta sendas pestaflas -17- destinadas a evitar el escape inopi-
nado de la corredera en esta posicién lfmite, mientras que el

grupo extremo consta de dos placas -18~ que poseen uﬁ suple—

mento interlor -19- en el que se definen ungs regatas ~20~

entre las que pueden deslizar v quedar retenidos sobre su aco-

dado superior, los extremos salientes del pasador -ll- por al
gue dicha corredera ~@- se halla sujeta a la traooidn del mae-

i1le tensor -12-.
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Il mecanlsmo operativo queda alojado entre las
dos placas =2~ R ~-3t'- gue gomponen el cabezal, y depende de

la que es portadora de la palanca -6~ a la que queda vinculado

'mediante unas pegqueilas arg@llas ~21- por las que se articula

al nisgo, estando compuesto dicho mecanismo por un martillo -

~10- y pqr dos mendfbulas -22- que se hallan conjugados con
aquel mediante sendas bielas -23-, articuladas en los puntos'
superiores -24- del propié mértillo ~10~ ¥y en ias mendibulas
-p 2 por'sus exfremos respeotivos, cooperando al retroceso del

conjunto, despues de cada avance operativo, unos elementos

" eldsticos -25L que se encuentran uildos por uno de sus extre-

‘mos a un punto coavenlente de cada b;ela -23-, mientras que

.pdr los extremos opuesfbs,taman apojo én unos tetones -26~
£ijos a la placa =3-. | | . _
dnbas mandfbulas -22- estén taubien articula-
das sobre un éivote comdn ~27- ouyo extremo 1nferior‘§ueda
enrasado en el mismo plane de ellas al objeto de no‘éntdrpecer
1bs.movimieﬂtos.de avance y retroceso del martillo -10~, sien-~
do dicho pivote ~-27- de posicidn variable por cuanto depende,
a tal efecto, de una placa'extefior -28- ffiguras 1y 8) que
posee una ranura excénﬁrica -29- que, en éus trayectorias so-
bre un punto fijo -30~, que es ademds, elemento de guia de |

una ranura longltudinal -31- que posee el martillo -10-,

>(figura 5), permite graduar, dentro de los correspondientes

limites,‘el plano de aplicacidn de la'base de las mandibulas
~22~ ‘con relacidn al desplazamiento del martillo ~10-.

',é »  Son solidarias de las mismas mandibulas -22-,
sendas le;nas de particular configuracidn -32- las cuales, en
el movimiento angular de avance de dichas mandibulas, perforan

las léminas -33- a coser y quedan situadas, segin refleja la
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figura 5, frente a la trayeszi;?;zéel miﬁtleo -10~ gque avan-
za simultaneamente hasta doblar .y abatir contra el dorso de
las propias ldminas -33-, a los extremos inicialmente acodados
dé;c%da grapa =2, siendo4:ecuperada seguidamente la posicidn
intoial del mecanismo representada en la figura 4; merced a

1la reaccién‘@e'los resortes -25- en cooperacidn posible con

la accién manual en tal sentido sobre la'palanoa -6=-, cuya re- -

cuperacidn, realizada en éspacios muy breves de tiempo, permi-
te coser rapiuamente y por varios puntos una gran diversidad
de envases ¥ embalajes.'

. Gonsiderado en su conjuntoj el nuevo aparato

: mgnual para coser con grapas ofrece una notable simplicidad

de construccién cuya cualidad, unida a la consliderable econo-

- mie de tiempo que determina en sus aplicaciones operativés,

1o definen como el dtil. més idoneo conocido hasta la fecha

—
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vpara la indrcada finalidad especifica.

Como es ldgioo debe camprenderse que las reali-

zaciones praotioas del objeto de la presente patente de intro—

duceidén no quedan estrictamente limitadas 2 la forma desorita .

© ¥ representada, sino que son sysceptibles de adquirir diversas

modificaciones de detallé, tanto constructivas oomo de fomma,
sin que ello afecte a la esencialidad ni al aloance de la in-

vencidn.

N o0 T A

: Se relivindica como objeto de lg presente paten=-
te de invencl6n.
l.~ Aparato manual pars coser oon'grépas, que
se caracteriza esencialmente por oomprender un meoan{smo

que estd compuesto por dos mandibulas articulades sobre un
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que se encuentra con jugado con unae palanca de accionamiento

'manual ouyos movimientos angulares ‘determinan los proporciona-

les desplazamientos longitudlnales del referido martillo y los
cuales se produoen simultaneament° con movimientos angulares
de las mandibulas en virtud de hallarse estas unidas a la parte '
superipr del nombrado martillo a través de sendas bilelas arti- |
culadas & los éfectds de gwe ocada movimiento dei martillo go-

bierne el movimiento angular de las mandibulas hasta un lfmite

-operati#o en el que estas quedan perfectamente alineadas por

su base y en Bontacto con la superfioie del envase a coser,

al propio tiempo que situan, frente al extfemé percutor del
nartillo, a unas leznas4sufr1deras de las que qadaluna1de
ellas se encuentra'SOIidérizdda a la respeotiva mandibula

con objeto de que su olerre angular determine su aplicacién

gomo élementps resistentes y de guia en el doblado de los ex-
' tremos de las grapas de cosido, despues de taladrar los pun-

.tOS ooincidentes y oponentes del envase laminar qQue ha de que-

dar unido por dichas grapas.-
2.~ -El mismo aparato de la primera reivindi-
cacién, caracterlzado por el hecho de que el martlllo peroutor.

de las grapas posee una ranura longitudinal en la que permane-

:ce alojado un tetdn de gula que, a la vez, se constituye en

soporte de fijaqién de un elemento presiqnador a través del
cual se fija la posicidén mds adeouada en cada caso de una pla-
ca que posee el pivote de articulacién de las mandibulas ope-
rativas del‘mecanismo y ouya posioidn puede ger variable, den=-
tro de elertos 1fmites, merced a la configuracién exoéntrica
de una ranura oblonga que es determinante de que las variacio-

[}

nes angulares transmitidas a la placa se traduzcan en una va-

=
b - B
v .o B : N 2




O

10

15

20

25

30

,forma conveniente, una de las cuales &e encuentra unida por su ~}
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riacidén de la distancia que separa a los centros geométricos
de dichompivote y del que figura como guie de los desplazamien-
tos longitudinales del martillo, interviniendo en el retroceso
delqgﬁas partes operativqg; unos elementos eldsticos que, to-
maﬁdo apoyo en puntos fijés del cabezal, se hallan unidas por
susuextreﬁos a puntos convenientes de las bielas que vinculan
los mévimientos'del maitillo con los de las mandibulas.

3.~ Bl mismo aparato a que se refieren las an-
tériores reivindicaciones, caracterizado por el hecho de que.
él'conjunto del mecanismo operativo queda. alojado en el inte-

rlor de un caﬁezal que se compone de dos placas acopladas de-

‘base con un brazo alimentador de grapas que presenta unas

guias longitudinales asi como una corredera impulsora del avan-
oe de aquellas, figurando esta corredera tensada mediante un
elemento eléﬁtino que ejerce una traceidn constante sobre

ella y que tonma apoyo en el dorso de una de las placas aoopl&-

das gue eompbnen-el oabezai, mediantelunas aletas salientes .
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" dotadas de medios édecuados para retencién del extremo o arro-

llamiento dsl preoitado elemento elésfico, distinguiéndose en
la misma placa portadora de las aletas;.una renura abierta
por la que se desplaza una zona coincidente de la palanca de
acéionaﬁiento déi aparato al mo#erse angulérmente alrededor
de una articulacion que apareoe estableolda en un soporte
aflanzado a la parte superlor del propio cabe"al.

' ~4.- E mismo aparato de las reitindicaciones an-
teriofes,}#gfacterizadq por lé dispoéiéién”de dos grupos, com=-
puestps»pof dos placas cada uno, que guedan situados en e;
extromo libre del_brazo‘alimentaddr'de grapas, estandp el pri-

mer grupo provisto de unas pestaflas salientes destinadas a evi=-
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tar escapes inopinados dz la ocorredera sujeta a una traccidn
méxima de esta posicidn limite, mientras qué el grﬁpo exﬁremo
83 ébmpcne asinismo de dos placés Que poseen sendos sﬁple—
mentOE”interiores en los que son visibles uhas regetas por las
qﬁe%ﬁuedehldeslizarvy Quedér retenidos los extremos sallentes
-del pasadér por el que la misma corfedera queda’sujeta a la
traceidn del elemento eléstico, determinando esta elevacidn
yretencidn de la oorredera, que quede libre la embocadﬁra de
lé céanal del brazo alimentador para que puedan introducirée
nuevas cargas devgiapas de coser, o retirar las existentes en
ella. r
| '5.- Aparato menual para coser con grapas.
Zsta memoria cohsta de nuefe péginas escritas
pdr:una solé cara. . | L |
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