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El presente invento se refiere a una mlguina rectifica
dora para los bordes de las lentes de gafas, equipada con =
una mﬁela abrasiva'accionada por un motor.

En las mbginas rectificadores para los bordes de las =-
lentes de éafas ya conocidas, la muela abrasiva y el contra
soporte de la lantilia se encuentras dispuestos de forma =
estacionaria en el bastidor ae la mi&quina; en este caso, la
muela abrasiva es impulsada por medioc de un motor que tam-—-
bién se encuentra alojadc en este bastidor. £l &rbol de so-
porie de la lente de ga{as, éi cuai sostiene la plantilla y
2 la lente de gafas y las pone en rotacibn, respectivamente

€8 giratorio por un eje horizontal y el mismo se encleritra
. i . @

- " .

alojado de tal mode en una parte superior ~que es giratoria

-
. - -

por un eje verctical- gue la lenie de gafas se apova, con el
aprovechamiento de la gravitacidn, sobre la muela abrasiva,

mientras gue la plantilla se apoya en su contrascporte. Co-

me consecuencila del giro herizontal de la lente de gafas ~-
por el eje vertical de la parte superior de la miguina, asi

ctomo a causa del movimiento de subida y de bajada de_;é par

te gque sostiene el &rbol de soporte de la lente ue ga¥fas, el

“
.

cual se realiza por el eje horizontai en la parte suﬁé;ior
de la maguina, resultan dos tramos de arco circular, 108 =~
cuales esthn dispuestos de Torma vertical 6 casi vertical -
entre si y sobre Los que se mueve la lente de galfas,

En relacidn cén estas mAquinas rectificadoras ya cono-
cidas, el presente invento tiene el objeto de facilitar el
ajuste relativo 6 bien el movimiento de la lente de gafas =

con respecto a la muela abrasiva y de hacer mis eXacto el =

recorrido de una de las dos piezas en relacidn con 1la otra,
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es decir, de poder determinar mejor gue hasta ahora, tante

el apriete relativo de la lente de gafas'con la muela aﬁfg

"siva co5mo asimismo poder dominar este movimiento sin nin-=-

gfn problema como, por ejemplo, en el caso de existir un‘
céntrol electr8nico & eléctrico del movimiento dé’uﬁa;ﬁé;'
las dos referidas piezas. En este caso, la méguina, en‘toa?.
do ‘su conjunto, ha de ser de un sencillo diselio copstrucﬁiv
vo. .

Para conseguir este objeto, el presente invento prevee
una méguina rectificadora de los bordes de lentes de gafas
de la mencionada clase, ia cual estd caracterizada por el,ka
hecho de gque el motor y la muela abrasiva pueden regularse
dentro del plaﬁo horizontal y en dos direcciones entre si -

-

verticales, con respecto a la lente de gafas que esté .dis--

Y
-

puesta en forma estacionaria. .

De acuerdc con otra forma preferida para la realizacidn
de la maquina rectificadora para los bordes de las Ilentes -
de gafas seglin el presente invento, se ha previsto gue el =

motor y la wuela abrasiva se encuentran éispuestos en. un ca

rrito comiin gue por wmedio de fuerza motriz & bien pér fuer=~

. =
oy

za de muelle puede regularse en direccidn hacia la lelts de

v A

gafas v alejéndose de &sta Gltima; carrito este quewbg.ﬁi—-
reccibén del eje .e la muela abrasiva es desplazable libre~-
mente de forma rectilinea.

Una formez de realizacibn especialmente preferente que.
permite.el libre movimiento recitilineo del wotor ¥ de la --
muela abfasiva, de forma paralela al eje de la muela abrasi
va al encontrarse la lentes de gafas ~a los efectos del rec_

tificado de facetar- dentro de la ranura de la muela abrasi

va, prevee que el carrito posea un apoyo triangular en la =




-4 -

placa. E]1l apoyo triangular consiste en una bar.a de guia =~
horizontal, que en la placa estd dispuesta cerca de la mue

la abrasiva, ési como en un cojinete de rodillos & de bo=~

las gue esté dispuesto en la punta de este tridndulc de a=

5 poyo ¥y gue se encuentra situado en la cercania del motor-
L« mlquina rectificadora para los bordes de las len~=-

tes de gafas segiin el presente invento aporta la ventaja =

de gue =-debido al movimiento rectilineo de la muela abrasi

va con respecto a la lente de gafas~ las dos piezas referi

16 das no realizan ya singln movimiente en forma de arco cir-
cular, por lo gue resulta mls facil y wmis preéiso sobre to

do el rectificadoc de facetar. Al estar sometido el proceso
del rectificado a un control electrénico & eléctricb, resul

ta gue es de una especial conveniencia el movimientc'rgbtl

15 lineo de la muela abrasiva en relacidn con la 1ente;§§ Ka-
fas. También ia tuersa motriz & la fuerza de un muelle, gus

a elfecios del ajuste del carritvo actla scbre el mismo, al -

Te s

scr rectiliineo el meovimiento del carrito, del motor y de 1a

~

muela abrasiva, puede dominarse de una manera més exacta --

20 gue cuando las pleza

i

realicen u movimiento circular. .

apoye trianguler tel carrito sobre ia placa mévil -

=,
}‘m

S : . . . A
trae consigo la gran ventaja e aue la barra de gualia. hori--

zontal en Lla placa copstituye pol si sola wuna (onduccidn —-=-

forzosa exactamente delterminacs para &1 ~arrile, mientras -

n
L%

gue el cojinete de rodiillos O de boJas en la punta dzl tri-
dnguleo de apoyo no represchta ~en relacidn con la gula de -

v

este carrito~ ningunea conduccibn faorzosga. msta clase de guia
es contraria a las gulas, ya conocidas como tales, en dos -

barras de guia paralelas cuyo apoys ha de ser de una gran -

3G precisibn para permitir una faci) desplazamiente del carri=-
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ﬁe en la:difeaciSn longitudinal‘&e laé.dog:bq#ré%,dgigﬁié;i
Un ejemplo de-realizacién para las partes esenciéleﬁ-?
de la mééulna rectificadora para los bordes de las lentes ~
de gafas segin el presenre invento se ilustra en el plano -
- La._F'ig;_uizaf ':]_.,Vrntt._eas.tr,a‘_,i;pa;vi,s_ta' lateral de ?[Stf#s_ par
-mientrastue.
La Figura 2 indica una vista enAplanté dzl carrito, que
lleva el motor y la muela abrasiva, y de le lente de gafas.
La muela abrasivF 2, gue trabaja la lente de gafas I =~

pcr el borde de la misme, es accionada por medio de un mo--

"tor ¥ a través de una itransmisidn por correa 3. El1 Arbol 5,

entre“cuyas mitades de arbol 52 y 5b ésta sostenida la len-
te de gafas por medio de los topes de goma, 55a y 5?ﬁg;kstqg
daldispuesta en una mitad de Arbol una plantilla qué;gééi no
ha sido indicada se ercuentra wlojado de forma estacionaria
en el bastidor de la maguina, v el mismo se pone en rotacidn

et o4

de manera va conocida coma taly por motor y a través de una

de las dos mitades de arbol. £l eje de mueis abrasiva 6, im- .

pulsado por medio del moior &4 y a través Ge la correa 3, es-
té dirigide en forma paralela al arbcl 5 de la lente~éé ga=—w
fas-y de iz plantilla..También el eje del motor 7 SQ gnpuen—
tra dispuesto en paralelec a éste Arbol 5.

Tante la muela abrasiva 2 -yue se compone de un tramo 8
para el reci .licado de circunferencias y de un tramo 9 con -~
la ranura de facetar 10~ como asimismo el motor 4 estén dis-
puestos sobre u carrito 1ll, kFara ello, el carrito posee dos
sopoertes de forma angular 12 entre cuyos brazos verticales =

13 se extiende el eje de muela abrasiva 6 cuyos extremos es=

tin elojados en los taladros de alojemiento 14 y 15, y en el
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‘tos en el bastidor de la maguina. -

cual, aproximadamente por ‘el centro de’. eje, esih dispuesta -
de forma antigirgtoria la muela abrasiva 2. Aquél brazo ho=~
rizontal 16 y 17, de cada soporte 12, el cual estd colocado

por debajo del carrito 1ll, se encuentra unido con el carri-

idvastdldewunéréspéﬁfiMbﬁbaﬁaq

_ cuab pasan los extremos de ‘una barra devguia 19. Es-af~,

barra“eht& sostenlda en un- oloque 20 que es més corto que -

la distancia entre -si de los brazos 16 y 17; en este caso -
los dos sopoftes de forma angular 12 estan libremente des--

plazables por los extremos de la barra 19, 6 bien estos ex-

mmtxemos se encuentraﬁ unldos con los soportes 12, y el blo--_
,~que 20 puede ser desplazado llbremente entre los: soportesk-:--é
2. ;

- E1 blogue 2u 'esta situado ~de forma paralela aliéjﬁ de
muela abrasiva 6~ sobre una placa 21 que enAia ceré&nié;de
sus bordes 22 y 23, lleva un respectivo bloque de guia 24 y
25, gue estid dispuesto en angulo recto con respecto @Ebgje
de muela abrasiva 6y el cual estd atravesado, en la direc-
cién'longiiudinal,uﬁor una respectiva barra de éuia gqipio-
na. 26 y 27, cuyos extremos estin sostenidos en los ¢¥dques

de apoye 28 gue de forma estacionaria se encuentran dinspues

n
Y

En la cercania de su borde 29, la placa 21 lleva un --
portapivote 30 con un pivoie 31 ~que se encuentra dispuesto
verticalmente con respecto‘alveje longitudinal de la barra
de guia-l9- paré un rodillo 32 que est2 a.ojado en un roda-
mienté de bolas y sobre el cual se apoya la cara inferior -
33 del carrito 11. Tal comc observa en la Figura 2, el ca~-
rrito 11 estd guiado, por 1u tanto; en los extremos de la =

barra 19 y el mismo se encuentra apoyado, en este punto, =
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__direoc1on na01a 1a lente de gaias 1y para alejarse de estaL

sobre la barra, mlentras que aquél tramo de este carrlto 11

..que esté situado por debajo del motor 4, se apoya en el rq__'.

dillo 32. Gracias a ello se realiza un apoyo triangular que
ha sido representado por las dos lineas 34 y 35, asi como -~

‘_l9e Por cons‘

1a*pre91s1cn ‘en la poslcion y en*la!glaﬁe de'la’b;rra de e

guia 19, El rodillo 32, que con preferencia es -de forma a--

bombada, no constituye ninguna guia para el carrito 11 sineo
el mismo es tan sdlo un apoyo rodante.

Para faCllltdr el mov1m1ento de la muela abr381va 2 en

Giltima, asi como para no obstaculizar en_este caso el libre

movimiento del carrito en direccidn de la flecha "K'V, indi-
cada en la ¥Figura 2, durante el rectificado de faceter,. el
medioc 6 dispesitivo de ajuste para el movimiento del carri-

to en la direccidn de la flecha "S" ataca en la placa 21.

Para ello puede servir un dispositivo de traccién en forma = -

-

de ﬁdnda, de cadena 6 de otro medio similar 36 gue puede te

ner dispuesto, por el otrec extremo de la placa 2L, un mue-=

lle 37 que en el punto referenciado por 38 estd fijado de -

forma estacionaria en el bastidor de la miquina. Cen cada
el o

movimiento de la placa 21 en direccibén de la flecha "S" re-
sulta gue es arrastrada la barra de guia 19; en este caso,

el carrito 11 es guiado libremente en esta barra al ser e—--
fectuado el rectificado de facetar. Para realizar el recti-
ficado de circunferencia en el tramo 8 de la muela abrasiva,

el carrito 11 puede fijarse en la barra de guia 19 & bien es

ésta filtima puede fijarse en los brazos 16 y 17,
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18 .= MAquina rectificadora de los bordes de lentes de gafas,
equipada con una muela abrasiva impulsada or un motor; ca-

racterizada porque el motor y la muela pueden regularse den

tro del plano horizontal y en dos direccibnes verticales en

tre si, con respecto a la lente de gafas dispuesta en forma

estacionafiac

22, Maguina segln reivindicacibn 18, caracterizada porque -
el‘motor Y la muela abrasiva se encuentran dispuestos en un

carrito comin que’por medio de fuerza motriz & por la fuerza
de muellie éuede ajustarse en direccidn a la lente de gafas;

carrito &ste que en direccidén del eje de la muela abrasiva =-
puede desplazarse libremeﬁte en forma rectilinea.

3é .- Miquina, segin reivindicaciones 1 y 2, caracterizada =-
porque el carrito gue sostiene al motor y a la muela abrasi-
va, estl dispuesto de forma regulable sobre una placa accio-
nada horizontalmente y ia gue puede desplazarse en direccidn
a la lente de gaias, con movimientos de avance y retroceso,

4a ,~ Mhguina seghn reivindicaciones 1 hésta 3, caracterizada
porgque el carrito tiene en la placa un apoyo triangular,

5% ,~ MAquina seglin reivindicaciones 1 hasta 4, caracterizada
porgue el apoye triangular se ccmpone de una barra guia'hopi

zontal, gue en la cercania de la muela abrasiva esté dispues
A Dues

i

ta en la placa, asi como de un cojinete de bolas & de rodi--
llos gue se encuentra dispuesto por la punta de esie apoyo -

triangular ¥ que est8 situado cerca del motor.

62 .~ "MAGUINA RECTIFICADORA Di LUS BORDES DE LENTES DE GAEAS"!

48

Consta la nresente memoria de ocho hojas mecanograffi

M. v

por una sola cara, a la que se une una de plEpyo

comprensidn. Madri

das
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