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MEMORIA DESCRIPTIVA S -2

Como es sabido, las fonturas de una maquina
automatica rectilinea de género de punto presentan ranu-
ras equidistantes y normales a la direccidn de despla-

5 ~zamiento del carro,

En cada ranuravse encuentran, ccnsideradaé.dé
arriba a abajo y por orden, una aguja, una lamina inter-
media y una lamina inferior destinada al arrastre de la
ajfuja en Su.trabajo ‘como es natural éon el arrastre

L0 sincrénicp de la lamina intermedial. La lamina inféb{é}

esta prouvista de un primer talén y de un sezundo taidn.

este ultimo destinado, en cooperaciédn con un correspon-

diente Orzano selector previsto en el carro a selenc

L

+ O

lamina. Dicha seleccin se idén-

nar la correspondiente

~

15 cifa

9]

4 €en un desplazamiento predeterminado de la lamina

haclia arriba, cuyo desplazamiento es suficiente pard™ " "

ina” -

pesiclonar el primep taidn sobre el recorrido de

o mas levas fijas, solidarias del carrc, las cuales,- .

-

o e * "

interceptando dicho primer taldn, arrastran a la laminz .

20 inferior hacia arriba {y por consigfuiente a la limina
intermedia) y a la aguja asociada con arrastre de esta
altima.

En cada carro, y para cada fontura, se ha
previsto una serie de dr-zainos selectores, estanao los

25 5

6r1anos de cada seric alineados perpendicularmente a

i direccion de desplazamiento del carro.

Lada Sreano de seleccidn, accionado por ejemplo
per un electroimin, es wmdévil entre una posicién inoperativa




o
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'y una posicién operativa, en cuya altima pbsidién
tiene efecto la interceptacidén del segundo talén de
la lamina inferior asociada.

Es evidente gque es aconsejable aumentar el
iimero de los érganos selectores de cada serie, dado
que con dicha serie, ¢n cada carrera de'trabajdtdél‘q
carro, es posible seleccionar un numero igual de

laminas.

Con lo expuesto es necesario el empleo de

P . . .« 2 * b
6r ranos selectores gque presentan una dimensidn cen vo-
. .

~n altura {es decir, segin la direccidn normal

L

P

a la direccidn de desplazamiento del carro)} limitada,

de manera gue se introducen entre dos talones de un..

*
" o

sezgundo par de ellos correspondientes a dos laminas
consecu*-ivas de modc que dicho organo intercepte el
éorréspondiente t2lén ¥ no el taldn afecto a la l&ﬁiaa
sizulents {0 precedente). *.

Con la indicada disposicidn es necesario ii-

o s ®®
G et e e

mitar el desplazamiento hacia arriba de la segunda::j
lamina (si se selecciona), lo que comporta tolerancias
muy' estrictas relativas al mutuo posicionamiento entre
las laminas, los drganos selectores y las levas fijas.
En el caso de intervencidn retrasada del
érgano selector sobre el correspondiente taldén o de
imperfecta interceptacidédn del primerc sobre el se-zundo,
i desplazamiento de la limina hacia arriba es infariour

al valor prefijado, lo cual provoca la no interceptacidn

del primer taldn por narte de las levas fijas ihipdtesis
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menos desgraciada) por lo que la'aguja ne es arpaStrada_
en el trabajo, o la rotura de dicho primer taldn contra
la cabeza de dichas levas,.

La presente invenciodn tiene la finalidad de
aportar una miquina automitica perfeccionada  para

género de punto constituida de maners que simplifique

las fases necesarias para el arrastre de las agujas
durante su trabajo, todo ello en forma muy funcional
y con tiempos cortos con notable positiva incidencia

sobre la velocidad de operaciédn de la maquina. o, -,

Los indicados objetivos se cumplen con la,
R s SR . . ) fa L .
presente maguina en la que el correspondiente carro

-comporta, para cads fontura, por lo menos una serie

¢ oo

de drianos selectores, alineados perpendicularmente. a
la direccidédn de desplazamiento de dicho carro, cada
uno de los cuales ¢s mévil entre una posicidn inopepra-

tiva y una posicidn operativa, presentando la fontupa
- e o . L

ranuras eguidistantes, normales a la direccidn de +-.-.
: Bl c o a—— .- .. . ® .
desplazamiento del carro y en cada una de las cualgs .

esta superiormente introducida libremente una corres-
pondiente ajuja, cuya magquina se caracteriza por el
hecho de comprender: uné lamina para cada aguja intro-
ducida libremente en la ranura correspondiente a la
azuja en posicidn inferior al taldn de la misma, cuya

”

lamina estd provista de tres talones, primero, segundo
y tercero considerados de abajo a arriba, salientes

con respectc a la cara frontal de la correspondiente

fonturd, de cuyos talones el se sundo esta destinado
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a ser interceptado por su parte inferior por el

correspondiente érzano selector con este Gltimo

en la posiciédn operativa, con desplazamiento hacia

arriba de la lamina desde la posicidn de reposo a
una primera posicién intermedia, como consécuancia
de dicha iﬁtebceptécién: una primera leva fijé soli-
daria del carro y situada encima de los citados
6rganos selectores después de los mismos respecto

al sentido de trabajo del carro, destinada a inter-

ceptar la parte inferior del tercer taldn (nicamente

..

con la limina en la primera posicién intermedia,,.

con desplazamiento de dicha lamina hacia arriba” des-

de la primera posicidn intermedia a una segunda po-
sicidén intermedia como consecuencia de dicha intes>

ceptacidn; una serie de levas fijas solidarias del

carro y situadas después de la citada primera leva-

fija con respecto al mencionado sentido de trabajaes.
¢ b

® e

destinadas a interceptar en sucesidn el primer talddn
nicamerte con la lamina en dicha segunda posicidn
G e g .-

intermedia de modo que, como consecuencia de dicha

. v

intercéptacién, se produce el desplazamiento de dicha
limina, primero hacia arriba con desplazamiento de
trabajo de la aguyp Asoclada y luezo hacia abajo hasta
una tercera posicidédn intermedia situada entrc las
citadas sezunda y primera posiciones intermedias;

una sejunda leva fija, solidaria del carro y situada

¢ncima de dichos drganos selectores después de la

citada serie de levas fijas con relacidn al indicado
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sentido de trabajo, .destinada a interceptar la parte
superior del tercer taldn Unicamente con la 1émiﬁa
en la tercera posicién intermedia de modo que, como
consecuencia de dicﬁa interceptacién, se produce el
desplazamiento de dicha limina hacia abujo desde la
tercera'posicién intermedia hasta la posicidn de
reposo. Por lo expuejﬁo es ev1dente que la seleccidn
de la lamina se p??éure en dos fases. La primera
fase es definida por la interceptacién del drgano
selector contra el sejundo taldn, situdndose la lamina
en la primera posicidén intermedia. =t
) ga segunda fase, ilnmediatamente siguieﬁﬁe'
s

a la primera, es definida por la interceptacidn de
P ' o

. os e
la primcra leva contra la parte inferior del terders:

alo

O

-
27

., Sltuandose la lamini en la se junda posicidn

inte:rmédia. La fase de arrastre de la aguja en posicgidn
de trak jo es de{inida por la interceptacidn contra,.,
* @

la parte inferior del primer taldn de la liamina de

LR A

’ e v e

las levas fijas de la citada serie. R
. .

L
%1 ciclo elemental de la lamina se compiets,

Nt

con la interceptacidén de las vas de dicha serie:
contra la parte superior del primer taldn y finalmente
con la interceptacidén de la segunda leva fija contra
la parte supcrior del tercer taldn.

Las caracteristicas de la presente invencién,
nc apreciadas por lo eéxpuesto, se ponen de manifiesto
en la siguiente descripcidn con referencia a las hojas

de dibujos adjuntas, ¢t las cuales:
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La figura 1 es una vista en alzade lateral

de una lamina.

La figura 2 es una vista en alzado frontal

-

esquenmitico de una porcidn del carro.
Las figuras 3 y 4 son vistas en secciédn
consideradas respectivamente por las lineas I-I1 y

IT-11 de la figura 2.

Las figuras 5 y 5 ilustran esquemdticamente

la posicidn inicial y de final interceptacién de un

organo selector contra el segundo taldn de la corness,

pondiente lamina. ]

o La figura 7 ilustra esquematicamente las’™*°
WEE O gEnmme, -

posiclones mias importantes adoptadas por una lamina

seleccionada.

. LN ]
L J
ce® o

Con referencia a dichas figzuras, con -1-
se 1Indica esguemAticamente un carro de una maquina gulo-

matica rectilinex para género de puntc que se desph?géo
L[]

por encima de una fontura (no ilustrada por ser coneedda)
. - .b c.
provista de ranuras -3- {dos ae ellas indicadas con 1

- AR v

| %

i

neas deé trazos) normales a la direccidn de desplaza-’

¢ » 8

mierco del carro (sentidos 'I‘1 y T,). En cada ranura
esti superiormente introducida libremente una lamina
-4~ (indicada parciaimence de trazos) provista supe-
riormente de una asuja de tipo conocido ‘no ilustrada).
Inferiormente al taldn -4a- de la lamina

-4~ en la citada ranura esti libremence introducida

un2 lamina -5- dotada, de abajo a arriba, de tres talones

primero, segundo y tercerc respectivamente -3-, -7- y -8-,
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bsicién)ino erante I hasta una posicidn operativa
P S tY.. I .

En la estructura portante del carro -1- se

~han previsto series de casqﬁillos -9- (fig. 3) (en

el caso de que se trata ocho casquillos para cada
serie), estando situados los ejes de los casquillos

de cada serie en un plano normal a los sentidos T,

N T2. En los indicados casquillos estén'libremente
introducidos correspondientes vastagos -10- provistos
de sendos érgzanos selectores -11- cada uno de los
cuales presenta dos superficies inclinadas -lla- y

~11b- simétricas con relacidn al citado plano.

* o
Los citados vastajzos se mueven desde una-.

-

“.' . . - ”
QO como se describirai.
1 i a : .. LN ]
Encima de los Organos selectores -11- de.s.
cada serie esta dispuesta una leva fija ~12-, solidaria
dei carro, que presenta dos superficies -l2a- y -12B-

simétricas con relacidn a

bt

citado plano de simetr{g ’-
L]
L Y

de los dérganos -11-. Encima de cada serie de érjarros-
. . .

~11- se ha previsto una segunda leva ~-15- gque presenta

-
2,* %

doé?supepficies —léa— y ~15b- simétricas con respecto
al citado plano y posicionadas bilateralmente con
respecto a las superficies ~12a- y -12b-. Como es
evidente, la parte final de la superiicie -15a- se
nalla situada a ia misma altura que la parte inicial
de la supertficie -l2a-,.

También es evidente que respecto al sentido
T1 el inicio de la superficie -12a- se encuentra

después respecto a las supcrfizies  1la-.
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Entre una serie de drganos -11- y la siguiente;

© la precedente, esti dispuesta una serie -50- de
levus fijas, en el caso en cuestidn tres levas -13-,

-14- y -15-, simétricas respecto a un plano equidis-

tante de los planos de simetria de dos series de
6Pgaﬁos ~11- consecutivas.

Cada'érgano selector -11- esta destinado a
interceptar, si se halla en la posicién operativa O,

el sezundo taldn -7- de la correspondiente lamina -5-

-

En el caso de que se trata se considera una limina -5-

1 A ) . . 2 * s
cuyo talon -7- es interceptado por el segundo 4r »dmo.
: SAR0

-11- a partir Ade aba jo. "

. *

En realidad, la lamina -5- es fija, mientras

que el carro se desplaza segiin los sentidos T, ¥ Tpme
.
0‘— v e
a.® o

Dado que se trata del movimiento relativo entre 1la

L I M . ~ I - :
lamina y el carro, en la fizsura 7 se ha supuesto que

. T . - . — )
el carro €5 I1jo y 13 lamina -5- se desplaza en el*****

sentido T , 1
2 .

O cual eguivale a mantener la liamina «§

*
i . o - . - 1 3 . .
flja y €L carre en desplazamiento seglin el sentido)% .
En el caso en que el érganc -11- permanece

en la posicion ingperante I (figura 3) la lamina ~5-

permancce en la posicidén de reposo R y el taldén -3-

discurre a través de una garganta longitudinal -20-.

POr el contrario, con el érzano -l11- en la

posiclon operativg 9, se produce la interceptacidén de

la superticie -113- contra la parte inferior del taldn

-7-. Esto provaca un primer desplazamiento hacia arriba

, [ : . . s - . o ; .
de la lamina -s5. que se sita en la posicidn Rl (primera
Lcion intermedia). Con la lamina en la posicidén R

a
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se produce (a causa del desplazamiento del carro en’
el sentido Ti) la interceptacidn de la superficie
-12a- contra la parte inferior del talon -8-, lo
que provoca un sejundo desplazamiento hacia arriba
de la lamina -5- que se sitta en la posicién Rg
(segunda posicién intermedia). |

Con la lamina en la posicidn Re, cuando
tiene efecto el desplazamiento del carro en el

Sentidé Tl' se produce la interceptacidén de la

superficie -13a- de la leva -13- contra la partg .

* 9

. 2 [
inferior del taldn -5-. Esto deteérmina un deSpla;é;

.
.

miento hacia arriba de la liamina desde la posiciéh’

R, a la posicidn RB' lo que produce el arrastre en

o w OO

. v « _' e s
posicién de trabajo de la aguja ascciada (prevista.
en la lamina 4).

El desplazamientc del carro en el sentjida

Tl provoca la interceptacidn de las superficies °-1%a-

Yy -1%a- de las levas ~-14- y -15- contra la partes-..

L

superior del taldn -353-, lo que determina el descenso
S

- 0-,.'
hasta la posicidn

de la lamina desde la posicidén R
. )

4!

posiciones Rl Y R.

R siendo esta ultima posicién intermedia entre las

Con la lamina -5- en 11 posicidn R, se tiene
la interceptacién de la superficie -l3a- de la leva

-1 5=

, correspondiente a la serie siguiente de los
Grganos -11-, contra la parte superior del taldn -3-.
Esto provoca cl ulterior descensd de ‘la limina -5-
desde lia posicidn R} hasta 1la posicidn R, con io cual
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termina un ciclo elemental de la lamina -5- que,

en este punto, pvade ser nuevamente seleccionada por
[, .

los_oO¥ganos -11- situados seguidamente.

Cuando el carro se desplaza sejian el sentido

T,, valen las consideraciohes,précedentes. En este
caso'intervienen las superficies -1lb-, -12b-, -15b-,
-14b-, -13b- y -13b-. En defini-:va, la presente

miquina perfeccionada utiliza una séla lamina -5-

en vez de dos laminas como en las soluciones tradicio-

nales, y realiza la seleccidn de cada lamina medidmte
>

« "o
la intervencidén del érzano -11- sobre el taldn =7=-.

L € -

. LIPS
y a coB¥inuacidn mediante la intervencidén de la leva

-12- sobre dicho talén. Esto Gltimo es particularmente

ventajoso porque, en caso de intervencidn retraswmia

‘del érgano -l1- sobre el talén -7-, o en el casc e

en que este (ltimo se separe aunque se€a poco de -ka-:

C ~ . . “w »%,
posicidn B, la leva -12- interviene situando la lamina

LR

~-5- en la posicidn R . - S
3

[ I

Se entiende que lo descrito lo ha sido -sola-
mente a titulo de ejemplo no limitative, de manera
que son posibles variaciones de los detalles constructivos

que quedan todos incluidos en la solucidn técnica des-

crita y reivindicada a continuacidn.
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REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto del presente
modelo de utilidad, haciendo constar que a todos
los efectos pertinentes se invoca prioridad de 21.5.82
correspondiente 'a la Patente italiana n® 3433A/32.

1.~ Maquina automitica rectilinea perfec-

cionada para género de punto, en la que el corespon- .

diente carro comprende, para cada fontura, al menos

una serie de 6rjanos selectores alineados perpendicu-

-
« .

larmente a la direccidén de desplazamiento de dicho.’

. . -
carro, cada uno de cuycs 46rganos selectores es mﬁyil

entre una posicidén inoperante y una posicidn operativa,

estando la citada fontura provista de ranuras eqﬁfais—

e ® 5

tantes normales a la direccién de desplazamiento del

carro y en cada una de las cuales esti superiormente

introducida libremente una correspondiente aguja, .
. .

. a

caracterizada por el hecho de comprender una lamina’

“« Fowos
+ s

P
. v €&

{5) para cada ajzuja libremente introducida en la

, . . s s [
ranura (3) correspondiente .en posicid:. inferior ak-"‘.
taldén de la aguja, cuya ldmina presenta tres tones

(5, 7 y 8) primero, segundo y tercero respectivamence

considerados de abajo a arriba, salientes respecto

de la cara trontal de la correspondiente fontura, de

cuyos talones el segundo esti destinado a ser inter-

ceptado por su parte inferior por el correspondiente
ériano selector

{11) con 2ste Gltimo en la posicidn

operativa (0), de manera que, como consecuencia de

dicha interceptacidn, la limina (5) se desplaza hacia
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arriba desde la posicién de reposo (R) hasta una -

priméra'posicién intermedia (Rl); uﬁa pfimera leva
fija {12) solidaria del carro (1) y situada encima

de los citados &rzancs selectores (11) déspués de

los mismos con:respecto al sentidorde,trabajg*(Ti,Ié)
del carro (1), destinada a intevceptar la part¢
inferior del tercer taldn (8) Gnicamente con la
lamina (5} en la primera posicién‘intermedia (Rl),
de modo gque, como consecuencia de dicha.iﬁterceptacién,
dicha lLimina (5) se desplaza hacia arriba desdé‘la'

. . . . e .
primera posicion lntermedia (Rl) hasta una segunda-s

pesicién intermedia (Rz); una serie (50) de levas,,.
fijas (13, 14 y 135) solidarias del carro (1) y situa-
das después de la citada leva fija (12) con respécip

Trge &

al mencionado sentido de trabajo (Tl'TQ)' destinadas

. a interceptar en sucesidén el primer taldn (3) trica-

mente con la lAmina {5) en dicha sejunda posicidn
P
” ¢

incermedia (Ro), de manera gque, como consecuencia“-*

r g o2

dg-dicha interceptacidn, la lamina (5) se deSplgia;.f
primero hacia arriba, cén arrastre de la aguja asgg&é—
da en posicidn de tbabajo, y después hacia abajo
hasta una tercera posicidén intermedia (R4) situada
entre las citadas posiciones intermedias (R, y'Ri);
una segunda leva fija .13) solidaria del carro (1)

y situada encima de dichos Orjanos selcctores (11)
despucs de la citada serie (50) de levas fijas

L1314 v 15) respecto al indicado sentido de trabkajo

(T,»T,), cuya sejunda leva fija esti destinada a
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3

interceptar la parte supe}ior del tercer taldn (8)
‘inicamente con la laimina en la tercera posicién inter-
media (R4). de manera que, como consecuencia de dicha
i1ltima interceptacién, la lamina (5) se desplaza hacia
abajo desde la tercera posicidn intermedia (R,) hasta
la posicidn .le reposov (R).

2.—bméquina) éegﬁn la reivindicacidn l,'cafac—
terizada porque la parte final de la segundafleva fija
\135) presenta';a misma altura que la parte inicial de

la primera leva fija (12). .
2, L3
4

. - . . , L. .‘._l
3.~ Maquina, se in la reivindicacién 1, éa

"*1a gue las carreras del carro (1) en ambos sentides.-

{TL'TW) son carreras de trabajoc en las que los citados

Grzanos selectores {11) presentan un perfil simétrico

Ya® &

con respecto a un plano normal a la direccién de des-

. - : arprc cara rizada . 1 hec
plazamientec del carra, racterizada por el hecho de,

{12a, L2b, 1

W

que los ;‘)&?f‘filCS a, 13b)} de las citaq.avs._'

y'Segunda levas {ijas (12,15), asi como loéf;

. e levas (13,12 W N a e
perfiles de 1as levas (13,14,15) de la citada serie

primera

- 3

de levas (50) son simetricos con relacién al citado’ .

plano.

4(:f:"‘“\.w,.t\QUINA AUTOMATICA RECTILINEA PERFECCIONADA

PARA GENERO
consta la presente memoria descriptiva de

mecano irafladas v dos

v . )
. P : oyl LAaAmlnas e sS.
quince pa f1nd= as de dibujo
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