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MEMORIA DESCRIPTIVA - 2 -

Como es sabido, las fonturas de una máquina 
automática rectilínea de género de punto presentan ranu­
ras equidistantes y normales a la dirección de despla­
zamiento del carro. jÉit

En cada ranura se encuentran, consideradas de 
arriba a abajo y por orden, una aguja, una lámina inter­
media y una lámina inferior destinada al arrastre de la 
anguja en su trabajo (como es natural con el arrastre
sincrónico de la lámina intermedia). La lámina infoidor. * -
está provista de un primer talón y de un segundo taión",

* - * *
este ultimo destinado, en cooperación con un correspon­
diente órgano selector previsto en el carro a seleccio­
nar ía correspondiente lámina. Dicha selecci ;n se idén- 
taiica en un desplazamiento predeterminado de la lámina 
hacia arriba, cuyo desplazamiento es suficiente para*'** 
pos te ionar el primer taión sobre el recorrido de una*.*. 
o mas levas fijas, solidarias del carro, las cuales,- - - 
interceptando dicho primer talón, arrastran a la lámina! 
inferior hacia arriba (y por consiguiente a la lámina 
intermedia) y a la aguja asociada con arrastre de esta 
última.

En cada carro, y para cada fontura, se ha 
previsto una serie de órganos selectores, estanco ios 
órganos de cada serie alineados perpendicularmente a 
la dirección de desplazamiento del carro.

Lada órgano de selección, accionado por ejemplo 
por ar. '-.¡.ectrcimán, es móvil entre una posición inoperativa



y una. posición operativa, en cuya última posición 
tiene efecto la interceptación dei segundo talón de 

la lámina inferior asociada.
Es evidente que es aconsejable aumentar el 

número de los órganos selectores de cada serie, dado 
que con dicha serie, en cada carrera de trabajo del 
carro, es posible seleccionar un número igual de 

láminas.
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Con lo expuesto es necesario el empleo de
^ . . , * * * *orranos selectores que presentan una dimensión con vo-
lumen_on altura (es decir, según la dirección normal*
a la dirección de desplazamiento del carro) limitada,
de manera que se introducen entre dos talones de un. -

^  * * * *segundo par de ellos correspondientes a dos laminas
consecutivas de modo que dicho órgano intercepte el
correspondiente talón y no el talón afecto a la lámina

-  *  .

siguiente (o precedente). *.*,,*
Con la indicada disposición es necesario i i*- * - - ' * * . * *

mitar el desplazamiento hacia arriba de la segunda/ .. 
lámina (si se selecciona), lo que comporta tolerancias 
muy estrictas relativas ai mutuo posicionamiento entre 
las láminas, los órganos selectores y las levas fijas.

En el caso de intervención retrasada del 
órgano selector sobre el correspondiente talón o de 
imperfecta interceptación del primero sobre el segundo, 
el desplazamiento de la lámina hacia arriba es inferior 
ai valor prefijado, lo cual provoca la no interceptación

de i primer talón por par te de las levas fijas (hipótesis



- 4 -
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menos desgraciada) por lo que la aguja no es arrastrada
en el trabajo, o la rotura de dicho primer talón contra
la cabeza de dichas levas.

La presente invención tiene la finalidad de
aportar una máquina automática perfeccionada, pstra
género de punto constituida de manera que simplifique
las fases necesarias para el arrastre de las agujas
durante su trabajo, todo ello en forma muy funcional
y con tiempos cortos con notable positiva incidencia
sobre la velocidad de operación de ia máquina. *, *,

* ** * *Los indicados objetivos se cumplen con ip. ,
presenté maquina en la que el correspondiente carro**
comporta, para cada fontura, por lo menos una serie
de órganos selectores, alineados perpendicularment^.'á
la dirección de desplazamiento de dicho carro, cada
uno de ios cuales es móvil entre una posición inop^pá.-
tiva y una posición operativa, presentando la fonbutá?* . .
ranuras equidistantes, normales a la dirección de

* .  * *

desplazamiento del carro y en cada una de las cuales .* . *
está superiormente introducida libremente una corres­
pondiente aguja, cuya máquina se caracteriza por ei 
hecho de comprender: una lámina para cada aguja intro­
ducida libremente en la ranura correspondiente a la 
aguja en posición inferior al talón de la misma, cuya 
lámina está provista, de tres talones, primero, segundo 
y tercero considerados de ahajo a arriba, salientes 
con respecto a la cara frontal de la correspondiente 
fontura, de cuyos talones el .efundo está destinadoel



a. ser interceptado por su parte inferior por el 
correspondiente órgano selector con este último 
en la posición operativa, con desplazamiento hacia 
arriba de la lámina desde la posición de reposo a 

5 una primera posición intermedia, como consecuencia
de dicha interceptación; una primera leva fija soli­
daria del carro y situada encima de los citados 
órganos selectores después de los mismos respecto 
al sentido de trabajo del carro, destinada a inter- 

10 ceptar ía parte inferior del tercer talón únicapief).te 
con la lámina en la primera posición intermedia,., 
con desplazamiento de dicha lámina hacia arriba* tt̂ s- 
de la primera posición intermedia a 'ana segunda po­
sición intermedia como consecuencia de dicha in*terá 

15 ceptacion; una serie de levas fijas solidarias del 
carro y situadas después de la citada primera leva* 
fija con respecto al mencionado sentido de trabaje*;.
destinadas a ínterceptar en sucesión el primer ta-Uán
ún i carne r.te con la lámina en dicha segunda posición

20 íntermedi a de mo do que, como consecuencla de di cha
interceptación, se produce el desplazamiento de dicha 
lámina, primero hacia arriba con desplazamiento de 
trabajo de la aguja asociada y luego hacia abajo hasta 
una tercera posición intermedia situada entre las 
citadas seguhda y primera posiciones intermedias; 
una segunda leva fija, solidaría del carro y situada 
encima de dichos órganos selectores después de la 
citada serie de levas fijas con relación al indicado

25
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sentido de trabajo, destinada a interceptar la parte
superior del tercer talón únicamente con la lámina 
en la tercera posición intermedia de modo que, como 
consecuencia de dicha interceptación, se produce ei 
desplazamiento de dicha lámina hacia abajo desde la 
tercera posición intermedia hasta la posición de 
reposo. Por lo expuesto es evidente que la selección 
de la lámina se pr^áuce en dos fases. La primera 
fase es definida por la interceptación del órgano 
selector contra ei segundo talón, situándose la .Lámina
en la primera posición intermedia.

* *La segunda fase, inmediatamente siguiente* -<%y*.
a la primera, es definida por la interceptación de 
la primera leva contra la parte inferior del teráer^*
talón, situándose la lámina en la segunda posición
intermedia. La fase de arrastre de la aguja en posición
de trab'jo es definida por la interceptación contra..

* .
la. parte inferior del primer talón de la lámina de

* * *  *
* * *las levas fijas de la citada serie. ..**

A * ^*- ' .  ̂ * + * Ll ciclo elemental de la lamina se completa,
con la interceptación de las levas de dicha serie
contra la parte superior del primer talón y finalmente
con la interceptación de la segunda leva fija contra
la parte superior del tercer talón.

Las características de la presente invención,
no apreciadas ñor lo expuesto, se ponen de manifiesto
en la siguiente descripción con referencia a las hojas
de dibujos adjuntas, en las cuales:



La figura i es una vista en alzado lateral 
de una lámina.

La figura 2 es una vista en alzado frontal
esquemático de una porción dei carro.

Las figúras 3 y 4 son vistas en sección
consideradas respectivamente por las líneas 1-1 y
11-11 de la figura 2.

Las figuras 5 y 3 ilustran esquemáticamente
la posición inicial y de final interceptación de un
órgano selector contra el segundo talón de la cornes?-,

* * .  *
pondiente Lámina.

La figura 7 ilustra esquemáticamente las*** 
posiciones más importantes adoptadas por una lámina 
seieccionada. ...

Con referencia a dichas figuras, con -í-
se indica esquemáticamente un carro de una máquina
matica rectilínea para género de punto que se despltazá*

* * *  *

por encima de una fontura (no ilustrada por ser cone<s¿<da)
, -  * .  * *provista de ranuras -3- (dos ue ellas indicadas con.lía

neas de trazos) normales a la dirección de desplaza— *
miento del carro (sentidos T y T ). En cada ranura1 2
está superiormente introducida libremente una lámina 
-4- (indicada parcialmente de trazos) provista supe­
riormente de una aguja de tipo conocido ',no ilustrada).

Infertormente al taión -4a- de la lámina 
-4- en la citada ranura está libremente introducida 
una lamina -5- dotada, de abajo a arriba, de tres talones 
primero, segundo y tercero respectivamente -5-, -7- y -3—



han previsto series de casquillos -9- (fig. 3) (en
el caso de que se trata ocho casquillos para cada
serie), estando situados los ejes de los casquillos
de cada serie en un plano normal a los sentidos
y T^. En los indicados casquillos están libremente
introducidos correspondientes vástagos -10- provistos
de sendos órganos selectores -11- cada uno de los
cuales presenta dos superficies inclinadas -lia- y
-11b- simétricas con relación al citado plano. *. **

* * *
Los citados vástagos se mueven desde una*.

^ ^ * * * *posic^^n inoperante I hasta una posición operativa
O corno se describirá. . + + *

^  #  *  *Encima de los órganos selectores -11- a@.* *
cada serie está dispuesta una leva fija -12-, solidaria
dei carro, que presenta dos superficies -12a- y
simétricas con relación ai citado plano de simetría***

* . +
de los órganos -11-. Encima de cada, serie de ór Tarros*

. . * *

-11- se ha previsto tina segunda leva -16- que presienta* * *
dos-'superficies -15a- y -15b- simétricas con respecto 
al citado plano y posicionadas bilateralmente con 
respecto a las superficies -12a- y -12b-. Como es 
evidente, la parte final de la superficie -15a- se 
halla situada a la. misma altura que la parte inicial 
de la superficie -i 2a-.

También es evidente que respecto ai sentido 
ei inicio de la superficie -12a- se encuentra 

después respecto a las superficies

En la estructura portante del carro -1- se

* ! a- .



Entre una serie de órganos -11- y la siguiente,
o la precedente, está dispuesta una serie -50- de
levas fijas, en el caso en cuestión tres levas -13-,
-14- y -15-, simétricas respecto a un plano equidis-

5 tante de los planos de simetría de dos series de
órganos -11- consecutivas.

Cada órgano selector -11- está destinado a
interceptar, si se halla en la posición operativa 0,
el segundo talón -7- de la correspondiente lámina -5-.

10 En el caso de que se trata se considera una lámina -5-
cuyo talón -7- es interceptado por ei segundo órgano*. * *
-11- a partir de abajo.

- .  *

En realidad, la lámina -5- es fija, mientras
que el carro se desplaza según los sentidos T y 
Dado que se trata del movimiento relativo entre la*** 
lamina y ei carro, en la figura 7 se ha supuesto que
ei carro es fijo y la lámina -5 - se desplaza en el"***
sentido T^, ío cual equivale a mantener la lámina -5 1 * * .

. f i j a y e1 carro en desplazamiento según ei sentido.* f  *.* * i *
3 0 En el caso en que el órgano -11- permanece ̂ ]

en la posición inoperante I ifigura 3) la lámina -5- 
permancce en la posición de reposo R y ei talón -5- 
discurre a través de una garganta longitudinal -20-.

Eor el contrario, con ei órgano -11- en La 
posición operativa 0, se produce la interceptación de 
la supeditóle -Lia- contra la parte inferior del talón 
-7-. Esto provoca un primer desplazamiento hacia arriba 
de la lámina -5- que se sitúa en la posición (primera 
posición iut-ermcdia). Con la lámina en la posición R̂



el sentido T^) la interceptación de la superficie
-12a- contra, la parte inferior del talón -3-, lo
que provoca un segundo desplazamiento hacia arriba

5 de la lámina -5- que se sitúa en la posición R^
(segunda posición intermedia).

Con la lámina en la posición R^, cuando
tiene efecto el desplazamiento del carro en el

' sentido T , se produce la interceptación de la 1 *
10 superficie -13a- de la lera -L3- contra la par&e ..

* *
inferior del talón -5-. Esto determina un desplaza­
miento hacia arriba de la lámina desde la posiciófi*
R a la posición R , lo que produce el arrastre en 
posición de trabajo de la aguja asociada (prevista!

15 en la lámina 4).
El desplazamiento del carro en el sent^idA

T provoca la interceptación de las superficies *-l3*a-
1- * -."

y -ÍSa- de las levas -14- y -15- contra la parte--.*
*  * * *

Superior del talón -5-, lo que determina el descenso
* *

20 de la lámina desde la posición R.̂ hasta la posición*
R , siendo esta última posición intermedia entre las 4
posiciones y

Con la lámina -5- en la posición R se tiene4
la interceptación de la superficie -15a- de la leva 

25 -15-, correspondiente a la serie siguiente de los
órganos -11-, contra ia parte superior del taión -3-- 
Esto provoca el ulterior descenso de la lámina -5- 
desde la posición R hasta la posición R, con lo cual

se produce (a causa del desplazamiento del carro en



termina un ciclo elemental de la lámina -5- que, 
en este punto, puede ser nuevamente seleccionada por 
loas^jn^ganos -íl- situados seguidamente.

Cuando el carro se desplaza según el sentido 
T^, valen las consideraciones precedentes. En este 
caso intervienen las superficies -iib-, -12b-, -15b-, 
-14b-, -13b- y -i 3b-. En definí^ va, la presente 
máquina perfeccionada utiliza una sola lámina -5- 
en vez de dos láminas como en las soluciones tradicio­
nales, y realiza la selección de cada lámina meldiánte

. *.
la intervención del órgano -11- sobre el talón . *

*  * * *y a cor^inuación mediante la intervención de la leva
-12- sobre dicho talón. Esto último es particularmente

t *ventajoso porque, en caso de intervención retrasada
del órgano -11- sobre el talón -7-, o en el case
en que este último se separe aunque sea poco de la--
posici.on R, la leva —L2- interviene situando la. lamina
-5- en la posición R .2 ... *

Se entiende que lo descrito lo ha sido/sola-*****
mente a título de ejemplo no limitativo, de manera 
que son posibles variaciones de los detalles constructivos 
que quedan todos incluidos en la solución técnica des­
crita y reivindicada a continuación.



REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto del presente 
modelo de utilidad, haciendo constar que a todos 
los efectos pertinentes se invoca prioridad de 21.5.82 

5 correspondienbe a la Patente italiana nS 3433A/32,
1.- Máquina automática rectilínea perfec­

cionada para género de punto, en la que el coaespon- 
diente carro comprende, para cada fontura, al menos
una serie de órganos selectores alineados perpendicu-

* * ̂
10 lartnente a la dirección de desplazamiento de dicJhc?**

carro, cada uno de cuyos órganos selectores es tn̂ tviJL
entre una posición inoperante y una posición operativa,
estando la citada fontura provista de ranuras eqgíidis-

*  *  * *

cantes normales a la dirección de desplazamiento del 
15 carro y en cada una de las cuales está superiormente 

introducida libremente Lina correspondiente aguja,^ .
caracterizada por el hecho de comprender una lámina*
(5) para cada aguja libremente introducida en la * *'* 
ranura (3) correspondiente en posición, inferior al-***̂  

'-0 talón de la aguja, cuya lámina presenta tres tsLones
(5, 7 y 8) primero, segundo y tercero respectivamente
considerados de abajo a arriba, salientes respecto 
de la cara frontal de la correspondiente f ontura, de 
cuyos talones el segundo está destinado a ser inter- 

25 copeado por su parte inferior por el correspondiente 
órgano selector (fl) con este último en la posición 

operativa (0), de manera que, como consecuencia de 
dicha interceptación, la Lámina i. 5) se desplaza hacia



arriba desde la posición de reposo (R) hasta una 
primera posición intermedia (R^); ana primera leva 
fija (12) solidaria del carro (1) y situada encima 
de los citados órganos selectores (11) después de 

5 ios mismos con respecto al sentido de trabajo
del carro (1), destinada a interceptar la parte 
inferior del tercer talón (á) únicamente con la 
lámina (5) en la primera posición intermedia (R^), 
de modo que, como consecuencia de dicha interceptación,

10 dicha lámina (5) se desplaza hacia arriba desde la* * *# ** * *primera posición intermedia (R ) hasta una segunda*
1 . - * *

posición intermedia (R^); una serie (50) de levafs... 
fijas (13, 14 y 15) solidarias del carro (1) y situa­
das después de la citada leva fija (12) con respéc&p

*  *  *  <

i5 al mencionado sentido de trabajo (T^,T^), destinadas 
. a interceptar en sucesión el primer talón (3) énea­
mente con la 15mina (.5) en dicha segunda posición* * * .
intermedia (R^), de manera que, como consecuencia**"
dg dicha interceptación, la lámina (5) se desplaza^.'

20 primero hacia arriba, con arrastre de la aguja asĉ a'ija-
da en posición de trabajo, y después hacia abajo
hasta una tercera posición intermedia (R ) situada4
entre las citadas oosiciones intermedias (R y R. ) ; 
una segunda leva fija 16) solidaria del carro (1) 
y situada encima de dichos ór ganos selectores (l l) 
después de la citada serie <S0) de levas fijas 
(13', 14 y 15) respecto al indicado sentido de trabajo 
(T ,T ), cuya se funda leva fi i a está destinada a

35
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interceptar ia parte superior del tercer talón (8) 
únicamente con la lámina en la tercera posición inter­
media (R^), de manera que, como consecuencia de dicha 
última interceptación, la lámina (5) se desplaza hacia 
abajo desde la tercera posición intermedia (R^) hasta 
la posición -le reposo (R) .

2. - Máquina, según la reivindicación 1, carac­
terizada porque la parte final de la segunda leva fija 
s,l¿) presenta la misma altura que la parte inicial de
la primera leva fija (12).

, . * , . . . -'-/i3. - Maquina, según ia reivindicación 1,- en 
""'la' que las carreras del carro (l) en ambos sentidos**
(T^,T ) son carreras de trabajo en las que los citados
órganos selectores (11) presentan un perfil simétrico 
con respecto a un piano normal a la dirección de des­
plazamiento del carro, caracterizada por- el hecho de, 
que los perfiles (12a, L2b, 15a, 15b) de las citadas,
primera y segunda levas fijas <12,15), así como losJJ 
perfiles de las Levas U. 3,1.4, t 5) de ia citada serie* 
de levas (50) son simétricos con relación al citado'''*.

plano.
^f^lAQUINA AUTOMÁTICA RECTILÍNEA PERFECCIONADA 

PARA GÉNERO DE RENTO.
Consta la presente memoria descriptiva de

* mecanograt i a das y dos láminas de dibu ios.quince - - -J
a --
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