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PATENTE DE INTRODUCCION
| por 10 afios

a favor de Diia. ESPERANZA EZQUERRA CASTANEDO, de necionalidad

‘wmmh.mﬂ“ﬂdew&hm,hﬁuBaum1%----

por: "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS REGISTRADORES DE
CINTA MAGNETOFONICA"e = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

MEMORIA DESCRIPTIVA
Le presente patente de intﬁodueeiGn;4praoticada con
éxito en el extranjero, particulermente en Francia, se re- |
fiére a unos perfeccionamienfbs introducidos en los gparatos
grabadores o registradores de sonido sobre cinta magnetofénica, -
portando notablea mejoras en los sistemas eleotromecénicoe ‘
de los mismos ¥ que afectan g sus distintos elementoa.,
Los registradores magnetofénicos, adolecen general-
mente del inconveniente de su extremads complicacién al conter

con doa o més electromotores, de modo que los sistemas elec-
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tromecdnicos constan de un gran nimero de piezas, de‘articu-
lecién muy critice y dificil en muchos casos, 1o que trae
como consecuencia inevitable un gran n¥mero de averias y

]
£

desperfgctos.
L Por ello resultdba‘necesario ung simplificacién de

téles dispositivos, sin perder por ello su eficacia, y a

este fin han sido concebidos los perfeccionsmientos objeto

de la presente Patente.

El objeto de este Patente consiste, substenocialmente,
en unos perfeccionamientos que se introducen en 168 grabado-
res magnetoféntcos, concreteamente en su parte electromecénica,
¥ que afectan é los sistemas de arrastre de la cinta, dispo-
sitivos de blogueo, de avance répido y desembrague, cambios
'dévvelocidad ¥ mecanismos anejos, 108 cuales se describem a
continuacién, con la particularidad de que sus elementos ro-
tato:ibs son accionados todos ellos a partir de un ﬁniéo
electromotor:

Para'su mejor comprensién, se acompefian a la presente
memorie unos dibujos que ilustran, a tftulo de ejemplo, mno

limitativo del alcance de la patente, uns realizacién préctics

- de las mejoras objeto de la patente.

1a figurs 1 repregsenta una vista en conjunto y en
plenta de 1los nuevos mecanismos, principalmente de los siste-
mas de earrastre de la cinta y su dispositivo de bloqueo; la
figura 2 muestra, en alzado y en seccidén parcial, el sistema
de cambio de velocidades y contacto eléctrico, del que la
figura 3 e&wuna vista esquemétice en planta y'la figura 4 un
detalle eﬁ alzado. Ia figure 5 muestra en alzado el sistema
de ﬁando del avance répido de 1los platos portacérretes, ¥y la
figure 6 indica en secclén alzade el embregue de los mismos.
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Tas figuras 7 y 8 representan en alzado y en planta, respec-

tivemente, el sistems contador de vueltes. Ia figura 9 se

refiere a las teclas de accionamiento de los gistemas y su

dispogitivo de Wloqueo segin viete en alzado y la figurs 10

muestre un detalle en alzado del sistemas de arrastre de la

cinte magnetofénica.

Con el fin de mejor describir las diferentes partes

de que se componen los perfeccionamientos objeto de la pre-

sente patente, se desarrollard su enumeracién por funciones,

en le forme que a continuacién se expresa.

A) slstema de impulsién de los platos girstorios
portacarretes.

En 15 caja 0 cuerpo -l- del aparato se alojan los
diversos elementos y dispositivos que 1o integren. ILos
nicleos -2- y -3- corresponden a los platos portabobinas

| -30- y -30'7, que embragan volunteriemente por friccién

con 108 platos giratorios -4- y -5- girando éstos en sentido

contrario, impulsados por la correa -6-, que recibe su mo-

vimiento de la polea -7- adoptando dicha correa la configura=-

cién del dibujo, al cruzsrse sue ramas centrgles a fin de

invertir su sentido de giro en los platos =4- y -5-. Los

nécleos -2- y =3~ van provistos de unas aletas -2'- y -3'-,

cuya forma se aprecia en la figurs 6, & fin de retener mejor

los carretes =2''- y =3''=~, dibujados con lineas de trazos

en la figura 1.
'La’polea -7- se mieve girando en el gentido de la

flacha y gsfimpuleada por un motor =12-, conforme indica la

figura 2: ‘Bl eje que soporta a dicha polea lleva practicadas

doa-gargantaﬁ de polea -8~ y ~9=, por las que discurre la

corres -6- y se prolongs en las zonas cilindrices ~10- y

. ’ -
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-11-, este dltima de menor didmetro. (Se comprende que en
caso deseado dicho eje presentard ires o méds didmetros dis-
tintos, segin sea el mimero de diferentes vplocidades que

- se quieran obtener). .

a En la figura 6 sebbbservan con detalle el plato
portaebobinas -30'- y el plato inferior -5-, que gira con-
tinuémente, movido por ls correa, por débajb del primero,
pero gin tomar contacto con é1,

B) Sistema de embrague de los portacarretes a los
platos giratorios:
Los pletos giratorios -4- y -5- se hallan montados
sobre una piezﬁ tubular -42- que les sirve de apoyo y por
~cuyo interior discurre libremente el eje -37- de los porta-
carretes -30- y -30'-, Este dltimo portacerrete permanece
esl situado encima del plato -5~, en estado normal, super-
puestos pero;sun tomer contacto entre sf y de este modo no
se tranemitélla rotacién de uno al otro. Pero cﬁando se
desee el giro del portacarrete, basta hacer descender el
eje =37~ del misﬁo gobre el piato giretorio -5~ haste que
'eatablezcan contacto y que por friccién se logre el embrague.
Para faciliter este cometido se usa un disco de friccién
idéneo =43=-, tal como de corcho.
Se obtiene el descenso del eje -37- y, con é1, el
del portacarretes -30'-, aplicando a une srandela -38-.
saliente y fija del mismo una pieza que motive su impulsién
verticel y hacia sbejo. Esta pleza -39-, estd constitulde
por un elegento eléstico, a modo de.resorte, fijado el chasis
~1'= del éparato mediante tornillos ~40-, estando dicha pieza

provista de un orificio pasante, para dar lugar sl eje =37-,
y con unos salientes -4l-, dirigidos hacia ebajo y adecuados
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Pera gpoyarse en el saliente-arandele -38-, Actuendo de

tal menera gque el resorte -39- adopte la posicién marcada

con trezos en la figurs 6, se cbtendrd al reslizer una 1li-

ggrgwpresién por medio de la pestefia -36-, su accién sobre
5 el eje -37- y con ello el descenso del mismo,

El eje -37- se prolonga en un rodillo -44- en cuys
garganta -45- se puede arroller una corres -46- para trans-
mitir su giro, por ejemplo, a un sistema sencillo contador
del nimero de vueltas.

10 El descenso del sistema anterior se obtisne mediante
el eccionamfento mecénico que queda explicado y también me-
diante un eventual acciongmiento electromagnético., Para
ello se prolonga la pieza -44- en un cuerpo cilindrico ter-
minal -47- formado por un material magnético, tal como el

15  hierro o el acero, y enfrente del mismo se dispone une bo;
bina ‘48‘7 representads en linees de trazos en la figura 5,
¥y cuyo accionamiento eléctrico por excitacidén de corriente

' 8e realizard debidamente.

En cualquiera’de las dos farmas se obtiene el des—

20 censo del eje -37- y del portacerretes -30'- solidario del

- mismo, cuyo movimiento da lﬁgar'a que el disco intermedio.
-43- roce simulténesmente las caras enfrentadas de ambos
elementoa.y con ello trensmita el giro del plato =5~ al
portacarretes -30'-,

25 : Este dltimo podré tener una estructura hueca y
ser su seccifén la dibujedae, &l objeto de reducir su pemo
Yy la caﬁkidad de material. L& plezsa -42-,hque sirve de
apoyo § guie al eje ~37~ pare su paso ﬁop el orificio del
chasls -1'-, tendrd le resistencia necesaris al desgasten

30 para soportar el roce del eje en su interior. Dicha pieza-

.
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guie ~42- se fija mediante la tuerca -42'-.
C) Sistems de accionamiento del embregue anterior-
mente descrito.

- E1 embrague antes explicado, del plato giretorio
con el portacerretes superpuesto, se obtiene por ol des-
pl;éamiento transversal de la pestafia -36-, apoydndose so-
bre la pleze-resorte -39-, ILa citada pestafia forms parte
de ung pieza -29- de fofma alergauda, a modo de palanca,
cuyoé brazos se prolongen en las piezas -3l- y =32- res;
pectivamente y oscila alrededor del eje -33- central., Unas
gufas laterales -34- y =35- mantienen a los extremos de los
brazos de la t1>ew.la,nca, en posicidn adecﬁada, y en los éngulos
termineles de la misme se hellanlas pestafias -36- y -36'-,

curvadas respecto al plano de lg pieza.-29- y formando un

dngulo obtuso gque la figure 6 permite apreciar. Unos ori-

ficios ovalados practicados en el chasis -1'- permiten el
desplazamiento de las pestafias =36- y =36'-,
Segiin la posicién de la palanca -29- actuarin una

ﬁ otra de éstas pestafias, Bn efecto, cuando la pestafia -36-
se desplace en el sentido de la Elecha, dard lugar sl em-
brague del plato =5~ con el portacarretes -30'-, al propio
tiempo que la -36'- se moverd en sentido contrario, aper-
t4ndose de la posicién de contacto, motivando los citados
desplezamientos el giro de la palanca -29- glrededor de su
eje central. | '

o Este giro y el funcionemlento correspondiente de
uno u otro embrague pueden obtenerse mediante @0s sistemas
diferen@p%; gsegin convengs un giro rdpido u otro més lento
para el normal trabajo em los portacarretes. El modo de

obtener estae‘dos velocidedes de giro se describe a con~
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D) Marcha rapida.

 Para obtener un giro répido de los platos -4~ ©
5 se accliona la palanca ~29- mediente la empufiadura -27-,
solidaria del brazo -28-en que se prolongs la pieza ter-
mingl -32-, Al desplazar esta empufiadurs, segliin una de las
dos flechas dibujadas, se obtiene el embrague del plato
correspondiente, ,

Ahora dbien, la posicién del brazo -28-, en una | ,
direccién de las didujadas, es en si inestable, por cuanto
la pieza -284 es retenids por la -26- en la forma que mues-
tre la figura 5. Ia pleza -28- se apoya sobre el chasis
~1'- mediante un saliente convexo -28'~ y en lg zons por
encima de éste forma una prominencia de seccidén triangular,

(rayede en la figure 5), sobre la que se apoya y encaja una

zong acodade -26''~ de la pleza -26- que, s modo de resorte,

sirve para"%reaionar el brazo -28-, y asf este, al edoptar
una de las dos posiciones sefialadas con una fleoha, debe
vencer la tensién de diche pieza -26~, El embrague pare
la marcha rédpida de una de las dos bobines se hard, por
congigulente, solamente mlentras se mantiene la empufiadure
-27- en ung de las dos posiciones indicadas, 1o cual suele
durar ordingriamente unos breves minutos,

E) Marcha normal de trebajo.

El accionamiento positivo defla cinta se reslizae
mediante el cilindro -62-, que recibe su movimiento de
rotacidn ggl motor mediante el sistema de céMbioydq veloci-
dades qﬁe,se describird, y el cilindro eldstico -63-, que
se ppoya contra el primero y que presente didmetro mucho
mayor. El cilindro -62- permenece con su eje ideql esta-

.
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cionario respecto al conjunto del aparato, mientras que

el cllindro -63~ se halle montado‘eobre une palance articu-

"leda -20-, que forma parte del sistems de blogqueo o baro

de la cinta. El mecanismo de este sistema de bloqueo apa-

rece representedo en la figure 1 en plante,y en la figure 2

‘en alzado, y funciona de la siguiente forma: Al apretar la

tecla -13~ y descender su véstago solidario -14-, acciong
éetg la palanca ~15- en formg de I, cuyo brazo menor -16-
se articuls en -17- al chasis del aperato. Ia palanca
-15- adquiere entonces la posicién sefialade en la figurs
en lineas dp tragos y mueve hacia delante el brezo ~18-
de la palance -20-, cuyo punto de apoyo y giro es el -2l1-,
Su otro brazo termina en una pestafia -24-, que en el caso
supuesto toma la direccién de lg flecha dibujada en le
figure 1 y desbloquea la pleza resorte -26-~ sobre el
brezo -28-, dejando libre la ufia -25- de aquélla, y ha-
ciendo poéible el accionsmiento de la empuﬁaduré -2

.para el embrague de los platos giratorios -4~ y =5- con

los carretes -30- y -30'- portadores de la cinta C, con
el consiguiente movimiento répido de ésta, segin se ha
explicado en el apartedo anterior. En estas condiciones,
los cilindros =62- y -63- estén separados, por cuanto el
eJe ~63'~ de este dltimo, montado sobre la palance -20-,
se ha alejado con ésta.

' Un resorte antagoniste -22-, montado entre un
punto -22'« de la palanca -20- y otro =23~ fijo en el
'chasié'qgl eparato, tiende a devolver e 1a‘palancg =-20-
a su pési;idn de reposo, dibujada en la figura 1.

Cuando cesa la impulsién de la tecla -13-, se
invierten los movimientos descritos y la palancé'—ZO-

' -
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nética, que discurre entre ambes,

describe un giro contratio al anterior, con lo que la pieza

ncilindrica -63- 8e aproxime a la -62~- haste ponerse en con-

| tadfo;‘con lo que se realiza el arrastre de la cinta C mag-

El brazo -18-, a su vez, comprende en su articulacién
~19- el montaje de una segunda palenca -64-, apoyade y arti-
culada en =-65-, & la cual errssira en su movimiento, geglin f'f

‘la flecha dibujeda. ILa pelence citads soports un elemento ?

tensor ~66-, que aplica la cinta sobre otro elemento fijo
-67-, sujeto al chasis del aparato.

AEntre'nos puntog -69-, fijo al chesls, y -70-, de
la palance —64;, se hallg un resorte antagonista -68-; que }
tiende a restablecer a lg palance & su posicién de reposo, 3
dibujeds en la figure 1, ~ :

Al cesar la impulsién de la tecla -~13- y restablecerse
la posicién dm arrastre de la cinta es cuando se efectia el
tensado de é;ta mediante los elementos citados, cuyo contacto
deja de tener lugar en el caso citado, el desplazarse la
palanca —64-.

F) Sistema de cambio de velocidades.

E1 aparato de grébaoién que se deaoribe dispone de
dos velocidades posibles de arrastre de la cinta. Tales
velocidades pueden ser, por ejemplo, de 4,75 6 de 9,5 cms.
por segundo, o cualesquiera otras. El mecanismo de cambio
de tales velocidades aparece dibujado en alzado en lg figure
2, en la que se ve como en los cuerpos cilfndricos -10- y
~11- de d;étinto didmetro que formen parte del eje del motor
-12-, puede apoyarse alternativamente un sistema mévil for-
mado por el eje -5l-, soportado por la pleza -53- y accionado
por su cabeza medlante el botén de mando -51l'-. El eje de

"
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referencia SOpoita una pleza ~54- de forma rectangﬁlar y
éata é su vez un disco =55~ o cilindro de eécasa altura res-
pecto‘a su didmetro. ILa figura 3 representa en planta la
disposicién descrita. Dicho cilindrb'ess- presenta en su
supé?%icie latersl une cenal de menor digmetro, por cuya
gargenta se introduce y es soportado en un entfante 56—
de la pieza -54-. El eje =55'~ soporta la rueda eléstica
de fyicoi6n -49-, que transmite su giro al volante -50-

del cilindro propulsor de la cinta -62-, El eje -5l- com-
prende solidario y perpendicularmente al mismo, un véstago

- =52~ el cual @8 susceptible de situarse alternativamente

en una de las dos posiciones que le permite uns ventans
practicade en la zona vertical de la pleza soporte -53-,
ventena -57- que aparece dibujade en la figura 4. Un salien
te triengular -58- determina la posibilidad de dos posicio-
nes del véstago citado, la -59- superior y le -60- inferior.
| En ia‘poaicién inferior de dicho véstago, dibujeda
en lg figurs 2 en trazo seguido, la rueda de friccién -49-
frota la zons -l1l- del eje del motor y trasnsmite su giro al
tambor -50- con une cierta velocldad angular.

En lg pomicién superior del véstago Q52- en la ven-
tane —5%—, el sistema mévil pasa a la posicién represen-
tada en lineas de trazos y entonces la rueda ~ll- frota la
zona ~10- del eje motor, con lo que la rueda -ll- girs &
unga velocidad superior al caso anterior, y al transmitir su
giro al tambor -50- se obtiene la segunde velocidad de éste.

Un_resorte -70- se fija en ~7l- al chagsis ~1'- y en
=72~ @ un}éénto de la pleza -54-, asegurando con su fqerza 
tensote la estabilidad de cada una de las posiciones del

sistema mévil, venciéndose esta fuerze eléstica al efectuar

Q }_: a9
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el caMbio de velocidades.
Ia pieza -53- es de estructurs laminar y recive la
forms doblemente acodade que la figura 2 permite apreciar,

con lg perforacién o venteans -57- en su parte central

ver'l:‘j.ca,l. ‘ &

La variacién de la velocidad de deslizamiento de
le cinta magnetogénica ante la cdbeza lectora, en la repro-
duccién, da lugar a una variacién en la frecuencia y timbre

de los sonidos grgbados, por lo cual se dispone de un siste~

ma eléctrico corrector de tono, que funcions sincronizado

con el cambio de velocidades descrito, As{, el védstago

-52~, al pasé?_de la posicién superior (trazos) a le infericr
(seguido) presiona un elemeﬁto oscilanté de un interruptor
-61- que forma parte del sistema eléctrico citedo. |

G) Sistema contador de revoluciones.

En les figures 7 y 8 se representa el sistema em-
pleado para contar las vueltes de 1los portacarretes. El eje
e37- del pqrtacarrete -30'- présenta una polea de ggrggnta
-45-, por ia que discurre ung correa -46- acoplada a ﬁna'
rueda -T4- que girs en un pleno vertical y cuyo cubo ~75-
se prolonge en el eje -76-, Este lleve practicado un file-
teado de tornillo -77- del mismo mbdulo que el ~79- de una
rueds -78- con la que puede engranar,ltransmitiéndole su
movimiento de giro. Esta rueda se apoya mediante un resorte
de radios -80- presionado por la tuercas -81- roscada en el

eje -81'~ contra la envolvente -81''- de este eje, cuya

.envolvente soports sl disco graduado -87-. -Una caja ~82-

girve de soyorte a2l conjunto cltado ¥y un resorte helicoidal
-83-, situgdo entre los puntos -84- del eje ~76-y 585-»de
le caja, aplica el tornillo -77- contra le rueda -T78- para

.
R
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pseghrer su engrane perfecto. ILa caja se sujeta msdiante

los brazos -86-, y el eje -81'- atraviesa el chasis -1'-
reteniendd por su extremo superior al disco -87-, cuya
velocidad angular consxituye una indicacién de 1a veloci-
dad, 1o que se aprecia & través de la ventanas -88-.

Esta especial disposicién permite la puesta =
cero del disco -87- por acclién mgnual en su borde, ies-
balando la envolvente -81''- por encima de la ruedas -78-.

H) Dispositivo de seguridad de las teclas de

" accionamiento.

‘Ia jeclas de mando del aparato registrador estan
dotedas de un sistema de bloqueo de seguridad, que impide

" el accionamiento de las mismas cuando el grebador estd en

mardha, lo gue podria entorpecer y malograr su buen fun-
cionamiénto. Asi, pera la segutidad de las teclas -90- y
su contigua -91- de grabacién se ha previsto una palsnca
giratoriaj-92-vde estructure aldmbrice, y rigida,-dé la

forma dibujade en las figuras 1 y 9, con los acodamientos

-95-‘y -96-. Esta palenca se halle soportedes por las
piezas -93- y -94- y su funcionamiento se desprende de
la figura 9, de modo que cuando el codo -95- se halle
levantedo impide el descenso de las teclas ~90- y =91-
gl tiempo que el codo -96- se halla en le posicién dibujeda.
Ie palanca -92- de referencia sase gociona mediante

su terminacién -97-, y es mantenide en posicién pof un
resorte helicoidal -98- situado entre los puntos -99- y
100, de 1a pelancg y el chasis, respectivamente. |

’ Por debajo de las teclas 13- y -89- estd 1nstalada

. otra palanca -10l- que forma los acodamientos -102- y -103-,

siendo sujetada por los mismos soportes -93- y -94-, y tal

EEEL e e EETE
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palanca se acciona por su terminacién -104-. Esta palanca
' se ha previsto para realizar sdbreimpresiones en la cinta
megnetofénica, para 10 cual se dispone de un sistema contac-
tor ~105-, que es accionado por el codo -103- de dicha
5 pelanda -101-, Cuando a¢ actia sobre esta palanca, por
empﬁﬁe lateral de la misma contra la palanca -92- se Ob-
tiene asimismo el desplazamiento de éste. r
I) Regularizacién de la marche de la cinta.
En la figura 10 se ilustra el eistenms empleado para
10 obtener una marche regular en el srrastre de la ointe mag-
"netoffnica C, El cilindro -62-, que esteblece contacto con
el rodillo elzstioo -63-, se prolongs inferiormente en un
eje ~107- que se goporta por un gpoyo -108-, configurado
éste en la forma que ilustra el dibujo, fijedo al chasis
15  -1'- mediante tornillos -109-. Para ello se dispone une
place -110- y en su centro un orificio -11ll1-, que sirve de
alojamiento iy pivote a una bola -112-, alojada por otra par-
te en una cavidad ~113- del extremo del eje -107-, con lo
qﬁe:se dbti;ne un rodsmiento suﬁve y silencioso. El'eje
20 -107- soporta un volante -50-, de masa considersble, que
almacena energfa cinética j contribuye e le reguleridad delgio
deél cilindro -62-, pudiendo tener lé estructura dibujada en
1ineae'de trazos, incluso formando_una cavidad interior‘-IOG—a
En le figure 1 se representa por -ll4- un elemento
25 1limpiedor de ruidos, déstinado a obtener ung grabacién ¥y una
reproduccién en lgs mejores condiciones de nitidez poéibles.
con las referencigs -114- y -115- se indican los
cdbezalea de lectura, borresdor y grabador.
Las referencias =116~ y ~117- ilustran el interrup-

30 tor generel y el potencibmetro-volumen.

.

.

3N . . g
oL .




10

15

20

+ 25

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique

la esencialided de los perfeccionamientos en los aparatos

registradores de cinta magnetofénica, descritos en esta

memoria y objeto de la nresente patente, serd perfeotamen-
te variable a efectos de lg misma. Podrd, pues, construir-
se el aparato en cualquier forms y tamafio, con los medios

¥y ﬁaterialee més adecusdos, y con los accesorios mecanicos

y eléctricos mée convenientes, por quedar todo ello com-

prendido en el éspiritu de las reivindicaciones,

N O T A

Se reivindica como objeto de la presente patente

‘de introducecibn:

1.~ Perfeccionamientos en los aparatos registra-
dores de cinte mggnetofénica, caracterizados esencialmante
porque lahﬁmpulsién de los platos giratorios que accionen
los portecarretes de la cinta se logra medisnte un sistema

‘de transmigién inverse por correa, efectuandose el embrague

de uno u otro'portaéarrete mediante un disco de friccidn

- gitusdo entre las dos piezas, blato y portacarrete, y que

tfansmite el giro a estos soportes de los carretes al des-
cender el eje de losvmisﬁos por la accidn de ung pieza
elédstica provista de un saliente que se aﬁoyg eventualmen~
te en un reborde tembién saliente de la superficie lateral
del eje, acciondndose la citada pieza eldstica mediente
une, palance de primef género, doblemente acodads y dotade
de unoé;ééetillos en sus extremos que se apoyan en aquella
pieza y dan luger al descenso de ésta, que provoca asimis-
mo el del eje de los portacarretes.

2,- Perfeccionamientos en los aparatos registra-

30 dores de cinta magnetofénica, segin la reivindicacién
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- en torno.a su punto de apoyo, por una pieza’ de estructura

anterior, caracterizados porque el descenso del eje de
loé portacarretes se obtiene por le straccibén electro-
mégnética de su extremo, constituido por materisl magnético,'
mediante une bdbina excitada por uns corriente,

3e- Perfeccionamientos en los aparatos registrado-

. res de cinta megnetofdénica, segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque el accionamiento de la palanca de
mendo del sistems anterior se resliza menuglmente, actuen
do sobre el brazo terminal de uno de sus extremos, que
discurren pox entre dos guias, y venciendo la sccién blo-
queadora de una pieza de retencién proviéta de un acoda-
miento anguler en el que se aloja un.saliente de lg miams

forms, solidario de la palenca, apoyéndose éste sobre el

chagis del aparato medlante un saliente convexo que faci-

lita el deslizamienxo de le misma.
4.- Perfeccionamiontos en los gparatos regiatrado-
res de cinte magnetofénica, segin las reivindicaciones 1.

¥y 3, caracterizados porque el accionamiento de la palance

de mando del sistema de embrague se reaslizs a través de
otre palance de accionamiento indirecto por teclado, pro-

vista de una terminacidn adecuads pare bloguear s une ufie

‘terminal de la pleza de refencién de le primers palanca,
¥ liverarla para faciliter le posicién de lg misme en orden

& la circulacién de la cinta en un sentido determinado,
logréndose la correcta oscilacién de la segunde pslanca

1aminan5y,forma de I, que se sujeta articuledamente al

chasis por su brazo més corto y en un plano vertical,
recibiendo directamente por ese mismo brazo el impulso

del véstago soliderio de la tecla de accionemiento del
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‘sistema.
| 5.- Perfeccionamientos en los eparatos registrado-

res de cinta magnetofénica, segin las reivindiceciones 1 y

4, igfacterizados porqu%}la impulsién de la cinta se realiza

merced & un cilindro que recive su movimiento del sistems

‘motor y contra el que se apoya un rodillo eléstico montado

en la palaence de accionamiento por teclado, el cual se aparte
alternativamente de aquél cilindro segin la posicién de este

"palanca en orden'al‘funcionamientb del aparato, en cuya po-

. gicién se halle eventuslmente retenida‘por un resorte tensor

y estabilizador,

' 6. Perfecoionamientos en los aparatos registrado-
res de cinta magnetofénica, segin las reivindicaciones 1 y
4, oaractérizados por comprender un dispositi@o de guiado de
la cinta a su salida del carrete desenrollador, consistente
en dos elementos enfrentados por entre los cuales discur:e '

- J
la cinta, y de los gue uno estd fijo en el chasis del aparato

'y el otro lo estd sobre una palanca relaciqnéda con la palan-

ca de accionamiento por teclado, estando aquella palenca
articulada por uno de sus extremos y tensada por un resorte
‘helicoidal fijo en el chasis del aparato.

7.- Perfeccionamientos én los aparatos registrado-

‘res de cinta magnetofénica, segin las reivindicaciones ly

5 caracterizados porque el cambio de velocidades del cilin- .

dro impulsor de lg cinta se realiza medignte a 1lo menos, dos

- cuerpos cilindricos solidarios del eje del motor, en los que

ge epoya  eventualmente y adquiere movimiento de giro por
friceién ung ruede eléstica intermedia que se gpoya simul-
tdnesmente en el volante solidario de aquel cllindro pro-

pulsor, formando parte la citada rueda de un sistema mévil
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constituido por un eje desplazable axialmente a 8f mismo y
provisto de un botén de accionamiento en suncabeza y de

un védstago lateral susceptible de sdoptar a 1o menos dos

 posiciones elternativgs en une ventens de forma rectangu-

. e

3;ar con un saliente central que las determina y practicada

en una pieza que sirve de soporte sl sistems mévil, lleven-
do el eje de referencia, solidaria y parpendicular, une
placa que sirve de soporte a un disco de periferia en

garganta solidario de le rueda de friccifn antes menciona-~

vda, la cual es mantenida en la poaicién escogida por el

véstago, mediante un resorte helicoidal que tiende a ten-

- sarla hacia los cuerpos cilindricoe del eje del motor,
eonsiguiéndose as! la estabilidad del sistems trsnsmisor

del giro, cuya velocidad anguler resultante depende del
cilindro en que se apoye la mencionada rueda de friccidm
1o que se;determina por la posicién eleveda del eje que
acciona dicha rueda.

8u~ Perfecciouamientbs en los aparatos registrado-
res de cinta magnetofénica, seglin reivindicaciones anterioree,'

‘caracterizados por comprender un sistema de bloqneo:dé las

teclas de acclonamiento del aparato, estando constitufdo

dicho sistems por dos palancas de estructura aldmbrica y

;forma acodada en angulos rectos, mantentdas entre dos

apoyos e modo de coainetes, cuyas posiciones levantadas

de las mismas impiden el descenso de las teclas en cuestién,_

- acciondndose estas palancas por uno de sus extremos, y

estahdo solicitada una de ellas por un resorte, mientras

que la otra, en su giro, acciona & un contactor eléctrico

| que formg parte de un sistemas de sdbreimpresién.

30

9,- Perfeccionamientos en los eparatos registrado-



10

15

20

25

!I .t.‘ Wt

res de cinta magnetofénica, segin las reivindicaciones

1y 7, caracterizados por comprender un sistema corrector

de tono combinado con el cambio de velocidades, destinado _

a eliminar las diferengias de reproduccibén y grabacién
i'resultantea de la variacién de la velocidad de desplaza-~

miento de la cinta, sistema que comporta un contactor

accionado por el védstago solidario del eje del sistemas

mévil, que se desplaza peralelemente & si mismo al efec-

tuar el cembio, previAndose gsimismo en el mecanismo del
aparato un dispositivo limpiador de ruidos.

19.~ Perfeccionamientos en los aparatos registra

‘dores de cinte magnetoféﬁioa, segin le reivindicacién 1,

_caracterizados por la instalacién de un sistema contador

de vueltas constituido por una polea que recibe su giro
mediante una corres a partir del eje del portacarretes y
cuyo eje prolongado lleva un tornillo sin fin que engrana

con la p%riferia de una rueda dentada, apoyada en un so-

 porte y solidaria de un eje provisto de una envolvente

que soporte el disco sobre cuya periferia se efectia la
lectura de las vueltas a través de una ventanills dispuesta
al efecto, con la perticulsrided de que la trensmisién
del giro de la rueda dentada a(lavenvolvente soporte del
disco graduado se lleva a cabo por friccién eldstica.

1l.- PERFECCIONAMIEWTOSfEN L0S APARATOS REGISTRA;
DORES DE CINTA MAGNETOFONICA. ’
, Coneta la presente memorie descriptiva de
dieciqcpg hojes, meganogfafiadas, foliadaé, numeradeas
,y eécfifas por una sola cara, acompatiada de cinco

hojas de dibujo.
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Barcelong, para Madrid, a 28 de Octubre de 1961.
EZPERANZA EZQUERRA CASTANEDO
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