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PATENTE DE INTRODUCGOCION
X - - .- .

Por DIBZ ANOS

& favord¢ Don Luis GARRIGA Ven=
tura , de naoibnalidad espéﬁold,'ddmioiliado

en Granollers (Baroelona), calle Angel Guimeré mime=

ros 7 al 11, p or:

"PERFECCIONKMIENTOS EN 1A CONSTRUOGION DE APARATOS ELEC-
TRIOOS IE. MANIOBRA"

-

MEMORIA DESCRIPTIVA

'Ia presente Patente de Introduccién tieme por objeto
-segén se indica en su t{tulo=- una serie de perfecciona~
nientos introducidos en la oonstrucci6n de aparatos eléo-
tricos de maniobra. De manera concreta, estos perfeociona— |
mientoa se refieren al tipo de aparatos que se constituyen
Y bage de un mimero varisble de unidades iguales, @copla~
bleé en gentido axial en forma indefinida, quedando todas
ellas relacionadas & través de un eje pasador comin, que

puede también estar formado por diversoa tramos convenien= .
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temente acoplados. Cade unidad comporta una gserie de con-

tactos £ijos -normalmente cuatro- y uns serie de contactos

' méviles o plezas puente -normelmente dos-, que impulsados

por unas levas soliderias del dicho eje, establecen 0 inw
terrumpen la conexidn aléctrica entre cads par de contae-
tos'fljos. De esta forma, todo el conjunto es actuado e
través de un dnico Srgano de maniobra, cual sl se tratera
de un apareto rotativo normaxﬁ Se comprende que combinando
sdecuadamente el mimero de unidades y conexionando de mene-
ra adeounds los oorrespbndientgs.cpntaotog fijos, es posi-
ble contruir las las diversos aparatos, partiendo siempre
de un nﬁme;o limitedo de elementos fabrioados en gren se-
rie. Asi, mediante este sistema resulta £cil obtensr préc-
tiocamente a coste de gran serie, no solamente los aparatos

de uso mas corriente -como interruptores multipolares de

cualquier tipo, commutadores, interruptores estrella~-tridn-

gulo, etc.,~ sino sparatos de demands muy reducide destina- R

dos @ aplicaciones especiales que actualmente son por 1o
corriente construfdos & base de modificar aparatos proyece
tados para otras splicaclones, con lag consiguientes difi-
cultades y elevacifin del costo.

Ia esencialidad y principales carsoterfsticasy venta~

Jas de los perfeccionamientos que se trats de patentar, se-

rén mas féoilmente comprensibles & la vista de los dibujos

sdjuntos, & los que en 1o sucesivo se referiré la explica

cibn, aunque explicitamente se manifieste que en ningin ca- '

80 podrd considerarse cirounscrita la patente al ejemplo

_ representado en aquéllos, sino que, dentro de lo gue cons-

titu&etéu‘esancialidad, estos»pérfeccionamientos Pueden ser
llevadds & 1a préctica bajo una mnltiplibidad.de formas . -
distintas, sdmitiendo un sinmfmero de modificaciones de

‘detalle.
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En estos dlbu;]os: 2 7 2 3 4

‘ Ia figura 1 es una vista en planta de una de las uni-
dades que se acoplan eonvenientemente pare construir el a-
parato qué interese en cade casos '
v+ las figures 2 y 3 son dos vistas en planta de uno de

loe tres mecanismos de in'ber:mzpcién que comprende la rian k] ;

dad representeda en la figura anterior, mostréndolo en PO~
sicién de oircuito abierto y cerrado, respectivementes’

Ias figuras 4 y 5 son sendos cortes alzedos segin el
eje AA de lag figuras 2 y 3, respeotivmnenteﬂi '

‘Ias figuras 6 y 6' corresponden, respectivamente, &
uns vista 51'1 planta y & un corte longitudinal de uno de
los contactos f:.;jos.

Lag figuras T ¥y 7' corresponden, respectivamente, & uns
vista en planta y & un corte longitudinel de una de las p]_.a-
tinas destinadas a establecer el puente eléctrico entre cada ] -
par de contactos £1ijos. ' ’

Los figuras 8, 8% y 8" corresponden respectivemente & -

 una vistd en plante y dos ;pstas laterales opuestas, de uno
de los rodillos (con su brazo de montaje) sobre los que ao= .
tuan las levas solidariss del eje comiihi |

Las figuras 9, 9' y 9" corresponden, respectivemente & '
dos vistas alzadas -frontal y lateral- y un corte por un
plano de simetr{s, de 1a pieza aislante en la que encaja el
rodillo de las tres figuras anteriores’ o

La figura 10 es une vista en planta de una unidad, por
su oara opuesta & la representada en la figurs 1. '

Isifigura 11 es una vista an’loga & la anterior, corres-
pondier:ite & la primera unided integrante del conjuntos

Ia figura 12 es un corte diametral, mostrando la forma
de sujecidén al con;junto- de la plaoca frontal y del drgeno de
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Iasg figuras 13 y 13' corresponden respectivamente a una

vista alzada y & un corte segin BB, de 1s pleza intermedia

a través de la que se realiza la sujecién del érgano de man-
do al ejeo ) ) ‘
Las figures 14 y 14! corresponden respectivemente a una

%

‘vista en plants y @ un corte segin CC, del érgano de gobier=

no.

Ia figura 15 es una vista lateral de un ejemplo de res~
lizacidn de un aperato eléctrico con aplicacidn de los per-
feccionamientos que se trata de reglstrar.

Y, finalmente, la figura 16 es una vieta posterior del
propio apﬁ;*a'ho de la figura anteriory ‘

Refiridndonos, pues, « los dibujos dichos:

El éisi:ema comprende una multiplicidad de unidedes lgua~
les, cade una de las cuales se compone de un ouerpo aislante
1, preferentemente moldeado de una sola pieza a base de un
material pléstico adecusdo, conformando en una de sus caras
los re_li;ves adéouadps para encaje de Jos mecanismos de in-
terrupcién‘i' Do acuerdo con los perfeccionamlentos que se
preconizan, cade unidad puede comportar,si ello es preciso
para las combingciones @ efectuar, tres pares de contactos
fijos 2g - 23 4 2y = 20 9 20 = 28 conecténdose entre sf
los contactos componentes de ocada par por medio de una co-
rrespondiente pieza-puente o contacto mévil 3a, 3b, 3c. Ello
slgnifice una evidente ventaja con respecto & los aparatos

de easte tipo existentes en el mercado, en 1los que, segin dié

' choy cada unidad comporta normalmente s6lo dos mecanismos de

interrupciény lo que oblige & aumentar ol mfmero de unidades
y oonsiguientemente las dimensiones del aparato, para alcan=
zar los mismos efectos. Los ires mecanismos de interrupcidn
dichos, se disponen convenientemente encajados en corres=
pondientes alojamientos previstos en la p.i?za 1, segln tres

?
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ejes radiales & 1202 uno de otro qé(ﬂlé @ disposicién

de ser actuados conjuntamente por una leva 4, solidarie del

eje 5, que atraviesa todas las unidades integrantes del a=

fparatoi’Esta leva en el e jemplo representado en los dibujos

conforma tres aalienxea Jradiales iguales 6 - 6b - 6¢, dis-~

puostos para actuar respectivamsnte sobre cada uno de los

. dichos mecenismos de interrupcidnm, provocando 1ls conexién o

desconexién eléctrice entre cade par de contactos £ijoss
Conviene de todas formas hacer congter que la conformacidn
de la leva 4 varisrd segin lss exlgencias del aparato con-
oreto que se trate de construir, pudiendo incluso disponer-
se, no unarleva Unica, sino dos levas superpuestas, solida~
rias del mismo eje, y dispuestas para sotuar sobre los conw
tactos méviles de la misma unidad, en la forma que se ex-
pondrd mes adelante’ | ‘

En las figwreas 2 y 3 se ha detallado uno de estos me=
canismos de interrupeidn, convenientemente encajado en el

correspeﬁhiente cuerpo eislante 1, Es de notar que todas las

. piezas camponentes del mecanismo se introducen en su encaje

en sentido paralelo al eje 5, quedando bloqueados al montar
en posicidn la unidad siguiente o la tapa posterior, en su

casos Los oontactos fijos 2-2!, se hallan dispuestos sobre

sendas”plétinaa 7-71n dotadas de orificlos roscados en los

que con interposicién de une srandele 8-8', roscan unos tor- ;j
nillos 9-95, accesibles desde el exterior, que oonstituyan I
los elementos de emborne a los terminales del cirouito, per- i!
mitiendo asimismo conexionar unos contactos fijos con otrbg j'
dontro de une misma wnidsd o de distintes unldedes, @ fin de
alcanzarﬁloa mas variados esquemes de funcionemiento. Ia ’
pieza puente 3, se halla constitufda por una pletina qﬁe pue-j‘1

de moverse parslelsmente & 8i misma, en sentido radial con

respecto al cuerpo 1, movimientos guisdos por correspondien~ . -
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tes nervios previstos en este dltimo. En las extremidades de
esta pletina se disponen los contactos 10-10', que -segin
la posicidén adoptada por aquélla,- quedan apoyados sobre
los contactos fijos 2-2!, o alejados de los mismos, cones-
tdndolos o agildndolos entre sf{. E1l pase de una @ otra po=
sicién se realiza sincronicamente en ambos contactos, de
manera que la apertura es dobleis

Los movimientos de la pletina 3 vienen determinados,
segln dicho, por el saliente 6 de la leva 4, solidaria del
eje 5. Este eje normalmente se hallard sometido & la accidn
de un equipo de topes que limitardn a un cierto dngulo sus
pogibilidades de rotaci6n, estableciéndose las posiciones 1{-
mite de acuerdo con las posiciones lfmite de la leva., La le-
va 4 actua sobre un rodillo 11 que puede girar libremente
sobre un eje 12, solidario de un brazo 13, que a su vez,
puede girar libremente sobre un eje fijo al cuerpo 1. De ma-
nera preferente, para facilitar la construccmén, el ejé 12
y el brazo 13 se constituirdn a base de un simple alambre
doblado en escuadra, y con su extremidad opuesta 14, asimise
mo doblada ortogonslmente ¥ arrollada helicoidalmente, dis-
puesta para encajar emn un correspondiente alojamiento cili{n-
drico @ este fin previsto éb el cuerpo l. El rodillo 11 ac-

tda sobre una pleza aislante 15, que en sus laterales presen-

rrespondientes ranuras previgtes en el cuerpo 1 y en la cara
posterior de la unidad siguiente, o de la tapa final, en su
caso, de manera que el conjunto de la pieza queda guiada,
siendo ﬁnicamentq susceptible de movimientos en sentido ra=-
dial. En su parte inferior esta pieza conforma un alojamlentc
en medis cafia 17, en el que encaje 1la pieza cilfndrica 18
dispuesta en zfntido ortogonal al eje 12 y articulada libre-

mente &l mismo por su centro, En esta misma cara de la pieza
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15 se situan dos encajes en media cafia 19-19' ortogonales
al anterior referido, en uno cualquiera de los cuales se
encaja el rodillo 1l. De esta forma resulta posible in=
troducir el conjunto del eje 12, brazo 13 y arrollamlento
14, en el correspondiente alojamiento del cuerpo dslante

1, en una cualesquiera de dos posiciones invertidas, deter-
minando que el rodillo 11 encaje en el alojamiento 19 & 19',
¥y quede en disposicién de ser actuado por la leva superior
o inferior de las dos que se monten para la misma unideds
Es asimismo posible -aunque muy raramente se presentars

la necegidad de hacerlo- disponer dos rodillos 11 sobre el
mismo eje 12 con lo que el conjunto se verd sometido a la
accién de las dos levas soliderias del eje 5. El ejemplo
que se ha representado corresponde al tipo mas sencillo de
unidad, en la que las tres piezas-puente 3a - 3b - 3¢ , son
simulténeamente actuadas por una Ynica leva de forma regu-

lar, En su parte superior la pieza aislante 15 en cuestién,

_ aparte de los dos cuerpos laterales sobresalientes 16-16*

dichos, presenta un véstago central sobreseliente 20, ¥,
alrededor del mismo, una regata cireular 21, En esta cara
de la pleza dicha se encaja la pletina 3, que a este fin
presenta un orificio central 22, por el que puede pasar
holgadamente el vdstago 20. Ia pileza 15 y la pletina 3

son constantemente empujados hacia la posicidn de "circuito
cerrado® por dos muelles helicoidales independientés 23-24,
alojadoé uno en el interior del otro, El primero de estos
muelles ~referencia 23~ por una extremidad =8 &poya en un
correspondiente tabique previsto en el cuerpo 1; atraviessa
con cierta holgura el orificio 22 de la pletina 3, y por su
otra extremidad encaja en la ramura circular 21 de la pleza
15, rodeando al vdstago 20, El segundo de los dichos muelles

-referencia 24~ envuelve =l anterior, apoydndose por ung ex=-
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tremidad sobre el mismo tabigque previsto en el cuerpo 1,
¥y por su otra extremidad, gracias sl mayor didmetro de su
hélice, queda apoyado sobre la pletina 3, impulsdndola a
aplicarse contra la pieza 15.

El funcionamiento del mecanismo que ha quedado expues-
to no puede ser mas sencillo y evidente. ELl rodillo 11 puede
encajar sobre la leva 4 en dos distintas posiciones de ésta
dltima, que vienen determinadas por los alojamientos 25 y 26,
respectivamente previstos en la extremidad del saliente 6 ¥y
en el espacio comprendido entre dos salientes. Se comprende,
desde luego, que la forma, situacidn e interdistancias de es-
tos encajes podrdn variar entre los mes ampliss 1fmites de
acuerdo con las exigencias del aparato que se trate de cons~
truir. Supongamos al rodillo 11 encajado en la dltims de las
posiciones dichas. El muelle 23 empujs a la pieza 15 obligén-
dola a aplicarse contra el rodillo 11, y liberando la pletins
3, la cual, impulsada por el muelle 24 ge aplica contra los
contactos fijos 2-2! estableciendo el puente eldctrico entre
los mismos, Si & partir de esta posicién se provoxa el giro
del eje 5, ¥y con el mismo el de la excénitrica 4, el saliente
6 actua sobre el rodillo 11 obligando &l brazo 13 a girar
gobre el arrollamientc 14;‘En este movimiento el rodillo
11 empuja & la pieza 15 provocando su desplazamienﬁo en sen-
tido mdial a contrarresistencia del muelle 23, Finalmente,
la pieza 15 empuja & la pletina 3, separando los contactos
£ijos 2-2'. de los méviles 10-1Q! e interrumpiendo el puents
eldctrico entre aquéllos, Ios salientes 6 de la leva 4 se
hallan adecuadamente confoimados, de forma que los movimienw
tos dichos, sobre todo cuando se inicis la actuacién sobre
la pieza puente 3, se desarrollan con absoluta rapidez, al-
canzéndose una separacién précticemente brusca entre los con

tactos, Por dltimo, es de notar que las posiciones de equi-
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librio de la leva 4, y, por tanto, del 633‘3, correapondlenr
tes & las dos posiclones limite de estos elementos, vienen
elédsticemente determinadas con suficiente intensidad por

el propio mecaniemo integrado en ceds unided, de menera

que_de acuerdo con los pérfeccionamiontos qﬁe se preconiw

‘zng, 0o resulta neceserio proveer ninguns unided de fun-

cién puremente mecéniocs, encaminada excluwivaments a ejer—
cer la dicha accidén eléstica de blogueo mobre el eje. Esta
unided puramente mecénica, figurs en précticemente la tota=
1lidad de aparatos del tipo que nos ocupa actualmente cono-

cidog, con la consigulente complicacién‘en el montaje, sumen~ -

to en las dihensiones del aparato, y excesiva rigidez en la
fuerza de bloqueo, que resulta excesiva cuando se itrate de
aperatos compuestos de un mfmero escaso de unidades, resul-
tando en camblo lnsuficiente cuando se trata de aparatoa de
gran complicecidns _ |

"El conjunto comprehde, segin dicho, un mimero variable
de unidades enflogas a la que he quedado descrita, deblde~
mente acopladas entre sf, y atravesadss por su centro por
un eje comén 5. Dentro de cada sparato las disiintes unida-
des que 1o oomponen podrén unicamente diferenciarse en la

forma de las respectivas leves de accionamiento, el nimero

-de estas levas (uno o dos), y el nimero de unidades de rup-

ture montadas sobre les mismes (tres como méximo y una como
ninimo). Ia primers de estas unidades - comporta los orificios
roscados éS, paralelos &l expresado eje, en los Que'por un
ledo roscan los tornillos de fijacién de la placa frontsal,
y por el‘ﬁago opuesto roscen los tornillos 5 espérragos que
atraviestin las restantes unidades y/o la placa posterior,
esegurando la fijacidn de estos elementos & aquéllsl.

Ia placa frontal 26, por su parte posterior y rodeando
2 los'orifiqida de fijacién de la primers unidad, conforma

C e e e e e
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unos rebordes 27, destinados a asegurar la adecuada separa=-
cidén con respecto & esta Wltima. Por su cara anterior, esta
placa presenta un reborde perimetral sobresaliente 28, en
cuyo espacio interior encajan las placas 29 y 30, aquélla
5 destinada a cubrir las cabezas de los tornmillos de fija~-
cidn, y ésta, preferentemente de material transparente,
destindndose a contener las indicaciones correspondientes
& las diverasas posiciones que puede adoptar el aparato;?To-
do este conjunto es libremente atravesado por la extremidad
10 del eje 5, & la que se solidariza el correspondiente botén
u érgano de mando 31l. El eje 5 preferentemente presentard
en toda su longitud seccidn cuadrada u otra poligonal de
escaso mimero de lados. Sobre la extremidad anterior de
este ejJe se enchufa una pieza que conforma una‘primera zong
15 32, troncocdnica, dotada de una abertura axial 33, de sec-
cibén sdecuads a la del eje 5, y de una serie de aberturas
longitudinales 34, que permiten modificar entre limites
su seccidn. Ia pieza en cuestién conforms finslmente una
zona cilfndrica 35, coaxial con la 32 referida y dispuesta
20 a continuacién de la misma, cuya zona presenta una serie de
nervaduras 1gggitudinales 3é, v unforificio aecial roscado 37«
Sobre esta pieza se enchufa el érgano de mando 29, preferen-
temente previsto de un aro 38, de fieltro o éimilar, desti=
nado & suavizar el roce sobre la placa, EstetSrgano presemta
25  una abertura axial que conforma una primera zons 39 troncé-
conica, una segunda zona 40 cilindrica y estriada en sentido
longitudinal, y, finalmente, un orificio 41, de escaso didé~
metro, destinado a ser atravesado por el tornillo 42, que
rosca en el orificio 37 antes citados Ias nervaduras longi=
30 tudinales encajan en las estrias 41, solidarizando en rota~=
' cién a mbos elementos, y al roscar & fondo el tornillo 42
ge obliga a la pieza intermedia & penetrar en la cavidad

T e TE T e IR e g e setegens R ,~£..,51~— TrwaeE Ly wreagma e e
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axial del {rgeno de mando, al méximo, con lo que la zone
troncocénica 32 de squélla penetra & fondo en la 39 de
8ota, reduciendo su seccién interior, con el resultado
de cefiir fuertemente la extremidad del eje 5, solidari=-
znudo &l mismo todo el‘conjuntd'

Ni que dbcir tiene, de todas fonmas, que todo cuanto
queda expuesto en el pdrrafo anterior debe considerarse
susceptible de una verdadere infinided de veriasciones, y,
en‘particular todo lo referente a la placa frontal, que
podré ser libremente modificads, sustitufda o integrada

en un tipo oualesquiera de caja o cofred u otros elementos

de blindaje o soporte,
Para limiter las posibilidades de giro, del eje 5,

’preferentemente se solidarizard &l mismo #in pitdm ortogo-

nel 43, que se moverd en el interior de uns zona vaciada.
44 prevista en el cuerpo aislente 1, de la primera unidedi
Este zone;vaciada , en el ejemplo representado en los di-

bujos adopte una forma especial, en vistas & que combinan-

'do adecusdemente dos distintos temafios de pitones 43, ¥ la
situacién del pitén escogido en la diche zona, pueden limi-

targe los giros del eje & 60, 90, 120 é 180, o permitir su
giro completo, sin mes que suprimir totelmente el pitén.
El cuerpo 1 presentard unos pitones 45 sobresalientes

ortogonalmente de una de sus cargs, y unos correspondientes

slojamientos 46 en la cara opuesta, lo que permitiré enca-

Jjar sucesiveamente las diverses unidades integrantes de cada
aperato, ensartdndolas sobre el eje comin 5 & través de co-

rrespondientes rilezas-coninete 47 previstas en el centro de

las mismes, en vistas a facilitar el libre giro de aquéls
Por fltimo, & 1la cara libre de la unided extrema pos=

terior, y cubriendo los mecanismos en la misms ericajados,

aa annnlo una nlans sialanta 48. aua vor una cara confornz

i
R
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logs mismos alojamlentos que las caras correspondientes
de los diversos cuerpos 1, y por la cara opuesta conforma

simplemente un alojamiento plano en el que encaja la placa

metélica 49, sobre las que présionan las oébezas de los tor- i

nitlos que solidarizan’ todo el conjunto de unidades & la uni- -

dad iniocial,

Con los elementos referidos serd, pues, posible cong-
trulr los mas variados tipos de aparstos de maniobra, par-
tiendo siempre de una unidad inicial que presentard muy es-

. cesas diferencias con respecto & las demds ~perfectamente

1déntices entre s{~ que se acoplarén & la mismas, en la for- .

ma ya desorita. Tos dnicos elementos que experimenterdn

variaciones se recurién al eje 5, cuya longitud deberd ade-

cuarse al mimero de unidades que integren cada aperato cons-
cfeto, el mfimero y la forma de las levas de accionamiento

~ dispuestas en cada unidad, y el némero de pares de contacw

tos fijos jque se monte en cada uns de ellas. Finalmente, se

contard con una serie de piezas metdlicms, de extremidades

‘perforadas y formas adecuadas, que permitirén conexionar

convenientemente entre sf los elementos de emborne 9, co=-
rrespondientes & los contactos fljos. Estos contactos se
distinguirén por medio de indicaciones: contenidas en‘unaﬁ
plaguites que se iutroéuoirﬁn & oorredera en unos correg—
pondientes alojamientos 50 previstos en la periferia de los
cuerpos aislantes 1, quedando Bloqueadas; al montar ls uni-

- dad slgulente o la placa final, en su casos,
Resta ya {nicamente hacer conster de maners expresa que.

en la aplicacién préotioca de los perfeccionsmientos que han
quedadofexpugstos, oabrd introducir todas aquellas adiciones
y modificaciones que no afeoten a lo que constituye la esen—

cialided del registro que se solicital.
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SE REIVINDICA: |
" 1 - Perfeccionamientos en la construcoién de aparatos .
eléctpicos. de maniobra, de acusrdo con los cuales, el &para=.
folee constituye & hase dQ un nimero variable de unidades: a-
nélogas, élineadaa, debidemente encajadas y wcopladsss y at?a~
vesadas por un eje monopleza comin, sobre el que actia el co-
rrespondiente Srganos de maniobra; cade una de cuyas unidedes:
se halla constitufda por un cuerpo de material aislante‘q#o
en una cara conforme los alojamientos necesarlos para enoéa
Je de los ele@entos constitutivos de tres mecanismos eléo~

tricos de interrupcién iguales, elementos que quedan inmovi=

' lizados o dotados de la posibilided de desplazemientos limi-

tados ¥y convenlentemente guiados, el fijar en posicién la uni- ?

dad siguiente o la tapa final en su caso; consistiendo cade

uno de los mecanismos dichos en un par de contactos fijos,

relacionadoé con elementos de emborne acfesibles desde el ex-
terior, y una pletine metélica capaz de moverse paralelemente
a sf misma en sentido radial, con posibilided de adopter dos
posiciones estables, en una de_laavoualea -2 la que se halla
eldsticamente impulsada- ostablece el puente eldctrico entre
el pat de contactos fijos, mientras que en la otra posicién

“interrumpe esta conexi6n; viniendo en definitive. determinados

estos movimientos de la pletina por los mbvimienﬁoa del eje
comin antes referido, a travds de por 1o menos una leve 80~
lidarizada al miamda »

2 - Egr?accionamientos en la construccién de aparatosA'.
eléctricoé'de maniobra, de acuerdo con los cuales ozda uno,
de los mecanismos eléctricos de interrupcién referidos en la
Reivindicacién precedente, comprende un rodillo montado sobre

un brazo giratorio, y sobre el que actia la correspondiente

ey ren
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leve solidarie del eje comfin de aoclonamiento, ouyo rodillo

se halle encajado en un alojamiento previsto en una pieza
de material alislante, gque puede desplazarse coﬁvenientemenp
‘e gulada en sentido radial, en cuya pieza se halls asimig-
mpvéhcajada la pletinﬁipﬁonxo referida en la Reivindioaci&n
anterior, de manera que la posicién angular del eje deter—
ninard la posicién de las diversas levas que oomprends el
aparato, las cuales determinarén & gu vez: la posicién de
las piezas aislantes sobre las que gqtuang ¥y en definitiva

‘1a posicidn -de apertura o ocierre del cirouito=- adoptads

por las pletinaa que establecen el puents eléctrico enﬁro
ceda par de contactos fijosq

3: = Perfeccionsmientos en la construccién de aparatos
eldctricos de maniobra, de acuerdo con los cuales, cade una

de las piezas aislantes referidas en la Reivindicacién pre-

cedente se halla impulseda & aplicwrée contra la leva corres~ fj

pondiente de un muelle helicoidal, que atraviesa le pletina-

puente por un correspondiente orificio en la misme practice=

‘40, preveyéndose un segundo muelle helicoidal, que envuelve

&l anterior, y que se apoys sobre la pletina impulséndolas
constantemente en el miamo sentido.’ ,

4 - Perfeccionemientos en la construccién de aparatos
eldctricos de maniobra, de acuerdo con los cuales, los rodi=
1los referidos en la Heivinﬂieaci&n 28 pueden encajar eobre

la leva de accionamiento en correspondientes alojamienxos

'previstos en 1a misma en sus zonas de distancis méxima y

nfnima al eje, siendo suficiente el encaje de estos rodi-

1los en’ aquéllos alojamlentos =encaje que se resliza aimul-
t&nesmente en todas las unidades-, para asegurar el blogueo
eldstico del eje general en las posifiones requeridas, sim
necesidad de prever ninguna unidad de funcién puremente me-

ndnica nara conaaconir aata hloanaa.
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5 « Perfeccionamientos en la construccidn de aparatos
eldctricos de maniobra, de acuerdo con los cuales, la pri- |
mera de lss unidades integrantes del conjunto; presenta unos
orificios roscados paralelos &l eje, en los que por un lado
rostan los tornillos diffijaci6n-de la placs frontal, y
ﬁor el lado opuesto roscan los espdrragos que atraviesen

~ por correspondientes orificios todas las restantes unidades;

¥y la place posterior, asegurando la fijacidn de todas ellas
& la primeras

6 - Perfeccionamientos en la comstruccién de aparatos
eléctricos de maniobra, de acuerdo con los cuales, la pri-
nera de las unidades integrantea del conjunto, en su cars
opuesta a la que comporte los &lojamientos pare los meca-~
nismos eléctricos, conforma wna zona réhundida, en el inte=
rior de la cual se mueve un pitén: que sobresale ortogonal--
mente del eje de accionzmiento del conjunto, quedando con=-
venienteante limitadas las posibilidades de rotacidn del

misno, segin sea la posicién elegide para este encaje, ¥y

fla longitud de que se haya dotado al pitén.

7 = Perfeccionsmientos en la construceién de aparatos

‘eléotricos de maniobra, de acuerdo con los cuales, en la ex—

tremidad foontal del eje se enchufa una pieza de material
dotado de unas ciertas condiciones de flexibilidad y elas=-
ticidad, que conforma une cavidad sxiel de seccién adecua=
da @ la del eje, una primera zona de seccidn exterior decre=
ciente, dotada de aberturas longitudinales, y una segunda
zona de seccidn exterior constante dotada de relieves lon-
gitudinalés, sobre cuya pieza se enchufa & su vez el Srgano
demaniobra del conjunto, el cual preéenta una cavidad que

puestas: para recibir 1oa raldiavas TancitnAinelae Aa 1o ndacm

t

A confqrma'una primera zona de séecién decreciente y una segun~ °
da zona de seccidn uniforme con ranuras longitudinsles dis=
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‘anierior, asegurando el bloqueo en rotacién de ambos ele-

mentos, los cuales, finalmente, se solidarizan por medio

de un tornillo que atraviesa el frgano de maniobra y ros-

ca en un correspondiente orificio previsto en la bese de

la, pieza intermedia, i

\

8 - Perfeccionamientos en la construceidn de aparstos
eléctricos de meniobray

e

; Conata la presente Nemoris Des=-
criptiva de dieciseis hojas, 6 Cano=

grafiadas, esorites por wns sola ca=

ra, numersdas del 1 al 16 y con sus

1f{neas numeradas, a su vez, de cinco

en cinco y de dibujos, gnexod§
Barcelona, %07 Octubre 19617
P.A. -
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