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PATENTE
| DE
INVENCION

a favor de Don Vicente VILARRASA CASTANY, de nacionalidad
- espafiola, residente en RIPOLL (Gerona), Calle Indﬁstiia,

18, por "MBCANISMO DE ACOPLAMIENTO PARA MAQUINAS®

MEMORTIA DESCRIPTIVA

-

La presente invencién se refiere a un mecanis-
mo de acopiamiento para méquinas'diversas, especialmente
aplicablé para evitar el esfuerzo‘de arranque de 1los mo=-
tores con la carga de la mfquina y, adembs, facilitar la

5. | ~-parada répida de lé misma, medianté cuyo mecanismo se ob-
'vtiénen varias ventajas de tipo constructivo y funcional,
todo ello con el empleo de un minimo de piezas de proba-
da eficacia en orden a una actuacibén libre de averias y
‘con un rg@uyido desgaste.

10. ~ Esencialmente el citado mecanismo comprende un
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de un tambor de acoplamiento, y por la otra se halla fi-

~externo, & su vez desplegable axialmente e impedido de- ::'

: J ) .
friccién fijo al A&rbol accionado, siendo dicho 6rgano de

cufia determina la aplicacién de las zapatas contra el

&rbol accionado conectable a la méguina en cuestibn, so-
bre el cual estd montado loco por una parte un 6rgano ac-

cionador, conectable con el dispositivo motor y provisto

jadg un 6rgano de sopor%e qué lleva érticulados dos ex=-

tremos adyacentes de sendas zapatas de friccién cuyos ex~

tremos se apoyan sobre respectivas ramas de dos balancines

asimismo pivotados sobre el 6rgano de soporte y cuyas ra-—
mas opuestas tienen mis extremos apoyados sobre las caras
de una cufia, montada corrediza longitudinalmente con res—

pecto del &nbol y conectada con un dispositivo de mando

girar.

En la realizacibn preferida de la invencién

el 6rgano de mando lleva conectado un plato corredizo e

longitudinalmente y enfrentado a un segundo plato de

mandovsusceptible de ocupar una posicién central, de repo-

80, y dos posiciones extremas, en una de las cuales la

tambor, en tanto que en la otra son los platos de frie- ;

cién los que se acoplan para frenar el &rbol accionado. i

'Paravla mejor comprensién de la presente memo- £
ris descriptiva, se acompafla un dibujo en el que, tan so- ‘
lo a tifulo-de ejemplo, se‘representa'un caso préctico R
de ejecucibén de un mecanismo de a00plamientq ¥y paro con=- :
cebido‘defacuerdo con lo expuesto,

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista sec-

.
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cionada‘axialmente de los elementos que integran el me-
canismo; la.figura 2 corresponde aruna secéibn transver-
sal por la 1lfnea II-II de la figura anterior; la figura i‘:\
3 es una planta ampliada de la parte de accionamiento del éf:
emp§;gue; y la figura 4}Ermite apreciar; en alzado, el .
mando para actuacibébn del acoplamiento.

» El objéto de la demanda consta de una polea
locg -1l~, preferiblemente de lianta gganalada, la cual
se enlaza, a través de la 0p6rtuna cofrea 6 correas, con
el motor de accionamiento utilizable en una determinada.
méquina o apgrato. Esta polea ~1- posee un cuello -2-,
mediante el Eual, y por intermedio de unogtojinetes =3-,
se apoya loca gobre el éje -4-, unido a 1la méquina y
destinado a ser impulsado y frenado en el maento oportu~
no. E1l cuerpo de lampolea -1- es shuecado y da lugar ahf
a una cavidad cilindrica o tambor -5-, en el interior del
cual se sit%a un disco -6~, con un cuello ~7-, enchaveta-
do sobre el=eje'-4- para girar con é1. |

De este disco -6- emergen longitudinalmente dos

vastagos diametralmente opuestos =8~ y -9-, sobre el pri-

mero de los cuéles se articulan dos zapatas arqueadas lL
—10-, con el respectivo forfo de friccibn «~1l-, mien~-
tra$ que el segundo sirve de pivote para dos palancas a
modé de tijera, con unos brazos cortos y rectos -12- y

otros més largos y curvados -l3-. Sobre los brazos -12-

[P

vienen a apoyarse los extremos libres de las zapatas -10- B

o mientras,qﬁe en las extremidades de los brazos -13~ figu-

ran unos cuellos roscados -l4- para unas espiges gradua-



5.

10.

15.

20.

25.

M 5
. ,"N P

{ “ o
; Y

bles -15-, con sendas cabezas en punta, con las que se
apoyan sobre una cufia -16-, 1la cual, peara norperder su
contacto con las indicadas puntas de -15-, dispone de

una prolongacidén de seccibén constante -17-.

' Egta cufia —lé— es solidaria de un manguito
~18-, deslizable sobre el cuello =7- y portador de una
caenal o garganta anular -19-, dentro de las cuales que-
dan introducidas las aletas -20-, articuladas a los ex-
tremos de una horgquilla -21-, mévil sobre el punto -22-
y accionable mediante la palanca -23-. Al'mismo tiempo,
esta horquigla ~21-, se encuehtra fijada,.por medio de
las piezas ;24—,«3 un plato -25-, aplicable sobre la
guarnicién -26-, solidaria de un segundo plato =27-, uni-
do al’eje -4, |

Supuestas montadas todas las piezas en la forma
explicadaﬁ-la actuacién del conjunto del mecanismo es,
en lineangenerales, la siguiente:

Para el acoplamiento: Al accionar para esta ope-

racién la palanca -23- en el sentido de aproximar la hor-
quilla =21= a2 la polea -l- (véase flecha continua en,
la figural), las aletas —20- arrastran, a través de la
garganta -19- y manguito -19-, a la cufla -16-, que, al
avanzab, separsa, en virtud de sus planos inclinados, a
las espigas -15-, que, aslhallarse unlidas a las palancas

~13-12-, determinan, con una gran presién por parte de

‘los brazos menores ~12-, el ensanchamiento de las zapa-

tas -10-, cuyas guarniciones -ll- vienen a adosarse

fuertemente sobre la pared circular de la cavidad o
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tambor -5- de la polea -l-. En este instante se produce

1la solidarizacién Qntre dicha polear(y portanto entre

toda la unidad motriz que la acciona) y el eje =4-, con

lo cual la méquina dependiente del mecanismo entra en

.-
-~

accidn.

Para el desacoplamiento. Basta desplazar la

- palanca -23- en sentido contrario-al opuesto (véase

flecha de traozos en la figura 1) para que la cuﬁa.-16-
retroceda, dejando que las zapatas -10- pasen & la posi-
cién alejada de la superficie correspondiente de la cavi-
dad de la pdlea ~l-, Esta cufla -16- no pierde nunca el
contacto coﬁ‘las puntas de las espigas -15;, ya que la
continuidad corre a cargo de la prolongacién -17-, con
un espesor minimo que no afecta al juego de palancas

que ha de abrir las zapatas -10-. En este momento, la-

polea -l gira loca sobre el eje =4-, que, por inercia,

.continda tamblén girando durante un cierto tiempo, hasta

‘su detensifn por falta de impulso.

Para frenado del eje impulsado. Cuando intére-

sa que este eje -4~ se detenga tan pronto como tiene
efecto el desembrague, basta continuar desplazando ha-
cia atrés a la horquilla -21-, hasta que el llega el mo-

mento en que el plato -25- de la misma vehga a aplicar-

 ge fuertemente sobre la guarnicién del segundo plato

=27- unido a aquel ejen-4-. Por m girar la horquilla
-21-, se comprende que aquella toma de contacto por
fr10016n*entre -25-v ~26- origina el répido frenado

del eje —4- ¥, por tanto, el paro de la méquina.
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Serén independientes del objeto de }a invencidn
los materiales, formes y dimensiones de los distintos ele-

mentos que integran un mecanismo de las caracteristicas

.expuestas, siempre que las variaciones que se introduz=-

carno efecten a su esencialidsd.

v

NOTA

S%‘reivindica como objeto de la presente patente

T e . P -
-de invencion:

1. Mecanismo debacoplamiento para méquinas,
que se caracterizga esencialmente por comprender un arbol
accionado, conectable a la méquina en cueétién, sobre el
cual‘esté montado loco por una parte un 6rgano accionador,
conectable]con el dispositivo de un tambor de acoplamiento
y por la otra se halla fijado un Srgeno de soporte que
1leva articulados dos extremos adyacentes de sendas zapa-
tas de friccicn cuyos extremos se apo&an gobre respecti-
vas ramas de dos balancines, asimismoypivptados gobre el
6rgano de soporte y cuyas ramas opuestés tienen i extre-
mos apoyados sobre las caras de une cufia, montada corre=-
diza vy longitudinalmente con resﬁecto del érbol’y conec-
tada con un dispositivo de mando externo, & su vez des-
plegable axialmente e lmpedido de girar.

.

,523 Mecanismo de acoplamiento para maquinas, se-

, gén le réivindicecidn anterior, que Be caracteriza por el
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“hecho de que el 6rgano de mando lleva conectado un plato

corredizo longitudinalmente y enfrentado a un segundo pla-
to de friceidn fijo al drbol accionado, siendo dicho or-
gano de mando‘susceptiblg de ocupar una posicién central,
de ?%poso, y dos posicignes>extremas, en une de las cuales
la cufis determina la aplicacion de las zapatas contra el

tambor, en tanto que en la otra son los platos de friceidn

-los que se acoplan para frenar el arbol accionado.

3. Mecanismo de acoplamiento para maquinas.
La presente memofia consta de sieté hojas folia-
das, escritgs a méguina pbr una sola cara.
' Barcelons, a 26 de octubre de 1961
, Vicentd \JILARRASA CASTANY
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