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worgelaracidn de- uns M EPERA gl FRAT ARORIA -RIsi P O18 - o Jilgme
o D’ﬂ)(?f?%\ N CanGas FARA ,iili] APTICACTON BV DASCUTAS CON- TRMT
‘HWCTOR BILCTRONIC 20", cuyo privilesio e explotacidn 1ndua~:'

cesfuerzo recibido en lua plutaforma, e efectda por wecio

'E1 transdvctor electrédnico utz]izado,‘al bien normalmeﬁ—

xién, puede utilizarse icualmente una célula de 01zuliar

los bslancines, se efectda por medio de soportes desmon-

La vresente cemoris Jdencriptiva iene como finnlided la

trial y comercial purs _Espafia, se nolicita por 20 afios,
de acuerdo con la virente legislacién sobre Fropiedad
Industricl.

Con este titulo se recose un sisterra de plataforma recep-—
tora y wedidors de curgns, caracteriszado por los concep—
tos que a continuwcidn ne detallsn : La transmisidn del

de dos balancines que ne unen en su punto medio por un
acoplamiento eldstico que puede ser cable 0 fleje de aqél
ro. El1 balancin principal se une en su puuto final con el

transductor electrdénico a una distancia del centro quq”,,

puede ser varisble, pors poder adaptarse a dlferentes""
capacidaden de ¢ 1rgs 0 a transductores de capacidades

de carga 0 s transdoctores de capacidades nominales dig—,
tintaa. ’

L x ¥

P, .,

te Qebe ser uns célula de carga extensiométrica de f1lg-
Aura, tensidén o compresgidn, asi como cualquier otro tlpo
de trncductor que convierte un esfuerzo mecdnico en una
reanitud eléctric: mesursble.

Le limitscidn de 1-n oscilaciones y la proteccidn contra
Jos esfucrzos dindmicos laterﬁles, estsa asegurada por un
distema Ge Lrabas lrterules de flejes de acero, lo gue
da lugar 2 un sistenn estdtico, sin dificultad para el
ﬂesplnzamihnto veprtical.

La unidén entre pintmlormb y puente receptor de carge con

tables con fijucién por sistema de brida a presidn, que
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eonglsue la sadaplocida w GiTarcnteu M(Gldﬁd de plataforng.

nes v referencias: . Tt T
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se fijun o dos Vowrras de wsidn cue penden de dichos bLulun-

cines per Plejern de seovo. Con ente nistems de soportes be

¥ Yalancines con .enos elementos, asd como mayor rapidesz:
de montaje.

‘Dsta sistema avostsn rejorus sustuncicales con respecto a las|

platuform.a de bénmculas convencionales existentes en el
wercndo, wrovistas de mecanismos receptores y transmisores
a base Jde cuchillas y cojinetes, delicadas y dificiles de

santener, fundamentuslmente por eatar sometidus & un exceso
de partes méviles que dificulian la exactitud del resulta-
do final de la medicidn.

»

Las porte®& mdéviles del wntiguo sistema, las uniones cqch*

lla—cojin*se han aido suprimidss y austituidas por flejpﬂ.
de ncero amsrrado medisnte doble brida.
ILn descripcidn de detalle realizada a continuacidn tiene..,
por objeto un aistema de plntaform& receptora y mediddrﬁ:
de cargas pars su aplicacién con transductor electrdénico,
del tipo @ludido en la primera parte de la memoria. Diqha.
Jpacripcjén se realiza en base al plano anexo, en el qué'r
e representa una pocibilidad préctica de construccidn,- ‘86—
10 @ titudo de“egemplo y no limitativo de otras variantea-’,
aobre el sistema. Este, conecta de las siguientes funcié%}'
Bl aiwtera estd ssentado sobre una BASE (1) de continuacidn]
cediante perfiles lominados gue forma un DN&rco con figura
de paralelogrome., En 1os custro dngulos y montados median-—

te tornillos hay custro SCI'ORTES DE APOYO (2). Sobre estos
se montan @ su vez cuatro FLEJE: TE ACERO (3) mediante

b

ol

wna DOTLE ©R1DA (4) v dos tornillos. Estos flejes son fi-
jados igualmente por una doble brida y dos tornillos al
'RAVESERO DE BATANCINES (5).

En la cara contraria de los citados traveseros se montan
medisnte el mismo sigtema, cuatro FLEJES (6) que soportan
o Ados BARRAS DE UNIOK (7), cuya misidén es recepcionar la
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Crryra.
Los Yoparoa fve low Loloncines (9) entdn acoplados entre of

en el runto ceantr:l del conjunto mediante un par de FIETI-

TAS (B) nodidarinn a Lod miamos y unidas por w CALLE (2). .|
de fécil sdanbacidn & las diferentias de centraje y con
reslaje de altura por tuerca tensora,

El Lrazo e uno de 1os balancines se acopla en su punto
finagl al TRAY;DUCTCR EIECTRONICO (lo) mediante uns PLETINA
30lidgria 1 citado brazo que se une con el transductor
vor un CAVIE (12) con reglaje de altura por tuerca tenso- -
ra. 4

El {runsductor eclectrdnico (10), eusld montado mediante
tornillos a un SOIORTE (13) y este a su vez, también pax -,
tornillgé-a una NBARRA SOPORTE (14) que fdfma parte_sqlgvv

duria de la base (1). ret

Sobre las dos Larras de unidén (7) se montan los cuatro
SOPORTES POBIES (15) mediante la fijacidn por presidn .86
Yre ellas, con un sistema de embridaje por TORNILIO (167'
que facilita el correcto posicionado de los mismos. A su
vez y tanbién por la misms presidn quedan sujetos al PUEN-
TE DE CARGA (17) sobre el cual finalmente se monta la . ..,
FLATAFORNMA RECEPTORA DE CARGAS (18). Asi constitufdo el "’
a:stenﬁ§ el femcionamiento es el slguiente' ' 1,;?
La carga @ medir se sitda sobre la plataforma (18) trana~
mitiendo el esfuerzo nl puente (17) y este a las dos ba—
rras de unidn (7) mediznte los cuatro soportes (15). Las
dos Lerres de unidén (7) mediante los cuatro flejes (6)
efectdan una traccidn a los trsveseros de los balancines
(5) v dado que estos estdn soportados por los cuatro fle-
ics (3) que penden de los cuatro soportes (2), los citados
Lriveseros cuedan sujetos a un novimiento de rotacidn que
€3 tfansmitido por los brazos de balancines (5) y conver—
tido en un esfuerzo de traccién vertical. El citado esfuer-
20 de traccidn verticsl es unificado por las dos pletinas
(8) y su unidén por cabile (9) y transmitido a través de la
nletina (11) ¥y su unién pof cable (12) al transductor
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.eon un irustzwamerlt

adecnado.‘Lq ce

base del siqtema (l), se encuentran dos trabasvlaterales
(30) que estan’

fl]adas al puente (17) medlante tornlllos v

El Slfﬂ ena

“Jado;en 1as figuras 1
3 4el plano adwurto 7 Dued

.g_yqﬁ
variarse en cuanto a su dlﬁpo&’

7 ) aue

Jos nnr+er 2) otoﬂql %ustltuides por cuatro soworues | B
(29) qne aocticnen sediante los flejes (23) aglos-balan01e17’
nen (24), con 1o cond el sistema
s | s e

pasa de basarse en dos-
aindo #énero a basarse en dos palances de
cdnero, légics

légicamente en este caso la traccidén so-

A 1ectrdn1 0 (10) se afectuaria en -sen-=
an fi—:’m,ﬁr-:q

X C
i

. 5y 6 se demuestran dos posibilidades mdi-
e . monts jf’?. :

ades adi
ie del {ransductor cléctrénico con los
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wron (P7) meddonte urm Tijecidn por tor=

A oon vez los brazos de ann
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te toenillon

Neeh low Uy -vo

- gos de balnnedn de lu 33 e :

eb su. conjunto utno céJuix de cmlg“ flexdon (28).. -
Con e~tos down se consigue una gran simplificacidn
en la construccidn imlwconjunto de balancines—célula de

ghobesan

tulo‘de%ejemplo
de referencia en cuulqu13r forma,
vcouvenientes, en cuanto ‘tales alteraciones no supongan uﬁh’

*

ng1es, rejnvindlcqndo 1a ser'posib1e;v$a;priofidhd dévia
,presente 901101tud E1l Modelo de Utllidad que le: sollclta
como nuevo en Espafia, por 20 afios, de mcuerdo con el Ordee:”
nanmiento vigente sohre Propiedad Industrial, deberd reca-

er sobre un ”“TUT’;A DF PLATHFORMA RFGEPTORA Y MEDIDORA




I

1C

~y C\

REINVINNIC ACTON

1 1. sintema de plob forus recevtor. y medidor: de cargns

¢ pocterizado porague incluye elementos receptores de car-

on sontenidos por flejes de ncero, embriozados por pares, | 7

paralelamente o la direccidn de la carga de un travesero

Ade baloncines. El efecto conseguido sobre éste, es un mo~ |
vimiento de rotreién, El1 extremo de un brazo solidario al |
‘mencionsdo tirveuero, barriendo el angulo produvcido por

el citado movimiento describe arcos cuya longitud es direcs
tamente proporceionnl al brazo. Un conjunto de iguales ca-
ructerinticnon ubicado en el lado opuesto produce lguales

efectos con jiroe de brazos en aentido contrario. E1l acopla-
miento de ambos medionte cable, permite absorber diferens

cian de reslsje v la transmisidén de un efecto dindmicd cu-

va curgo en el extremo es Tuncidn inversa de la distancia
al oriven de rotacidn.

5= Bl sistems anterior carncterizado porque incluye upn r-
tronsductor electrdnico receptor del efecto dindmico, des-—
crito en en el Gliiio parrafo del punto 1, convirtiéndolo
en wia megnitud eldetrica mesurable y proporcional a Tu-

corea recibidn, posibilitando con ello su medicidn coh.' 't

un inatrumento adecuzndo. cce.
?T;. . . - . ) L] ., »
3— EJ sistoms anterior caracterizado por ¢l ensamblajé® de

la platefermg con las barras receptoras (e carga medib&%p
soportes desmontables de brida a presidn, y disefizado de
forea aue jermite su adapbtacidén en plataformas con distin-
las capacidsdes de carga.
4— Bl siasterz anterior, caracterizado por um, limitador de
oscilaciones vy eofuerzos dindmicos lastersles, estd for-
md0 por tasas de flejes de scero dispuestos para permi-
tir dnicnmente solicitaciones en sentido vertical.

5— SIUTENA DI PLATARCRIA RECEFTORA Y MEDIDORA DE CARGAS
TARA 5U AFLICACION EN RAICULAS CON TRANSDUCTOR LLECTRONICQH.
Conpla la precente memoria descriptiva de T hojas folia~

d28, encritas por una sola cara. L

pars o0 apdicheidn on L foculus con tranaducter eleectrdénicao,

v

Byrcelona,5 de Mayo de 1.983
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