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MCTU-C DE UTILIDAD

La presento ¡.ejtioi'j.'- donorj.ptjvri tiene como í.irn.lídod la 
. .̂ -n̂ oLa:rpoinn;'vis;- mi "<u . PRK/̂  jd LLAT AFORRA REUEDrQ]^ --,,

BEDORÁ LE CARGAD PARA UU APLICACION EU LASOUIASGONTRANS^! 
DUCTOR ELECTRONICO", cuyo privilegio ic explotación indua- 

5 trial y comercial para.España, ce solicita por 20 anos, 
de acuerdo con la vidente legislación sobre Propiedad 
Industrial.
Con este titulo se rocote un sistema de plataforma recep­
tora y medidora de carcas, caracterizado por los concep­

to tos que a continuación se detallan : La transmisión del
esfuerzo recibido en la. plataforma, se-,efectúa por medio , 
de dos balancines que se unen en su punto medio por u n ..* 
acoplamiento elástico que puede ser cable o fleje de 
ro. El balancín principal se une en su pun^o final con el 
transductor electrónico a una distancia del centro quq,,
puede ser variable, puro poder adaptarse a diferentes*' 
capacidades de crga o a transductores de capacidades 
de carga o a transductores de capacidades nominales dia*?. 
'cintas. . ...

20 El transdu.ctor electrónico utilizado, si bien normalmeR-' 
te debe ser una célula de carga extensiométrica de fié*' 
xión, puede utilizarse iruplmente una célula de cizallar! 
dura, tenajón o compresión, asi como cualquier otro tipo 
de trnsductor que convierte un esfuerzo mecánico en una 
magnitud elóctricv. mesurable.
Ln limitación de l n  oscilaciones y la protección contra 
los esfuerzos dinámicos laterales, está asegurada por un 
sistema de erabas laterales de flejes de acero, lo que 
da lugar a un sistema estático, sin dificultad para el 

3O desplazamiento vertical.
La unión entre plataforma y puente receptor de carga con 
los balancines, se efectúa por medio de soportes desmon­
tables con fijación por sistema de brida * presión, que
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fijan A dos de unjón que penden de dichos balan­
cines cor 'flejes de ".cero. Con este sistema de soportes se 
ernsigue La adaptación a diferentes medidaa de plataforma,..,; 
y %alancinpR con nonos elementos, así como -mayor rapidez- ' g 

d do montaje.
E&t'e. sistema aporta mejoran sustanciales con respecto a las 
plataformas de básculas convencionales existentes en el 
mercado, provistas de mecanismos receptores y transmisores 
a base de cuchillas y cojinetes, delicadas y difíciles de 

10 mantener? fundamentalmente por estar sometidas a un exceso 
de partes móviles que dificultan la exactitud del resulta­
do final de la medición.  ̂ .
Las portel, móviles del antiguo sistema, las uniones cuchi- - 
lla-cojinfte han sido suprimidas y sustituidas por fleje,'.**

15 de acero amarrado mediante doble brida.
La.descripción de detalle realizada a continuación tiene... 
por objeto un sistema de plataforma receptora y medidor#* 
de cargas para su aplicación con transductor electrónico, 
del tipo aludido en la primera parte de la memoria. Dicha.

20 descripción se realiza en base al plano anexo, en el q#e , 
se representa una posibilidad práctica de construcción,".'ajó­
lo a títtáro de ejemplo y no limitativo de otras varianteá'.
sobre el sistema. Este, conecta de las siguientes funcio-.. . .
nos y referencias: *****

r-i El sjutema está asentado sobre una BASE (1) de continuación 
edítete perfiles dominados que forma un marco con figura 

de paralelo,gromo. En los cuatro ángulos y montados median­
te tornillos hay cuatro SOPORTES DE APOYO (2). Sobre estos 
se montar a su vez cuatro FLEJES DE ACERO (3) mediante 

10 una DOBLE BRIDA (^) y dos tornillos. Estos flejes son fi­
jados igualmente por una doble brida y dos tornillos al 
TRAVESERO DE BALANCINES (5).
En la cara contraria de los citados traveseros ae montan 
mediarte el mismo sistema, cuatro FLEJES (6) que soportan 
o dos BARRAS DE UNION (7), cuya misión es recepcionar la



Loa b-razos de loa LuJrucines (5) catán acoplados entre sí 
en el ¡unto ccntrJ do] conjunto mediante un par de PLETI­
NAS (b) solidarían a loa alamoa ,y unidas por un CALLE (9)., 

 ̂ de fácil adaptación a las diferenáias de centraje y con 
reglaje de altura por tuerca tenaora,
El trazo de uno de loa balancines se acopla en su punto 
final al TRANdDUCTOR ELECTRONICO (10) mediante una PLETINA 
solidaria al citado brazo que se une con el transductor 

10 por un CALLE (12) con reglaje de altura por tuerca tenso- 
ra.
El trsnsductor electrónico (10), está montado mediante 
tornillos a un SOI CUTE (13) y este a su vez, también par*. 
tornill$^a una LARRA SOPORTE (14) que forma parte solá.- 

15 daría de la base (1). '
Sobre las don barras de unión (7) se montan los cuatro 
SOPORTES LOBI.ES (15) mediante la fijación por presión*áó¡-I 
bre ellas, con un sistema de embridaje por TORNILLO (16) 
que facilita el correcto posicionaño de los mismos. A su 

PO vez y también por la misma presión quedan sujetos al PUEN­
TE LE CARGA (17) sobre el cual finalmente se monta la.
PLATAFORMA RECEPTORA DE CARGAS (18). Así constituido el*"'^  **.*sistema^ el funcionamiento es el siguiente:
La carga a medir ae sitda sobre la plataforma (18) trahq^ 

05 mitiendo el esfuerzo al puente (17) y este a las dos ba­
rras de unión (7) mediante los cuatro soportes (15). Las 
dos barras de unión (7) mediante los cuatro flejes (6) 
efectóan una tracción a los traveseros de loa balancines 
(5) y dado que entoa están soportados por los cuatro fle- 

30 jes (3) que penden de los cuatro soportes (2), I03 citados 
traveseros quedan sujetos a un movimiento de rotación que 
es transmitido por los brazos de balancines (5) y conver­
tido en un esfuerzo de tracción vertical. El citado esfuer­
zo de tracción vertical es unificado por las dos pletinas 

15 (8) y su unión por cable (9) y transmitido a través de la
pletina (11) y su unión por cable (12) al transductor
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electrónico (10) que entrega finfluente una magnitud eléc­
trica proporcional a la carga recibida para que sea medido­
ra con un instrumento adecuado.'La carga que recibe el 
trape ductor electrónico* (Ibf quedo co^eh-ient^énl^e 

5 . Ir* respecto a la carga depositada sobre la "plataforma *
porqla relación de distancias respecto a los flejes soporte 
(3), de los flejes de carga (6) y del ptnito de"unión con 
el transductor electrónico (10) materializado por el cen­
tro del cable de anión (12).

10 Uniendo el puente (17), en sus cuatro extremos (29) con la 
base Ael sistema (1), se encuentran dos trabas laterales 
(30) que entan fijadas al puente (17) mediante tornillos y 
su-puntó qyótral sé'une'a la báse (1)' con un tornillo sê -1

 ̂ - .'-.T , /' ' i" - ' -  ̂ " <
lo

parcdor(31^,permitiendo este sistema^un bloqueo y--protec^^ 
 ̂ ción completo a lr<s cargas laterales a que puede,estar so­

metido el sistema al mismo tiempo que permite el desplaza­
miento vorticnl asegurado por la -misma flexión de estas 
trfoas construid ¡a en fleje de acero denlas dimensiones 
adecuadlo para la función a desarrollar.

20 El ai^fema indicado queda reflejado- en las figuras 1, 2- -yt- 
3 del plano adjunto y puede variarse en cuanto a su dispon

3- 1,1 ción de "montaje nerón lo 'refleja^ánila figura. ¡eri-lay* 
ctnl, los^KopdytCb"fíd)"y las'barras'de unión (7 ). quedant-' 
constituidas por cuatro soportes (1 9 )' solidarios al puen̂ .-. 

--'p me (?0) ouo lo unen directamente a los flejes de crrgñ (2l) 
y los soportes (2) puedan sustituidos por cuatro soportes 
(22) que sostienen mediante ios flejes (23) 3. los balanci­
nes (24), con lo cual el sistema pasa de basarse en dos 
--I n. so.-undo género a basarse en dos palancas de

t primer pinero, lógicamente en este caso la tracción so­
bre el trunnduetor electrónico (10) se efectuaría en sen­
tido contrario. y,
Rupias figuráp d y 6 se demuestran dos posibilidades adi- 
ciduaied de montaje del transductor electrónico con los
balancinesT r.
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crij c3ón re có.3u3u. En la fijara 6 se demuestra otra 
posibilidad que en lu conversión del conjunto célula-bra­
zos de bdlancfn de 3a figura 5, en un sólo cuerpo-que sería
en su.conjunto, uno célula de carga de fl&xióda^&8^^ '
Con estos dos sisten^s se consigue una..gran simplificación 
en lo conntrueción <1 conjunto de balancjnes-cólula de 
c:,rgn, ey^gYinoo uniones intermedios podiendo'3er aplicados? 
en sustitución ded 'jetona, primario, cuando el caso lo/dp^ 
finiera.
El objeto de este ;:iO'<elo de utilidad puede ser llevado a
Jo uróctjcn en otras formna de realización que no se  ̂ j. -
ajustan.en algún detalle a lo indicado anteriormente a ti-'
tuto de ejemplo, por lo tanto podrá fabricarse el sistema-.
de referencia en cualquier forma, tamaño y materiales máe^
convenientes, en cuanto tales alteraciones no supongan i. tria
variación sustancial de la naturaleza del sistema expuesto. ̂ * *" - _ a lo largo db^3tS*l)iemoria-. Se reserva el solicitante el y
derecho á extender.la presento demanda a loa países extpan4 
jeyos con los que nos unen diversos Convenios Internacio­
nales., reinvindicando, a ser posible, la prioridad de la 
presente solicitud. El Modelo de Utilidad que le solicita 
como nuevo en España, por 20 años, de acuerdo con el orde­
namiento vigente sobre Propiedad Industrial, deberá reca­
er sobre un "SIATB'HA DE PLATAFORMA RECEPTORA Y MEDIDORA 
DE CARGAS, PARA SU APLICACION EN BASCULAS CON TRANSDUCTOR 
ELECTRONICO", de acuerdo con las siguientes : 3



REINVINDICACIONI'H
1- t. linterna de plst-form:. receptora y medidor-;, de cargas. 
prr;< nu aplicación, en basculas con tranaóuctor electrónico, 
o-.motorizado porque incluye elementos receptores de car­
pa sostenidos por flejes de acero, embriozadoa por pares,

5 paralelamente a la dirección de la carca de an.'travesero 
de balancines. El efecto conseguido sobre éste, es un mo­
vimiento de rotrción, El extremo de un brazo solidario al 
mencionado ir-venero, barriendo el ángulo producido por 
el citado movimiento describe arcos cuya longitud es direc-- 

1C turnante proporcional al brazo. Un conjunto de iguales ca­
racterísticas ubicado en el lado opuesto produce iguales 
efectos con giro de brazos en sentido contrario. El acopla­
miento de ambos mediante cable, permite absorber, diferen*- 
cias de r&rlaje y la transmisión de un efecto dinámicó'.CU.- 

id ya carga en el extremo es función inversa de la distancia 
al origen de rotación.
?- El sistema anterior caracterizado porque incluye /- 
transductor electrónico receptor del efecto dinámico, des­
crito en en el último párrafo del punto 1, convirtiéndolo 

70 en una magnitud eléctrica mesurable y proporcional a Ta 
enrga recibida, posibilitando con ello su medición coh.* * 
un instrumento adecuado.

*  *  *3- El sistema anterior caracterizado por el ensamblaje* d*e* #
la plataforma con las barras receptoras de carga mediante 

Sb soportes desmontables de brida a presión, y diseñado de
forma que permite su adaptación en plataformas con distin­
tas capaciiodes de carga.
4- El sistema anterior, caracterizado por mn.limitador de 
oscilaciones y esfuerzos dinámicos laterales, está for-

30 mudo por tasas de flejes de acero dispuestos para permi­
tir dulcemente solicitaciones en sentido vertical.
5- SISTEMA DE PLATAFORMA RECEPTORA Y MEDIDORA DE CARGAS 
ÍARA SU APLICACION EN BASCULAS CON TRANSDUCTOR ELECTRONICO 
Consta la, presente memoria descriptiva de 7 hojas folia- 
des, escritas por una sola c^ra.

_______ ____ _______ ___ ______ Barcelona.5 de Mayo de 1.983
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