
M E N O R I A  D E S C R I P T I V A  

t
que se acompaña a una so lic itud  de patente de invención 

por veinte años, para España y sus posesiones por UN APA­

RATO PARA LA EXTRACCION DE DIVERSAS LONGITUDES DE HILO 0 

CABELLOS, ESPECIALMENTE EN MAQUINAS PARA LA IMPLANTACION 

DE CABELLOS EN IDÍÍECAS, PELUCAS Y SIMILARES, a favor d.e don 

V/AI.TER ULíálCH de nacionalidad alemana, residente en K al- 

berau, UnterfranRen, Auweg'6, A lem ania..
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La presente invención se re fierq4  un aparato para la  

extracción de diversas longitudes de h ilo s  o cabedlos, es­

pecialmente en máquinas para la  implantación de lo s  mismos 

en la  cabeza de muñecas, redec illa s  p lásticas, pelucas,etc, 

estando constituidas estas máquinas cono máquinas de coser 

punto de cadeneta, con un mecanism& rotativo para la  ex—  

tracción.

Todos los mecanismos y d ispositivos para la  extrac­

ción de longitudes diversas de cabellos o de h ilo s , respec? 

tivamente, mundialmente conocidos,* requieren como cosa ne-
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cosaria e l cambio de u t i l la je  según la  longitud de los ca­

bellos a cortar. Girando e l pl.tto y con una nueva d isposi­

ción de l cambio de velocidades, se ha conseguido reducir 

e l número de platos precisos.

. ''Con este d ispositivo era posible la  extracción de un 

h ilo  con cuatro p latos, para alcances de 25 -  215 mm.

E l.ob jeto  de esta invención es evitar e l cambio par­

c ia l  de los p latos, obteniéndose esta última solución con . 

un sólo plato para la  extracción citada, de las longitudes 

deseadas de h ilo  y cabellos.

Para llagar a este fin , la  invención está"caracteri­

zada por e l  hecho, de que en una máquina de coser punto a  

cadeneta cara la  extracción de h ilo s , se.preváe un mecanis­

mo rotativo que pasa por dolante de la  entrada de las agu­

ja s . Este mecanismo está  previsto de un número de ganchos 

correspondientes a la  más corta longitud de h ilo s , de los  

cuales, parte o la  totalidad están sujetos de ta l forma 

que pueden ser empleados alternativamente con arreglo  a la  

operación precisa.

Un nuevo dispositivo," muy ventajoso, existe en e l me­

canismo, con dos platos superpuestos y que giran indepen—  

dientemente, los cuales van provistos de hendiduras para 

la  guia de las agujas, y ranuras de extracción, siendo las  

correderas intermediarias de los dos p latos, en l a  primera 

posición, previstas de manera que se encuentren ambas par- 

. cialmente cerradas, y en la  seggnda posición estas correde­

ras causen,- una subdivisión de hendiduras.

En otra rea lizac ión , las correderas se encuentran f i ­

jadas de t a l  forma, ba$o e l p lato madre, sobre un a n illo  su 

je to , que pueden ser alteradas para parcia lidad  de -las  en­

t r a o s .



En lugar del mecanismo en forma de disco, puede pror 

veerse también una cadena s in fín  con ganchos articu lados. 

Para me jor ilu strac ión  de la  presente memoria de

acompañan unas hojas de dibujos que muestran un ejemplo de 

rea lización  de -la  invención s in  carácter lim itativo . En d i 

chos dibujos,

La f i g .  1 es una v ista  en planta de un corte del me 

canismo con platos.opuestamente g irao les ,en  la  posición

o rig in a l.

La f i g .  2 es una vista en planta de l mismo corte,

con el plato in fe r io r  girado, 
ir.

La fig*- 3 es otro mecanismo con hendiduras móviles 

mostrando en lín ea  de rayas dos posiciones de operación.

La f ig .  4 es una vista en p lata to ta l de una cadena.

El mecanismo, seg&ñ las f ig s ,  I  y 2 . consiste en 

dos platos superpuestos, un plato madre (1 ) y un plato  

au x ilia r  (2^ de igua l tamaño. Ambos platos presentan unas 

hendiduras (3 ) para la  guía de las agujas, d.e igua l lon­

gitud y de hueco más o menos uniforme, E l Plato au x ilia r  

(2 ) es notablemente más delgado que el plato madre ( I )  y 

se h a lla  montado debajo de óste, ajustable radialmente. - 

E l playo madre tiene ocho ranuras, cortaderas cada una; e l  

plato au x ilia r  tiene tanbión ocho ran&ras cortadoras cada 

una, refcrenciados en los dibujos adjuntos con (4 -4 ')  y 

(5 -5 ')  respectivamente. Las ranuras (5 ) d e l p la to .au x ilia r  

tienen mayores dimensiones que las ranuras marcadas con 

(4 ) ,  y las ,ranuras (5 ' )  están algo desplazadas con re la ­

ción a las aberturas de las  ranuras ( 4 ' ) .  Los soportes in­

termedios del plato (2) señalados con (6). tienen forma an­

gular y corren con su co s t illa  v e rt ic a l (7 ) en las  hendí-
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Como .demuestra la  f i g .  1, estos soportes angulares 

(6 -7 ) del plato au x ilia r  (2 ) ,  v isto  en d irección  de la  fie . 

cha indicadora (F ) tienen su asiento en la 'c a ra  posterior  

de las piezas intermediarias del plato (1 ) .  En la  f i g .  2, 

sin  embargo, e l  p lato au x ilia r  está girado en re lación  a l  

plato (1 ) y los soportes (6 -7 ) cierran exactamente la s  ra ­

nuras cortadoras ( 4 ' )  de t a l  forma que en este caso quedan 

diez y seis hendiduras en lugar de las  ocho tundiduras de 

la  f i g ,  1.

Para ev ita r  un ajustamiento secundario después de 

cambiar la  posición existe' otro asiento a l  borde posterior 

de la  ranura (4 * ) donde se a justa la  c o s t i l la  angular (7 ) .  

Las hendiduras (3 ) del plato (1 ) por esta razón son más 

anchas en el radio de la  trayectoria de las  c o s t illa s  (6 -  

7) (que denominaremos radio a ) que en la  posición b de las  

hendiduras. Naturalmente se puedaicons-erguir estos-asien - 

tos de una u otra manera. Para f i j a r  e l desplazamiento de

ambos p latos, van provistos de chavo-teros (11) y e l es­

párrago o pitón (12) que corre o g ira  dentro de los mismos 

En éste ejemplo de ejecución se duplica entonces e l  número 

de las hendiduras.con e l  g iro  de un p lato .

De igual manera es naturalmente, posible también f i ­

jar. diversos platos auxiliares g ira to rio s  en e l plato pa­

trón para una subdivisión múltiple de hendiduras girando

dos p latos.

Para obtener una determinada longitud de pelo era 

necesario¿hasta ahora un plato con diez y seis ranuras, 

siemdo ahora necesario, solamente, g ira r  e l  plato (2 ) en 

la  dirección opuesta hasta que la  c o s t i l la  (7 ) de a l a - f l e ­

cha P la  longitud apetecida de largura de pelo, a ju stab le  

a la  prolongación o nariz sobresaliente (10) de la  hendida-

L
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ra (4 ' )  del plato ( 1 ) .

Para ana longitud de polo con ocho hendiduras se g i  

ra e l plato hasta e l  asiento de los soportes ( 7- 8 ) después 

de haber puesto e l  mecanismo de transmisión en la  posición  

( 2 ) . tá l mover, surgen las ocho hendiduras y también las  

ocho ranuras cortadoras.

Si se desea coser e l  pelo más largo , se precisaba - 

hacía: ahora un plato con cuatro hendiduras, los platos que 

dan en la  posición de la  f i g .  2 como se ha descrito dltima 

mente, por ejemplo, con ocho hendiduras y se tiene solamen 

te que g ira r  ^ 1  mecanismo como para e l antiguo' plato de .

cuatro hendiduras. Durante e l procedimiento de cosido la  

aguja sube alternativamente cada dos .hendiduras. La long i­

tud de los pelos, para la  cual era necesario e l plato con 

doce hendiduras, se puede también conseguir o con la  po­

sic ión  de la  f i g .  I  o con la  de la  f i g .  2 correspondiente­

mente con la  velocidad apropiada. Es sabido, generalmente, 

que un cierto grado de longitud de pelos se puede in f lu ir  

después de haber puesto en marcha e l mecanismo del plato 

para pelos largos en la  dirección ro tativa , o para pelos - 

cortos, opuestamente, en la  proximidad del paso de aguja. 

Después.dehaber puesto en marcha e l mecanismo la  aguja des 

cribe su movimiento de cosido, sea en la  sección anterior 

o en la  posterior de las hendiduras. Este procedimiento 

en e l  primer caco se caracteriza en pue e l  soporte extrae, 

un pelo' más largo y en e l segundo, más oorto; y de esta  

forma se puede, conseguir la  longitud media de ambos.

L a -iig . 3 muestra e l desplazamiento do un cierto ná- 

mero de soportes,( 21 ) en el plato ( 20 ) habiendo girado e l  

plato de maniobra (27) bajo un plato madre, con, por ejem­

p lo , ocho hendiduras, ( 22 ) .  E l pl^jio madre ( 20 ) en este 

mr ;
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2 4 ' )  y se h a lla  fijad o  usualmentc en su. acoplaimiento,

- Las oachillas no se ye pee sanean en las  figaia-S.E^  

la  parte iiife r io r  del plato se ha llan  ocho hendiduras ( 2$)

para-"introducir y hacer mover los soportes (21 ). Dichos 

soportes.( 21 ) tienen a l  termino los balones (26) que co­

rren por las renuras rad ia les (28 ). Girando e l  plato de 

maniobra (27) los soportes ( 21 ) 'que se adaptan cpn e l ba­

lón '(26) en las hendiduras (28) del plato de maniobra (27) 

son introducidos en las hendiduras ( 22 ) del plato madre 

(2 4 ') ;  de ta l forma que un plato con ocho hendiduras se 

hace, a l  g ir a r lo , en dies y seis hendiduras.. Un an illo  (29¡ 

sirve de guía, sea para los soportes o para e l  plato de = 

maniobra y viene fijad o  con u.n to rn illo  en e l ' plato ma­

dre (20 ). Un balón de maniobra (30) en cada un hemisferio 

del plato corre en una hendidura (32)ndel plato ( 20 ) y vie 

ne sujetado en la  posición terminal por las dos horqu illas  

(29 -  31).

Con este ejemplo de ejecución, de nuevo las ochó 

hendiduras se convierten en diez y se is  con ayuda d e l mo­

vimiento de los soportes. Naturalmente es también posible  

proveer un plato.madre con, por ejemplo, solamente cuatro 

hendiduras y guiar simultáneamente doce soportas, de los 

cuales, según e l movimiento.del plato de maniobra, pode—  

mos introducir para la  formación de cuatro por ocho y do­

ce por diez y seis.hendiduras.

En; e l ejemplo de jecución de la  f i g .  4 vemos un
- t  * - -

plato g ira to rio  (40) con una.cadena oxtractora (41 ). En 

es úa cad .naues'üán fijad o s  los ganchos (42) para extracción

de h ilo s . Eston ganchos son articulados de forma que se 

puedo a rreg la r lo s  de ambas partes. Con ( 43 ) indicamos las

r.< Y'
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agujas, coi (44) los h ilos o cab e llo s  a extraer, y en la  

proximidad de la  r e í .  ( 45 ) se encuentran las  cuch illas.

La invención no está 1 i  mi taca so lame nt a estos ejem.

píos de ejecución..' -Iios diversos platos so n intercambiables 

a distracción, .simultáneamente, los ganchos articulados pao

den ser ajustados sobre una base g ira to ria  y todo e llo  pue 

de ser ejecutado con medios manuales o con ayuda de cual—  

quier d ispositivo automático adecuado.

Finalmente, '.tambión es posible proveer un plato g i ­

ratorio  con ganchos o pinsas a la  parte exterior, en lugar, 

de las hendiduras o soportes intermediarios, articulados  

como en la  fig*. 4 . -

La invención no está lim itada a l hecho de que bajo 

ciertas condiciones no todos los grupos de longitudes d i—  

versas de hilos, puedan s.er conseguidas con ayuda de ls  sub­

d iv isión  correspondiente de las  hendiduras;- pero s í ,  sin  em 

bargi con ay'uda de la..regulación de velocidad ro tativa -de l 

mecanismo para la  extracción.

.Finalmente sólo resta mencionar que en la  presente 

invención caben cuantas variantes de rea lizac ión  sean posi­

b les, a s í como cuartas combinaciones sean fa c t ib le s  entre 

sus diversos órganos, sin que e llo  a ltere  la  esencia de

la  invención.

190 '* .N.0¿$ A . -  Descrito suficientemente lo  que antecede

sólo resta consignar que lo  que se d ec la ra  propio y nuavo 

del so lic itan te  es lo  contenido en las siguientes
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1 -  Un aparato para la  extracción de diversas lon­

gitudes de h ilo  o cabellos, especialmente en máquinas par-j 

la  implantación de cabellos en muñecas, pelucas y sim ila­

res ,d e l tipo de máquinas de punto de cadeneta, que cons­

tituye un mecanismo para la  extracción, que pasa por de —

lantc de la  entrada de las  agujas para tomar 1 h ilo , y

va dotado de una cuchilla para corte de las fib ra s  a .la s  

longitudes apetecidas, caracterizado por e l  hecho de que 

dicho mecanismo de extracción está provisto de un cierto  

námero de gachos,correspondientes a la  más corta longitud 

de los h ilo s , que se hallan fijad o s  todos o en parte a l  na.' 

canismo de extracción de ta l manera que pueden ser, a lte r ­

nativamente, puestos en marcha o fuera de marcha.

2 -  Un aparato, según reivindicación 1& caracteri­

zado porque e l mecanismo de extracción consiste en, por

lo menos, dos platos superpuestos y g ira to rio s  opuestamen­

te , con entradas de las  agujas superpuestas; y con sopor­

tes intermediarios, los cuales son ajustados por e l  movi­

miento del plato correspondiente, superponibles, y tenien­

do una subdivisión de hendiduras.

3 -  Un aparato, según reivindicaciones 1 y 2 carac­

terizado porque dichos platos, van provistos de hendiduras

de extracción, de las cuales, una de e lla s , pertenece a 

un soporte intermediario; encontrándose las demás ranuras 

en .relación con las subdivisiones previstas en los antes 

citados soportes.

4 -  Un< aparato, según reivindicaciones de 1 a 3 ca< 

ract-'i'izado porque bajo uno de los p latos, se encuentran 

"unos ganchos articulados, con hendiduras para la  entrada

ion de lasde las  agujas correspondientes.por la  sabdiv^s
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hendiduras del diáco.

5 -  Un aparato, - se¿,ún reivindicaciones de 1 a 4 ca­

racterizado porque los soportes de las ranuras-guías antes 

citados, son urasladables por e l  movimiento do soláronte 

e l . jSÍato de maniobra.

6 -  Un aparato^ segdn reivindicaciones de 1 a 5 ca­

racterizado porque sobre una cinta, cadena o s im ilar, con 

ganchos articulados ,, s'e -preváe un plato para la  entracoion * 

del h ilo ; teniendo dicha cinta, cadena o sim ilar, un movi­

miento rotativo .

- 7 -  Ug APARATO P.4RA LA dXTÍhiOCION DE DIVJRdnB .LON­

GITUDES DE HÍLOS O CABELLOS, ESBEClAniENTE EN MAQUINAS PA­

RA LA IMPLANTACION DE CABELLOS EN MULECAS, PELUCAS Y SIMI­

LARES .

24 o

Todo segdn'va descrito en la  presente memoria, que 

consta de nueve hojas fo liadas y mecanografiadas por una 

cara, non un to ta l de doscientas' cuarenta y dos líneas y 

planos que se acompañan.
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