i
.
l‘

Po~ 21.889
4292

"Transmission asservie

271825

MEMORIA DESCRIPTIVA
‘que se prééenta pafa unir a la solicitud
 de
PATENTE DE vI NVENCION
| formulada gl 11 de Noviembre de_1961,7con el Num. 271.925
) en | |
ESPANA
por VEINTE aifios
a nombre de ATELIERS DE LA MOTOBECANE, sociedad anénima fran

cesa, establecida en 16, rue Lesault, Pantin (Sena), Francia,

Lo
1

por:
"UN SISTEMA DE TRANSMISION MOTRIZ PERFECCIONADO PARA'CICLQMQ

TORES".

Los ciclomotores son vehiculos de motor auxiliar que han
de ser susceptibles, en los términos de las reglamentaciones
en vigor, de ser propuléados, o bien por pedaleo, o bien con
el motor. La transmisién entre el motor y la rueda trasera

5 ha dé poder ser interruﬁpida por consiguiente para el pedaleo,
con el fin de que el usuario no esté obligado, cuando pedalea,
a hacer ﬁﬁyar ei motor en vacio, lo quejrepresenté un esfuerzo
'inﬁtil ; importante;'inclﬁso si exisfe un descompresof.

»Divérsas'goluciones han gido ya adoptadas con vistas a

10 esta desolidarizacién, En una forma de realizacién propuesta
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" del motor por ac¢i6n sobre los pedales, a la manera de un "kick-

~des mandada por el conductor con las de un variador de veloci- ?fi
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por la solicitante, se utilizan medios de bloquéo liberables,

accionados directamente a mano, y previstos entre la polea y

. el pifidn del relé desmultiplicador que tienen siempre estas
* mAquinas, habida cuenta de la velocidad elevada de rotacién

.. de su motor. Pero tal disposicidn obliga a arrastrar una par

o>

o .

.te de la transmisién durante el pedaleo, lo que representa un

incremento de fatiga para el ciclista. Ademés; los organos de

. bloqueo en cuestidén no pueden ser accionados, naturalmente, mis

que en parq;'estando el usuario bajado de su maquina,

Ademds, tal dispositivo no permite la puesta en marcha.

starter",'e?tando la maquina paradé Y descansando por medio de
sus rueaas sobre el suelo. ‘

El‘presente invento tiene por objeto una transmisién mo-
triz para ciclomotores sin caja de velocidades propiamente di
cha‘qah trenes de engranajes engranados selectivémehte y que

reine, sin embargo, todas las ventajas de tal caja de velocida

dad automético continuo. Permite, en efecto, las cbmbinacio-
nes siguientes:

a) Puesta en marcha del motor por pedaleo, estandé la
maquina parada, sin tener que utilizar el apoyo.

b) Puesta en marcha del motor por la maquina lanzadae

¢) -Propulsion por ei motor'solo, permaneciendo el peda
lier en reposo.

d) Ayuda del motor por pedaleo.

e) Propulsion por pedaleo, no siendo arrastrado entonces
niﬁgﬁn 6rgano de la transmisidén motor.

Todo este mecanismo esté agrupado en un'conjﬁnto compac-

to susceptible de estar encerrado en un carter con bafio de acei
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te de pequeiias dimensiones, que incluye los apoyos del eje de

pedalier.

Siendo el dlsposlthO de entreeJe flao y con dos poleas

\

' extensibles, es dlflcll dar un gran diametro a la polea recep-

tora extensible, de modo que la_desmultlplicacion media entre

léu;olea motriz y la polea receptora esvpequeﬁa. ‘Conviene por

’

~consiguiente prever luego dos escalones de desmultlpllcaclon.

Una forma practlca de realizacidén de la transm131on mo-

triz objeto ‘del invento ha sxdo representada esquemiticamente

s

Yy a si@plé titulo de ejemplo ilustrativo en los dibujos anéjos,

" en que:

La fiﬁpra 1l es qna'vista de_conjunto de esta transmision

en corte horizontal.

Las figuras 2, 3 y 4 son vistas de detalle a mayor escala,
que representan el mecanismo de mando en tres posiclones dife~ -
rentes de funcionamiento.

La figura 5 es otra vista de detalle en corte transversal.

En f%das estas figuras, 1 designa el motor auxiliar dé;
ciclomotoruy-z la polea motriz extensible de éste, que sufre
asi la accidén de las bolas centrifugas 3 para realizar un varia
dor de velocidad automatico continuo, en cqﬁbinacién_con una
correa trapezoidal 4 y una polea receptora 5 igualmente exten~
sible, montada qobré un arbol que gira en los apdyos 7y é de
uh carter.9.

La polea receptora 5 sufre la accién de un‘resorte antagg

nista 10, de manera que las variaciones de su diimetro de enro-

llamiento sean complementarias de las de la polea motriz 2, sien

do conservada asi la tension de la correa 4. Todo este digposi

tivo puede ser considerado como conocido Yy queda fuera del mar-

co del presente invento.

T AT T PR TR < e
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V'para la pfépulsién ciélo y la propulsién motor, facilitando tal
disposiciodn, ademéé de su éencillez, el desmontaje de la rueda
trasera. |

Hacigndo referehcié mas particularmente a las figuras 2,

3y 4, 8e ve que en el interior del arbol hueco 16 se desliza

w ¥ .

idn eje 32 que forma tres salientes cilindricos designados con
33, 34 y 35. Ei primero coopera con una serie devbolas'de blo
queo 36 alojadas en pgrforaciones que_qtravigsan la paréd del
é;bol huéco 16.y éﬁsceptibles de aplicarse en_dlojamientos co-
rréépondientes 37 dispuestosien,el.cﬁbo de 1a rueda dentada 28.

Los otros dos‘séligntes>34, 35 cooperan con otra serie de bBlas
38 que sé ppédén gpiicarren alojamientos 39 correspondientes>

v formados en'el cubo dentadb 29.

Conforme al invento, el eje 32 deslizante puedéiserjdes-
plazado longitudinalmente en el interior del arbol Hﬁeco 16 pof
medio de una‘horquilla‘40 mandada, en el ejemplo de realizacion
representado aqui, por un tornillo con mﬁltiples filéfes 41; cg
Yo eje 42,gira en el carter 9, y que es'puesto en rotaciéﬁ ba~
Jo el mando del conductor por una transmigién cualquiera que

' parta, por ejémplo, de un mango del guia, de una palénca montg
da sobre el cua&ro o incluéo de un'pedalApréximo al pedalier.

El mecanismo descrito y representado permite, a pesar de
su gencillez, todas las combinaciones de transmision enumeradas
mas arriba.

A.- Puesta en marcha del motor por pedaleo, estando para-

da la maquina.

| Por rotacién del tornillo 41, la horquilla 40 conduce el
eje 32 aélg posicidén indicada en la figura 2; en la cual el sa-
liente 33 empuja radialmente las boias 36 que se aplican en los

‘alojamientos correspondiéntes 37 de la rueda dentada 28, solida.
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11 designa el eje de ped#lier, qgue gira en otros dos apo
Yos 12 y 13 del carter 9. Este forma todavia apoyos 14 y 15
para un teréer‘érbol 16 huéco, sobre el cual se volvera mas ade
lante. | |

El eje del pedalier 11 lleva de manera conocida una coro
Ana:de cadena 17 que, contrariamente a la disp051cion corriente
de las blcicletas, esta dispuesta entre los dos apoyos 12 y 13
¥ que, por otra parte, esta montada loca en rotacion sobre el

3‘eje 11, deﬁeniendo el aniiio de tope 18 axialmente esta corona -
‘dentada.

El eje 11 lleva o forma un tornillo 19'con filetel multi
ples sobre ‘el cual esta aplicado.un mangulto-tuerca' 20 que tie
Vne; sobre éﬁ cara de extremo vﬁélta hacia la corﬁna dentada 17,
garras 21 a las cualeé'corresponden otras. garras 22 formadas
sobré la caré corfespéndiente del cubo de la corona 17. El man
guito~-tuerca 20 sufre'lé acciéﬁ de un fesorté de frenado plano
23 aplicadb entre dos nervios del carter 9 que le impiden girar,
permitiénéole acompaifiar al'manguitg-tuérca 20 en sus desplaza-
mientos longitudinales, tendiendo‘este regorte é'retenér el
manguita-tuerca en la posicién a que ha sido conducido por la
accidon del tornillo 19.

Sobre la corona dentada 17 pasa una.cadena 25Aque'arfﬁs-
tra un pifién dentado 26 perteneciente al &rbol hueco 16 y fij§
can relacidén a éste. |

Sobre el arbol receptor 6 estd enchavetado o coftado un
pifidn dentado 27, engranado siempre con una rueda dentada 28
montada sobre el érb&l hueco 16. Este lleva todavia,ben el
exterio%-gel'cérter 9, un piﬁén dentado de salida 29 sobre el
cual_pésa la cadena 30 que ataca la coroné dentada 31 de la

rueda trééera del ciclomotor. Esta misma cadena es utilizadar
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rizando asi en rotacién esta rueda dentada y el arbol hueco
16, Al mismo tiempo, los salientes 34, 35 son conducidos a K-

una posicién en la cual las bolas 38 estan libres, -desolida

~ rizando asiken rotacion el pifion dentado 29 y el arbol hueco

16,

o . o
Si el usuario actia entonces sobre los pedales, el tor

nillo 19 hace avanzar el manguito-tuerca 20 frenado en rota-
cién por el resorte 23 en direccion de la corona dentada 17,
hasta que las garras 21, 22 engranan. La corona dentada 17

es pﬁesta asi en rotacién Y, pof ia'cadena 25, arrastra el pi

fidn dgntado 26 asi como la rueda dentada 28 que es entonces

solidaria gn rotacidén de éste, y que engrana de manera perma

_nente con el pifién dentado 27 para hacer girar el arbol 6.

RN

La polea receptora 5 trabaja entonces como polea motriz y, por

‘medio de la correa 4 y de la polea 2 calada sobre el arbol del

motor, pone en marcha a éste, permaneciendo parada la maquina.

B.~ Puesta en mardha del motor por la méquiné lanzada.

La horquilla 40 es desplazada para conducir el eje 32 Lo

hasta la posicion indicada en la figurd 4,'en la cual el salien

te 33 esta siempre engranade con las bolas 36, para acoplar la

_rueda dentada 28 con el &rbol hueco 16. Por otra parte, el sa

liénte 35 esta entonces'engranado con las bolas 38, para aco-
plar el biﬁén_dentado 29 al érbol hueco 16.

En estas condiciones; ¥ utilizando solo la fuerza viva
de la maAquina lanzada, la rotacién de la rueda tfasera es trans
mitida al motor por los orgames 31, 29, 16, 2§, 27, 5, 4y 2.
El pedalier mismo no es arrastrado. 1La coronabdentada 17, por
medio‘deilas garras 21, 22, hace girar el manguito-tuerca 20

FE T

alrededor del eje de pedalier empujandolo hacia el exterior,

. hasta que estas dos piezas estén desolidarizadas. Una breve
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_accién de retropedaleo tendria el mismo efecto.

2 - - C.- Propulsidén por el motor solo.

Estando los organos en esta Gltima posicidn, el motor so

lo arrastra el ciclomotor.

S ' D.~ -Ayuda del motor por pgdaleo.

e

T e Si el motor flojeé, por ejemplo para subir una cuesta, elr
'conductor:podré ayudarlo pedaleando. La rotacién del pedalier
provecara en efecto,-por roséado del manguito-tuercg 20 hacia |
la iéquierda, fienado en rotacién‘porvel'resorte 23, elldesplg

10 zéﬁientq de este mangﬁitq-tuerca hasta el breve engranajg de

lasvgarfas 21; 22. Una vez que el conductor cese de pedalear,

estas garrﬁ# seran soltadagrdé>huevo, no sienddrarrastrado ya

entonces el ‘pedalier por el motor.

E.- Propulsién por pggaleo.:

15" La horquilla'46 es conducida a lg bosicién indicadg en
la f&gura 3, en 19 cual el saliente 33 del eje 32 egcépa a las
. bolés 36, mientras que el ;alienteV34 viene a aplicar las bo-
las 38, pa%a‘acﬁplaf‘el arbol hueco 16 y el pifion de cadena 29. -
si el'ﬁéuario‘no actua sobre los pedales, esta posicion:
20 :'es la &e "iunto muerto" y ia marcha a rueda libre, incluso:si
el motor estad en marcha. En éfgcto,”por una parte, la rof&cién
de la rueda’ﬂentada.ZS'no es traﬁémitida él arbol huecé 16 y,
bor otra parte, e; manguito-tugrca 20 es mantenido separado de
" la éofona deﬁtada i7‘p6rbla aécién del resorte de frénado»23.
25 ) | Una vez qué se comience a pedalear, el»mahguito—tuerca
|  20 engranaré.de nﬁévo cbﬁ ia’corona dentada 17 de la ﬁaheré in
dicada mis @rriba, poniendO'ési en rotacién esta corona ¥ por
consiguiente, el piiién dentado 26 solidario del érboi hueco‘lé;
E1 pifién dentado 29, acoplado entonces al arbol hueco 16 por

30 las bolas 38, arrastra la corona. dentada 31 de la rueda trase-

< ! N .
PR i “ .
e
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ra por medio de la cadena 30; .
El conductor dispone todavia de la posibilidad de desem
bragar la transmision motor durante la ﬁarcha, pero sin cesar
de pedalear, conduciendo el eje deslizante 32 a la posicidn in
dicada en la figura 3, en que la rueda dentada 28 no arrastra
&a“él arbol hueco 16. .
| Naturalmente, se pbdrén aportar numerosas modificaciones
a los diferéntes‘elementos del mecanisﬁo'descrito y reﬁresentg
do,_asi como a su dispésicién relativa, sin salir por esto del
ma}cb del‘iﬁfento. Es‘asi‘porbejempio como el'manguito~tuérca
20 podra ser sﬁstituido por cualqﬁier otro dispositivo de rue

da libre apropiado, y como el mando de deslizamiénto axial del
Ly ' -

- eje 32 pbdré~ser logrado dé cualquier otra manera, desde una

manillé, un pedél o una palanca accionada por el conductor.
Por otra ﬁarte, no se han representado los detalles cbng

tructivos inttiles para la exposicién del funcionamiento de es

te mécanismo; tales como bloqueo para el eje 32 y otros’accqu

rios analogos.

‘No es mis qQue para la claridad de 16 expuesto, por ejem-

~ plo, por lo que los tres arboles 6, 11 y 16 han sido represen

 fados en el mismo plano.

Esta solicitud que corresponde a la presentada en Francié,
el 19 de Diciembre de 1960, béjo el Nim. 847.289, se acoge a los
beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad

Industrial.

NOTA

Los ﬁuntos de invencion pfopia Y hueva que se presentan

para que sean objeto de esta solicitud de Patente de Invencidn
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en Espaiia, por VEINIE afios, son los siguientes:

19.- Un sistema de transmision motriz perfeccionado pa
ra ciclomotores, que tiene un eje de pedalier y un arbol recep
tor atacado por el motor auxiliar, caracterizado por un tercer

4rbol o &rbol intermedio que lleva, por una parte, un dentado
~'

: de cadena atacado por el pedalier ¥, por otra parte, un pifion

de salida de cadena que ataca la rueda trasera y una rueda de

engranaje atacada por el arbol receptor, siendo susceptibles

estog dos tltimos elementos de transmision de ser acoplados o

4

desacoplados selectivamente respecto del arbol intermedio, pa

ra obtener diversas combinaciones de transmision entre, por una

 pafte, el qpfor auxiliar y el pedalier ¥y, por otra parte, la

rueda trasera, en unioén con una rueda libre que actua entre el
eje del pedalier y la corona dentada de cadena normal montada
sobre éste.

'20,~ Un sistema segin el punto 12, caracterizado porque

‘la. rueda de engranaje desembragable llevada por el arbol inter

medlo esta 51empre en engrane con un pifidn de engrane aux111ar
solldarlo del arbol receptor, para realizar un pr1mer paso de
desmultiplicacion, reallzandOse una segunda desmultlpllcaclon

entre el piiién dentado de sallda desembragable llevado por el

»‘,arbol intermedio y la corona dentada receptora de la rueda tra

T serae.

32,- Un sistema segin el punto 12, caracterizado porque

el arbol intermedio es hueco y unos organos de bloqueo interio

res mandados por el conductor, aseguran el acoplamiento y el

.desacoplamlento selectlvos del pifién de salida y de la rueda_de

engranaje llevados por este arbol intermedio.
49,- Un sistema segin los puntos 12 y 32, caracterizado

porque los organos de bioqueo estan constituidos por un eje in
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 terior corredizo, que lleva tres salientes convenientemente dis

tribuidos sobre su longitud, a saber, un primer saliente de an
chura relativamente importante, que coopéra con una serie de
bolas de bloqueo de la rueda de engranaje, y otros dos salien-

tes de anchura menor, susceptibles ambos de cooperar con otra -

‘

;serie de bolas de bloqueo, para el acoplamiento del piiidn de

allda de cadena.
52,~ Un sistema segﬁn'el punto 42, caracterizado porqﬁe
e} eje corredizo'es desplazadq en el intérior del Arbol inter-
medio hueco'por’medio dg una empﬁﬁadura, de una palanca o de
ﬁn pedal aécionados por el conductor.
62,~- tUﬁ sistemé segin él punto 42, caracterizado porque
los dos Gltimos sélientes estan separadosrentre si en una dis-

tancia que pefmite la liberacién de las bolas que les estén aso

 ciadas, a und posicién del eje corredizo en la cual el primer

saliente esta en agarre con sus bolas asociadas.

79.- Un sistema gegin el punto 49, caracterlzado porque

" el salienée intermedio de poca anchura estd colocado sobre el

eje deslizénte, de manera que los otros dos salientes sean se-
parados‘de sus bolas'respectivas cuando é1 mismo actlla sobre
las bolas que le estan asociadas. |

89, - Un sistema segun el punto 49, caracterlzado poréue‘
los'dos salientes extremos son susceptlbles de ponerse slmultg
neamente envaplicgcién con sus bolas';sociadas.

99,- Un sistema segin el punto 12, caracterizado porque

“el dentado de cadena llevado por el arbol intermedio estd dis- -
tpuesto,entre"la rueda de engranaje y el pifidn de salida;bloqueg

. bles sobre éste.

B T

102.- Un sistema segun el punto 19, caracterizado porque

el eje de pedaller lleva una corona dentada de cadena que ataca
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el dentado de cadena llevado por el arbol intermedlo, montada

loca sobre este eje, entre sus dos apoyos y solidarizada en ro

.tacién con éste por medio de una rueda libre cuando el eje de

pedalier gira en el sentido del pedaleo.

112,- Un sistema segin el punto 12, caracterizado porque
}dP?ueda libr#vde sblidarizacién entre el eje de pedalier y la
éoroha dentada .que lleva esté'constituida de preferencia por
una tuerca frenada en rotacién por un resofte enfilado sobre un
tornillo de roscas mﬁltiples berteneciente al eje de pedalier,
llévando esta tuerca, en su cara de extremidad, frente a la co
rona dentada, garras que cooperan con garras correspondientes
llevadas por‘ el cub6 de la rueda dentada., |

120.- “Un sistema éegﬁn los puntos 19 a'llﬂ,_caracterizg
do porque todo el mecanismo esta alojado en un carter estanco

con baio de aceite formando los apoyos de los tres.ejes parale

"los que lleva este mecanismo, con éxcepcién del piiidén de sali-

da bloqueable que ataca la rueda trasera del ciclomotor.
| 139.1 Un sistema segun los puntos 12 a 129 apl1cado a
un ciclomotor que tiene un variador de velocidad centr1fugo con

polea motriz_extensiblékca}ada sobre el arbol de salida del mo

tor auxiliar, caracterizado porque el arbol receptor de esta

transmisidén lleva a su vez una polea extensible complemeﬁtaria
de la primera. _ .

142,~- Un sistéma de transmision motriz perfeccionado Pa

ra ciclomotores.



Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
represeﬁtado en los diBujos que se acompaiian y con los fines ' k
que se han especificado.

-Esta Memoria consta de diez hojas escritas a_méquina

por una sola cara.

o

T Madrid‘h" 5 DIC. "95‘\j

PoA.

« memy e

- 10 -




7Ll Sl

L

=
i e

77

W

&8
PN
et
3
28

R
A
A

an

17N

N
\
\
o \\é

,'-/

gé‘./"'x

] if,‘%‘:‘

N F =
% o .

‘ 5‘9/'! = '“75'




) -

| ?42740'
&
PR
A

1
N .

N NS 5"/’“““-’ )
2
' - 7,
i A %6 397 38
7
e
. T I 26 2 .
Ry ’7-64 ’
8 i |
33 5 _ 35
\?‘\/\ . D K’I, N
b - N ;




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



