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C PLATERTE DE INTRODUCCIOR

por diez afios, .

para tolo el territorio espafiol, por WMAQUINA DE Ali-
SAR A VELOCIDAD VARIABIE", cuyo privileglo se solici-
ta a favor de la entidad frencesa HERSAN & CIE. Socle-
dad de‘Responsabilidéd Iimiteda, domiciliada‘en 56 ,Rue

~ Dos d'Ane, NANTES (Loire-Atlantique) FRANCIA.

.
]

MEMORIA DESCRIPTIVA
La presente Patente tiene por objeto una médquina

de amapar mecénica del tipo que comprende un basgtidor
¥y una cuba rotativa de eje vertical, en la cual se
introduce oblicuamenté un brazgo gi:atorio amasador
movido por un motor.

. Ia presente Patente se refiere, a una méquina ama-
sa@ora de emte tipo caracterizada por que el brazo
rotativo amasador queda accionado mediante un motor

mediante un variador de velocidad constitufdo por una
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'corréa trapezoidal que gira entre dos poleas una de

las cuales, por lo menos, es'de radio variable, es

decir por poleas del tipo llamado extensible.

Otras de las principales caracteristicas de la

'presente méquina serdn mis apreciadas al proseguir

la lectura de 1a presente descripclén detallada

- que se reflere & un modo preferente de ejecucién de

la miquina, dado a titulo de ejemplo, que se repre-'

senta en los dibujos anexos y en los cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva de una mé-
quina amasgdora de este tipo. ‘ ‘

La figura 2 es una vista simplificada del variador
de velocidad.

La figura 3 es una visté en'perfil con corte parcial

'de la méquina.'

La méquina posee, sobre un bastldor 1, una ouba

- rotatlva ‘2 de eje vertlcal en la que se introduce

oblieuamente un brazo amasador 3 que gire arrastrado

v por un motor 1 (véase figura 1). El arrastre del brazo

amasador tiene lugar (vease figura 2 y 3) por interme-

dio de un variador de velocidad constltuido por una ’

'polea trapezoidal 5 que girs, por una parte, sobre una

polea fija 6. calada sobre un érbol 7 que manda el giro

¢del.brazo amasadqr 3y por otra parte en una polea de
» radio variable 8 denhminada polea'extensible,"que oS~
‘té calada, en cuanto a su rotacién, sobre el extremo

,del arbol del motor 4._ El motor 4 estd montado sobre

un soporte 9 que ‘oscila alrededor de un eje horzzontal

10 paralelo al eje de las poleas 6y 8o
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una parte fileteada 11a, roscada a una tuerca 14 que

. antes mencionados.

" que se ajusta a una tuerca 15, inmovilizéda en cuanto

fija sobre el bastidor 1. Se comprende que haciendo
girar el volante de maniobra 12 en un sentido o en
- otro, se aproxime 0 se aleja la polea de los flancos

"0 lados de la correé'trapezoidal 5¢

~sible y de este modo haciendo variar la démultiplica—

" eién de la trensmisién del mov1miento motor.

" extremos de la polesa extensmble 8.

La varilla 11 solidaria, en su parte superior, del B

volante de maniobra 12, estd montada mévil en cuanto

& su rotacién pero fija en cuanto a su traslacién, en
un ema 13 articulado sobre el bastidor alrededor de

un eje horizontal paralelo a los ejes antes mencionados.

Esta varilla presenta,-en su extremidad inferior,

ésié articulada sobre el soporte 9 del motor alrededor

de un eje horizontai igualmente paralelo a los ejes
Presenta, por otra parte, una zona fileteada 11b,

a su rotacién perc mévil en cuanto a su traslacién,
con regpecto al bastidor 1, existiendo un Indice 16

que se desplaza enfrente de una escala graduada 17

Les medias partes de la polea extensible 8 se sepa-~
ran 0 se acercan haciendo variar el radio de actuaoién

de la indicada correa sobre la mencionada polea exten-

- Esta disposmclén penmite hacer variar pr0gr951va—
mente, en marcha, la velocidad de'rotacién del brazo

indicador 3 en los limites £ijados por los didmetros

la escala graduada 17 en consecuencia, permite la
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te Patente, se comprende que podrédn introducirse en
estimen convenientes, siempre que no se altere su

- esencialided, & cuyo fin se declaran no divulgadas,

: praqticadas, ni pueétas'en ejecucidn en Espafia las

medisnte el motor antes citado, por medio de un varia-

dor de velocidad del tipo constitﬁidO‘pdf una correa

'1es es de radio variable, es decir es del tipo de

~1as poleas llamadas extensibles.

cién, édbre el extremo del eje del motor.

lectura directa de la velocidad, puesto que los despla- €¥f ,

zemientos de la tuerca 45 son proporcionales & los de
la tuerca 14 y, por lo tanto, a los de la polea extensi- I
ble 8. - | S

Descrita suficientemente en qué consiste la presen-

la misma cualesquiera modificaciones de detalle se

siguientesfreivindicacionés que constituyen la

NOTA REIVINDICATORIA

18 - MAQUINA DE AVASAR A VELOCIDAD VARIAELE,
que comprende un bastidor encima del cual va montada
una cuba rotativa glratoria de eje vertical en la
cual se fntroduce, obiicuamente, un brazo iezclador
giratoriq accionado por un motor,‘caracteriéada

porque el brazo mezclador rotativo viene accionado
trapezoidal gque gira entre dos poleas wna de las cua~.

28 - Méquina de amasar a velocidad variable, se-
gin le anterior reivindicacién, caracterizada porque

une de las poleas eatd caladam en cuanto a su rota-

38 - Méquina de amasar, segin las anteriores

reivindicaciones, caraéterizada porque la polea de
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radio varisble esté calada sobre el extremo del eje
del motor. | |

48 - lifquina de amasar, segun cualquiera de las an-
tggiores re1v1ndicaciones, caracterizada porque el mo~
téf estd montedo sobre un soporte gue oscila sobre |
el bastidor, alrededor de un eje paralelo a los ejes

de las poleas.

, 58 - Méquina.de amasar, segin cuslguiera de las an-'

:teriores reivindicaciones, caracterizada porque la os-
cilaecidn del motor viene mandada por un dispositivo
a base de ¥ornillo y tuerca.

62 -~ lLiéquina de amaser, gegin la reivindicaecién
anterior,‘en gque el dispositivo de tornillo y tuerca
 .comprende une varilla fileteada mévil que giratperq__
se mantiene fija en cuanto a su traslacién, con res-
pecto allbéstidor asf como una tuerca articulada so-

. bre el séporte oscilante del motor, quedando la indi-
cads varilla fileteada articulada por si misma sobre

el bagtidor.,

75 - Méquina de amasar, segin las reivindicacio-
ﬁee anteriores, caracterizada porque la varilla file-
teada es sodidaria de un volante de maniobra.‘

ge- Mﬁquina'de amesar, segin cualquiera de las an-
teriores re1vmndicaclones, caracterizada porque la

yarilla flleteada se mantiene en contacb con una se-
gunda tuerca, inmovilizade en cuanto & su movimiento
de giro pero névil en cuanto a su traslaclén, con
respeCto al bastidor, giendo solidaria dicha segunda

tuerca de un Indice que se desplaza enfrente de una
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escala greduade fija con respecto al bastidor.

98 -"MAQUINA DE AMASAR A VELOCIDAD VARIABLE"

Todo tal y conforme queda descrito y reivindicado
en la Memoria descriptiva gque anteceds y gque consta

. W .
. de seis hojas escritas a méguina por una sola de sus

caras y dos planos que la iluétran.

JaprID, 14 OCT. 1961

HERSAN & CIE. Sociedad de
Responsabilidad ILimitada.
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“Pusmado: 3. 1. MOPGADES Y GRANER
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