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1 Memoria, d escrip tiva  de un Modelo de U tilidad  en exclusiva para

España, que por "AFILADOR EN CONTINUO, PERFECCIONADO" se s o lic ita  por vein te años: 

a favor de 3IELE, S-A^L. de acuerdo con la s  Leyes vigen tes sobre Propiedad Indus-

t r i a l ,  pudiéndose, de acuerdo con,tíos Convenios In ternacionales sobre la  materia % 

5 ú extender esta so lic itu d  a otros pa íses reivindicando la  misma prioridad . 1

La presente invención tra ta  dé un ap ilador en continuo, de lo s  *-: 

empleados para disponer una p lu ralidad  de ob je tos , generalmente ob jetos planos, -  i 

unos sobre otros de forma que sus cantes queden alineados verticalm ente.

En la  actualidad existen  ap iladores, constitu idos fundamentaimen 

10 te  por un bastidor-soporte y una p lu ra lidad  de brazos ap iladores, dispuestos copla

nariamente, a lo  la rgo  de lo s  cuales discurre e l ob jeto  a a p ila r  hasta que, a lean - i 

zando su extremo, se dispone formando columnas con otros elementos apilados.

Una importante lim ita c ión  de lo s  apiladores actuales es que estos; 

no logran una coplanaridad fro n ta l, ya que, a l i r  articu lados lo s  brazos de apilado 

15 en e l  bastidor-soporte mediante una. a rticu lac ión  f i j a  (o mediante soluciones mecáni

cas que logran un desplazamiento angular d e l brazo o brazos apiladores respecto a l ­

ba s tidor a l que van articu lados fijamente)^,en e l extremo de estos bracos apiladoren 

se describe un arco cuyo radio es,precisamente, la  longitud del brazo apilador.

En consecuencia,aalos apiladores actuales es materialmente imposi- 

20 b le  lo g ra r una coplanaridad v e r t ic a l  de lo s  objetos apilados, siendo necesario é l  -

empleo debnecanismcso soluciones a u x ilia res .

La presente invención tra ta  de un apilador en continuo' p er fecc io ­

nado que elimina esta, problemática de modo que, constituyéndose por ún.bastidor-so 

porte portador de lo s  mecanismos que actúan e l brazo o brazos ap iladores, estos -  

25 brazos apiladores van relacionados con e l bastidor-soporte de forma deslizante en­

tre  dos posiciones extremas que se corresponden, respectivamente con la  posición -  

más in fe r io r  del brazo ap ilador y con la  más superior de éste.

El. brazo o brazos apiladores se desplazan angularmente respecto 

a l basi-tdor soporte, pero además van prov istos  de un movimiento de tras lac ión  res­

pecto a él de modo que en cualquier punto del ap ilado, comprendido entre la s  dos -30
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posiciones extremas d e l brazo a p ila d o r , la  cabeza de este brazo ap ilador se despla 

za continuamente en un plano v e r t ic a l  de modo que lo s  ob jetos ap ilados quedan per-- 

fectamente a lineados sin necesidad de ningún mecanismo o solución a u x ilia r .

35 bastidor-soporte ; y a l menos un brazo de ap ilado basculable angularmente respecto

a l c itado bastidor soporte,ya provi sto de un desplazamiento long itu d ina l planario 

respectó a. é l e incluye además un juego de a l  menos tre s  brazos unidos entre si y r  

unidos también a l  bastidor soporte y  a l  brazo ap ilador. El movimiento de estos tri 

brazos articu lados provoca e l  desplazamiento del brazo ap ilador, manteniendo su caí 

. 40 beza siempre en un plano v e r t ic a l .  í

Según una ca ra c te r ís t ic a  de la  invención, estos tres  brazos van 

articu lados  entre s i en una a rticu la c ión  común.

Según otra  c a ra c te r ís t ic a  de la  invención, uno de,estos brazos — 

a r t ic u la  su extremo l ib r e  en e l brazo ap ilador con una articu lac ión  f i j a .

45 Según otra ca ra c te r ís t ica  de la  invención, otro de lo s  brazos

a rt icu la  su extremo l ib r e  en una a rticu la c ión  f i j a  a l bastidor-soporte.

Según otra ca ra c te r ís t ic a  de la  invención e l tercer,b razo  a r t i  

cula su extremo l ib r e  de forma des lizan te  en e l propio bastidor-soporte de modo — 

que e l  desplazamiento l in e a l de esta a rticu la c ión  provoca también e l  desplazamien

50 to l in e a l  del brazo, ap ilador. ^

A ta l f in ,  e l  ap ilador de la  invención , que se estructura en un

Con todo e l lo ,  la  cabeza de l brazo ap ilador se desplaza siempre

en un plano perpendicular a l  plano de ap ilado.

Para comprender mejor e l ob jeto  de la  presente invención se reprt 

senta en lo s  planos una forma p re feren te  de rea liza c ión  práctica susceptib le de can 

55 b ios accesorios que no desvirtúen su fundamento.

La f ig u ra d  representa una vasta general esquemática de un a p ila ­

dor en continuo perfeccionado, según la  invención..

En esta figu ra  se han indicado a trazo  y punto otras dos p os ic io  

nes del brazo ap ilador (2 ),  para observar en e l la s  e l desplazamiento de sus d iv e r -  

6o sas parte m óviles.
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La presente invención tra ta  de una ap ilador en continuo perfec
:

cionado, de lo s  constitu idos por a l  menos un brazo ap ilador (2 ) basculable angu- ; 

larmente en torno a un bastidor-soporte (1 ) .  .

De conformidad con la  invención e l brazo ap ilador (2 ) y más con 

cnetamente su zona de basculamiento angular en tom o  a l bastidor-soporte (1 ) ,  va 

p ro v is ta , ademas, de un desplazamiento lon g itu d in a l p lanario respecto a dicho bas 

tid o r-soporte  (1 ).

Asi mismo, de acuerdo con la  invención, e l  brazo ap ilador (2 ) -  

y e l  bastidor soporte (1) se relacionan también por un juego de brazos (3) (4) y 

(5 ) ,  en lo s  cuales es susceptible de ap lica rse  la  fuerza de empuje para lo g ra r  e l  

basculamiento -y simultáneo desplazamiento lon g itu d in a l- entre brazo ap ilador (2 ) y 

bastidor soporte (1 ), de forma que la  cabeza (21) de dicho brazo ap ilador (2 ) se­

de sp) aza siempre, tanto en sentido ascendente como descendente, sobre! la  —  

v e r t ic a l V  -  ver figu ra  1-r. '

De conformidad con la  rea liza c ión  representada, e l  juego de bra 

zos articu lados lo  constituyen a l menos tres  brazos (3 ) (4 ) v (5 )  que se r e la c io ­

nan entre s í  y relacionan a l brazo ap ilador (2 ) en e l bastidor-soporte (1 ) de la  

forma sigu iente:

-  Los tre s  brazos (3 ) (4 ) y (5 ) van articu lados entre s í  en una 

a rticu la c ión  común (6 ).  Esta a rt icu la c ión  común (6 ) es desplazable ahgü larm ente- 

entre dos posiciones extremas siguiendo una tra yec to r ia  T i  a rcoc ircu n ferencia l.

-  Uno de. lo s  brazos (3 ) se a r t ic u la , mediante a rticu lac ión  f i j a ( l j  

a l bastidor-soporte (1 ) del ap ilador.

Otro de los  brazos ( 4 ) se a rt icu la  fijamente en (14) al brazo 

(2 ) de l apilador y es desplazable con ó l siguiendo una trayectoria  T2 entre posi­

ciones extremas.

-  El tercero de lo s  brazos articu lados (5 ) se a r t ic u la  en (15) 

a l bastidor soporte (1 ) del ap ilador, siendo esta articu lación  des lizan te  sobre 

e l  bastidor (1 ) y siguiendo e l  deslizam iento se efectúa con un carro que arrastra  

90 en su movimiento a la  cabeza (A ) d e l brazo ap ilador (2 ) una trayec to r ia  r e c t il ín e a
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Tg entre dos posiciones.

La trayec to ria  es pues la  resu ltan te de la  composición del 

movimiento c ircu la r  según la  tra yec to r ia  de la  a rticu lac ión  (6 ) y del movimien

1

to  r e c t i l ín e o  de la  a rticu lac ión  des lizan te  (15) según la  trayec to ria  Tg. ^

El brazo ap ilador (2 )  se desplaza según una trayec to r ia  resu l- 1 

tante de modo que la  trayec to ria  resu ltan te de la  cabeza (21) de dicho brazo api­

lador (2 ) es, como fácilm ente se desprende componiendo la s  trayec to r ia s  T i d e l -  "

brazo articu lado (1 3 ); T2 de la  a rticu la c ión  f i j a  ( 14 )  y Tg de la  a rticu lac ión  des 

liz a n te  ( 1 5 ) una trayec to ria  v e r t ic a l ^  . Ver figu ra  1.

La v e r t i c a l e s  perpendicular a l  plano " (T  de apilamiento (en la  

presente invención se denomina plano^T a l  plano horizon ta l que definen una p lu ra li 

dad de objetos apilados (7 ) representado a trazo  y punto en la  figu ra  (1 ) ) .
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R E I V I N D I C A C I O N E S . -
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1 .-  Apilador en continuo perfeccionado, de lo s  constitu idos por 

un bastidor-soporte (1 ) en e l que se monta a l menos un brazo ap ilador (2 ) bascula 

b le angula.rmentc respecto a l bastidor-soporte (1 ) ;  caracterizado porque e l  citado 

brazo ap ilador (2 ) se relaciona con e l  bastidor-soporte (1 ) por un juego de a l me 

nos tre s  brazos (3 ) (4 ) y (5 ) articu lados entre s i en una a rticu la c ión  común (6 ) 

y donde e l extremo l ib r e  de cada brazo articu lado (3 ) (4 ) y  (5 ) se a r t icu la , res­

pectivamente, a l bastidor-soporte (1 ) con una a rticu lac ión  f i j a  ( I 3 ) í  a l  brazo -  

ap ilador (2 ) con una a rticu lac ión  f i j a  ( 14 ) y a l bastidor-soporte ( l )  con u ia a rti 

culación desplazable linealmente ( 1 5 ) ;  que arrastra  en su movimiento a la  cabeza 

(A ) del brazo ap ilador (2 )*  de modo que e l punto de hasculamiento del brazo ap ila  

dor (2 ) es desplazable linealmente con la  a rticu la c ión  ( 1 5 ) y la  cabeza (21) del . 

brazo apilador (2 ) se desplaza continuamente en la  v e r t ic a l 'y "  ortogonal a l  pía 

no^Yf de apilado.

2 . -  Apilador en contunio perfeccionado, según re iv ind icac ión  -  

primera, caracterizado porque la  a rticu lac ión  ( 1 5 ) entre brazo (5 ) y bastidor so 

porte (1 ) se desplaza linealmente entre dos posiciones extremas, en un'plano pa­

ra le lo  a l p l a n o d e  apilado.

3 . -  APILADOR EN CONTINUO PERFECCIONADO.

Tal como se ha d escrito  en la  presente memoria de se is  hojas 

y sus planos anexos.

Madrid, ? 7  &BR.1383
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