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‘a favor de RIELE, S.A.L. de acuerdo con las Leyes vigentes sobre Propiedad Indus-

“tyialjspudiéndose;:

Memorla descrlptlva de un Modelo de Ut111dad en exc1u51vaﬁpar’

Espana, que por "APILADOR EN CONTINUO, PERFECCIONADO" se solicita por veinte. anos

defacuerdofcon"lOSyconvenios~InternacionaleSﬁsobr -lasmateria.:

extenderec_taisoll‘ tud-a- otros palses r91§ﬁnd1candojlabm1; rwprlorldad

| 1a presente 1nvenc1on trata de. un apllador en contlnuo, de_lo

empleados para dlsponer una pluralidad de. obgetos, generalmente ObJetOS planos,
unos sobre otros de forma que sus cantes queden alineados_verticalmente.

En la actualidad existen apiladores, constituidos fundamentalmen

te por un bastidor-soporte y una pluralidad de brazos apiladores, dispuestos coplgii

nariamente, a lo largo de los cuales discurre ¢l objeto a apilar hasta que, alcan- |

zando. su extremo, se’dispone formando columnas.con otros elementos apilados.

Una 1mportante 11m1tac1on de 1os apiladores aLtuales es que estos

no logran una coplanaridad fronial, ya que, al ir artlculados los bPazos de apllado.

en el bastidor-soporte mediante una articulacidén fija (o mediante soluClbnes mecdqll

~cas que logran un desplazamiento angular del brazo o brazos apiladores respecto al#?

‘bastidor. al que van articulados flgamente) en el extremo de estos bru7OS aplladoreﬁ

se describe un arco cuyo radio es,pre01samente, la longitud del brazo apilador.
En consecuenciamlos apiladores actuales es materialmente imposi-

ble lograr una coplanaridad vertical de los objetos apilados, siendo necesario el =

o
B

empleo de’mecanismos o soluciones auxiliares.

v

La presente invencidén trata de un apilador en contlnuo perfeCClO—
nado que elimina esta problemdtica de modo gque, constltuyendose por un bastldor—so
porte portador de 1os mecanismos que actuan el brazo o brazos aplladores, estos -~
brazos apiladores van re]acionados con el bastidor-soporte de forma deslizante en-—
tre dos posiciones extremas gue se corresponden, reépectivamente con la posicién -
mds inferior del brazo apilador y con la mis superior de éste.

El brazo o brazos apiiadores se¢ desplazan angulaymente respecto
ai basitdor soporte, pero ademd{s van provistos de un movimiento de traslacién res—

pecto a &l de modo que en cualquier punto del apilado, comprendido entre las dos -
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_poSidiones extremas del brazo apilador, la cabeza de este brazo apilador se desp

_ fectamente allneados 51n nece31dad de nlngun mecanlsmo o soluc16n auxlllar.

.artlculadob entre sJ en una artlculac16n comun

2a continuamente en un plano vertical de modo que los objetos apilados quedan pef?

£
i

 un

A tal fln, el aplfador de 1a 1nvenc16n, qne se estructnaauen

brazos artnculados provoca el desplazamlento del brazo apllador, manteniendo su ca
beza siempre en un plano vertical.

Segun una caracteristica de la 1nvenc16n, estos tres brazos van ;

"'Seglin otra caracterfistica de la invéncién, uno dqe?stos brazos_;
articula su extremo libre en el hrazo apilador coh una articulaci6ﬁifija.

Sggﬁn otra caracteristica de la invencidén, otro de.ibs brazos
articula su extremo libre en una articulacidn 'fija al bastidor-soporte.

Segin otré caracteristica de la invencién el tercer;ﬁrazo arti
cula su extremo libre de fo}nm.deslizanteven el propio bastidor-soporte de modo ~
que el desplézamiento lineal de esta articulacién provoca también el desplazamien
to lineal del brazo apilador. .

Con todo ello, la cabeza del brazo apilador se_despléza siempre
en un plano perﬁendicular al plano de apilado. S

Para comprenderimejor ellobjéto de la presente invencién se rep
senta en los planos una fOnma preferente de realizacién prictica susceptible de c
blOS accesorios que no desvirtuen su funddmunto.

la figura 1 represcnta una vista general esquemdtica de un apila
dor en ccﬁtinuo perfeccionado, .segin la invencidn..

En esta figura se han indicado a trazo y punto otras dos posicio|
nes del brayo ap11ador (2), para observar en ellas el desplazamiento de sus diver—

sas parte méviles.
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_artiéulacién‘comﬁn‘(6);. Esta articulacién comin (6) es desplazable ‘angularmente -

La presente invencién trata de una apilador en continuo perfec:

cionado, de los constituidos por al menos un brazo apilador (2) basculable angu- -

lammente en torno a un bastidor-soporte (1).

De conformidad. con la.ihvencaéh-e1 brazofapilédor~(2)lyfm£§iéqg

cretamante su zona de basculamiento angular en torno al bastidor—sdporte‘(l),_ya
provista, ademds, de un desplazamiento longitudinal planario respecto a dicho ba
tidor-soporte (1). 4
Asf mismo, de acuerdo con la invencién, el brazo apilador (2) - %
y el bastidor soporte (1) se relacionan también por un juego de brazos (3) (4) y “
(5), en los cuales es susceptible de aplicarse la fuerza de empuje para lograr el i
basculamiento -y simultdneo desplazamiento longitudinal- entre brazo apilador(z)gi
bastidor soporte (1), de forma que la cabeza (21) de dicho brazo apilador (2)'se4;?
desplaza siempre, tahﬁé,en sentido ascendente como descendente, édbpéfla —_— -
vertical Y - ver figura 1. ‘
De conformidad con la realizacidn representada, el jﬁégo de bﬁgvi
z0s articulados lo constituyen al menos tres brazos (3) (4) v (5) que se relacio-
nan entre si y relacionan al brazo apilador (2) en el bastidor—soporté'(l) de la

forma siguiente:

— Los tres brazos (3) (4) y (5) van articulados entre-si en una“

entre dos posiciones extremas siguiendo una trayectoria T j arcocircanferencial.
~ Uno de los brazos (3) se articula, mediante ar§i§ﬁiéci6n £ija(l
al bastidor-soporte (1) del apilador. C
» = Otro de los brazos (4) se articula fijamente en (14) al brazo
(2) del apilador y cs desplazable con €1 siguiendo una trayecteria T2 entre posi-
cioneg extremas.,
- El tercero de los braszos articulados (5) se articula =n (15)
al bastidor soporte (1) del apilador, siendo esta articulacién deslizante sobre

el bastidor (1) y siguiendo el deslizamicnto se efectfia con un carre que arrastra

en su movimiento a la cabeza (A) del brazo apilador (2) una trayectoria rectilfnea
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lador (2) es, como ficilmente se desprende componiendo las trayectorias Ty del -~

T4 entre dos posiciones.

La trayectoria T, es pues la resultante de la composicién del

movimiento circular segin la trayectoria T, de la articulacién (6) y del movimien

to rectilinea de la articulacién deslizante (15) segin la trayectoria T3.
' ~ El brazo apilador (2) se desplaza segin una trayectoria resul-

tante de modo que la trayectoria resultante de la cabeza (21) de dicho brazo api-

brazo articulado (13), T, de la articulaciéh fija (14) y Tq de la articulacién des ft
lizante (15) una trayectoria vertical‘xf . Ver figura 1. A

La vertical¥ es perpendicular al plano’TT de apilamiento (en la
presente invencidn se denomina planoTT'al plano horizontal que definen una plurali

dad de objetos apilados (7) representado a trago y punto .en la figura (1) ).

g, AP
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REIVINDICACIONES. -

1.- Apilador en continuo perfeccionado, de los constituidos por
105 un bastidor-soporte (1) en cl que se monta al menos un brazo apilador (2) bascuhi

ble angulamente respecto al bastidor-soporte (1); caracterizado porque el citade.

brazo apilador (2) se relaciona con el bastidor-soporte (1) por un juego de al me"’
nos fres krazos (3) (4) y (5) articulados entre sf en una articulacién comin (6),£i
y donde el extremo libre de cada brazo articulado (3) (4) y (5) se articula, res—'
110 pectivamente, al bastidor-soporte (1) con una articulacién fija (13); al brazo -
apilador (2) con una articulacién fija (14) y al bastidor-soporte (1) con umarti
culacién desplazable linealmente (15), que arrastra en su movimiento a la cabeza
(A) del brazo apilador (2); de modo que el punto de basculamiento del brazo apila
dor (2) es desplazable linealmente con la articulacién (15) y la cabeza (21) del
115 brazo apilador (2) se desplaza continuamente en la vertical ¥ ortogonal al pla

no-T de apilado. : ’

2.- Apilador en contunio perfeccionado, segin reivindicacién -

primera, caracterizado porque la articulacién (15) entre brazo (5) y bastidor so
porte (1) se desplaza linealmente entre dos posiciones extremas, en un plano pa-
120 ralelo al plano-1T de apilado.

3.- APILADOR EN CONTINUO PERFECCIONADO.

Tal como se ha descrito en la presente memoria de seis hojas
Y sus plaitos anexos. |

Madrid, 9 7 figh, 1283

~ EESH BOETEIORE SARTIA
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