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PATENTE DE INVENCION 

por 20 arios

por "UNA MAQUINA AUTOMATICA PARA LA COLOCACION JE REMA 

CHES?, a favor de D. Josó C lotet Franquesa y D. Remigio 

Rodríguez Biosca, de nacionalidad española, dom icilia­

dos én Barcelona, Francisco Tarraga, 14*

MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta Patente de invención, describe una máquina au­

tomática para l a  colocación de remaches, cuya aplicación 

más importante se encuentra en la  fabricación  de monta­

jes  lig e ro s  de plancha m etálica del tip o  de lo s  u t i l iz a  

dos en la  industria e lectrón ica  y otras sim ilares, cum­

pliendo con gran ventaja la  función de colocar un eleva 

do ntSmero de remaches de un modo automático, es decir 

efectuando la  misma máquina e l c ic lo  completo de l a  a l i



mentación del punzón, acción de remachado y nueva carga 

de remaches, pudiendo incluso seguir un c ic lo  determina 

do para l a  colocación de diversos tip os de remaches se­

gún una secuencia determinada. En su funcionamiento, ás 

5 ta  máquina p recisa solamente ser alimentada con un con­

siderable volumen de remaches en un depósito de reserva, 

no precisando siquiera su previa selección en tamafios, 

efectuando la  colocación de lo s  remaches con granrapi- 

dez, para lo  cual e l operario debe presentar solamente 

10 a l a  máquina la s  piezas a remachar, debiendo accionar 

un número muy lim itado de controles.

Esta máquina comporta esencialmente una serie  de dis 

p ositivos principales que combinados, cumplen la  to ta l!  

dad de la s  funciones de trab ajo . Entre dichos d isp o siti 

15 vos se encuentra principalmente e l  seleccionador automá 

t ic o  de remaches según lo s  diversos t ip o s , a s í como e l 

d isp ositivo  de alimentación de remaches a l punzón, com­

plementándose estos dos d isp ositivos p rin cip ales, con un 

te rce r d isp ositivo  que marca l a  secuencia de suministro 

20 de lo s  remaches a l punzón, de modo que la  máquina sigue 

siempre un c ic lo  determinado de colocación, e l  cual pue 

de reducirse a l a  colocación de un remache único, en cu 

yo caso dicho d isp ositivo  deja de funcionar. El acciona 

miento de lo s  órganos móviles se efectúa por medios neu 

25 máticos, existiendo para e llo  lo s  adecuados cilin d ros de 

trabajo y sus respectivos émbolos.

Para su mejor comprensión, se adjuntan, a t í tu lo  de 

ejemplo unos dibujos representativos de l a  máquina que 

es objeto de l a  presente Patente.

30 La fig u ra  1 es una v is ta  en perspectiva de l a  máqui

na completa mostrando sus diferentes órganos y l a  dispo

i-



sició n  r e la t iv a  de lo s  mismos.

l a  fig u ra  2 es raía v is ta  en perspectiva que muestra 

la  disposición de lo s  c ilin d ros de accionamiento y pun­

zones de trabajo.

5 ' * l a  fig u ra  3 es un d eta lle  que muestra l a  disposición 

de un interruptor de f in a l  de carrera controlado por e l  

punzón.

l a  fig u ra  4 es una v is ta  en perspectiva de l a  máqui 

na mostrando en especial l a  base de soporte del disposi 

10 tiv o  de alimentación de remaches a l punzón.

la^ figu ra 5 es tina v is ta  en perspectiva que muestra 

especialmente e l conjunto de órganos que controlan e l  c i  

cío  automático de l a  máquina.

l a  fig u ra  6 es una v is ta  en planta que muestra lo s  

15 prin cipales órganos de l a  máquina.

la s  fig u ras 7» 8 y 9 son d eta lles  representativos 

de una de la s  guias de alimentación de lo s  remaches.

l a  fig u ra  10 es un d e ta lle  en sección del extremo 

del punzón.

20 Según ta le s  fig u ra s , esta máquina queda compuesta

esencialmente por un d isp ositivo  de alimentación de re­

mache a lo s  punzones, compuesto por una placa - 1 -  de so 

porte, f i ja d a  solidariamente a un a n illo  -2 - situado ho 

rizontalmente sobre la  mesa -3 - de la  máquina y guiado 

25 por su p e r ife r ia  por unos ro d illo s  -4 - dotados de gargan 

ta s  externas y que giran sobre e je s  v e r tic a le s . Dicha 

placa - 1 -  es portadora de una palanca acodada -5 - l a  cual 

g ira 'alred ed or de un e je  v e r tic a l -6 - y está  conectada 

por un extremo a l vástago -7 -  procedente del cilin d ro  de 

30 accionamiento neumático -8 -. Dicho cilin d ro  l le v a  monta 

do un émbolo que impulsado en uno u otro sentido por e l



aire  a presión, produce un movimiento de avance o retro  

ceso de la  palanca - 5-  en su giro sobre e l eje  -6 -, En 

e l  extremo de la  palanca —5— opuesta a l  que está conec 

tado e l  vástago - 7- , quedan montadas dos palancas -9 - y 

5 ' '  -10- sensiblemente perpendiculares a aquella, pudiendo 

g ira r  alrededor de un e je  horizontal. La primera de di 

chas palancas tiene por misión la  de sostener un rema 

che por su valona y l a  segunda, cumple l a  función de 

arrastrar e l remache del in te rio r  de la  guía a l in tro - 

10 ducirse en e l in te rio r  del mismo l a  piñata terminal - 1 1 - .

Los movimientos de la s  palancas - 9-  y - 10-  están 

condicionados para que se produzca de un modo automáti 

co l a  recogida de un remache de cualquiera de la s  guías 

de alimentación -12— y su colocación en e l extremo del 

15 punzón, siendo producido dicho movimiento por e l giro 

de l a  palanca - 5-  sobre e l e je  v e r tic a l -6 - y  asimismo 

por e l  g iro  angular de la s  palancas -9 - y -10 - por ac­

ción de la s  levas —13—» —14— y —15—. De este modo se con 

siguen lo s  movimientos angulares y en elevación deseados 

20 para e l c ic lo  completo que comprende la  recogida de un 

remache y su colocación en e l extremo del punzón -16- .

Las dos levas -13-  y - 14-  están conectadas por un resor 

te  - 17-  que tiende a mantenerlas separadas una de otra, 

permitiendo sin  embargo e l  movimiento de retroceso de 

25 cada una de e lla s  girando alrededor de su e je  respectivo. 

Las palancas - 9— y -10— se apoyan por sus extremos 

opuestos a lo s  de trab ajo , sobre la s  levas descritas y 

reciben l a  acción de sendos resortes - 18-  y -19 - que tie n  

den a mantener dicho contacto.

E l giro  de la  palanca - 5-  queda lim itado por ambos 

lados, por medio de sendos topes regulables -20- y -2 1- ,

30



montados sobre sendos botones fija d o s  en l a  placa - 1 - .  

Asimismo, la s  levas - 13-  y - 14-  ven lim itados sus des­

plazamientos hacia e l  ex terior por medio de otros topes 

regulables -22- y -23-.

5 v'  la s  diferentes guias -12 - para remaches, proceden 

de un selecoionador -vibratorio -24- dotado de un náme 

ro de salidas igual a l de remaches d istin tos que se han 

de colocar, disponiéndose un vibrador a u x ilia r  -25- so 

bre la s  guías de bajada, para contribuir a l mejor des- 

10 lizam iento de lo s  remaches.

La placa - 1-  recibe la  acción de un resorte - 26-  

cuyo extremo está  fija d o  a la  bancada -3 - de la  máquina, 

de modo que un tope -27- montado sobre e l disco -2 - es 

mantenido continuamente en contacto con e l extremo - 28-  

15 de la  palanca que transmite e l  movimiento del disposi­

t iv o  que determina e l  c ic lo  de colocación de lo s  rema­

ches;

l a  máquina funciona con un c ircu ito  e lé c tr ic o  t a l  

que mediante la  disposición de diversos contaotores de 

20 f in  de carrera y lo s  respectivos relevadores, a s í como 

órganos a u x ilia re s , se consigue efectuar l a  sucesión de 

todos lo s  movimientos necesarios para e l  c ic lo , de un 

modo automático. El brazo p osterior de l a  palanca - 5- ,  

está dotado de un botón salien te  -29- e l  cual hace fun 

25 cionar a dos de lo s  interruptores de f in a l  de carrera

mencionados, a través de la s  plaquitas f le x ib le s  -30- y 

- 31-o

. 'I'a constitución de la s  diferentes guías -12 - para 

lo s  remaches está  mostrada en la s  figu ras 7 , 8 y 9, en 

30 la s  que se aprecia que cada una de dichas guías posee 

unas a letas in ferio res  -32- y -33- que retienen a lo s
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remaches - 34-  por sus valonas - 35- ,  poseyendo dichas 

guías en e l extremo de sa lid a , una plaquita plana -36- 

sohre la  que establecen contacto lateralm ente lo s  cuer­

pos c ilin d rico s  de lo s  remaches -34-, lo s  cuales reciben 

5 • '  además la  acción de otra plaquita f le x ib le  - 37-  dispueji 

ta  a l otro lado de l a  guía y que retiene a lo s  remaches 

cuando llegan  a l extremo de sa lid a , evitando su despren 

dimiento fo r tu ito . l a  acción de dicha plaquita -37- es 

vencida por e l  impulso de la s  palancas de recogida de 

10 los remaches.

. Para que l a  máquina pueda colocar remaches proceden 

te s  de la s  diferentes guías -12 -, es necesario que se 

produzca e l g iro  del a n illo  -2- sobre su e je , determi­

nando que en e l  extremo de su recorrido de recogida la s  

15 palancas - 9-  y  -10- lleguen a co in cid ir con una u otra 

de la s  guías de alimentación, con lo  que permanece cons 

tante e l  punto en e l  que dichas palancas sueltan e l re­

mache después de montado en e l punzón, puesto que la  po 

sioión re la tiv a  del e je  de giro del a n illo  -2 - y del 

20 e je  -6 - , no es alterada por e l  giro  de dicho a n illo  -2 - 

ya que l le v a  so lid a ria  la  placa -1 — sobre l a  que está  

montado dicho e je  -6 -.

El d ispositivo que cumple la  función de g ira r  e l  «ni 

l io  -2 - en e l ángulo apropiado para que sea recogido e l 

25 remache deseado, queda constituido por un cilin d ro  impul 

sor -38- cuyo émbolo es so lid ario  de un vástago -39- ar 

ticulado por un extremo a una palanca -40- que puede g¿L 

r a r ‘ alrededor de un e je  v e r tic a l -4 1-, montado sobre l a  

bancada - 3-  de la  máquina. Dicha palanca posee un tope 

30 intermedio -42- que queda alojado en una escotadura -43— 

de una segunda palanca -44- g ira to r ia  igualmente sobre

;



©1 eje - 41- ,  poseyendo en un extremo la  expansión acoda 

da - 28-  que establece contacto con e l tope -27- del ani 

l i o  - 2- .  De este modo, a l avanzar e l  vástago - 39-  g ira  

l a  palanca -40- y con e l la  l a  palanca -44-, a l l le g a r  a 

5 . ' establecer contacto e l tope -42- con e l fondo de la  es­

cotadura - 43- ,  arrastrando l a  palanca - 44-  e impulsando 

e l acodamiento-28-  a l tope -2 7-.

Para lim ita r  e l giro de la  palanca - 44- ,  l a  misma po 

see un impulsor - 45- ,  e l  cual establece contacto por su 

10 extremo lib r e  con lo s  sa lien tes -46- de una leva  fro n ta l 

- 47-  montada sobre un e je  v e rtic a l y cuyos sa lien tes obe 

decen a l c ic lo  de colocación de remaches que se desea 

que efectúe l a  máquina.

E l e je  - 48-  sobre e l  que está  montada l a  leva  - 47- ,

15 es accionado en giro  por l a  palanca p rin cip al -40- a tra  

vés de un sistema cinemático compuesto por un brazo -49-, 

pal anda intermedia -50- dotada de un o r if ic io  co liso  

- 51-  y una palanca acodada de brazos -52- y -53-, g ira ­

to r ia  sobre e l eje  - 54-  y dotada de un muñón -55- que 

20 se desplaza en e l  in te rio r  del co liso  - 51- .  El brazo - 53-  

está  articulado a un g a t i l lo  -56- que mediante e l  sa­

lie n te  - 57-  actúa sobre una rueda dentada -58- montada 

sobre e l  eje  - 48- .  Inmediato a l sa lien te  - 57- ,  queda dis 

puesto un plano inclinado —59— e l cual tiene por misión 

25 l a  de separar a l g a t i l lo  de l a  rueda dentada cuando l i e  

ga a establecer contacto con un tope f i j o  - 60- .  En la  ar 

ticu la ció n  del brazo —53— y del g a t i l lo  —56— queda d is­

puesto un resorte - 61-  que tiende a mantener a l g a t i l lo  

engranado con la  rueda dentada, existiendo otro resorte 

- 62-  que conecta la  parte f i j a  de la  máquina con e l  bra 

zo - 53-  de l a  palanca acodada.

30
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l a  acción del g a t i l lo  -56- se complementa con l a  de 

un co n tragatillo  -63- g irato rio  alrededor de un eje  ver 

t i c a l  - 64-  y que mantiene a la  rueda dentada -58- en po 

sición  estab le .

El con tragatillo  - 63-  debe ser liberado para permi­

t i r  que e l e je  -48- recobre su posición in ic ia l  a l te r ­

minar e l  c ic lo , lo  cual se re a liz a  por l a  acción de un 

resorte - 65- .  Para e l lo ,  dicho con tragatillo  está  a r t i  

culado a una palanca acodada -66- dotada de dos dientes 

- 67-  y -68- en uno de sus flancos y quedando introduci

da en e l in te rio r  de una ventana -69- de un elemento pía
......  t .

no -70- fija d o  a otra palanca -7 1-  g ira to r ia  segdn un 

e je  v e r tie a l -72- y dotada de un brazo superior -73- que 

termina en un apéndice -74- dotado de un pequeño sa llen  

te  trian gu lar - 75- ,  d irigido hacia abajo. Por acción de 

un resorte -76 -, la  palanca -7 1-  tiende a mantener e l 

apéndice - 74-  en contacto con e l borde de una leva  - 77-  

montada igualmente sobre e l eje  - 48-  de forma f i j a .  De 

este modo, a l g ira r  dicho e je  -48- hasta completar e l  

c ic lo , l a  palanca -7 1 -  se va separando de su posición ori 

g in al hasta que e l  diente -68- de la  palanca acodada -66- 

se e n g a tilla  con la  abertura -69-» coincidiendo e llo  con 

e l  disparo brusco del brazo -73- a l lle g a r  a l borde re£ 

to  - 78-  de la  leva  -77-» con lo  que dicha palanca -66- 

es impulsada hacia dentro por l a  palanca -7 1 - , haciendo 

o s c ila r  a l  con tragatillo  -63-, liberando l a  rueda denta 

da -58- y permitiendo que e l eje  -48- g ire  en sentido 

inverso por acción del resorte -65-, volviendo a l origen 

del c ic lo , e l  cual vuelve a empezar nuevamente.

l a  palanca -66- está  so lic ita d a  asimismo por un re­

sorte antagonista -79- y después de cada c ic lo  es desen
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g a tilla d a  del diente -68- por acción de una palanca - 80- ,  

g ira to r ia  alrededor del eje  —64”  y dotada de una a le ta  

extrema -8 1- que se introduce en una pequeña escotadura • 

-82- de la  palanca - 44-» l a  cual a l volver hacia atrás 

5, ‘ impulsa a la  palanca - 80-  haciéndola g ira r  y ésta  a su 

vez hace g ira r  a la  palanca -66- desengatillando e l dien 

te  -68-. El diente - 67-  es u tilizad o  para e l e n g a tilla  

miento manual de la  palanca -7 1-.

La p a lanca - 44-  acciona otros dos de lo s  contactó­

lo res del f in a l de carrera, a través de la s  plaquitas l a  

minares - 83-  y - 84-  f i j a s  en la s  cajas -85- y -86-, la s  

cuales llevan  los contactos e lé c tr ic o s .

En su funcionamiento, esta máquina resuelve de un mo 

do automático la  colocación de un remache en e l extremo 

15 apuntado -87- del punzón - 16- ,  existiendo un d isp o siti­

vo muy simple para l a  retención de remaches en e l  extre 

mo - 87- ,  quedando constituido por un pequeño f le j e  cur­

vado -88- fija d o  en e l extremo del punzón y que queda 

alojado en una ranura -89- que e l mismo presenta. En es 

20 tas condiciones, e l remache queda retenido evitándose

su caida y quedando dispuesto para su colocación, lo  que 

tiene lugar al descender e l  punzón - 16-  por obra de la  

impulsión neumática transm itida desde un cilin d ro  supe­

r io r  -90-, montado en un armazón -9 1- que está  colocado 

25 sobre una columna -92-, que igualmente soporta la  placa 

- 3- ,  siendo posible efectuar l a  graduación en a ltu ra  de 

ambas.

El contrapunzón está  montado en l a  parte in fe rio r  de 

l a  máquina sobre una base -93- y quedando constituido 

30 por un cuerpo - 94-  y un vástago superior - 95-  e l  cual es 

portador de una pequeña caperuza deslizante -96-, mante



nida en posición elevada por e l resorte - 97- ,  La suspen 

sión flo ta n te  de la  caperuza —96— permite l a  alineación 

correcta del remache en e l momento de su colocación.

El cuerpo del punzón - 16- ,  actúa asimismo sobre un 

5 '• interruptor de f in a l de carrera e l cual está  co n stitu i­

do según l a  fig u ra  3 » por una valona p e r ifé r ic a  -98- que 

impulsa a l l le g a r  a la  parte más a lta  de su carrera, una 

plaquita laminar - 99-  que mueve e l impulsor -100- que pre 

siona lo s  contactos.

10 Todo cuanto no a fe cte , a lte re , cambie o modifique l a

esencia^de la  máquina d escrita , será variable a lo s  efec 

tos de la  actual Patente.

N O T A . '

Se re iv in d ica  como objeto de esta Patente de inven- 

15 ción:

! • — n̂a máquina automática para l a  colocación de remaches, 

caracterizada esencialmente, por poseer un d isp ositivo  

para la  selección y  colocación automática de lo s  remaches, 

e l cual es accionado por una palanca prin cipal acodada,

20 en cuyo extremo están montadas otras dos palancas perpen 

diculares a aquella, para efectuar l a  recogida, transpor 

te  y colocación en e l punzón, de lo s  remaches, siendo ac 

cionadas dichas palancas por medio de levas y siendo g i­

ra to ria  l a  palanca acodada p rin cip a l, sobre un eje  ver—

25 t i c a l  fija d o  en una placa so lid a ria  de un a n illo  concén­

tr ic o  Con e l eje del punzón y que puede g ira r  sobre su 

eje  por medio de unos ro d illo s  de guía.

2 .-  La propia máquina de l a  reivindicación an terior, ea 

racterizada esencialmente porque la  palanca acodada prin 

30 cip al es accionada por un extremo por un vástago que re 

cibe l a  impulsión de un cilin d ro  neumático y por e l  otro
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recibe la s  dos palancas transversales para l a  colocación 

de lo s  remaches, sobre la s  que actúan sendos resortes 

montados sobre la  palanca p rin cip a l, l a  cual ve lim ita ­

do su recorrido angular por dos topes regulables y posee 

5 - un sa lien te  en un extremo que presiona dos contactos de

f in  de carrera.

3 .-  La propia máquina de la s  reivindicaciones anterio­

re s , caracterizada esencialmente porque una de la s  palan 

cas montada sobre la  palanca acodada principal posee 

10 uno de sus brazos terminado en horquilla  y e l  otro en

un sa lien te  que discurre sobre la s  levas de accionamien 

to s , mientras que la  segunda palanca montada sobre l a  

p rin cip a l, posee igualmente en un extremo, un sa lien te  

que d e sliza  sobre una leva  de accionamiento mientras que 

15 en e l otro extremo posee un pequeño salien te recto para 

efectuar la  extracción y colocación de lo s  remaches de 

la s  guias y en e l punzón, respectivamente*

4 *- La propia máquina de la s  reivindicaciones anterio­

re s , caracterizada esencialmente porque la s  guías de lo s  

20 remaches quedan con sus extremos dispuestos sobre la

placa que soporta l a  palanca p rin cip a l, poseyendo cada 

una de e lla s  un par de a le ta s  dobladas que se extienden 

a toda su longitud y que retienen lo s  remaches por su 

valona, poseyendo además en e l extremo, una pequeña guía 

25 plana recta  y un resorte asimismo plano que actúa sobre 

lo s  cuerpos c ilin d rico s  de los remaches, efectuando su 

retención cuando se hallan en e l extremo de l a  guía co­

rrespondiente*

5*- l a  propia máquina de la s  reivindicaciones an teriores, 

30 caracterizada esencialmente porque e l punzón es acciona 

do verticalm ente por un cilin d ro  neumático y  l le v a  una

[
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valona intermedia para accionar un contacto de f in  de 

carrera, terminando su extremo en un apéndice dotado de 

una ranura longitudinal en l a  que está  alojado un peque 

ño resorte plano que retiene a l remache sobre e l punzón 

una vez que se retiran  la s  palancas de colocación y pre 

viamente a su montaje*

■ k®- propia máquina de la s  reivindicaciones an teriores, 

caracterizada esencialmente porque e l a n illo  del que es 

so lid a ria  l a  placa portadora de la s  palancas para la  co­

locación de lo s  remaches, queda guiado por su p e r ife r ia ' 

por unos ro d illo s  v e rtic a le s  que permiten su giro con­

servando su posición coaxial con e l .punzón, poseyendo di 

cho a n illo  un tope salien te sobre e l que actúa una palan 

ca de impulsión procedente de un d ispositivo  que determi 

na e l c ic lo  de recogida de remaches procedentes de la s  

diferentes guías*

7 *— l á  propia maquina de la s  reivindicaciones an teriores, 

caracterizada esencialmente porque e l d isp ositivo  que de 

termina e l c ic lo  de colocación de lo s  remaches está  cons 

titu íd o  por un cilin d ro neumático que impulsa la  palanca 

principal y  a través de e l la ,  una palanca secundaria que 

actúa directamente sobre e l tope del a n illo  g ira to rio  y 

que posee asimi smo un impulsor que está  en contacto con 

una leva  principal g ira to ria  que determina la s  posiciones 

y lím ite s  del a n illo  de acuerdo con e l  c ic lo  deseado.

8*— l a  propia máquina de la s  reivindicaciones anteriores,

caracterizada esencialmente porque la s  palancas p rin ci-
_ - .

pal y secundaria del d isp ositivo  que determina e l c ic lo , 

quedan articu ladas por un extremo sobre un eje común, ao 

donando unos contactos de f in  de carrera a través de unas 

láminas f le x ib le s  dispuestas lateralm ente y poseyendo la
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palanca secundaria una escotadura en la  que queda in tro­

ducido un tope de la  palanca p rin cip a l, a través del cual 

efectúa esta  última su impulsión.

9 . -  La propia máquina de la s  reivindicaciones anteriores, 

5 - caracterizada esencialmente porque la  leva  prin cip al que

actúa sobre l a  palanca secundaria del d isp ositivo  que de 

termina e l  c ic lo , queda calada sobre un e je  movido indi­

rectamente por e l  c ilin d ro  neumático impulsor de la  pa­

lanca p rin cip al y cuyo e je  l le v a  montada una rueda denta 

10 da para su impulsión por medio de un g a t i l lo  y una leva  

seoundaria para e l  accionamiento de un d isp ositivo  d esti 

nado a levantar un con tragatillo  de l a  rueda dentada, per 

mitiendo e l  giro  del e je  por acción de un resorte tensa­

do en e l transcurso del c ic lo .

15 1 0 . -  La propia máquina de la s  reivindicaciones anterio­

re s , caracterizada esencialmente porque la  rueda dentada 

montada sobre e l eje  g ira to rio  recibe l a  acción de un ga 

"klll° impulsado por l a  palanca prin cipal a través de un 

sistema cinemático constituido por una palanca acodada g i 

20 ra to r ia  sobre un eje v e r t ic a l,  uno de cuyos extremos se 

d esliza  en un o r if ic io  co liso  de una palanca intermedia 

conectada a su vez con un brazo procedente de la  palanca 

principal impulsada por e l  cilin d ro neumático, existiendo 

un resorte de torsión en la  articu lación  del g a t i l lo  y l a  

25 palanca acodada y un resorte h elico id a l que conecta la  

parte f i j a  de la  máquina con dicha palanca acodada.

1 1 . — La propia máquina de la s  reivindicaciones an teriores, 

caracterizada esencialmente porque e l g a t i l lo  de impulsión 

de la  rueda dentada posee una zona oblicua que puede ac- 

30 tuar sobre un tope f i j o  a l l le g a r  a l f in a l  de su acción,, 

produciendo su separación de dicha rueda dentada.

6 0  6£
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12 . -  l a  propia máquina de la s  reivindicaciones anterio­

re s , caracterizada esencialmente por e x is t ir  un contra­

g a t i l lo  articulado sobre un e je  v e r t ic a l,  que actúa sobre 

la  rueda dentada, impidiendo su retroceso después del g i

’ ro producido por e l g a t i l lo ,  articulándose dicho contra­

g a t i l lo  a una palanca dotada lateralm ente de un diente 

con flanco inclinado y borde recto , e l  cual es impulsado 

a l f in a l  del c ic lo  para producir la  separación del contra­

g a t i l lo ,  por una palanca accionada por l a  leva  secunda­

r ia .

1 3 .  -  La propia máquina de la s  reivindicaciones anterio­

re s , caracterizada esencialmente porque la  palanca accio 

nada por la  leva  secundaria, es g ira to r ia  sobre una pie­

za montada sobre un e je  v e r t ic a l,  que l le v a  montada a su 

vez una placa plana dotada de una ventana recta  en la  que 

se a lo ja  l a  palanca de borde dentado, de modo que a l g i­

rar la 'le v a  secundaria, dicha plaquita dotada de l a  ven­

tana recta  discurre a lo  largo de la  palanca dentada has 

ta  que l le g a  a e n g a tilla r  l a  misma produciendo su impul­

sión y por tanto la  separación del co n tra g a tillo .

1 4 .  -  La propia máquina de la s  reivindicaciones anterio­

res, caracterizada esencialmente porque sobre la  palanca 

de borde dentado actúa una palanca suplementaria cuyo ex 

tremo está  dotado de una pequeña a le ta  alojada en una es 

cotadura de la  palanca secundaria que mueve e l  a n illo  g i 

ra to rio , teniendo por misión la  de actuar sobre l a  palan

ca de;borde dentado para producir e l desengatillamiento
* * ’

de l a  ventana recta  en que se h a lla  introducida a l termi 

nar e l  ciclo»

Sean cuales fueren la s  circunstanclas que concurran 

en la  esencialidad dé la  Patente de invención definida en

30
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la s  anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

1 5 . -  "UNA MAQUINA AUTOMATICA PARA LA COLOCACION DE REMA 

CHES".

Consta l a  presente memoria de quince hojas f o l ia -  

5 . das, mecanografiadas por una so la  cara y de lo s  dibujos 

unidos a l a  miaña*

Barcelona, tre in ta  de septiembre de mil novecientos 

sesenta y uno*
i

P.A. de D. José C lotet Pranquesa y 
D. Remigio Rodríguez Biosca

x

C/



/}.(/oséMe//w/iwesffyfifieme/#fl0¿/0mez£/0sc& 5  m a z
/M iM A 'P/



S / / 0 V Í 4 S .



fl<José£/ofeffewi/esjy flfle/77/#/oÁbülp/¿7¿/ez$0S¿tf





S M ?o H £

H  & a *1 (%

5
;r W ^ Í
dJí'V#H¡

■*-—L Ájytc_”_̂ LÍ;,¡

P f
/IfeíSíi
* .f. ciNCoc rt  I I

&4*>¿:£Z¿>/K4, S&Pr/G VffG E- ¿ J f  /& & /

'/ g r . £





S
Á'0t/4A&£~

& A G G G Z 0 K 4 ; 3 0  S / E / ? 7 7 £ W jg # £ ‘


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



