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' La presente invencidn se refiere a un soporte amor-
tiguador para la conexifn de un cuerpo sometido a oscilacio-

nes, vibraciones y similares, como por ejemplo el motor de

combustisn interna de un automévil ,aynaawestructuna de sos-

tén, por ejemple la cartocerfa de este autombvil.

| ‘M&s particularmente,:la.presente invencién‘se re--
fieré a un soporte amdrtiguador del tipo de los que emplean
un fluido encefrado en una camara para efectuar la accién
amortiguadora.

Los 50portes amortiguadores conocidos, del.tipo de
los que emplean,un fluido encerrado en una cfAmara para efec-
tuar la accidn amoftiguadofa,.pueden ser agrupados en dos
grupos.

Un primer grupo delsoportes amortiguadores conoci-
dos del tipo eh cuestién( recurren al empleo de un fluido de
baja viscosidad encerrado en una cimara de paredes rigidas,
que.@ﬁ@prende una pared rigida deslizante herméticamente den-
tro de la cémara. La pared corrediza tiene una abertura de
pequefias dimensiones, a través de la cual el liguido puede
moverse como consecuencia de dicha pared corrediza disipando
energia por laminacidn del fluido.

En este tipo de soportes amortiguadores, la camara
gue encierra el fluido, que es de paredes rigidas, .por ejem-
plo‘ﬁetélicas, esté8 unida a la estructura de sosté&n, por e-
jemplo la carrcceria de un automdvil, mientras que la pared
corrediza estd vinculada, a través de un vistago que atra-
viesa deslizante herméticamente las paredes de la cémara,

al cuerpo sometido a oscilaciones, vibraciones o similares,
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por ejemplo el motor del autombvil. Es evidente éue en la-
zonafporfdonde.el vistago atraviesa deslizante las paredes
de la c&mara, se ha previsto medios herméticos al flqido.

Un segundo grupo de soportes amortiguadores conoci-

dos, del_tipd_deAlas que émplean un fiuido, prevén una c&ma-

- ra para_la contencibn de &ste y dentro de la cual es movible

un plato unido al cuerpo sometido a oscilaciones, vibracio-
nes y éimilares, por ejemplo el motor de un automdvil, a
través de un v&stago.que atraviesa una pared de la céamara de
alojamiento del fluido. En este sequndo grupo de soportes
amortiguadcresiconocidos, el fluido gue 1llena 1a‘c§mara pre-
senta una elev.da viscosidad, y la cémafa de paredes figidas

estd vinculada a la estructura de soporte, por ejemplo la -

_carroceria de un automévil.

Los soportes amortiguadores conocidos de los dos
grupos descritos antes presentan numerosos inconvenientes.

En particular, los soportes amortiguadores del pri-

mer tipo son de construccidn muy delicada y réquieren tole-

rancias de mecanizacidn notablemente precisas. En consecuen-
cia, la vida Gtil de los amortiguadores de este grupo resul-
ta ser de duracibn insatisfactoria, porgue las superficies
de trabajo son sometidas, éon el tiempo, a un rédpido desgas-
te, con pérdida de hermeticidad alhliquido contenido en la
cémara de paredes rigidas, ya gue este liguido tiene una ba-
ja viscosidad, y a variaciones en las caracteristicas de
comportamiehto del soporte amortiguador, ya que el desgaste
del orificio a través del cual ha de circular continuamente

el fluido como consecuencia de los movimientos de la pared
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mmv-i-h:lé, prdvoc—é:un-ensanchamiénto de este orificio, que ai-
tera’lé capacidad ael mismo para llevar a cabo una eficaz
léminacién.‘

Las soportes amortlguadores conochcs, pertenec1en-'
tes- al segundo grupo son mas robustos 'y presentan una v1da
ﬁtll'de=mayor duraclén que 1aidel,pr1mer grupo cuando en
Substitu¢ién del acoplamiento entre el v&stago éue atraviesa
la camara de paredés rigidas y la pared atravesada por el‘
mismo, se prevé un acoplamiento fijo entre el vastago y una

membrana flexible que forma la pared atravesada por el vés-

tago, de la cémara. Por otra parte, los soportes amortigua1

dores conocidos de este segundo grupo no requieren una pre-
cisibn de tolerancias de mecanizacidn como los pertenecien-,
tes'gl»primero. No obstante, estos soportes amortiguadores
del segundo;grupo tienen el grave inconveniente de ser in-
fluenciados negativamente por las vibraciones de alta fre-

cuencia, que-son vibraciones asociadas a oscilaciones de pe-

.ff\.

queﬁa_amplitud. En estas condiciones, a causa de la alta
viscosidad del fluido alojado en la camara, ei soporte amor-
tigﬁador se vuelve complefamente rigido y transmite estas
vibracidnes de alta frecuencia sin amortiguarlas.

El objeto de la presente invencidn es superar to-
dos los inconvenientes de los soportes amortiguadofes cono-
cidos, con un soporte de tipo clasificable en el segundo gru-
pPo Y en el‘cual la accidn amortiguadora pueda tener lugar
incluso en presencia de altas frecuencias.

Forma objeto de la presente invencién un soporte

amorticuador para la conexidén de un cuerpo oscilante a una
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'7a§ﬁru¢tura:dé,sostén del mismo, caracterizado por el hecho

de cbmpreﬁder»un'cuerpo a modo de caja, rigido y abierto por

una base, en correspondencia del borde de la cual se encuen-

“fra eonedtado herméticamente un cuerpo discoidal de material

elaSﬁémé?e;”affin*dé definir entre dichos cuerpo caja rigido

'Y*éuéﬁpejdiScoidalielaStGmero, un espacio cerrado y comple-

ttamente'lléno de liquido, estando conectado ademds, rigida-
mente coﬁ el“cuerpo-discbidal dé material elastdmero, ﬁn
viBstago rigido que atraviesa este Gltimo penetrando en el
espacio cerrado y lleno de liguido, vastago que lleva conec-
tado en surektremo_un plato, estando previstos medios. amor-
tiguadores de las altas frecuencias.

La presente invencidn serd comprendida mejor de la
siéuiente descripcidn detallada, efectuada a titulo de ejem-
plo y por tanto no limitativo, con referencia a las fighraé

de las adjuntas hojas de dibujos en las que:

—~Lag figura 1 muestra en seccidn segfin la ﬁraza I-I
de la figura 2, un soporte amortiguador seqglin la invencidn
v la‘figura 2 muestra en planta el amortiguador de la figura
1.

Un soporté amortiguador segiin la idea m&s general
de solucidn de la'presente inverncidn, comprende un cuerpo a
modo de caja, que tiene una pared flexible y estd lleno de
ligquido de alta viscosidad en el gue se 1alla inmerso un
plato llevado por el extremo de un vastago rigido que pasa a
través de la pared flexible y provee medios amortiguadores

de las vibraciones de alta frecuencia.

Siempre seglin la idea general de solucidn de un so-
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porte amortiguador segfin la invencién, los medios amortigua-

dores de las vibraciones de alta frecuencia son medios que

permiten al fluido de alta viscosidad no aumentar &sta bajo

"'l%jﬁpgiﬁnqudggggyibxaciones de alta frecuencia, y tales me-

dips'sa gpﬁgrgtan:en‘una variacibtn de flexibilidad de la pa-
red'fleXible dél cue:bo caja, o0 en una capacidad del plato

para sufrir microdesplazamientos en ia direccidn del eje del
vastago rigido que pasa a través de dicha pared flexible, o
en las dos caracteristicas concretas antes.relacionadas. - -

En las figuréé 1l v 2 se ha representado un soporte
amortiguador segin -la inVencién.

Como se aprecia en estas figuras 1 y 2, el soporte
amortiguador comprende un cuerpo a modo de caja -1- abierta_
por una base, en corfe5pondencia de'la cual se ha previstoe
una valona -2-. El cuerpo céja -1~ tiene, preferiblemente pe-
ro no exciusivamente, forma cilindrica hueca, y por tanto
presehta ura pared lateral cilindrica -3- y una base plana
-4- gue son de material rigido, por ejemplo metdlico.

En posicidn central a la base -4- del cuerpo caja
-1l- se halla presente, sdlidamente unido a ella, un perno =-5-
a trav8s del cual se lleva a cabo la sujecidn del amortigua-
dor a una estructura de sostén, por ejemplo la carroceria
de un automdvil.

En correspondencia de la.pared lateral -3- se halla
presente un tapén roscado -6- para el cierre de una abertura
practicada en esta pared lateral,

El cuerpo caja -~l- lli:va asociada una pared flexi-

ble bajo forma de un cuerpo discoidal ~7- de material elas-
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témero o similar.

Més,particularﬁente} el cuerpo discoidal -7- de ma-
terial elastOmero est8 vinculado en correspondincia de su
contorno externo a un cuerpo anular -8- que presenta un re-
lieve -9- saliente hacia fuera y tal Que se aloja en la va-
lona -2- del cuerpo caja -1-, valona que tiene la forma de
ranura con seccidn a modo de canal, interponiendo un tramo
del cuerpo -7- de material elastdmero entre las superficies
de la valona -2- y del relieve -9-, a fin de realizar un cie-
rre hermético al liqﬁido.

Entre 2l cuerpo discoidal -7- y la superficie in-
terna del cuerpo caja -1- se forma, de estebmodo, una cémarg
-10-, cerrada herméticamente al liquido y en la gue se halla
presente un fluido de elevada viscosidad, como por ejemplo
una graéa de silicona, y en general un fluido éue tenga una
viscosidad no inferior a 50 000 centistokes.

Asociado al cuerpo discoidal -7- de material elas-
témero,xSe'ha'préGisto un vastago rigido =-11- que lc atra-
viesa en correspondencia del eje de simetria del mismo, y se
halla vinculade al material de este cuerpo discoidal con una
unidén goma-metal.

En el extremo -12- del vastago rigido -11- que
gueda situado dentro de la ca@mara ~10-, se encuentra unido
rigidamente un plato -13- que resulta inmerso en el liquido
viscoso y 2s de dimensiones diametrales notablemente menorés
gque las de dicha cé@mara -10-.

La unién del plato -13-, gque es un platc rigido,

por ejemplo metélico, al extremo ~-12- del vastago rigido
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un tormillo o similar qﬁe'se atornilla, después de_habet pa-
sado por un orificio practicado en el plato -13-, en un tala
dro roscado que se halla presente en dicho vdstago rigido.

Ademss, este v8stago rigido -11- estd provisto, en su extre-

mo -1l4- que queda al exterior de la cimara -10-, de una ca=' -

-

vidad -15- apta para permitir la asociacibn del soporte amé?*f

tiguador con un cuerpo sujeto a oscilaciones, vibraciones 'y

similares, como por ejemplo el cuerpo de un motor de combus-

tidn interna de un vehiculo autombvil.

Cara

dor como el representado en la figura 1, es la de tener una
variacidn de espesor en el cuerpo discoidal -7- de materiai;
elastdmero.

Preferiblemente, esta variacidn de espesor se pro-
duce en manera de presentar una simetria respecto al eje del
vistag@srigido -1l1-, y, como se ha representado en las figu-
ras 1 y 2, esta variacién de>e5pesor del material elastémero
que forma el cuerpo discoidal -7-, es ejecutada en cuadran-
tes opue. ' 0s.

De hecho, como se aprecia en la figura 2, el mate-
rial elastdmero de'los cuadrantes ~16- y -17- tiene un espe-

sor menor que el previsto en los cuadrantes -18- y -19-.

.411—, es realizada mediante una mecha remachada -lla- o bi:n~

agteristica fundamental de L. soporte amortigua-

e

El funcionamiento de un soporte amortiguador ~omo -

el representado en las figuras 1 y 2 es el siguiente:
Las vibraciones procedentes del cuerpo sometido a
ellas, por ejemplo el motor de un automdvil, provocan un

movimiento oscilatorio en la direccién del eje del vastago
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' rigido -11-, y por tanto un movimiento oscilatorio del plato

-13-. En el casc de vibraciones de alta frecuencia, estas

oscilacxones del plato -13- se traducen en una variacibn de

-da presaén del f1u1do de alta v1sc051dad alogado en la c&ma-

8

‘La variac1on de presién del fluido contenido en la
cémara =10~ no se traduce, gracias a la deformabilidad exis~

tente en algunas zonas del cuerpo discoidal -7- de material

elastSmero, en un aumento de la viscosidad aparente de este

fluido; Yy pPOr tanto en un aumento de la rigidez dei soporte,
sino simplemente en la deformacidén de las zonas de espeswr
reduCido del cuerpo discoidal de material elastémero.

’ ~ De este modo, las variaciones de presién del flvido
aipjado en la camara -10-, s= convierten en variaciones de
déformacién de las porciones de pequefio =spo: Or de.las pa¥
redes del cuerpo discoidai -7~ de material elastbmero, que
compor@an:un amortiguamientc de las vibraciones de aita fre-
duepcia que, de esta ménera, no éonvtransmitidas a 'a estruc-

tura de sostén, como por ejemplo la carroceria de un automd-

¥il,

De la descripcidn relacionada precedentemente se
comprende que con el 50porte‘amcrtiguador seglin la presente
invencidén se alcanza los objetivos propuestos.,

De hecho, en primer lugar, el soporte amortiguador
seglin la presente invencibn no requiere que sus partes cons-
tituyentes deban tener precisiones elevadas en las toleran-
cias de mecanizacibn, en cuanto que tales precisiounes indi-

den negativamente sobre la capacidad de amortiguar las vibra-



»

‘ciones’ de aita.frecuencia.

Esto significa al mismo tiemps una simplificacién
constructiva para los soportes amortiguadores, una completa

” f1&b1l1dad, inelusa en el tiempo, y. la p051b11idad de amor-~

- tlguar las’ vibracienes de  alta frecuencia 1mpesib1e de con-

seguir y manEEner en el tlempo hasta ahora con los soportes
conocidos, y todo ello sin‘pérdida-de eficacia en la accién

‘jamdrﬁiguadora de los soportes a baja frecuencia.
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REIVINDICACIONES

1. Soporte amortiguador, para la conexidn de un

cuerpo oscilante a una estructura de sost&n del mismo, ca-

racteriZadofpor-e1 hechb de comprendar un cuerpo a modo de'
Caja,.rigidévy'abiertq.por‘una,basé; gh ¢qrrestnden¢ia de;
borde de la cual Se halla.COnéctado herméticamente un cuer-,
po discoidal de material elastﬁmero para'definir entre dichos
cuerpo céjé'y cuerpo-discdidal un espacio cerrado y comple-

tameﬁte ileno de liguido, estando conectado también rigida-.

mente al cuerpo~di5coidﬁl de matérial‘elastémero,-ﬁn vastaqo
rigido que atfaviésa este Ultimo penetrando en el espacio ce-

rrado y lleno de ligquido, y que lleva conectado en su extre-

mo un plato, estando previstos medios amortiguadores de las

vibraciones de alta frecuencia.

2. Soporte amortiguador, segiin la reivindicacibn
P g

1, carag}e:izgdo por el hecho de que los medios amortiguado-
res de las vibraciones. de alta‘frecuencia”comprenden una
variacidén de espesor del cuerpo discoidal de material elas-
tomero,

3. Soporte amortiguador, segln una cualquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho
de'que los medios amortiguadores de las vibraciones de alta

frecuencia comprenden una variacifn de espesor del cuerpo

* discoidal de material elastOmero, y un vinculo del plato al

extremo del vastago gue atraviesa este cuerpo discoidal, vin-
culo gue permite a dicho plato realizar movimientos oscilan-

tes en la direccidn del eje del vastago.

.,



4. Soporte amortiguador.
La presente -memérié deé‘cvit;viptiva consta de doce ho- -
.]as folladas, escritas a m&quina por una sola cara.
R Ea:—rcelﬂna, 8 de ahrll die 1983

SQCIETQ APPLICAZI'NI GGMMA ANTI-—
VIBRANTI "gAG K
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