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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se .acompaiia a la solicitud de una

PATENTE DB INVENCION

por veinie  afios en Espafia, por "ENMBALADCRA AGRICOLA"

a favor de

I ‘-‘*‘L’Y-—EER(:USON G.m.b H.

domiciliado en WE§9hwege/W9TT?1,ALEMANIA

Inventor: Alfred Wenzel, de naclonalldad alemana.

Prioridad: De la solicitud de Patente inglesa no.
37237/60, del 29-Octubre-~196Q,
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" dor ciratorio hacia una cémara de embalado en la gue aguellas cargas
la desventaj% de que el alimentador tiende a comprimir el material cony
-cho de que la superficigactiva del alimentedor esté curvilineamente

el alimentador alcance la plataforma de alimentwcidn, su superficie

active tiende a impulsar el material bacia fuera mds allé de la zona-

2”473 i

bata 1nvencién se. relaclona con embaiadozas agricolas de; t;pon
en el dyge un meoanismo alimehtador provigto de un alimentador‘gifatg
rio sostenido por un arbol rotdtorlo, varre el heno, paga o analogo
mdterldl recolectado, sobre uua plataxorma de allmentacion y lleva su

Cesivas cergas del material a la trayectoria de un embolo'dotado de

movimiento ¢lternativo, gque separa al material del mecanismo alimenta

son cowyrimidas por el émbolo en rorms de balaes sucesivas.

Las embaladoras del tipo expuesto, hasta ahara ussdas, yresentan

tra la plataforma de aliméniacién, cuya vendencia puede producir obs—.

trucciones y excesivo consumo de energia. Hsta tendencis surge del hed

desviuda hacia atrés. Tal superficie active desviada haocia atrés.pre—

genta varias desventajas, egpecialmente las sig u1entes. Anues de que
' 4

.

dé accidn del alimentador, fedupiendo asf la Oapapidad de lé emba lado-
re. Al trabajar sobre la plataforma de alimentacién;Ala superficie acH
tiva del alimentador forma un éngulo relativa@énté'agudo‘con dicha pl%
taforma, por‘lo que el élimentador tieqde a comprimir el méterial, S0~
bre todo si estd humedo, contra la platéforma, aumentando asi las ten
siones en las partes activas, el desgaéte y el consumo de energia yk

posiblemente causando obstrucciones. Ademés, la formacién désviada ha-

cia atrds de la superficie activa del alimentador dificulta el que la

" misma atraviese eficazmente la corriente que llega de material y sepa-—

re cads carga’ de la siguiente.
Las embaladoras del tipo expuesto baste ahora descritas estédn
sometidas a otras desventajas. Por ejemplo, las superficies activas

del alimentador giratorio y del émbolo pueden entrecruzarse en un an—
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gulo inferior a 90% y por oconsiguiente realizarse una scoidén cortante

-

~ gobre el materisl recolectado mientras es forzado hacia la cimare de
embalado, dificultando asi el avance del material. Por éjemplo, el ar-
bol del alimentadqﬁ giréforio pusde éituarse dentro de la zona de -
,accién del émbolo,. cqﬁ el resﬁi%ado de yue el materia1 fiende a enre-
derse con dicho érbol y_establecerse una eiéeéiva présién enfre‘la su~-
perficie activa del émbolo y‘él érbol.
| '_En'general, las eﬁbaladoras del t1po expuesto soﬁ comple jas e im-
ﬁlican numerosas pertes activaé qué se deéplazan eﬁ trayectorias entre-
cruzéadas o superfuestas.
"El objetorde la presente invencidn es el de proporcionar'ﬁna em=-"
baladora de'cbnstruooién simplificada en la que se eviten o reduzcan
ias desventajas deseritas.
1a invenciéﬁ consiste en uhabembaladora agricola del:tipo‘expuése
to, en la que el:érbol dél alimentador giratorio y él émbolo se hallan:
dé‘tal manera'relécionadds en ouanto a sus posiciones que dicho drbol
quedaVsituado'ﬁés allé de. la zona barrida por el émbdlo,'la‘superficie'
activa del'alimenuédor giratorio es aproximadamente radial a dicho ar-
bol.y el émbolo Liene una superricie activa cuye forma es tal que cuan-
do el émbolo sepura éllmatgriél del alimentadpr ambas superficies acti-
vas sé qof%én en un éngulo fecto,.por lo menos.” |
In los adjunios dibujos se ilustra un ejemplo de la embaladora,
en cuyos_dibujos:
L figura 1 es un esquema de la embaladora.
Las‘figuras 1A y 1B son esquemas similares szl de la figura 1,Aper<
mostrande las partes activas en diferentes posiciones..
Y la figura 2 es una vieta lateral de una embalaabralpréctica se—
N : T
gin se representa en el esguema. .
Con referencia a la figura 1, la cdmera embalsdora QS'indica por 1
Un pivote 2 sostiene al émbolo 3, que es puesto en osoilécién alrededor
del eje-del pivote por una barra de conexidn 4. Un extremo ae esta ba-

2
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rra tiene une conexidn articulada en 5 con una pdlanca de 01guena1 6
articulada sobre el pivote 2 y a la cue se asegura‘el embolo. bl otro
extremo de la barra de conexién tlene una conéxién articulada en 7 & -
_una'manivela giratoria 8 (yue eh lg figura 1 esté alinéada con ié ba-
fré 4). Elicigﬁeﬁal 9 es puesto en rotacidn continuaoién.a velocidad
vuniformé por un’érboi de transmisién principal 10‘dé la embaladors me-
.diante un engran&je 11 de cinta j'polea.

La embaladora ilustrada posee las babituales agujas‘oscilantes

yo &arbol se indica en 13, Estaé vartes pueden ser aocionadaa.a_tfavés
de'un'engranajs de cadena y rﬁeda dentada o a travée de fuedas de en;
granaje, no mostrandose los medios acciona@ores;

Bl alimentador girastorio del meceanismo de alimentacidn esté indi~
cado por 143 va asegurado al cigiefial 9 para girar al unisono con él.

: : {
El alimentedor termina en un punto desde donde se sextiende la superfi-,

.
0wy

01e activa 1b en un plano radial al eJe del clguenal 9. lLa superficie

‘activa 16 del émbolo estd sustancialmenteldesviada del plano radial al

ginério 17 descrito alre&edor de dicho eje. El circulo tiene un tamafio
diametrsl aproximedamente igusl a la profundidad de 1a camara embalado—
'ra'1 Qntre su techo 18 y su suelo arqueado 19, |
La curvada platéforma de aiimentacién 1 se une‘al suelo 19 dé‘la
cémaré embaladora. La curvatura de la plataforma 21 se aprorima a un.
arco que tisne un radio extevdldo a través o cerca del eje de rotacion
del al¢mentador 14, pasanﬂo cerca de la plataiorma el extremo dol ali-
mentador. Ei suelo 19 estd curvado alrededor del eje de osoila01on del
embolo -3, PanndO cerca del suelo el extremo 22 delbémbolo.‘Se vera que

la union entre les dos curvas es precclcamente un borde.

En el ejemplo, la ewmbaladora se destina a un funcionamiento de es

casa densidad, siendo del v1po & veces conocido por prensa de paja. La

de ligamiento 12 destinadas a cooperar con un Aispositivo anudador, cus

eje de su pivote 2, siendo aproximadamente tangencial a un circulo ima-t

..,,,,A,v,__,'
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embaiadora estd ideada para su fijacidn a la parte positerior de una

‘das entre si de menera que las placas de cada serie puedsn pasar 1ibre-

dejando detrés una mase adelgazads. La mccidn es tal que la carga acele

241 473 FEN

cosechadora combinada; siendo tal su disposicidn que 1a paja de la que
hg sido trillado el grano, y aventado, es pasada é la plataforﬁa deo
alimentacion 21 desde los hubituales transpcrtédo;es'de paja 20 de la
cosechadora combinada;

Como eg habitual, tanto el émbold 3 como el alimentador 14 cons~

tan cada uno de une serie de plecas colaterales que se hallan espacia-

” . -

mente entre las de la otra y de sgerte gue 1és agujag‘12 (ordinariameﬂ
te dos,‘una juhto & ocada lado de la embaladora) yuedan oscilar ontre
1aé.plaoas de ambasg series} Ademas, el techo 18 y suelo 19 estém ranu-
rados para el paso de las agujas a través de los mismos.

Bn le figurs 1, el alimentador 14 estd trazado con lineés conti-
nuas situado obn su superficie activa 15 aproximadamente & un_cu;ito de

4 ; ;
ciclo del punto de partida de su desplaz&miento, Al principio el alimex

. b
tador oscila hacis abajo & través de lm entrante corriente de paja,

atravesando dicha corriente con una accidn perforante y cortante a una

velocidad superior o ls de le corriente de paja, de manera que impulse

& esta par delante de &1, y no Juera de la zona de accion, acelerando..
: ‘ ;

él avance de la carga cortada sobre la pletalorma de alimentacidn 21 y

rada resulta perdectamente separada del siguiente material. kn e; tra-
bajo de impulsar la carga de mateiial sobre la plataforma 21, la super-
ficie activa 15 es,aprqximaduménta%adialyé la curvafura de la plateforw
ba, como wuebﬁra lé figuwa 1A; és dacir, la”superficie 15 forme éngulo
rectO'coh la superficie 21 ds 1&‘plataférmaiprécaioamenﬁe en cada punto
19 ilargo de la& misme. Por consiguiente, la aceidn del alimentador él pa=
séi sobre la plataformé de alimeutacidn es puraménte impulsaors, exente
de compresién hacia abajo.u obsﬁacuiizacién. Bn consecuencia,‘la paja ed

pasada a la cémera embaladora en unas condiciones suficientemente suel

\
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~ tas vara llenar dichs camara, lista para su comprension por el embolo

3y 14 8l aproximarse a lu entrada de la citadas cémara, sus superfi-

perficie activa 16 del émbolo.

3
Al aproximarse el alimentedor 14 al limite delantero de su des—
plevemisnto de trabajo, el ahora descendente émbolo 3 alcanzar y rebg-

sa a aquél, separando asi de él a la carga y forzéndola-al interior

de la cdmers embaladore 1. &n la cooperacidon entre los dos componentes

cies activas 15 y 16 se entrecruzan,vcomo muestra la figura 1B, la fég
mé de la supsrficie 16 (apréximadamente tangencial ai oiroulo 17, Cco-

mo queda dioho)‘ha gido transrormada de esta maners, de suerte gue en

cada punto de interseccidn ias superficiles encerrarén par lo menos un |
édngulo recto. En'este ejemplo, la relacidn angular es aproximadamente

rectengular, como iiustra la Iigura 1B, pero el angulo podria ger éu§

tanoialmenfg mayor. dste relacidn angular asegura el que hayé'pooa o

ninguna tendencia por parte de la superficie activa 15 del alimentador
4

a impedir la accidn sepsradora hamcia adelante y hacia abajo de la sur

El émbolo 3 se ha trazado en la figura 1 con lineas oontinuas en
su posiciénfextrema de su carrers de trabzjo, en cuya posicidn h@7§;q§
trado en la camara embaladora lo suficiente para atrapar por completo
a la carga de material recolectado. Is de destacar que la cémara émbg
ladora se‘dispone con su direccidn gemeral, definida par las porciof.
nes rectilineaé paralelas del tecno 18 y el suelo 19, précﬁicémenteﬂen
éhgulo reeto con la direccidn general de la superficie activa 16;'CQQ
viéne resaltar que el piﬁote 2 alrededor del cual oscila:el’émbolo.qé
b4 situedo diréctamente por encima de la porcidn rectilinea de la Cém
mre embaladors y que el alimentador girgtovio tiene su arbol 9‘casi
al mismo nivel que dicho ﬁivote.

‘ Bs evidente: (i) que el alimentador giratorio 14 y la platafor=—

me de slimenfacidén 21 estén diseiiados de manera que se establezca la
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"~ deseada relacidn radial entre la suierficie zeotiva 15 del alimentador,
y la plataforma de alimentacidny (ii) que el émbolo 3 presenta~un di-
getio teal, y tiene uﬁa sincronizacidn tal respecto al alimentador, Qﬁe
sus superficies activas respectivas 15 y 16 se entrebruzap en la en~
trada ae ia cimera embsledora con la sngularidad deseada (de un'éngﬁld
recto por lo menos); (iii) gue la éémara embaladora 1 se despone en
una direccidn general formando aproximadamente angulo recto con la su

"erfioié activa del émbolo en el extremo de la carrera de trabajq'de
:éste. ‘ '

s de destuacar éue el cigienal uue sostiene al elimentador 14
¥y al émbolo 3, respectivemente, estan relacionados de tal manera en
cuanto a sus posiciones que el émbolo oscila pasado el cigliefial gque
estd situado rédialmente wés elléd de la zona barrida par el mismo, Be-
te detalle constructivo se hslle perfectamente ilustredo envlas figu?

X :
(i) ¥ (ii) antes indicados. '. ‘ ’

Puede haber una tendencia, especialmente cuando se trabaje con
meterial reooleétado.hﬁmedo, por parte del extremo 22 del émbolo & 11§
var hacia atras trozos desparramados de material al cigletial,9, ocuyo
'material‘pu&iera enrollarse‘sobre‘el ﬁismo. Eéta tendencia queda redu
cida mediante ia descerita disposicion consistente en situar él cigie
fial mas allé de la zona barrida por el émbolo. Sin embargo, tal tenden=
cia es précticamente superadé por la tormacidén del aliQentador 14, eh
su extremo opuesto a la superficie activé.en punta 15, con una porciodn
saliente 23. Bn las pqsicioneé del,émbolé y dellalimentador trazadas .
con linsas discontinuas en la figura 1y en la que se indican por 3& y
148 réspectivamente, endontréndose el émbolo entondes en el extremd de
su carrera de retarno, la porcidn 23 actia separando tal material del

émbolo. Bsta accidn separadora deriva del hecho de que la porcidn 23

”

asciende mag lentanente gqud lu porcidm ascendente 22 del émbolo, gue

oo §

ras 1, 14y 1B. ligta relacidn de posiciones contribuye a los efectos |
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dientes a le% descrites con referencis &l esguema se indican con los

por consigﬁiente se despiaéafé hacia arriba despudés de rebasar la
porcién 23, _

La embaladora descritea se haila sujeta a cualquiera de varilas
modiricaciones. Por ejemplo, la superficie activa 16 del émbolo pusde

- '

ger recta, en lugar de ligeramente curvada como se ha demosirado. la
embaladora puede ser suministrada‘de material recolectado desde otro
dispositivo que no gea precisamente una oosechadora‘combinaaa; por>“
ejemplo, puede ser una embzladora del tipo recogedora, es decir, que
pdsee un mecanismo paré la recobida de la coseéha del terreno.

Con referencia a la figure 2, las partes de la misma correspon-

mismos nimeros de referencia.
La aguja 12 se muestra asegurada a un blogue de sustentacion 30
despluzable en una guia arqueada 31 situada en el armazon latefal 32
de 1a”emba1adora; y el blogue es sostenido en el extremo de un 5razq'

. #
33 que va asegurado a un &rbol oscilante 34 apoyado en el armazdne.

&l éréol 13 se muestra equipado con un mecanismo anudador 40.

las superficies del techo 18 y suelo 19 de la cémara eibaladora
se héllan cada una provistas de una serie de bgrras lﬁteralmente es-
‘paciadas 50 dotadas de dientes 51 aﬁuntando hacia,adélanﬁe. Esfbs
dientes sirven para impedir el desplazamiento hacia atras de las car-|
gas oon que se forman las balas. El suelo 19 se halla asoociado a unl
arﬁazén 52 de entrega &e las baias,que tiene un soporte eléstico artE
culado 53 en el extremo de salida de la' cémara y un soporte spspendi—
do 54 gue es ajustable en su longitud mediante un torniqueté 55Q

NOTA '

En regumen, la Paﬁente de invenciodn cgyO‘régistro se solicita,
recasrd sobre las reivindicaciones‘siguientesi |

15.— Imbaladora agricola en la gue el érbol del alimentador gi-|

ratorio y el éubolo se hallan relacionados de tal manera, en'cuanio al.

*
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perficie activa (16) de una conformesoidn tal uue cuando el émbolo se~
- pare el material del alimentador eﬁ la entrada de la camara embalado~

" lo menos, es recto.

un ofrculo (17) de tamafio casi igual, en cuanto & su didmetro, que la

-activa y que se destina a separar el material reéolectado'dél émbolo

al final de la carrera de retorno del mismo.

de la camara embaladora tienen unas barras (50) lateralmente espacia-

" nes antériores, carsacterizada porgque el sulo (19) de la camara embala~

Ay

CInew gyy /7‘-
L]

2 AR sy

DU A 13

oy & . s t 9,
sus posiciones, gue dicho arbol queda situsdo mas aild de la zona ba=
rrida por el émbolo, cuya embaladore se caracieriza ademés porque la
superficie activa (15) del alimentador giratorio (14) es aproximadamen

te radial al arbol (9) del alimentador y el émbolo {3) tiens una su—

ra (1) ambas superficies activas se entrectuzen con un angulo quey por

2%,~ Bmbaladora agricola segun la reivindicacidn 1, caracterizadg

porque el émbolo (3) estd montado para oscilar alrededor del centro de

émbolo estd desviada de manera que sea casi tangencial a dicho circulo
38,~ Embaladora agricola segin la reivindicacidn 2, caracteriza~
da porque la cémara embaladora incluye una porcidn aproximadamente rec

<

tilinea (18,19) directamente par encima de la cusl estd situado el eje

de oscilacién (2) del émbolo, y el drbol (9) del alimentador giratoriol -

esté situado casi al mismo nivel de dicho eje.
48, Bmbaladors agricola segin cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porque el alimentador giratcrio tiene una

porcidn saliente {23) en el extremo del mismo opuesto & la superficie

5¢.- Embaladora agricola segun cualquiera de las reivimdicacio-

nes anteriores, caracterizada porque el techo (18) y/o el suelo (19)

dag, que presentan unos dientes (51) apuntando hacia adelante, desti~-

nados a impédir el desplazamiento hacia atréds del material recolectadod

6¢,~ Bmbaladora agricola segun oualquiera de las reivindicacio-

;profundidad‘de la cémara embaladara (1) y 1a superficie activa (16) de}l . :
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L : ) "~ dora estéd asociado a un aermazdn (52) de entrega de las balas, que tie

ne.uh‘soporte elastico arviculado (53).

T8.~ Se reivindica por dltimo como objeto sobré el que ha de re
caer la Patente de Invencidn que se solioitgz "EMBALADCRA AGRICOLA".
5 | ;2v - Todo tal y como se reivindica en la presente memoria, gue cong—
ta de 10 péginas escritas a méquiné y dibujos que se acompafian. .

' Madrid, 24 de Octubre de 1961

- ALFONSO UNGRIA
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